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Il -~ DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT
EN AUTOMATIQUE

A. FIN DE LECTURE

1% — Lewvée du bras de lecture {Fig. 1)

- Lorsque la pointe de lecture arrive en fin da sillon, le
levier (2] entrainé directement par le bras, agit sur le
levier intermédiaire (1) qui pousse le cliquet ds came
(8).

— La butée d'axe du pignon (7] entrainé par le plateau,
agit sur le cliquet, obligeant la came 4 s'engrener et 4
tourner.

- L'ergot (6) suit le chemin de distribution inférisur de la
came et actionne le levier (5) qui transmet son mouve-
mant 4 I'ensemble léva bras (4], soulavant ainsi la bras
de lecture (3],

2° - Retour du bras de lecture sur son support (Fig. 2)

— Une fois le bras de lecture levé, la eame (4) antraine
par son mouvement [‘ergot (5] dans le chemin de dis-
tribution supérieur, déplagant ainsi le coulisseau mé- (6) (7) :’E"} (9)
tallique (6). ~

— Le coulisseau métallique (6] commande par INntermé-
diaire du levier (3] le retour du bras et le déplacement
angulaire de la plaque support (2) du contacteur mo-
teur (1).

* ARRET DU MOTEUR

— Lorsque le mouvement de la came (4] se termina, la
coulisseau métallique (6) soumis 3 INaction du ressort
(7) reprand sa position initiala

— La plaque suport (8] soumise 3 I'action du resszort (9)
reprend également sa position initiale, amenant le
contacteur moteur (1) sur la cama plastique (2], Le
moteur s arréta.

B. FONCTION REJET {Fig. 3}
— Pour arréter I'audition d'un disque appuyer, puls rel3-
cher la touche « REJET ».

- Ca mouvement actionng la levier (4], le ressort 4 &pin-
gle (3] et le levier (2), poussant ainsi le levier (1).

¢ Le fonctionmement reste identique au paragraphe A.




VIl - SCHEMA DE PRINCIPE

SCHEMAS DE PRINCIPE DE LA PLATINE ALIMENTATIOMN ERQOCHAGE
ET DE LA PLATINE REGULATION MOTEUR DES SEMI-CONDUCTEURS
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REGLAGES DES VITESSES
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LEGENDES ET CONDITIONS DE MESURES

—— —— DELIMITATION DES CIRCUITS IMFRIMES.

POINTS DE RACCONDCMEMT ALDE CIRCLITS
IMPRIMES.

: TENSIONS CONTINUES BFI FYEES FAR RAP-
PORT & LA MASSE AVED LN VOLTMETRE DE
20 KL

- TENSIONS CONTIMUES HELSVEES PAR RAP-
r POAT A LA MASSE AVEC UM WOLTMETRE
ELECTRONIILE.

é : TENSIONS AITERMAIIVES RELEWEES ANLC
UN WVOLTMEITHE DE 20 E{3%.

E‘j : POINTS TESTS DE RELEVES D'OSCILLD- ot FAUE 1 voin gauche
GRAMBSES, 2- Mo ou bleu point freed | :
FLATINE ; MOTEUR EM SERVICE. J - Ve poar froud
Wn i e




C. REGLAGE COMBINE « FORCE D’APPUI ET COMPENSATION DE LA FORCE CENTRIPETE
(ANTISKATING) » (Fig. 8)

1° - Reéglage de la force d’appui:

— Régler la force d'appui de la pointa de’lecture & :

— Pour cela, tourner la bague graduée (C] du contrepoids pour faire coincider le chiffre zéro en face du repare (B] .

— Tourner 'ensemble contrepoids(A! et bague/C) dans le sens de la fliche!a) pour mettre en coincidence le chiffre(2)
de la bague (C) avec le repéra (B .

2° _ Réglage de la compeneation de la force centripéte {antiskating)

- Amener le repére q@ v du bouton de commande «antiskating# (D) en face du chiffre |2} .

Nota : Si vous &tes amendé a remplacer la cellule d'origine sur votre appareil par une cellule d'un autre type, il convient

de ragler la force d'appui et la compensation de |a force centripéte en fonction des valeurs donnees par le constructeur
de celle-ci, et de reprendre les opérations des § A, B de ce chapitre.

D. REGLAGE DU POINT DE RETOUR v 28,
AUTOMATIQUE (Fig. 9) : ] A (B)

1® — Retirer les dix vis de fixation de la plaque de fond
de coffret pour accéder & la vis de réglage(1) du
point de retour automatique.

2® — Pour un serrage de la vis(1) , le déclenchemeant du
retour automatique du bras se fera en A .

39 — Ppur un dessemrage de lavis(1), le déclenchement
du retour automatigue du bras se fera en .

4% — Ppur un fonctionnement normal, la vis (1] doit
écarter les daux machoires du levier(2] d'une dis-
tance d'environ 16,5 mm. Fig. 2@

- § ¥

V — CONTROLES ET REGLAGES ELECTRIQUES (Fig. 10}

Retirer les dix vis de fixation de la plaque de fond de coffret pour accéder aux organes electriques.

A. CONTROLE ET REGLAGE DE LA VITESSE __Couronne A (33 trimn) | OH
45 tr/mn. | Couronne B (45 trlmn) ) SUNz

— Alimenter la platine et sélectionner la vitessa de 45 ( Couronne C(33tr/mn)

tr/mn. 60Hz | Couronne D (45trfmn)
— Mettre 3 mi-course le potentiométre de réglage fin 45 e—

tr/mn 4+ 45—» - — — 2
— Régier I'sjustable 1) da sorte que la couronne €8 » P

sourmisa & I'éclairage stroboscopique paraisse immo- & @ -

biIE- e m - "y, — -

e e m#; ? L-l.'."_l RERT
B. CONTROLE ET REGLAGE DE LA VITESSE P 3
33 tr'mn

— Alimenter la plating et sélectionner la vitesse de

33 trfmn. EMPLACEMEMENT DES REGLAGES
— Mettre 3 mi-course le potantiométre de reglage fin

32 tr/mn g+ 3%
— Regler |'ajustable (2| de sorte que la couronne KA %

soumise & |'éclairage stroboscopique paraisse immo-

bile. . '.E-l:r-r Zi“" _l_?
Nota : Aprés ces opérations, ajuster avec la plus de pré- \J _:';;‘ 7] E o/
cision possible les vitesses & 'aide des potentiomatres de =
réglage fin ¢+ 45—» ou «+ 33 —» suivant le cas. .

i e Fig. 10



Vill - LUBRIFICATION ET ENTRETIEN (Fig. 11 et 12}

Lors du montage de la platine toume-disques, toutes les surfaces de guidage ont été convenablement lubrifides.

=il s'avere necessaire de regraisser certains points, il faut le faire avec modération et en protégeant les surfaces de
friction telles que poulie moteur, rebord intérieur du platesu.

s - graisse de consistance moyenne

GRAISSAGE DU PALIER D’AXE DU PLATEAU

Pour acceder a |a partia interne du palier de I'axe du platesu, desserrer Iz vis 4 et sortir I'axe de son logement pour le

graisser.

Les figures (11] et (12) rappellent les points da graissage.

Fig. 12

IX — ANOMALIES DE FONCTIONNEMENT ET REMEDES

ANOMALIES CAUBES REMEDES
Le platzau re tourme pas 17] Courroia dertreinement défastususe
2% Courrcie d ertrélrement patine 2%) Nettoyer W courrdie  d'entr@inement,
la poufie du moteur et le tambour du
plateau
3°) Lecourant n'arfive psE au moteus 3% Werifier les connexions.
Vitesse du plateau trep faible, 17 Courrgie d'entrainement pans. 1"} Nettoyer la courrniz denmtrainement la
’ poulie du moteur et la tambour du
pisteau
24 Cirewit de régulation e vitesse mal réglé 2% Feprendre  les réglages (chapiue W
COMTROLES ET REGLAGES ELECTRIZUES]
3} Tengion secteur trop basse
Le retour eutomatioue du hrss de becture Mauwvais réglocge du paint de déclenchement Reprerdre le réglage Ivoir & D chopite 1Y
en fin de disque ne 3" effectus pes chs retoar awtematiqus do bras de lecturs COIMTROLTS ET REGLAGES MFPCAMNIIUES)
Le platoau continue da tournsr lorsque le 19 Contaciewr mglur détechiueug 151 Changer le contaciem
biras de lecturs est sur son support 2% Ressart de |a plague support du conmacteur
modeur défectucux
Lz pointe de [ecture na suit pas e silion 1%} Pointc usds ou Esla
2%y Las fils aboutissant & ls celiule sont rop
tencdius
3®% Force d'appui de la téte da lecture 3% Régler la force dappui de la Bte (wair
insuffizante % Cchapitre IV CONTROLES ET REGLAGES
MECAMNIQUES
4%} Ressort ¢ antiskating » trop tendu 4% Veérifier e posiionnemsnt du  ressart

g antiskating s




