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INTRODUCAO

O SAT através deste Manual de Servigo tem a finalidade de mostrar todas as etapas necessarias para a correta
manutencao dos produtos Gradiente.

Nossa maior preocupacdo é oferecer aos técnicos da rede de Servicos Autorizados Gradiente em todo territdrio
nacional, condicGes de conhecer profundamente o DVD Player D-461 e assim capacita-los a desenvolver um
servico de qualidade junto aos nossos clientes.

Para isso, é indispensavel uma leitura cuidadosa e atenta de todas as instrugdes contidas neste manual.
Divisdao Nacional de Servigos
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PRECAUCOES DE SEGURANCA

DISTANCIA DE FOLGA

Ao substituir componentes do circuito primario, confirme
a distancia da folga especificada (d), (d’) para que seja
maior que 3,2 mm, entre terminais soldados e entre
terminais e partes metalicas.

CHASSIS

TERMINAIS DO
PRIMARIO

CHECAGEM DA CORRENTE DE FUGA:

No aparelho completamente montado, conecte o cabo
de forca a linha AC em uma tomada de 120V (ndo utilize
transformador de isolacdao de rede durante este teste).
Utilize um voltimetro AC com sensibilidade de no minimo
1KQ/V conectado conforme a figura ao lado:

Meca a tensdo AC sobre o resistor conectando uma das
pontas de prova em todas as partes metalicas expostas
do aparelho (conexdes de antena, plugs de entrada/
saida de audio e video, oferecam um retorno elétrico
ao chassi. Qualquer tensdao medida ndo deve exceder a
0,35VAC. Inverta o plug do cabo de forga do aparelho
na tomada e repita o teste.

PARTES
EXPOSTAS

MULTITESTE

0,5uF|

TERRA
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NOTAS DE SEGURANCA

1-

Antes de devolver o aparelho ao proprietario,
certifique-se de que nenhum dispositivo interno
de protecao esteja defeituoso ou tenha sido
prejudicado durante a manutencdao. Componentes,
partes, e/ou fiacdo que estejam danificados devem
ser substituidos por componentes, partes, ou fiagcao
que obedecam as especificagOes originais.

Nao opere este aparelho ou deixe que seja operado
sem todos os dispositivos protetores devidamente
instalados e funcionando. Técnicos que danifiquem
as caracteristicas de seguranca ou falhem ao
realizar checagens de segurancga sdo responsaveis
por qualquer defeito resultante, e podera expor a
si proprio e aos outros a possiveis danos.

Leia e obedeca todas as precaucgdes e as notas
relacionadas a seguranca no lado de dentro e sobre
0 gabinete do produto.

NOTA DE SEGURANCA: Alguns componentes
elétricos e mecanicos tém caracteristicas especiais
de seguranca e sao identificados no esquema e na
lista de materiais pelo simbolo A, nesses casos é
imprescindivel que a substituicdo seja feita por
componentes originais fornecidos pela Gradiente,
a substituicdao por componentes fora de
especificacdo poderd causar, choque, incéndio, e/
ou outros riscos.

Componentes que ndo sdao de seguranca devem
ser substituidos por componentes com as mesmas
especificacdes técnicas que consta na lista de
materiais.

AVISO SOBRE ALTERAC6ES NO APARELHO:
Nao faca alteragdes ou modificacdes nos sistemas
elétricos ou mecanicos deste aparelho. Alteracdes
ou acréscimos de itens como conexdes auxiliares,
cabos e acessérios poderdo alterar as
caracteristicas de seguranca deste aparelho e criar
risco para o usuario. Quaisquer alteragdes nao
autorizadas pelo fabricante invalidardo a garantia
deste produto e fardo do técnico, responsavel por
danos a pessoa ou a propriedade.
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PRECAUGCOES DE MANUTENCAO

Nota a respeito do manuseio da unidade 6ptica

1.
a)
b)

2.
a)

b)

o)

d)

Transporte e armazenagem

A unidade deve permanecer em sua embalagem anti-
estatica até o momento de ser usada (Fig. 1).

A unidade nunca deve ser submetida a pressdes
externas ou impactos (Fig. 2).

Armazenagem em
embalagem anti-estatica

Impacto

Reparos

A unidade incorpora um forte magneto e nunca deve
ser envolvida em materiais magnéticos.

A unidade deve ser sempre manuseada de forma
adequada e cuidadosamente, evite exercer pressoes
externas e impactos. Se for submetida a fortes
pressdes ou impactos, o resultado pode ser um mal
funcionamento ou danos ao PCI.

Cada unidade é ajustada com um alto grau de
precisao, e por esta razdo os parafusos de ajuste
nunca devem ser tocados.

O raio laser pode danificar a visao!

Nunca olhe diretamente para o raio laser.

Nunca alimente uma unidade que tenha partes
externas (lentes e etc) danificados.

— NUNCA olhe diretamente para o raio
0 — laser e n&o exponha méos ou outras
partes do corpo
(110

Fig. 3

3. Limpeza da lente
a) Se houver poeira na superficie da lente, esta deve

ser limpa com um jato de ar (como o usado para
lentes de cdmera). A lente é suportada por uma
delicada mola. Quando for limpar a lente, um
cotonete pode ser usado com cuidado.

Ima Como segurar a unidade

Jato de ar

Presséo

Limpeza com cotonete
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NOTA SOBRE A MANUTENCAO DE CD/DVD PLAYERS

a)

b)

a)

. Preparacao

Os CD Players incorporam um grande numero de
CI's e uma unidade éptica (diodo laser). Estes
componentes sdo sensiveis e facilmente afetados
por eletricidade estdtica. Se a eletricidade estatica
for de alta voltagem, estes componentes podem ser
danficados e por isso devem ser manuseados com
cuidado.

A unidade é composta de alguns componentes
opticos e outros componentes de alta precisdo. E
necessario muito cuidado e deve-se evitar o reparo
ou a armazenagem em locais onde a temperatura e
a umidade forem altas, onde fortes campos
magnéticos estiverem presentes e onde houver
muita poeira.

Reparo

Antes de trocar qualquer componente desligue o
cabo de forca da tomada.

b)
)
d)
e)

f)

g)

Todos os instrumentos de medigdo e as ferramentas
devem estar aterradas.

A bancada de trabalho deve estar coberta com uma
manta condutiva anti-estatica aterrada.

Para evitar fuga de AC, as partes metalicas do ferro
de soldar devem estar aterradas.

O corpo do técnico deve estar aterrado por uma
pulseira anti-estatica com um resistor de 1MQ.

Deve-se evitar que a unidade entre em contato com
a roupa e receba descarga de estatica ndo desviada
pela pulseira.

O raio laser emitido pela unidade NUNCA deve ser
direcionado aos olhos ou partes do corpo.

Pulseira
anti-estatica
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ESPECIFICACOES TECNICAS - D-461

o Ta 11 [ R PP PP D-461
NI 5 Multimedia DVD Player
GERAL
FAN a1 ol Tor= o la [T =T L= PPN 90~250Vc.a 50/60Hz
(0] g 181 g o T3 =15 T 1 01 PP 0,8W (110Vc.a) / 2W (220Vc.a)
(@0e] o118 a o T o 0 = D¢l 4 2 o S PPN 15w
T 2,5kg (liquido)
3,3kg (bruto)
DIimeENSOES (L X P X A M M) ttititittitiititte ettt et ettt et e et a e et et et et et et e e st et aaae et et raeneas 431 x 260 x 42
TEMPEratura @ OPEIAGE0 .. euin et ettt et ettt e ettt e et e et e e et e et et ea et e e e e e enen e et e e anenaeae e ananaennens 5°C~40°C
(8] a oI Te = Te [l e ISR 0 =T =Tt 1o R PP 20% a 80%
DISCOS
DVD (Disco Versatil Digital)
LY L=] Lo Yol F=Yo (=R [T 1Y (B o RPN 3,4 m/s
REClaa] oo e SR g=] o] geTs [WTor=To = o o] o] u =T [o N PP 135 minutos

(Disco de lado unico, camada unica)
CD 8cm (Disco Compacto)

AVZ=] LeToi o I=Te [STe L= T 1] U 1 = PPN 1,2a1,4m/s
Tempo de reprodUGE0 MAXIMIO ....vueueuteit ettt et a e e et e aeae e e e e e e e e e eae e aee e enenanreen 74 minutos
CD 12cm
VeloCidade de 1EITUIA ..uiiri et et 1,2a1,4m/s
Tempo de reprodUGE0 MAXIMIO ..u.uuiuiii ettt et et et ettt eaeae e et eaeae e e e eaetateaaenenenetaenen 20 minutos
MP3
] 151 o b= e L= T o [ 67 T PP ISO 9660
[0 o 10> MPEG, Layer 3
7= 128~256 kbps (@44,1kHz)
SAIDAS DE VIDEO
[V Te [T T oTe] 1] 0o =) e JP PP PPN 1,0 Vp-p, 750hms
(00T a¥oToT 0 =1 o AV T =T 1 PP Y=1,0Vp-p, 750hms

Pr-0,70 Vp-p, 750hms
Pb=0,70 Vp-p, 750hms

S-Video
1] F=1 e LT (0T a1 =T Vel - 1P 1,0 Vp-p, 750hms
1] F=1 e [T ] .o 11 F=1 1o - TP 0,286 Vp-p, 750hms

SAIDAS DE AUDIO
Nivel de saida

FAY =1 [ Yo |- I PP 2Vp-p

[ Ta =Y B o = ) q - PP 0,5Vp-p
Resposta de frequéncia*

(@] =3 7Y 1 T PP 20Hz~20kHz

DVD (@ 48KHZ) 1 ueuiuitititiiii et ettt ettt e ettt et aaaas 20Hz~22kHz

DVD (@ 96KHZ) vevvvvee e e ettt et e e e e et ettt e e e e e et e et et e e e et et et e e e e et et e e e eeeeeeen s 20Hz~44kHz
[ = Ter= o TS A N PPN >92 dB
(DI We] get- ol u F= 1 s 1o o Tor= TN Kol - | E PP <0,04%

* Especificagdo nominal.

Projeto e especificacGes técnicas sujeitos a alteragdo sem aviso prévio.
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DESCRIGCAO DOS PINOS DOS PRINCIPAIS CIRCUITOS INTEGRADOS

Diagrama de blocos do CI MPEG
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IDGPCI/0[0]
ICGPCI/O[0]
GNDP
GPCI/0[20]
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Dados
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Diagrama de blocos do Vaddis ZR36768/762

Descrigao dos pinos do Vaddis 6E

Pino | Nome | Direcido | Estado durante/depois do RESET
Interface da CPU (15 pinos)

153 DUPTDO 0 Durante RESET: Saida (alta)
GPCI/O[36] 1/0 Depois RESET: Entrada(r.t.)
DUPTDO: Primeira saida de dados de debug da UART
GPCI/O[36]:Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP

152 DUPRDO I Durante RESET: Entrada (p.u.)
GPCI/O[35] 1/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
DUPRDO: Primeira saida de dados de debug da UART
GPCI/O[35]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP

156 DPUTD1 (0] Durante RESET: Entrada (p.u.)
GPCI/O[38] 1/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
DPUTD1: Segunda saida de dados de debug da UART
GPCI/O[38]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP

155 DPUTD1 O Durante RESET: Entrada (p.u.)
GPCI/O[37] 1/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
DPUTD1: Segunda saida de dados de debug da UART
GPCI/O[37]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP

106 GPCI/0O[20] I/0 Durante RESET: Entrada (p.d.)
CPUNMI I Depois RESET: Entrada (r.t.)
SDATA[0] I
PM[0] 0

GPCI/O[20]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP
CPUNMI: Entrada de interrupgdo ndo-mascaravel da CPU
SDATA[0]: Entrada de dados de amostragem do canal do SERVO para bypass do front-end analdgico.

PM[0]: Saida de dados de prova do mux.

8 Manual de Servigo
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Descricdo dos pinos do Vaddis 6E (continuagao)

Pino | Nome

| Direcdo

| Estado durante/depois do RESET

Interface da CPU (15 pinos) - continuacdo

108 ICGPCI/O[0] I/0 Durante RESET: Entrada (p.d.)
AOUT[3] 0] Depois RESET: Entrada (r.t.)
SDATA[1] I
PM[1] 0
ICGPCI/O[0]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP. Pode ser usada
como interrupgao externa de uso geral para a CPU.
AOQOUTI[3]: Saida serial de audio digital estéreo.
SDATA[1]: Entrada de dados de amostragem do canal do SERVO para bypass do front-end analdgico.
PM[1]: Saida de dados de prova do mux.
109 IDGPCI/O[0] I/0 Durante RESET: Entrada (p.d.)
SDATA[2] ) Depois RESET: Entrada (r.t.)
PM[2] I
IDGPCI/O[0]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP. Pode ser usada
como interrupcdo externa de uso geral para a CPU.
SDATA[2]: Entrada de dados de amostragem do canal do SERVO para bypass do front-end analdgico.
PM[2]: Saida de dados de prova do mux.
149 GPCI/O[34] I/0 Durante RESET: Entrada (p.d.)
147 GPCI/O[33] I/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
145 GPCI/O[32] I/0
136 GPCI/O[31] 1/0
Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.
148 ICGPCI/O[5] I/0 Durante RESET: Entrada (p.d.)
146 ICGPCI/Q[4] /0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP. Pode ser usada
como interrupcdo externa de uso geral para a CPU.
150 IDGPCI/O[3] 1/0 Durante RESET: Entrada (p.d.)
137 IDGPCI/O[2] 1/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP. Pode ser usada
como interrupcao externa de uso geral para a CPU.
Sinais do PLL (4 pinos)
139 [ RESET# | ID | Entrada
Entrada de reset. Depois que este sinal for desativado, o Vaddis 6E comeca o processo de inicializagdo.
142 | GCLKP | ID | Entrada
Entrada de clock ou de cristal de 27,000MHz para geracdo de clock do processmento principal.
141 [ X0 | AO | Saida
Saida para um cristal que for conectado ao GCLKP. Se um cristal ndo for usado em GCLKP, XO deve ser
mantido desconectado.
143 | GCLKA [ ID | Entrada
Entrada de clock de 27,000MHz para geracdo de clock de audio principal. Deve ser conectado ao GCLKP|
em operagdo normal.
Porta de video analdgica (5 pinos)
158 CVBS/G/Y AO
(DAC A)
Quando a saida do Vaddis 6E for video composto, este sinal é CVBS.
Quando a saida do Vaddis 6E for RGB, este é o sinal verde.
Quando a saida do Vaddis 6E for YUV, este é o sinal Y.

Manual de Servigo 9
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Descricao dos pinos do Vaddis 6E (continuacao)

Pino | Nome | Direcéo | Estado durante/depois do RESET
Porta de video analdgica (5 pinos) - Continuagdo
161 | Y/R/V/C | AO
Quando a saida do Vaddis 6E for video composto, este sinal é Y.
Quando a saida do Vaddis 6E for RGB, este é o sinal vermelho
Quando a saida do Vaddis 6E for YUV, este é o sinal V.
Quando a saida do Vaddis 6E for SCART, este € o sinal C.
162 C/B/U AO
(DAC Q)
Quando a saida do Vaddis 6E for video composto, este sinal é C.
Quando a saida do Vaddis 6E for RGB, este é o sinal azul.
Quando a saida do Vaddis 6E for YUV, este é o sinal U.
159 CVBS/C/Y AO
(DAC D)
A saida desta linha pode ser CVBS, C ou Y. A selecdo é independente da selecdo dos outros trés DACs.
163 | RSET | AL
Carga resisitiva para ajuste de ganho dos DACs.
Porta de video digital, CPU, DSP e debug do ADP (11 pinos)
128 VID[7] 0o Durante RESET: Entrada (p.d.)
ICETMS I Depois RESET: Entrada (r.t.)
DITMS I
GPCI/0O[26] I/0
DACTEST[7] I
VID[7]: Saida de lum./crom. do video digital, multiplexados no tempo de acordo com o padrdo CCIR656.
ICETMS: Interface de debug do ADP
DJTDS: Interface de debug do DSP
GPCI/O[26]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP
DACTEST[7]: Entrada de teste do DAC
128 VID[6] (0] Durante RESET: Entrada (p.d.)
ICETMI I Depois RESET: Entrada (r.t.)
DJTDI I
ICGPCI/O[2] I/0
DACTEST[6] I
VID[6]: Saida de lum./crom. do video digital, multiplexados no tempo de acordo com o padrao CCIR656.
ICETMI: Interface de debug do ADP
DJTDI: Interface de debug do DSP
ICGPCI/O[2]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP. Pode ser usada
como interrupgao externa de uso geral para a CPU.
DACTEST[6]: Entrada de teste do DAC
130 VID[5] (0] Durante RESET: Entrada (p.d.)
ICETDO (0] Depois RESET: Entrada (r.t.)
DJTDO 0]
IDGPCI/O[1] I/0
DACTEST([5] I

VID[5]: Saida de lum./crom. do video digital, multiplexados no tempo de acordo com o padrao CCIR656.

ICETDO: Interface de debug do ADP
DJTDO: Interface de debug do DSP

IDGPCI/O[1]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP. Pode ser usada
como interrupgao externa de uso geral para a CPU.

DACTEST[5]: Entrada de teste do DAC
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Descricdo dos pinos do Vaddis 6E (continuagdo)

Pino | Nome | Direcdo | Estado durante/depois do RESET
Porta de video digital, CPU, DSP e debug do ADP (11 pinos) - continuacdo
131 VID[4] 0] Durante RESET: Entrada (p.d.)
ICETCK I Depois RESET: Entrada (r.t.)
DJTCK I
GPCI/0[27] I/0
DACTEST[4] I
VID[4]: Saida de lum./crom. do video digital, multiplexados no tempo de acordo com o padrao CCIR656.
ICETCK: Interface de debug do ADP
DJTCK: Interface de debug do DSP
GPCI/O[27]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.
DACTEST[4]: Entrada de teste do DAC
132 VID[3] @) Durante RESET: Entrada (p.d.)
DJTMS I Depois RESET: Entrada (r.t.)
GPCI/0[28] I/0
DACTESTI[3] I
SERVOCLK 0
VID[3]: Saida de lum./crom. do video digital, multiplexados no tempo de acordo com o padrdo CCIR656.
DJTMS: Interface de debug do DSP
GPCI/O[28]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.
DACTEST[3]: Entrada de teste do DAC
SERVOCLK: Saida de dados de amostragem do canal do SERVO para bypass do front-end analdgico.
133 VID[2] ) Durante RESET: Entrada (p.d.)
DJTDI I Depois RESET: Entrada (r.t.)
GPCI/0[29] I/0
DACTEST[2] I
SSEL[0] 0
VID[2]: Saida de lum./crom. do video digital, multiplexados no tempo de acordo com o padrao CCIR656.
DJTDI: Interface de debug do DSP
GPCI/O[29]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.
DACTEST[2]: Entrada de teste do DAC
SSEL[0]: Saida de selecdo do canal do SERVO para bypass do front-end analdgico.
134 VID[1] 0] Durante RESET: Entrada (p.d.)
DJTDO 0] Depois RESET: Entrada (r.t.)
GPCI/O[30] 1/0
DACTEST[1] I
SSEL[1] 0
VID[1]: Saida de lum./crom. do video digital, multiplexados no tempo de acordo com o padrao CCIR656.
DJTDO: Interface de debug do DSP
GPCI/O[30]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.
DACTEST[1]: Entrada de teste do DAC
SSEL[1]: Saida de selecdo do canal do SERVO para bypass do front-end analdgico.
135 VID[O] ) Durante RESET: Entrada (p.d.)
DJTCK I Depois RESET: Entrada (r.t.)
ICGPCI/O[3] I/0
DACTESTI[O0] I
SSEL[2] 0
VID[0]: Saida de lum./crom. do video digital, multiplexados no tempo de acordo com o padrdo CCIR656.
DJTCK: Interface de debug do DSP
ICGPCI/O[3]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP. Pode ser usada
como interrupcdo externa de uso geral para a CPU.
DACTEST[0]: Entrada de teste do DAC
SSEL[2]: Saida de selecdo do canal do SERVO para bypass do front-end analdgico.
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Descrigao dos pinos do Vaddis 6E (continuacao)

Pino | Nome | Direcéo | Estado durante/depois do RESET
Porta de video digital, CPU, DSP e debug do ADP (11 pinos) - continuagdo
126 VCLKx2 0] Durante RESET: Entrada (p.d.)
COSYNC (0] Depois RESET: Entrada (r.t.)
ICGPCI/O[1] I/0
CITMS I
DACTEST[10] I
PM[11] 0
VCLKx2: Saida de clock do video digital. 27,000MHz.
COSYNC: Saida de sincronismo composto. Ativo somente quando a saida de analégico componente for
selecionada.
ICGPCI/O[1]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP. Pode ser usada
como interrupgao externa de uso geral para a CPU.
CJTMS: Interface de debug da CPU
DACTEST[10]: Entrada de teste do DAC
PM[11]: Saida de dados de prova do mux.
124 HSYNC# 0] Durante RESET: Entrada (p.d.)
GPCI/O[25] 1/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
CJTDO (0]
DACTEST[8] I
PM[10] 0
HSYNC#: Sinal de sincronismo horizontal do video digital.
GPCI/O[25]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.
CJTDO: Interface de debug da CPU
DACTEST[8]: Entrada de teste do DAC
PM[10]: Saida de dados de prova do mux.
122 VSYNC# 0] Durante RESET: Entrada (p.d.)
GPCI/0[24] 1/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
CJTDI I
DACTEST[9] I
PM[9] 0
VSYNC#: Sinal de sincronismo vertical do video digital.
GPCI/O[24]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.
CJTDI: Interface de debug da CPU
DACTEST[9]: Entrada de teste do DAC
PM[9]: Saida de dados de prova do mux.
Porta de audio digital e Debug da CPU (9 pinos)
120 AIN I Durante RESET: Entrada (p.d.)
GPCI/0[23] I/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
CJTCK I
PM[8] 0
AIN: Entrada serial do audio digital estéreo
GPCI/O[23]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.
CJTCK: Interface de debug da CPU
PM[8]: Saida de dados de prova do mux.
118 AMCLK 1/0 Durante RESET: Entrada (p.d.)
Depois RESET: Entrada (r.t.)
Entrada/saida de clock principal do dudio. 128,192,256 ou 384 vezes a frequéncia de amostragem.
110 S/PDIF (0] Durante RESET: Entrada (p.d.)
SDATA[3] I Depois RESET: Entrada (r.t.)
PM[3] 0

S/PDIF: Saida do transmissor S/PDIF para dados de audio digital codificado ou reconstruido.
SDATA[3]: Entrada de dados de amostragem do canal do SERVO para bypass do front-end analdgico.

PM[3]: Saida de dados de prova do mux.
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Descricdo dos pinos do Vaddis 6E (continuagao)

Pino | Nome | Direcdo | Estado durante/depois do RESET
Porta de audio digital e Debug da CPU (9 pinos) - continuagdo

111 AOUT[2] ) Durante RESET: Entrada (p.d.)
GPCI/O[21] I/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
SDATA[4] I
PM[4] 0
AOQOUT[2]: Saida serial do audio digital estéreo
GPCI/O[21]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.

SDATA[4]: Entrada de dados de amostragem do canal do SERVO para bypass do front-end analdgico.
PM[4]: Saida de dados de prova do mux.

112 AOUT[1] 0] Durante RESET: Entrada (p.d.)
GPCI/0[22] I/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
SDATA[5] I
PM[5] @)

AOQOUT[1]: Saida serial do audio digital estéreo

GPCI/O[22]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.

SDATA[5]: Entrada de dados de amostragem do canal do SERVO para bypass do front-end analdgico.
PM[5]: Saida de dados de prova do mux.

113 AOUTI[O0] 0 Durante RESET: Entrada (p.d.)

SDATA[5] I Depois RESET: Entrada (r.t.)
PM[6] )
AOQOUTI[O0]: Saida serial do audio digital estéreo
SDATA[5]: Entrada de dados de amostragem do canal do SERVO para bypass do front-end analdgico.
PM[6]: Saida de dados de prova do mux.
115 ALRCLK (0] Durante RESET: Entrada (p.d.)
Depois RESET: Entrada (r.t.)
Saida de selegdo de audio digital esquerdo/direito para a porta de dudio. Onda quadrada, na frequéncia
de amostragem.
116 ABCLK 0] Durante RESET: Entrada (p.d.)
Depois RESET: Entrada (r.t.)
Saida de clock de bit para audio digital. O dados em AOUT e AIN sdo enviados ou retidos, respectivamente,
na borda deste clock.

114 GPAI/O I/0 Durante RESET: Entrada (p.d.)
AOUT[3] 0] Depois RESET: Entrada (r.t.)
SDATA[7] I
PM[7] 0
GPAI/O: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pelo SW ADP.

AOQOUT[3]: Saida serial do audio digital estéreo
SDATA[7]: Entrada de dados de amostragem do canal do SERVO para bypass do front-end analdgico.
PM[7]: Saida de dados de prova do mux.

Interface do carregador, Interface do amplificador de RF, Interface de fluxo de AV (28 pinos)

185 VBIASS[1] Al

184 VBIASS[O0] Al
Entradas de tensdo de referéncia do sinal analdgico do servo.

169 DACDRIVE[1] AO

167 DACDRIVE[O0] AO

Saida de sinais do drive do DAC
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Descrigao dos pinos do Vaddis 6E (continuacao)

Pino | Nome | Direcdo | Estado durante/depois do RESET
Interface do carregador, Interface do amplificador de RF, Interface de fluxo de AV (28 pinos)

187 PWMACTI[ O] 0o Durante RESET: Entrada (p.d.)
GPCI/O[39] I/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
DVDDAT[0] I
NRZDATA I
PWMACT[O0]: Saida do sinal PWMO.

GPCI/O[39]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.
DVDDAT[O0]: Linha de entrada de dados AV para bypass do front-end.
NRZDATA: Entrada de dados NRZ para front-end analdgico e bypass do canal de leitura de dados.

188 PWMACTI[ 1] (0] Durante RESET: Entrada (p.d.)
GPCI/0[40] 1/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
DVDDAT[1] I
NRZCLK I
PWMACT[1]: Saida do sinal PWML1.

GPCI/O[40]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.
DVDDAT[1]: Linha de entrada de dados AV para bypass do front-end.
NRZCLK: Entrada de dados NRZ para front-end analdgico e bypass do canal de leitura de dados.

205 SLEDPULSE I Durante RESET: Entrada (p.d.)
IDGPCI/O[6] I/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
DVDSOS I
SLEDPULSE: Entrada do codificador optico do Sled.

IDGPCI/O[6]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP. Pode ser usada
como interrupcdo externa de uso geral para o DSP.
DVDSOS: Entrada de indicacdo de inicio de setor AV para bypass do front-end.

206 SPINDLEPULSE I Durante RESET: Entrada (p.d.)
IDGPCI/O[7] 1/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
SPINDLEPULSE: Entrada do codificador éptico do Spindle.

IDGPCI/O[7]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP. Pode ser usada
como interrupcdo externa de uso geral para o DSP.

172 | RFINP [ AL |
Entrada de sinal positivo de RF (entrada diferencial) ou entrada de sinal de RF (linha Unica)

173 RFINN | AL
Entrada de sinal negativo de RF (entrada diferencial) ou entrada de sinal de RF de referéncia.

176 ADCINJ[7] Al
AFETESTN AI/O
ADCIN[7]: Entrada de sinal do ADC do SERVO do amplificador de RF.

AFETESTN: Entrada ou saida diferencial de sinal (negativo) de teste do front-end analdgico.

177 ADCIN[6] Al
AFETESTP AI/O
ADCIN[6]: Entrada de sinal do ADC do SERVO do amplificador de RF.

AFETESTP: Entrada ou saida diferencial de sinal (positivo) de teste do front-end analdgico.

178 ADCIN[5] Al

179 ADCIN[4] Al

180 ADCIN[3] Al

181 ADCIN[2] Al

182 ADCINJ[1] Al

183 ADCINJ[O] Al
Entradas de sinal do ADC do SERVO do amplificador de RF.
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Descricdo dos pinos do Vaddis 6E (continuagao)

Pino | Nome | Direcao | Estado durante/depois do RESET
Interface do carregador, Interface do amplificador de RF, Interface de fluxo de AV (28 pinos)

189 PWMCOI[0] 0] Durante RESET: Entrada (p.d.)

GPCI/O[41] I/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)

DVDDAT[2] I

NRZLOCK I

PWMCOJO0]: Saida do sinal PWM2.

GPCI/O[41]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.

DVDDAT[2]: Linha de entrada de dados AV para bypass do front-end.

NRZLOCK: Entrada de dados NRZ para front-end analdgico e bypass do canal de leitura de dados.
191 PWMCO[1] @) Durante RESET: Entrada (p.d.)

GPCI/0[42] I/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)

DVDDAT[3] I

NRZDFCT I

PWMCO[1]: Saida do sinal PWM3.

GPCI/O[42]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.

DVDDAT[3]: Entrada de dados AV para bypass do front-end.

NRZDFCT: Entrada de defeito NRZ para front-end analdgico e bypass do canal de leitura de dados.
193 PWMCO[ 2] 0] Durante RESET: Entrada (p.d.)

GPCI/0[43] I/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)

DVDDAT[4] I

RFDAT[0] I

PWMCO[2]: Saida do sinal PWM4,

GPCI/0O[43]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.

DVDDAT[4]: Entrada de dados AV para bypass do front-end.

RFDAT[0]: Entrada de dados de amostragem do canal de RF para bypass do front-end analdgico.
194 PWMCOI3] 0] Durante RESET: Entrada (p.d.)

GPCI/0[44] I/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)

DVDDAT[5] I

RFDAT[1] I

PWMCO[3]: Saida do sinal PWMS5.

GPCI/O[44]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.

DVDDAT[5]: Entrada de dados AV para bypass do front-end.

RFDAT[1]: Entrada de dados de amostragem do canal de RF para bypass do front-end analdgico.
196 PWMCO[4] ¢} Durante RESET: Entrada (p.d.)

GPCI/0[45] I/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)

DVDDAT[6] I

RFDAT[2] I

PWMCO[4]: Saida do sinal PWM6.

GPCI/O[45]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.

DVDDAT[6]: Entrada de dados AV para bypass do front-end.

RFDAT[2]: Entrada de dados de amostragem do canal de RF para bypass do front-end analdgico.
198 PWMCOI5] 0] Durante RESET: Entrada (p.d.)

GPCI/0[46] I/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)

DVDDAT[7] I

RFDAT[3] I

PWMCO[5]: Saida do sinal PWM?7.

GPCI/O[46]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.

DVDDAT[7]: Entrada de dados AV para bypass do front-end.

RFDAT[3]: Entrada de dados de amostragem do canal de RF para bypass do front-end analdgico.
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Descrigao dos pinos do Vaddis 6E (continuacao)

Pino | Nome | Direcéo | Estado durante/depois do RESET
Interface do carreg., Interface do amplif. de RF, Interface de fluxo de AV (28 pinos) - continuacdo

199 PWMCOI6] 0 Durante RESET: Entrada (p.d.)
IDGPCI/O[4] I/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
DVDREQ (@]

RFDAT[4] I

PWMCO[6]: Saida do sinal PWMS.

IDGPCI/O[4]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP. Pode ser usada
como interrupgao externa de uso geral para o DSP.

DVDREQ: Saida de requisicdo de dados AV para bypass do front-end.

RFDAT[4]: Entrada de dados de amostragem do canal de RF para bypass do front-end analdgico.

203 ICGPCI/O[7] I/0 Durante RESET: Entrada (p.d.)
DVDERR I Depois RESET: Entrada (r.t.)

RFCLK 0]

PM[12] 0

ICGPCI/O[7]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP. Pode ser usada
como interrupcdo externa de uso geral para o CPU.

DVDERR: Entrada de erro de AV para bypass do front-end.

RFCLK: Saida de clock de amostragem do canal de RF para bypass do front-end analdgico.

PM[12]: Saida de dados de prova do mux.

200 DEFECT I/0 Durante RESET: Entrada (p.d.)
IDGPCI/O[5] 1/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
DVDSTRB (@]

RFDAT[5] I

DEFECT: Saida ou entrada de sinal de defeito do disco

IDGPCI/O[5]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP. Pode ser usada
como interrupcdo externa de uso geral para o DSP.

DVDSTRB: Entrada de strobe de bit de dados (clock) para bypass do front-end.

RFDAT[5]: Entrada de dados de amostragem do canal de RF para bypass do front-end analdgico.

201 ICGPCI/O[6] 1/0 Durante RESET: Entrada (p.d.)
DVDALID I Depois RESET: Entrada (r.t.)

RFCLK 0]
PM[16] 0

ICGPCI/O[6]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP. Pode ser usada

como interrupcdo externa de uso geral para o CPU.
DVDALID: Entrada de dados validos de AV para bypass do front-end.

RFCLK: Saida de clock de amostragem do canal de RF para bypass do front-end analdgico.
PM[16]: Saida de dados de prova do mux.
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Descricao dos pinos do Vaddis 6E (continuagao)

Pino | Nome | Direcao | Estado durante/depois do RESET
Interface da SDRAM (36 pinos

103 RAMDAT[15] I/0 Durante RESET: Entrada (p.d.)

100 RAMDAT[14] I/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)

98 RAMDAT[13] 1/0

94 RAMDAT[12] 1/0

90 RAMDAT[11] 1/0

88 RAMDAT[10] I/0

85 RAMDAT[9] I/0

82 RAMDAT[8] I/0

84 RAMDAT[7] I/0

86 RAMDAT[6] 1/0

89 RAMDAT[5] I/0

92 RAMDAT[4] I/0

96 RAMDAT[3] 1/0

99 RAMDAT[2] 1/0

102 RAMDAT[1] I/0

104 RAMDATI[O0] 1/0
Barramento de dados bidirecional da SDRAM

69 RAMADD[11] 0 Durante RESET: Saida (baixo)

65 RAMADD[10] 0 Depois RESET: Saida (baixo)

67 RAMADD[9] 0

63 RAMADD[8] 0

60 RAMADD[7] 0

57 RAMADDI[6] o)

55 RAMADD[5] 0

53 RAMADD[4] 0

54 RAMADD[3] 0

56 RAMADD[2] o)

59 RAMADD[1] 0

61 RAMADD[O0] 0]

Saida do barramento de endereco da SDRAM
74 RAMRAS # 0 Durante RESET: Saida (alto)
Depois RESET: Saida (alto)
Selecdo de linha da SDRAM.
75 RAMCAS# 0] Durante RESET: Saida (alto)
Depois RESET: Saida (alto)
Selecdo de coluna da SDRAM.
80 PCLK 0 Durante RESET: Saida
Depois RESET: Saida
Saida de clock da SDRAM (o0 mesmo que o clock de processamento interno).
78 RAMDQM 0] Durante RESET: Saida (alto)
Depois RESET: Saida (alto)
Mascaramento de dados da SDRAM.
71 RAMBA[0] 0 Durante RESET: Saida (alto)
Depois RESET: Saida (alto)
Selecdo de banco da SDRAM.

70 RAMCS[O0]# 0] Durante RESET: Saida (alto)
RAMBA[1] (0] Depois RESET: Saida (alto)
RAMCS[0]#: Selecdo de chip da SDRAM.

RAMBA[1]: Selecdo de banco da SDRAM.
73 RAMCS[1]# 0 Durante RESET: Saida (alto)

Depois RESET: Saida (alto)

Selecdo de chip da SDRAM.
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Descrigao dos pinos do Vaddis 6E (continuacao)

Pino | Nome | Direcdo | Estado durante/depois do RESET
Interface da SDRAM (36 pinos) - continuacdo
77 RAMWE# 0 Durante RESET: Saida (Alto)

Depois RESET: Saida (Alto)

Habilitacdo de escrita da SDRAM

Interface SSC (3 pinos)

208 SSCTXD ) Durante RESET: Entrada (p.d.)
GPCI/O[16] I/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
PM[14] 0

SSCTXD: Sinal de saida de dados SSC.
GPCI/O[16]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.
PM[14]: Saida de dados de prova do mux.

1 SSCRXD I Durante RESET: Entrada (p.d.)
GPCI/O[17] I/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
PM[15] 0

SSCRXD: Entrada de dados SSC.
GPCI/O[17]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.
PM[15]: Saida de dados de prova do mux.

207 SSCCLK I/0 Durante RESET: Entrada (p.d.)
GPCI/0[47] I/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
PM[13] 0

SSCCLK: Entrada ou saida de sinal de clock SSC.
GPCI/O[47]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.
PM[13]: Saida de dados de prova do mux.

Interface da PNVM/SRAM (41 pinos)

9 MEMDA[15] I/0 Durante RESET: Entrada (p.d.)

14 MEMDA[14] I/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)

18 MEMDA[13] I/0

22 MEMDA[12] I/0

26 MEMDA[11] I/0

30 MEMDA[10] I/0

35 MEMDA[9] I/0

39 MEMDA[8] I/0

11 MEMDA[7] I/0

16 MEMDA[6] I/0

19 MEMDA[5] I/0

24 MEMDA[4] I/0

27 MEMDA[3] I/0

33 MEMDA[2] I/0

37 MEMDA[1] I/0

42 MEMDA[O0] 1/0
Barramento de dados bidirecional PNVM/SRAM

20 MEMAD[20] 0] Durante RESET: Entrada (p.u.)
MEMCS[2]# O Depois RESET: Entrada (r.t.)
GPCI/0[9] 1/0
MEMAD[20]: Barramento de endereco PNVM/SRAM.
MEMCS[2]#: Selecdo de chip PNVM/SRAM.
GPCI/O[9]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.

28 MEMAD[19] O Durante RESET: Entrada (p.u.)
PLLSEL I Depois RESET: Saida (Alto)

MEMAD[19]: Barramento de endereco PNVM/SRAM.
PLLSEL: Selecdo de frequéncia do PLL - 108MHz (baixo) ou 135MHz (alto), amostrado durante o RESET.
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Descricdo dos pinos do Vaddis 6E (continuagao)

Pino | Nome | Direcdo | Estado durante/depois do RESET
Interface da PNVM/SRAM (41 pinos) - Continuacdo

31 MEMAD[18] 0 Durante RESET: Saida (baixo)

34 MEMAD[17] 0] Depois RESET: Saida (baixo)

5 MEMAD[16] O

4 MEMAD[15] O

6 MEMAD[14] 0]

Barramento de endereco PNVM/SRAM.

7 MEMAD[13] 0 Durante RESET: Entrada (p.d.)
AFETESTEN I Depois RESET: Saida (baixo)
MEMAD[13]: Barramento de endereco PNVM/SRAM.

AFETESTEN: Entrada de habilitacdo do modo de teste do front-end analdgico. Nivel amostrado durante o
RESET. Em operacdo normal, este pino deve estar em nivel baixo durante o RESET.

8 MEMAD[12] 0] Durante RESET: Entrada (p.d.)
PLLCFGA I Depois RESET: Saida (baixo)
MEMAD[12]: Barramento de endereco PNVM/SRAM.

PLLCFGA: Entrada de configuracdo do PLL de audio. Nivel amostrado durante o RESET. Em operacao
normal, este pino deve estar em nivel baixo durante o RESET.

10 MEMAD[11] @) Durante RESET: Entrada (p.d.)
PLLCFGP I Depois RESET: Saida (baixo)
MEMAD[11]: Barramento de endereco PNVM/SRAM.

PLLCFGP: Entrada de configuracdo do PLL de processo. Nivel amostrado durante o RESET. Em operacao
normal, este pino deve estar em nivel baixo durante o RESET.

13 MEMAD[10] 0] Durante RESET: Entrada (p.d.)
TESTMODE I Depois RESET: Saida (baixo)
MEMAD[10]: Barramento de endereco PNVM/SRAM.

TESTMODE: Selegdo de modo operacional. Nivel amostrado durante o RESET. Em operagdo normal, este
pino deve estar em nivel baixo durante o RESET.

15 MEMAD[9] 0] Durante RESET: Saida (baixo)

17 MEMAD[8] 0] Durante RESET: Saida (baixo)

36 MEMAD[7] 0

38 MEMAD[6] 0

40 MEMAD[5] 0

43 MEMAD[4] 0

45 MEMAD[3] O

46 MEMAD[2] 0
Barramento de endereco PNVM/SRAM.

48 MEMAD[1] 0] Durante RESET: Entrada (p.d.)
BOOTSEL[2] I Durante RESET: Saida (baixo)
MEMAD[1]: Barramento de enderego PNVM/SRAM.

BOOTSEL[2]: Selecao de fonte de execucdo e software de boot da CPU. Veja BOOTSEL[1] abaixo.

49 MEMAD[O0] 0] Durante RESET: Entrada (p.d.)
BOOTSEL[1] I Durante RESET: Saida (baixo)
MEMADI[0]: Barramento de enderego PNVM/SRAM.

BOOTSEL[1]: Selecao de fonte de execugao e software de boot da CPU.
BOOTSEL[2:1]: Teste de producao
BOOTSEL[2:1]: Flash + SRAM (para debug/monitoramento)
BOOTSEL[2:1]: Debug da primeira UART
BOOTSEL[2:1]: Flash
23 MEMWR # 0 Durante RESET: Saida (Alto)
Durante RESET: Saida (Alto)
Habilitacdo de escrita da PNVM/SRAM.
44 MEMRD # O Durante RESET: Saida (Alto)
Durante RESET: Saida (Alto)
Habilitacdo de leitura da PNVM/SRAM.
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Descricdo dos pinos do Vaddis 6E (continuacdo)

Pino | Nome | Direcdo | Estado durante/depois do RESET
Interface da PNVM/SRAM (41 pinos) - Continuacdo
47 MEMCS[0]# 0 Durante RESET: Saida (Alto)
Depois RESET: Saida (Alto)
Selecao de chip da PNVM/SRAM.

2 MEMCS[1]# 0] Durante RESET: Entrada (p.u.)
GPCI/0[18] 1/0 Depois RESET: Entrada (r.t.)
MEMCS[1]#: Selecdo de chip da PNVM/SRAM.

GPCI/O[18]: Saida/Entrada de uso geral, monitorada/controlada pela CPU ou SW DSP.
Sinais de alimentacdo (56 pinos)
* GNDP (*pinos 12, 32, 50, 62, 72, 83, 91, 101,
107, 125, 151, 202)
Terra dos periféricos digitais da fonte de 3,3V (12 pinos)
* VDDP (* pinos 3, 21, 41, 52, 58, 68, 76, 87,
97, 105, 127, 144, 204)
Alimentacdo dos periféricos digitais de 3,3V (13 pinos)
* VDDIP [ (*pinos 51,154)
Tensdo de referéncia de 3,3V dos periféricos (2 pinos)
117 GNDPA2 |
Terra digital da alimentacao filtrada de 3,3V para AMCLK
119 | VDDPA2 |
Alimentacdo digital filtrada de 3,3V para AMCLK

79 GNDPCLK |
Terra digital da alimentacao filtrada de 3,3V para PCLK

81 VDDPCLK |
Alimentacdo digital filtrada de 3,3V para PCLK

* GNDC [ (*pinos 29, 66, 95, 121, 190)
Terra da alimentacdo de 1,8V para o nucleo digital (5 pinos)

* VDDC [ (*pinos 25, 64, 93, 123, 192)
Alimentacdo de 1,8V para o nucleo digital (5 pinos)

138 | GNDA |
Plano terra do circuito PLL interno

140 | VDDA | |
Alimentacdo de 1,8V para o circuito PLL interno.

160 VDDDAC |
Alimentacdo analdgica de 3,3V para os DACs

164 GNDDACP

157 GNDDACD
Terra para a alimentacdo analdgica de 3,3V dos DACs

165 GNDDABS2
Terra comum para os DACs de servo e video.

166 GNDDACPS

170 GNDDACDS
Terra para a alimentacdo analdgica de 3,3V do DAC do SERVO.

174 GNDAFERF
Terra da alimentacdo analdgica de 3,3V do RF

171 VDDAFERF |
Alimentacdo analdgica de 3,3V do RF

186 GNDAFES |
Terra analdgico da alimentacdo de 3,3V do SERVO

175 | VDDAFES |
Alimentacdo analdgica de 3,3V do SERVO

168 | VDDDACS |
Alimentacdo de 3,3V do DAC do SERVO

195 GNDPWMS |
Terra da alimentacdo de 3,3V do PWM do SERVO

197 | VDDPWMS | |

Alimentacdo de 3,3V do PWM do SERVO
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CI M24C02 - WMN6T (MEM. EEPROM)

1. NM24C02 - EEPROM de 2 kbits de Interface
Serial de padrao 2-fios

Descricao geral

Os dispositivos NM24C02/03 sdo memodrias CMOS de
2048 bits ndo volateis de apagamento elétrico.

Esses dispositivos atendem a todas as especificacdes
do padrdo de protocolo “Standard IIC 2-Wire” e sdo
projetados para minimizar o nimero de pinos e
simplificar os requisitos de layout da placa.

A metade superior (acima de 1Kbit) da memodria do
NM24C03 pode ser protegida contra gravacgao
conectando-se o pino WP ao Vcc. Essa secdo da memoria
torna-se entdo inalteravel a menos que o pino WP seja
ligado ao Vss.

Esse protocolo de comunicagdo usa as linhas CLOCK
(SCL) e DATA 1/O (SDA) para transferir dados de modo
sincrono (entre o dispositivo mestre (por exemplo um
microprocessador) e o dispositivo EEPROM escravo.

O protocolo Standard IIC permite um maximo de 16K
de memoéria EEPROM que é suportada pela familia
Fairchild em dispositivos de 2K,4K,8K e 16K, permitindo
ao usuario configurar a memoria conforme a aplicagdo
requer com qualquer combinacdao de EEPROMs. Para
implementar densidades de memadria EEPROM mais altas
no barramento IIC, o protocolo Extended IIC deve ser
usado. (Veja os datasheets do NM24C32 ou NM24C65
para mais informacao.)

As EEPROMs Fairchild sdo projetadas e testadas para
aplicacbdes que requerem alta durabilidade, alta
confiabilidade e baixo consumo de energia.

Caracteristicas

e Larga faixa de tensdo de operagao 2.7V - 5.5V
e Frequéncia de clock (F) de 400 KHz em 2.7V - 5.5V
e Corrente de ativo tipica de 200pA
Corrente de standby tipica de 10pA
Corrente de standby tipica(L) de 1pA
Corrente de standby tipica(LZ) de 0,1pA
e Interface compativel com IIC
- Prové protocolo de transferéncia de dados
bidirecional Entradas “Schmitt trigger”
e Modo de escrita em pagina de dezesseis bytes
- Minimiza o tempo total de escrita por byte.
¢ Ciclo de escrita auto-temporizado
Tipico tempo do ciclo de escrita de 6ms
Protecdo de escrita por Hardware para a metade
superior (somente NM24C03)
Durabilidade: 1,000,000 de mudancas de dados
Retencdao de dados maior que 40 anos.
Encapsulamentos disponiveis: 8 pinos DIP, 8 pinos
SO, e 8 pinos TSSOP
Disponivel em trés faixas de temperatura
- Comercial: 0° a +70°C
- Estendida (E): -40° a +85°C
- Automotiva (V): -40° a +125°C

Diagrama de Blocos
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Diagrama de Conexao

Encapsulamento Dual - in - line (N), Encapsulamento SO (M8) e Esncapsulamento TSSOP (MT8)

ro_1 ~—" 8| vcc
Al — 2 71— NC
NM24C02
A2 — 3 6 — SCL
Vgg —1 4 5 — SDA
DS500069-2
Nome dos pinos
AO,A1,A2 Entrada de endereco dos dispositivo
Vss Terra
SDA I/O serial de dados
SCL Entrada de clock serial
NC N&o conectado
Vee Alimentagéo
Informacgodes para pedido
NM 24 C XX F LZ E XXX Letra  Descrigao
Encapsulamento N 8-pin DIP
M8 8-pin SOIC
MT8 8-pin TSSOP
Faixa de Temperatura None 0 a 70°C
\ -40 a +125°C
E -40 a +85°C
Faixa de tensao de operagdo Blank 4.5V a 5.5V
L 2.7V a 5.5V
Lz 27V ab55V e
Corrente de Standby <1uA
Frequencia de clock SCL Blank 100KHz
F 400KHz
Densi 02 2K
03 2K com protecao de gravagao
C Tecnologia CMOS
Interface 24 lic
NMm Meméria ndo volatil Fairchild

Especificagées do produto

Valores maximos absolutos Condigcdes de operacdo

Temperatura ambiente de armazenamento -65°C a +150°C Temperatura ambiente de operagdo

NM24C02/03 0°C a +70°C
Todas as tensdes de entrada ou saida NM24CO02E/03E -40°C a +85°C
em relagdo ao terra 6.5V a -0.3V NM24C02V/03V -40°C a +125°C
Alimentagdo positiva
Temperatura do terminal NM24C02/03 4.5V a 5.5V
(Soldagem, 10 segundos) +300°C NM24C02L/03L 2.7V a 5.5V
NM24C02LZ/03LZ 2.7V a 5.5V
Resisténcia a ESD 2000V min.
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Condigoes de teste AC

Formas de onda de entrada/saida em teste AC

Nivel dos pulsos de entrada VCCX 0.1t VCCx 09
Tempos de subida e desdda da entrada 10ns 0.9vee N 0.7Vce
Niveis de temporizagdo de entrada e saida Ve x 0.3to VOC x 0.7 0.1Vee NN 0.3Vee
Carga de saida 1 TTL Gate and CL = 100 pF DS500069-4
Simbolo | Parametro 100 KHz 400 KHz Unidades
Min Max Min Max
foel Frequéncia de clock SCL 100 400 KHz
T, Constante de tempo de supressao de 100 50 ns
ruido em SCL, Entradas SDA (minima
largura de pulso vin).
taa SCL baixo para saida de dados SDA valida 0.3 3.5 0.1 0.9 us
[ Tempo que o barramento deve ficar 4.7 1.3 us
livre antes que uma nova transmissao
possa comegar.
tio.sma Tempo de espera da condicdo de inicio 4.0 0.6 us
tow Periodo do clock baixo 4.7 1.5 us
oo Periodo do clock alto 4.0 0.6 us
toysma Tempo de Setup da condigdo de inicio. 4.7 0.6 us
(Para uma condigdo de inicio repetida).
tho:oat Tempo de espera de entrada de dados 20 20 ns
tsu.oar Tempo de setup da entrada de dados 250 100 ns
ts Tempo de subida SDA e SCL 1 0.3 us
t. Tempo de descida SDA e SCL 300 300 ns
tsu.sto Tempo de setup da condicdo de parado 4.7 0.6 us
ton Tempo de espera de saida de dados 300 50 ns
tur Tempo do ciclo de escrita - NM24C02/03 10 10 ms
(Note 3) | - NM24C02/03L, NM24C02/03LZ 15 15

Nota 3: o tempo do ciclo de escrita (t, ) € o tempo de uma condicdo de parado valida de uma sequéncia de escrita até o fim do ciclo interno de
programagdo/apagamento. Durante esse ciclo de escrita, os circuitos de interface do NM 24C02 / 03 sdo desabilitados e o SDA é permitido
se manter alto pelo resistor de pull-up do barramento, e o dispositivo ndo responde ao enderego escravo. Veja o diagrama “Temporizagdo
do ciclo de escrita”.

Tempo de barramento

R
1,
HIGH
- >
Low
SCL
tay).
thp.paT [P tSu:DAT Su:sTO -
SDA (
a )
IN \ .
N { BUF,
t
DH o
SDA X o
ouT (¢
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Temporizagao do ciclo de escrita

SDA /\< 8th BIT\ ACK [\ / \ / \
WORD n < fWR -

J-
“«

CONDICAO DE PARADO CONDICAO DE INiCIO

Nota: O tempo do ciclo de escrita (t,,) € o tempo de uma condigéo de parado vélida de uma sequencia de escrita até o fim do ciclo interno de
programacao/apagamento.

Dimensoes de fisicas em polegadas (milimetros) a menos que informado o contrario.

0.189-0.197
B JE R ——_
(4.800 - 5.004)
8 7 6 5
f [LIT [0
0.228 - 0.244
(5.791-6.198
1 2 3 4
Lead #1
IDENT
0.150 - 0.157
(3810-3.988) 0.053 - 0.069
0010-0020, 4o [f o 8° Max, Typ. (1.346;1.753) 0.004 - 0.010
(0.254 - 0.508) J;L Al loads (0.102- 0.254)
I ‘ A wow I i R
[N oon \/‘ 1 i $ Plane
0.0075 - 0.0098 (0.102) 0.014
(0.190-0.249)  Alllead tips _,, | | ¢0-016-0.050 (0.356)
Typ. All Leads (0.406 - 1.270) 0.050 0014-0020 ¢,
Typ. All Leads (1.270) (0.356-0.508)
Typ

Encapsulamento de 8 pinos Molded Samll Outline (M8)
Numero de encapsulamento M0O8SA
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DIAGRAMA DE BLOCO

d p7 Pd Ps A 1Pl P o [ig [ i i3
r & | o

10K
PreGND PVcc2 GND
Stabnydy- §7'5K 10K 15K
20K i
Driver de -
1 Driver do
AMN——1<x2 Ci:;i%:' acionador
_ 7.5K
Destggr;ranrincinto v Det. Amp. T
PVccl
—PVcc2
l Vcc
Det. Amp.
X2 Drcll\(/)er Driver do
» A sled acionador
7.5K :IOK 25K
10K A \_/%: PVccl Fzzc-fill\lD

BRERERORERCRUEERICRERERERERERT

DESCRIGCAO DOS PINOS

NO| Simbolo Funcdo No| Simbolo Fungao
1| VINFC | Entrada para o driver de foco 15[ VOTK+ |Saida nao inversora do tracking
2 | CFCerrl | Conexdo com capacitor para 16| VOTK- |Saida inversora do tracking
amplificador de erro -
3| CFCerr2 17| VOLD+ | Saida nao inversora do carregamento
4| VINSL+ | Entrada ndo inversora para o Amp-OP |18| VOLD- |Saida inversora do carregamento
5| VINSL- | Entrada inversora para o Amp-OP 19| PGND GND (Terra) para bloco de poténcia
6| VOSL Saida do Amp-OP 20 VNFTK |Realimentacdo para o driver de tracking
7| VNFFC [ Realimentacdo para o driver de foco 21| PVcc2 | Vcc para o bloco de poténcia do acionador
8| vee Vcc para o bloco pré-drive e para o blo- o v
co de poténcia e carreqamento. 22| PreGND [ GND (Terra) para bloco de pré-drive
9| PVeel | Ve para o bloco de poténcia e carregamento. |23| PreGND | Entrada para o driver de carregamento

10| PGND GND (Terra) para o bloco de poténcia  |24| CTKerr2 | Conex3o com capacitor para amplificador de erro

11| VOSL- | saida inversora do sled 25| CTKerr1 | Conexdo com capacitor para amplificador de erro|
12| VOSL+ | Saida n&o-inversora do sled 26( VINTK | Entrada para o driver de tracking

13| VOFC- | Saida inversora do foco 27| BIAS Entrada para tens3o de referéncia

14| VOFC+ | Saida ndo-inversora do foco 28| STBY | Entrada para o controle de stand-by

Nota: O simbolo + e - (saida dos drivers) indicam a polaridade do pino de entrada. (Por exemplo, se a tensdo
no pino 1 for alta, o pino 14 sera alto.)
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CI REGULADOR RC1117M33T DE TENSAO 3V3
CI REGULADOR RC1117ST DE TENSAO AJUSTAVEL

Caracteristicas

- Baixa corrente de queda

Regulagem de carga: tipicamente 0,05%

Limite de corrente ajustado
- Limitagdo térmica no chip
Encapsulamento padrdoes SOT-223, TO-263 e TO-252

Tensdo Ajustavel pelo terceiro terminal ou fixa em
2.5V, 2.85V, 3.3V ou 5V

Aplicagdes

TerminagOes SCSI ativas

Reguladores lineares de alta eficiéncia

Pés-reguladores para fontes chaveadas

Carregadores de bateria

Reguladores lineares de 5V a 3,3V

Fontes de clock para placa-mae

Aplicacoes tipicas

Descricao

Os RC1117 e RC1117-2.5, -2.85, -3.3 e -5 sao
reguladores de trés terminais de baixa queda com
capacidade de corrente de saida de 1A. Esses
dispositivos foram otimizados para baixas tensdes onde
a resposta a transientes e tensdo de entrada minima
sdo criticas.

A versao de 2,85V foi projetada especificamente para
ser usada em Terminacdes Ativas para barramento SCSI.

A limitacdo de corrente é ajustada para garantir a
corrente de saida especificada e corrente de curto
circuito controlada. A limitagdo térmica no chip fornece
uma protecdao contra qualquer combinagdo de
sobrecarga e temperatura ambiente que poderia criar
uma temperatura de jungao excessiva.

Ao contrario de reguladores tipo PNP onde até 10% da
corrente de entrada é perdida como corrente de repouso,
a corrente de repouso do RC1117 flue pela carga,
aumentando a eficiéncia.

A série de reguladores RC1117 estd disponivel nos
padrdes de encapsulamento de poténcia SOT-223, TO-
263 (D2PAK) e TO-252 (DPAK).

RC1117
V|N =3.3V s V|N VOUT 1.5Vat1A
10uF 22pF
ADJ 1249

R2

24.9Q
VOUT = VREF(1 + R2/R1) + lAd] *R2

RC1117-2.85
Vi = 5V - Vin Vour - 2.85V at 1A
10uF 22uF

GND
- L
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Designacao dos Pinos

Tab is
Vout

Vista frontal

30N Q

Tab is

1 1] ADJ/GND

1 2
SOT-223 Plastico de 4 terminais
0,c = 15°C/W*

ADJ/  OUT IN
GND

TO-263 Plastico de 3 terminais
0,c = 3°C/W*

* Com o encapsulamento soldado em uma area de 0,5 polegadas quadradas de cobre sobre plano de terra

traseiro ou plano de poténcia interno, Oja pode variar de 30°C/W até mais de 50°C/W. Outras técnicas de
montagem pode prover uma resisténcia térmica melhor que 30°C/W

Valores Maximos Absolutos

Parametro Min. Max Unidade
VIN 75 v
Faixa de temperatura de operagdo da jungéo 0 125 °C
Faixa de temperatura de armazenamento -65 150 °C
Temperatura do terminal (Soldagem, 10 sec.) 300 °C
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Caracteristicas elétricas

Condigdes de operagdo: Vin <=7V, T1=25°C, exceto se mencionado o contrario.
O sinal esférico denota especificagdes que se aplicam na faixa de temperatura especificada.

Parametro Condicoes Min. Tip. Max. |Unid.
Tensao de referéncia’ \/REF 1.5V< (VlN - VOUT) <5.75V, ° 1.225 1.250 1.275 \Y,
10mA < lgyt < 1A (-2%) (+2%)
Tensdo de saida 10mA <oyt < 1A
RC1117-2.5, 4V < V)y < 7V e | 2450 | 25 | 2550 | V
RC1117-2.85,4.35V<V|y <7V o | 2.793 2.85 2.907 Vv
RC1117-3.3,4.8V<V|y <7V o | 3.234 3.3 3.366 \Y
RC1117-5, 6.5V < V;y < 7V e| 4900 | 50 | 5100 | V
Regulagem de linha'? (VOUT +1.5V) < V|N <7V, IOUT =10mA o 0.005 0.2 %
Regulagem de carga? (Vin—Vour) =2V, 1I0mA < lgyt £ 1A o 0.05 0.5 %
Tensdo de queda AVRgr = 1%, loyt = 1A o 1.100 | 1.200 Vv
Limite de corrente (Vin=Vour) =2V o 1.1 1.5 A
Corrente do pino de ajuste, Iad’ o 35 120 nA
. . 3 1.5V < (VlN - VOUT) < 575, ° 0.2 5 ].LA
Mudanca na corrente do pino de ajuste 10mA < lour < 1A
Corrente de carga minima 1.5V < (Vin—=VouT) £5.75 o 10 mA
Corrente de repouso Vin = Vout + 1.25V o 4 13 mA
. . f = 120Hz, Cout = 22uF Tantalum, 60 72 dB
Rejeicao de ripple
Jele PP (Vin—Vour) =3V, loyr = 1A
Regulagem térmica Tp =25°C, 30ms pulse 0.004 0.02 | %/W
Estabilidade de temperatura J 0.5 %
Estabilidade de longo prazo | Tp = 125°C, 1000hrs. 0.03 1.0 %
Ruido de saida RMS Ta =25°C, 10Hz < f < 10kHz 0.003 %
(% de Vour)
Resisténcia térmica, jungdo | SOT-223 15 °C/W
para carcaca TO-252, TO-263 3 °C/W
Desligamento térmico Junction Temperature 155 °C
Histerese de Desligamento 10 °C
térmico
Notas:

1. Vejas as especificacdes de regulagem térmicas para mudancgas na tensdo de saida devido a efeitos térmicos. A
regulagem de linha e carga sdo medidas em uma temperatura de jungdo constante devido a baixa duracdo do
pulso de teste.

2. A regulagem de linha e carga sdo garantidas até a dissipacdo maxima de poténcia. A dissipacdo de poténcia é
determinada pela diferenca de tensdo entre entrada e saida e a corrente de saida. A poténcia de saida maxima
garantida ndo esta disponivel em toda a faixa de tensdes de entrada/saida.

3. Somente RC1117.
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CI PWM NCP1200

Em um encapsulamento SO-8 ou DIP-8, o NCP1200A
aperfeicoa a série anterior, NCP1200, oferecendo um
corrente de optoacoplador reduzida em conjunto com
uma capacidade de excitacdo aumentada. Gracas a este
novo conceito, o circuito permite a implementagao de
adaptadores AC/DC completos, carregadores de bateria
ou um SMPS onde a poténcia de standby seja um
parametro chave.

Com uma estrutura interna operando em frequéncia fixa
de 40kHz, 60kHz ou 100kHz, o controlador alimenta a si
mesmo com a triha de alta-tensao, evitando a
necessidade de um enrolamento auxiliar. Esta
caracteristica naturalmente facilita a tarefa do projetista
em aplicagbes de carregador de bateria. Finalmente,
controle de modo de corrente fornece uma excelente
audio-susceptibilidade e controle pulso-a-pulso.

Quando o ponto de definicdo da corrente cai abaixo de
um dado valor, como quando a demanda de poténcia
diminui, o CI automaticamente entra no chamado modo
de ciclo de salto e prové uma excelente eficiéncia em
cargas elevadas.

Como isso ocorre em uma corrente de pico baixa,
ajustavel pelo usuario, ndo ocorre ruido acustico.

O NCP1200A possui um circuito de protecao eficiente
que, na presenca de uma situagdao de sobrecorrente
disabilita os pulsos de saida enquanto o dispositivo entra
em modo seguro, tentando reiniciar. O dispositivo se
auto-recupera.
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NCP1200A
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Exemplo de aplicacao tipica

DESCRICAO DAS FUNCOES DOS PINOS

N©° Pino [Nome do Pino Fungdo Descrigao dos Pinos
1 Adj Ajusta a corrente de pico Este pino permite a vocé ajustar o nivel em que o proceso
de salto de salto de ciclo ocorre. Ligar este pino ao terra desabilita

permanentemente o recurso de salto de ciclo.

2 FB Define a corrente de pico Conectando um optoacoplador a este pino, o ponto de definicdo da
corrente de pico é ajustado de acordo com a demanda de poténcia da saida.

3 Cs Entrada sensora de corrente| Este pino sente a corrente principal e a leva ao comparador
interno via um L.E.B.

4 Gnd O terra do CI -

5 Drv Pulsos de excitacdo A saida do driver para um MOSFET externo.

6 Vee Alimenta o CI Este pino é conectado a um capacitor externo de, tipicamente, 10uF

7 NC Pino ndo conectado.

8 HV Gera o Vcc da linha Conectado a trilha de alta-tens&o, este pino injeta uma
corrente constante no capacitor de Vcc.
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NCP 1200A
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1 — 8
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—®
80 k COMPARADOR DE
FB — 12V ~_ SALTO DE CICLO NC
> — : REGULADOR INTERNO L[
DE UVLO ALTO E BAIXO

Vce INTERNO

24 k

SENSOR DE FLIP-FLOP Q
CORRENTE DCmax = 80% Vee
5 CLOCK DE =% la S
40-60-100kHz
RESET
20 k
— 1
TERRA Drv

SOBRECARGA

DURACAO DA FALHA

Arquitetura do circuito interno
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ESQUEMA ELETRICO FONTE - D461
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ESQUEMA ELETRICO PCI PRINCIPAL- D461

REASV RFASV REASV
SD>VR_SEL VR_SEL Logic: co1 || 33nF — 1 g™
cD=LOW J‘csz | FNN c76 H 1nF RFINN CRFINN
= P17
DVD=HIGH | 0w N ol FNP C75||_1nF RFINP CREINP
= 3 == 5I5] I
c83 || ==
1nF
TP16 C74 || _1nF__prasy
2R EE R42 12K/1%
O|O| 7|
P15 -
= us g i oo i RFGND
QZIZZLLOLZALZSHY P26 P27
c40 25K3018  R28 856653825522
e cae | owr Q2 R glpe< >padtteiss ‘T : RE33V
T~ 100uFr6VT—
) = DVDRFP SDEN 42 N T >>RFA_SDEN
a1 ]| 2.2nF 3| DVDREN SDATA ¢ Ra1 R ><RFA_SDATA
25K3018 R21 caz 2n 4| A2 SOK a5 RFA_SCLK
R TP13_ TP11 Ca3 || _2.2nF €73 [ [4700F
L2 ™" 1z Caa |2 " : o LR 44_{43 ? P24
) FBR = ; :' :' :. [ : i ZR36707 WNTR (41 RFACE R37 NC AAF_CE
9 ¢ CEla0 RFATE R38 1.3K AAFF
102 PEls RPATE R39 1.3K AAFTE
1] g (38 RFAPI R40 1.3K AAF_PI
12
18 p Vigs |38 _SVREF®S
14\ enc ToH (35 CT2 [ OJIE REASV o @ o
16 | 908 D [aa < ces | cer 6 § 9 O
A S| + C85 0.1uF | 0.1uF
g_o 4TUFNEV  ——
°
HaEo2ashetE. olzg % s oyl
P8 8888238236835 2858= R33 3 g & & 8
8
o Q0 NEAINYGIY9N oo = o
24P-HEAD T 7 OPU_F i R31 .
OPU_E wiu |tz
VC25 BN L R34 47K
%cg:tg o LacorMD SN | Rz | 2 <LINK
40 27K11% R35 ce3
21 238 3 ) 9.1K 2.7nF
HFPM 70 R26 2 8 3 8 TP28 TP20 TP30
Mo F1e > ©
VDD |18 4 c52 \|_100uFi25vV |~ ORFASV RI ND‘T I J
2 17 2881132 B RFGND RFA_DEFECT =
VR 1) Ro7 220 REA_MIRR DEFECT
NC s 9~ RFA_LDON MIRR
El 2 o - > LDON
vee
13 L3 (€] R36 13K AAF_CE
VO(VRER) 5 DvDLD R30
GND/PD 12 10uH P2
¥ N N N 47K
E oo 5 5
A2 S S b2
RF £ o o . N L
lcomvo_sw - 3 8
Dy -] RFGND
L4 TACT: 5 5 B
™ 3 o CD/DVD_SW Logic: RFGND 9 g .
o oF FACT- CD=HIGH 3 = W inatas 0 . RFASV
zZ z DVD=LOW 3 L4 8 N
© © cDLD
10uH c56 cs7
N 0.1uF 0.1uF
1, R28 220 RFaay
2SB11 c55\| 1o00uFi2sv) ]
m RFGND  RFGND
= R29 2 P22
R78 R80
470RM1% 10K/1%
¢ <vBlASS1
R81 ce5
w7 R79  5KI% 0.1uF
BA5054 470RN%
US_DAC1 R60 10K 2 DRVSB
fUS_DACI REO \ NOK___1 | \npe sTBY o 0.TF > DRVSB
% o o P e Rrav )
R61 arx 2 R74 10K TRACK_DAG1 R77 5.6K_R76 5.6K
C86  0.1uF CFCERR2 VINTK 75 5.6K > TRACK_DAC
MGND, || 4| \insLe CTKERR1 28 ©92 | |1000F 560pF
R63 }—"—{MGND
sLED_PwWM < R82 11k SLED_PWM1 10K VINSL- CTKERR2 R73 10K
T e vosL VINLD |22 R72_Q, f 1 11k < JSPINDLE_PWM
MGND 7| UNFFC PREGND [22 cot
M5V 27nF
c8g I co0 :‘t vee pvccz 21 M5V MGND
roourev| "M Pvcet NFTK (20
MGND 10 peND pGND (12
SLED- < SLED- 1 vosL- voLp- 18 >>MOT_SPDL-
sLepr <} SLED+ RE5 0 SLEDOH| 42 |yoq, VoLDs 17 eSOl R70 0 > MoT_sPoL+
AR
FACT- RE6 1_FACT3- 13 16
R67 A ! VOFC- VOTK- TACT3, Re8 | 1 TACT-
FAGT+ 14 vorce aa voTks+ 15 ACTS: TACT+
28 J J
- - °
DSPVCCas ) bspvcess @ Py o Ip20 To21
o P18 TP19 N
3 > HOMESW MGND
2
1
SLED & SPINDLE

MGND

34 Manual de Servico

m‘:lmm
RFGND SGND MGND

AAF_CE
AAF_FE
X AAF_TE
AAF_PI
{ SVREF15
R52
220
LOAD-
M5V _ LOAD+
RS54 1K
CLOSE <
RE3 220

Q8
8050

MOT_SPDL+ MOT_SPDL-
R43
R44 R47
10K
1K
™M
Msv
« uies
5 +
s —L 6~ A< SPDL_SENS
R45 R46 b R48
< TL3472 3.3K
22K 22K
MGND
MGND MGND
Msv(— oMY
R49 RS0
4.7K 47K
CN5
LOAD- 1
LOAD+ 2
ouTsw < 2
INSW << 5
RS5 1k Msv SPIN
>> OPEN
R56 220
Q9
8050
1
MGND
Reviséo: A

Data: 01/06/05

Obs.: 1° versao do Esquema elétrico
enviado pelo fornecedor




gradiente ESQUEMA ELETRICO SAIDA AUDIO/VIDEO - D461
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ESQUEMA ELETRICO MEMORIA MPEG - D461
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36 Manual de Servico

DSPVCC33
]

C143
_0.1uF

Revisdo: A
Data: 01/06/05

Obs.: 1° versao do Esquema elétrico
enviado pelo fornecedor




gradiente DIAGRAMA DO CIRCUITO MPEG SDRAM- D461
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ESQUEMA ELETRICO SAIDA VIDEO - D461
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PROCEDIMENTOS DE MANUTENCAO

1. Fluxograma de manutencdo da fonte de
alimentacao

Problema na
fonte de
alimentacao

lOK

[Verifique a condigdo do

NAO OK
Fo01

!

Substitua F901 ]

Verifique as
condigdes dos
pinos 4/6/8 do

U901

NAO OK
Substitua U901

T

D101/D102/D103/D104/
D105

Verifique o pino 1 do

Substitua Q103
Q103. (Tensdo 2~5V). ]

Verifique a tensao de
saida em

s

I

Substitua Tr901 ]

;

[ Substitua U902

;

Verifique a
tensdo de saida
em CON1~4
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2. Fluxograma de manutencdao de problema de
leitura do disco

Problemas de leitura do disco em um player de DVD séao
complexos. Este problema ndo esta somente relacionado
ao circuito eletronico, mas também ao ambiente de
operagao.

A unidade de carregamento do DVD é uma peca
complexa que contém um grande numero de
componentes ESD, que exigem técnicas, equipamentos
e ferramentas especificas para reparo. Em geral, ndo é
recomendado que o técnico de manutengdo desmonte a
unidade de carregamento do DVD. E recomendado fazer
o diagndstico e substituicdo da unidade de carregamento
inteira, ao invés de repara-la.

Antes de iniciar o diagndstico de uma situacao de "NO
Disc", verifique e exclua todas as possibilidades abaixo:

O disco de teste esta danificado.

A tensdo da rede AC caiu abaixo do nivel minimo.

A regido ou sistema de cores do disco DVD ndo esta de
acordo com o player de DVD ou configuracgao do sistema.
Umidade condensada dentro da unidade. (Ligue a
unidade, sem disco, por 1/2 a 2 horas)

disco

l

[ Problema de leitura de ]

Verifique o conector DVD
LOADER

i

Substitua a unidade de ]

carregamento do DVD

i

S

Verifique o circuito de
interface ATAPI MPEG
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Substituicdo do
conector

Verifique as outras pegas
pelo método de substituigdo
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3. Fluxogramas de manutencao de problemas de
video

3.1. Fluxograma de manutencao de problemas
de video composto

Problemas de video
composto

Veja o Manual do
Usuario

[ Verifique o item SETUP

[ Verifique o sinal de saida em
Y1

Substitua o Y1 ]

Verifique o sinal em
C128/R106

Substitua C128/U1/R106 ]

[ Verifique o sinal em C130 Substitua C130/L9 ]

externa

ISR

[ Verifique o sinal no pino Cn8 Verifique a parte ]

[ Substitua Cn8 ]
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3.2. Fluxograma de manutencdo de problemas de S-
video

[ Problema de S-Video

Veja o Manual do
Usuario

[ Verifique o item SETUP

[ Verifique o sinal de saida em
Y1

Substitua o Y1 ]

Verifique o sinal em
[ CL22/C125 Substitua C122/C125 ou Ut ]
Verifique o sinal em .
Substitua C124/L7/R104 ou
[ cl24/C127 C127/L8/R105

[ Verifique o sinal no pino Cn17 Verifique a parte externa ]

Sl

[ Substitua Cn17
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4.
audio analégico composto

Fluxograma de manutencao de problemas de

[ Problema de audio analdgico composto ]

i

[ Verifique o sinal R8

i

Substitua U1l

i

[ Verifique o sinal no pino 1~3 do

Substitua Ul

i

u1o0

[ Verifique sinal de +5V no

pino 7 do U10.

i

I

Verifique a fonte de
alimentacao

Verifique o sinal nos pinos 5/8
do U10

Substitua U10 ]

\.

i

s

iyl

Verifique o sinal nos pinos 2/6 do
ull

Verifique as pegas nos
pinos 2/6 e 3/5 de U1l

>

Verifique o sinal de +/-12V nos
pinos 4/8 do U11

Verifique a fonte de
alimentacao

i

Verifique o sinal nos pinos 1/7
do U1l

Substitua U11 ]

i

Verifique as pegas Q15/Q16 do
Mudo

-1
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5. Fluxograma de manutencao de problemas de
audio digital

[ Problema de audio digital ]

[ Verifique o item SETUP ]—P[ Veja o sﬂg;ga' do ]
[ Verifique OdzITJaSI no pino 9 ] Substitua U1

[ Verifique o sinal no pino 8

de U5 Substitua U5 ]

[ Verifique o sinal em R130 Verifique a parte externa ]

[ Verifique C147 Substitua C147 ]

i

[ Verifique R132

i

[ Verifique a parte ]

L]

Substitua R132/R133/C148 ]

externa
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6. Fluxograma de manutencgao do controle frontal

Problemas no controle
frontal

v

Verifique a conexdo entre JP3 e Cn903

i Substitua

Verifique a conexdo entre JP2 e Cn2

i

[ Verifique a tensdo nos pinos ]

14/28/29 de U2

Verifique o sinal Substitua VFD
SEG em U2

v

[ Verifique o sinal em L4/L5/L6 ] P[ Substitua U2 ]

Substitua Ul
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7. Fluxograma de manutencao de problemas do
Controle Remoto

( N\

Problema no controle remoto

(. J

( 1\
. . . Substitua o
Verifique o controle remoto Substitua as pilhas controle remoto
\\ J

l

[ Verifique a tensao no pino 2 Verifique a fonte de J

do U3 alimentacgao

Verifique o sinal de saida no pino 3 .
do U3 Substitua U3

Verifique o sinal de entrada no .
pino 201 do U1 Substitua L23

[ Substitua U1l ]
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GUIA DE REPARO DO GRADIENTE D-461

1. Guia rapido para diagnéstico e reparo de defeitos
no DVD Player

1.1. Combinacdes de dispositivos para o player
de DVD Gradiente D-461

A tabela abaixo mostra as diferentes combinacdes de
dispositivos para o player de DVD Gradiente D-461:

Tipo | Placa de Alim. | Placa MPEG | Carreg.(pick-up) | Flash

A HY315 ZR36762 HD60 Intel
B2/V0O/WO0

B HY315 ZR36762 EQ HD62 Intel

C HY315 ZR36762 HD62 Intel
B2/VO/WO

D HY328 ZR36762 EQ HD60 Intel

E HY328 ZR36762 HD62 Intel
B2/V0O/WO0

F HY328 ZR36762 EO HD62 Intel

O circulo indica as diferentes versdes do CI ZORAN na

placa MPEG
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O circulo indica as diferentes versdes da placa de
alimentacao

O circulo indica as diferentes versdes do pick-up

Para o player de DVD Gradiente D-461 ha 6 combinacdes
de Placa de alimentacdo, Placa de MPEG e Pick-up. Com
diferentes combinac0es, diferentes softwares sdo usados
para atualizagdo.

Ha também 2 versGes do carregador, que sdo 8105A e
8105. As estruturas mecanicas dos dois € quase a
mesma. A Unica diferenca é a altura do carregador.
Diferentes versdes do carregador encaixam em
diferentes versGes da tampa inferior do gabinete. Nos
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diagramas 1.4 e 1.5, o circulo vermelho indica a diferenga
nesses casos. Note que a versao do carregador ndo afeta
aversao do software para atualizacdo.

O carregador 8105A é mostrado a direita e esta versao
deve encaixar na parte inferior do gabinente, que é
mostrada a esquerda.

O carregador 8105A é mostrado a esquerda e esta versao
somente pode ser encaixada na parte inferior do gabinete
que é mostrada abaixo.
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Além disso, diferentes tipos de placa frontal sdo
compativeis com diferentes tipos de placa de
alimentacgao.

A Unica diferenca entre esses 2 tipos de placas frontais
€ 0 numero de cabos. A placa de alimentacdao HY315 é
compativel com a placa frontal que tem 2 cabos. A placa
de alimentacdo HY328 é compativel com a placa
frontal que tem 1 cabo somente. Veja os diagramas
abaixo para mais informacdes.

1.2. Falhas comuns do player de DVD Gradiente D-
461

Baseado na analise de playes de DVD com defeito no
Centro de Reparos da Gradiente - JABIL Global Services,
todas as falhas puderam ser resumidas nas seguintes
categorias, listadas abaixo:

1, Tempo longo de detecgdo do disco DVD
2 i, Nao Ié discos CD/DVD

3 i, Sem saida de sinal de video e dudio

4 i O player de DVD nao liga

5 A imagem congela durante a reprodugdo
6 i, A bandeja ndo abre

1.3. Tempo longo de deteccao do disco DVD

1.4. Procedimentos de verificacao

Tente reproduzir um disco DVD normal em boas
condigdes, sem riscos na parte inferior do disco.
Conte o tempo de deteccao do disco. O tempo normal
deve ser menor que 15 segundos.

1.5. Procedimentos de reparo
Passo 1: Verifique a combinacdo de dispositivos do
player de DVD (veja tabela na secdo 1.0)

Passo 2: Use o software correto correspondente a
combinacgdo de dispositivos para atualizar o player
de DVD.

Passo 3: Mude os sequintes resistores na placa MPEG:

Posicdo do resistor | Tamanho Mude o valor para:
R60 0603 0 Ohm

R63 0603 6200 Ohm
R74 0603 8200 Ohm

Verifique a conexdo dos resistores com o voltimetro
apo6s troca-los. Certifique-se de a conexdo dos
resistores com a placa MPEG esta normal.

Step 4: Tente reproduzir um disco DVD/CD que tenha
exibido um tempo de detecgdo alto anteriormente.
O tempo normal de deteccdo de discos DVD é de
aproximadamente 15 segundos.

Passo 5: Se o tempo de deteccdo ainda estiver alto
(> 15 segundos), isso pode ser classificado como
um problema no pick-up. Vocé pode substituir
somente o pickup ou o carregador inteiro por outro,
com um novo pick-up.

2. Nao lé discos CD/DVD

2.1 Procedimentos de verificacao

Tente reproduzir um disco normal de DVD em boas
condigdes

2.2 Procedimentos de reparo

Passo 1: Verifique a combinacao de dispositivos do
player de DVD (veja tabela na secdo 1.0)

Passo 2: Use o software correto correspondente a
combinacao de dispositivos para atualizar o player
de DVD.

Passo 3: Mude os seguintes resistores na placa MPEG:

Posicao do resistor | Tamanho Mude o valor para:
R60 0603 0 Ohm

R63 0603 6200 Ohm
R74 0603 8200 Ohm
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Verifique a conexdo dos resistores com o voltimetro
apoés troca-los. Certifique-se de a conexdo dos
resistores com a placa MPEG esta normal.

Step 4: Tente reproduzir novamente o disco DVD/
CD que nao foi lido pelo player antes.

O tempo normal de deteccdo de discos DVD é de
aproximadamente 15 segundos.

Passo 5: Se o disco ainda ndao puder ser lido, isso
pode ser classificado como um problema no pick-up.
Vocé pode substituir somente o pickup ou o
carregador inteiro por outro, com um novo pick-up.

Passo 6: Se o disco ndp puder ser lido mesmo apds a
troca do pick-up, isto pode ser classificado como um
problema na placa MPEG. A Unica forma de solucionar
isto é substituir a placa MPEG inteira.

3. Sem saida de sinal de video e audio

3.1 Procedimentos de verificacao

Passo 1: Conecte o player de DVD a TV, seguindo as
instrugées do manual de usuario.

Passo 2: Ligue o player e a TV. Certifique-se de que
o player esta no canal correto da TV.

Passo 3: Pressione a tecla "PROSCAN" do controle
remoto para mudar para o canal YCBCR, S-VIDEO
ou YPBPR. Verifique qual canal ndo tem sinal de video
na saida.

Ao testar os canais de video YCBCR e YPBPR,
certifique-se de que o TV pode receber este tipo de
sinal.

Passo 4: Se for este o caso, o player de DVD nao
tem sinal de CVBS na saida.

Passo 5: No caso de faltar o sinal de dudio na saida,
€ recomendado conectar o player a um dispositivo
de audio separado ao invés da TV, uma vez que a
maioria dos televisores ird requerer sinal de video.

3.2 Procedimentos de reparo para o sinal de
video

Passo 1: Verifique se ha sinal de video CVBS na saida.

Passo 2: Use o osciloscépio para verificar o sinal de
video (CVBS_C/OUT) para cada componente
eletronico, iniciando nas portas de saida de video
(portas de video Componente e Composto), voltando
até o CI. Para o caminho do sinal CVBS_C/OUT, por
favor veja o diagrama esquematico ou siga o caminho
do sinal de video através dos componentes
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eletroénicos, conforme abaixo:

CN8 -> D9 -> C130/C129/C128/L9 -> RN2 -> U1, PINO 159

Passo 3: Uma vez que a falha no sinal CVBS_C/OUT
tenha sido encontrada, verifique o componente
eletronico correspondente e veja se ele esta
danificado ou ndo. Se o CI (Ul de acordo com o
diagrama esquematico) estiver danificado, é
recomendado substituir a placa MPEG inteira, caso
contrario substituir o componente eletrénico
correspondente.

3.3 Procedimentos de reparo para o sinal de
audio

Passo 1: Verifique a porta saida de audio e veja se
ha sinal de audio.

Passo 2: Use o osciloscopio para verificar o sinal de
audio através dos seguintes componentes
eletronicos: U1, PINO 113/PINO 115/PINO 116/PINO
118.

Passo 3: Verifique os pinos 1 a 4 do U10 e veja se ha
sinal na entrada.

Passo 4: Verifique o pino 7 do U10 e veja se ha +5V,
bem como o sinal nos pinos 5 e 8 do U10.

Passo 5: Veja se ha sinal de 12V nos pinos 4/8 do
U1l da placa de circuito impresso (U7 no diagrama
esquematico). Depois verifique os sinais de entrada
nos pinos 2/6 do U11(U7) e os sinais de saida nos
pinos 1/7 do U11(U7).

Se ndo houver sinal, verifique o componente
eletrénico correspondente cuidadosamente e veja se
ele estd danificado ou ndo. Substitua o componente
danificado e verifique o sinal de dudio novamente.
Para maiores detalhes, por favor veja o Manual de
Servigo do Gradiente D-461.

E recomendado substituir a placa MPEG inteira se os
pinos 113/115/116/118 do CI U1l estiverem sem
sinal, o que significa que ele estad danificado.

4. O player de DVD nao liga

Passo 1: Conecte o player de DVD ao TV, conforme
descrito no manual do usudrio. Conecte o cabo de
energia a tomada 110/220VAC.

Passo 2: Ligue o player de DVD pressionando a tecla
"POWER ON/OFF" no painel frontal ou no topo do
controle remoto.

Passo 3: Verifique o LED da tecla "POWER ON/OFF",
o display VFD e o POSD na tela da TV. Quando o
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player de DVD é ligado, o LED ira ficar vermelho, o
display VFD ira ligar e havera sinal de video na tela
da TV.

4.1 Procedimentos de reparo

Esse problema pode ocorrer por diversos motivos,
como falha na placa de alimentagao, placa MPEG,
bem como na placa frontal. Portanto, é recomendado
usar o método de "tentativa e erro" para determinar
qual placa estd danificada. Depois disso, use o
osciloscépio para verificar as areas da placa danificada
cuidadosamente.

Passo 1: Verifique a placa de alimentagdo para ver
se esta funcionando corretamente. Desconecte os
cabos da placa de alimentacdo que vao para a placa
MPEG e a placa frontal. Use um voltimetro para
verificar a alimentagdo vindo da placa de alimentacgao.
Board. (CN904: PINO 2 = 3.3V / PINO 3 = 5V / PINO
5 = +12V / PINO 6 = -12V. CN903: PINO 1~2 =
3.3V / PINO 3 = -25V / PINO 5 = 5V).

Se os valores ndo forem estes, isto significa que a
placa de alimentagdo esta danificada, por favor veja

da placa MPEG que sdo de dificil diagndstico e reparo.
Portanto, é recomendavel substituir a placa MPEG
inteira.

5. A imagem congela durante a reproducao

5.1 Procedimentos de verificacdao

Tente reproduzir um disco DVD e veja se ocorre o
problema de congelamento. Note que o congelamento
pode ocorrer principalmente quando mudando da
Camada-1 para a Camada-2.

5.2 Procedimentos de reparo

Passo 1: Verifique a combinacdo de dispositivos do
player de DVD (veja tabela na secdo 1.0)

Passo 2: Use o software correto correspondente a
combinacdo de dispositivos para atualizar o player
de DVD.

Passo 3: Mude os seguintes resistores na placa MPEG:

o procedimento "Fluxograma de manutencgao da fonte — - -
. ~ n o - Posicao do resistor | Tamanho Mude o valor para:
de alimentacao" na pagina 28 do Manual de Servigo R60 0603 0 Ohm
do Gradiente D-461 para reparar a placa. R63 0603 6200 Ohm
R74 0603 8200 Ohm

Passo 2: Se a placa de alimentagdo esta funcionando

corretamente, substitua a placa frontal por uma nova.
Se o player de DVD ainda nao puder ser ligado, isto
significa que o problema é na placa MPEG. Para
certificar-se de que o painel frontal esta funcionando
corretamente, substitua a placa MPEG por uma nova
e volte a placa frontal antiga. Se a plca frontal esta
danificada, por favor veja o procedimento
"Fluxograma de manutengdo do controle frontal" na
pagina 34 do Manual de Servico do Gradiente D-461
para reparar a placa frontal.

Passo 3: Se a placa de alimentacdo e a placa frontal
estdo funcionando corretamente, o problema deve
ser na placa MPEG. Primeiramente, determine a
tensdo de alimentagao para cada CI da placa MPEG
(Ut -> 1,8V e 3.3V. U2/U3 -> 5V. U4 -> 3,3V ou
5V). Se os valores nao forem estes, verifique os
componentes U13 e U14, usando como referéncia o
diagrama esquematico.

Passo 4: Se os valores de alimentacdo estdo corretos,
verifique o circuito Y1, e veja de esta funcionando
corretamente ou ndo. Use o osciloscépio para verificar
se ha sinal de 27MHz nos dois lados do R18. Se ndo
ha sinal oscilando no R18, verifique cuidadosamente
este componente.

Passo 5: Finalmente, se o sinal no R18 esta correto,
isto significa que o defeito estd localizao em areas

Verifique a conexdo dos resistores com o voltimetro
apoés troca-los. Certifique-se de a conexdo dos
resistores com a placa MPEG esta normal.

Passo 4: Se o problema de congelamento ainda
ocorrer, isso pode ser classificado como um problema
no pick-up. Vocé pode substituir somente o pickup
ou o carregador inteiro por outro, com um novo pick-

up.

Passo 5: Se o problema persistir mesmo apds a troca
do pick-up, isto pode ser classificado como um
problema de SD-RAM. E devido a uma SD-RAM
defeituosa, que processa o sinal vindo do CI de forma
incorreta. Substitua U2 e/ou U3 pelo método de
"tentativa e erro".

Note que é facil danificar a placa durante a soldagem.
Portanto a temperatura ndo pode ser muito alta e o
tempo nao pode ser muito longo ao substituir a
SD-RAM (componentes U2/U3).

6. A bandeja nao abre

6.1 Procedimentos de verificacao

Ligue o player de DVD, pressione a tecla OPEN/CLOSE
e veja se a bandeja pode ser aberta ou nao.
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6.2 Procedimentos de reparo

Este problema ocorre devido a uma das seguintes
razoes:

[1] Os motores dentro do carregador nao funcionam
corretamente.

[2] A estrutura mecanica do carregador ndo esta em
boas condigdes.

[3] A alimentagdo fornecida pela placa MPEG nao
esta correta.

Passo 1: Verifique a alimentacdo da placa MPEG para
o carregador usando um voltimetro e veja se é igual
ou maior que 3,9V. A alimentagdo estd nos pinos 1 e
2 do CN5 (LOAD+/LOAD-). Por favor veja o diagrama
2.1 para mais detalhes. Se for menor que 3,9V, a
placa MPEG esta danificada e deve ser substituida

por inteiro.
As setas indicam a posicao dos pinos de alimentagdo do
carregador.

Passo 2: Se a alimentagdo esta funcionando
corretamente, o carregador deve ser substituido.
Note que o pick-up esta funcionando corretamente,
e portando somente o carregador necessita ser
substituido.

Passo 3: Para substituir o carregador, coloque uma
pulseira anti-estatica e coloque em curto o ESD do
pick-up. Depois, desconecte todos os cabos entre a
placa MPEG e o carregador.
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Retire o carregador inteiro, soltando os parafusos.
Passo 4: Remova a tampa plastica superior soltando
os 2 parafusos de metal. Veja o diagrama 2.2 para

mais detalhes.
O circulo vermelho indica a tampa plastica superior e as
setas vermelhas indicam a posicdo dos parafusos de
metal.

Passo 5: Gire a engrenagem branca no sentido horario
para que a bandeja se mova para fora. Veja a seta
vermelha no diagrama 2.3 para indicacgdo.

Mova a bandeja para fora girando a engrenagem branca
no sentido horéario.

Passo 6: Uma vez que a bandeja esteja totalmente
aberta, solte os parafusos entre o pick-up e o
carregador. Veja o diagrama 2.4 para mais detalhes.
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Passo 8: Depois que o pick-up for removido, coloque-
0 em um novo carregador e faca um teste com o
player de DVD.

Para conectar o o picku-up novamente no carregador,

faga o procedimento inverso, no passo 8 ao 3.
Foto do pick-up sozinho.

Para soltar os parafusos, a bandeja deve estar totalmente
aberta. Note que no diagrama a esquerda a bandeja
ndo esta aberta. No diagrama a direita, a parte inferior
do carregador esta voltada para cima.

Passo 7: Use uma pequena chave de fenda para soltar

0 pick-up. Empurre os pinos de borracha para fora
do suporte do carregador. Veja o diagrama 2.5 para

mais detalhes.

As setas indicam a posicao dos pinos de borracha.
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