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SPECIFICATIONS

Type
Platter

Motor

Speed

Speed change system

S/N . .

Wow & Flutter

Speed deviation

Speed drift (for time)

(for temperature)

Ovwerall longth

Effective length

Overhang’

Tracking error
Adjustabls force range (scale)
Acceptable cartridge weight .

Z2-speed direct drive system

Aluminum alloy die-cast, 330 mm outer diameter, 1.8 kg (including platter mat)
Brushless DC servo direct drive motor

2 speeds; 33-1/3 and 45 rpm

E lectronic change-over system

74 dB (DIN-B)

0.025% WRMS

0.003%

0.003%/hour

0.003% {5—35°C)

324 mm

230 mm

15 mm

2#

0-3 g/1 turn of the scale ring (directly readable in 0.1 g steps)
4-104¢g

When a HITACHI cartridge is attached.

Cartridge
Frequency response
Output voltage
Channel difference
Channel separation
Tracking force
Stylus tip

Power source

Power consumption
Dimensions
Weight

Vertical moving magnet type (VFS-261E)

1 20—-20,000 Hz

35 mV at 1 kHz 50 mm/sec.

1 dB at 1 kHz

23dB at 1 kHz

1.25-2 g (recomended 1.5 g}

10 x 18 u (0.4 x 0.7 mil) elliptical diamond stylus (DS-ST26E)
120 V 60 Hz for U.S.A. & Canada standard

220 V 50 Hz for Europe standard

240 V 50 Hz for U.K. & Australia standard

120/220 V B0/60 Hz for Asia & Latin America countries
8 watts

480 x 381 x 139 mm (18-7/8 x 15 x b-1/2")

10 kg (22 Ibs.)

Design and specifications subject to change without notice for further improvement.

FEATURES

. Uni-torque motor

. Quartz control

(quartz lock PLL servo)

Large-sized, heavyweight
platter

. High-sensitivity,

precision-engineered tone-
arm

. Howl-immune

construction

Handy automatic
mechanism

Easy-to-see single-pattérri .
strobo

. Viscous damped arm

lifter never damages
stylus tip

Easily removable dust .
cover

DIRECT DRIVE TURNTABLE

May 1978



HITACHI HT-350

TECHNISCHE DATEN - TECHNISCHE MERKMALE,

Typ Direktantrieb mit 2 Drehzahlen . i .
Plattenteller Aluminium-DruckguBlegierung, Durchmesser 330 mm 1.8 kg 1. Direktantrieb mit
(einschlieRlich Plattentellermatte) neuartigem Motor
Motor Gleichstrom-Servomntor (Uni.torqun)
Drehzahlen 33-1/3 und 45 U/min
Drehzahi-Umschaltung Elektronisches Umschaltsystem 2. Quarzstauarung
Gleichlaufschwankungen 0.025% WRMS (q g .
Drehzahlabweichung 0 .003% motor mit phﬂ!ﬂﬂmrrﬂr
Zeitdrift der Drehzahl 0,003%/Uhr. Schleifenschaltung PLL)
Temperaturdrift der Drehzahl 0,003% (5-35C!} i L.
Tonarm Statisch ausgewuchiet , Rohrtyp 3. Grolddimensionierter,
I(opfmu!d'lel Einsteckbar (gemafld Furopa-Norm) snhwerer P'attente"er
Gesamtlinge 324 mm _ )
Effektive Linge 230 mm 4. Hochempfindlicher,
Uberhang # 15 mm prazisionsgefertigter
Tangentialer Spurfehiwinkel 2
Auflagekraft Einstellbar O -- 3 q. Skala mit 0,1g-Teilung Tonarm
Tonabnehmergewicht 4 -10g
Wenn ein Tonabnehmer von HITACHI angebracht ist. S. GEQEI:I. Resnnanzheule:n
Tonabnehmer Magnettonabnehmer mit Vertikalbewegung (VFS-261E) geschiitzte Konstruktion
F requenzgang 20 — 20000 Hz . .
Ausgangsspannung 35 mV bei 1 kH7 50 mm/s 6. Handl'c!‘er Automatik-
Unterschied des Uber- Mechanismus
tragungsmalles 1 dB bheil 1 k42 .
Kanaltrennung 23 dB bei 1 kHi7 7. Leicht ablesbares
Auflagekraft 125 - 29 (15 g empfohlen) einreihiges Stroboskop
Abtastnadel Diamantnadel 10 x 18 u (0.4 x 0,7 mil} (DS-ST26E) _ .
Stromversorgung 120 V/60 Hz (fiir 115A und Kanada) 8. Olgedampfer Tonarmlift
220 V/50 Hz (tir Ewropa)
240 V/50 Hz {fir GroRbritannien und Australien) 9. Abnehmbarer
120/220 V 50/60 +. {tir Asien und lateinamerikanische Lander) Staubschutzdeckel
Leistungsaufnahme 8W
Abmessungen 480 (B) x 381 (1} % 139 (H) mm
o 10 kg N e _

Anderungen der aufleren Aufmachung und technischen Daten fir weitere Verbesserung jederzeit vorbehalten.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

~—CARACTERISTIQUES —~
Type Systeme d antrainement direct 2 vitesses
Plateau Alliage aluminium coulé, 330 mm de diametre extérieur, 1,8 kg 1. Moteur a couple unique
(y compris un plateau caoutchouc)
Moteur Servo maoteur sans balais & courant continu 2. Controle a quartz
Vitesses 2 vitesses: 33-1/3 et 45 tr/mn. ( il PLL .
Systéme de changement de vitesses Changement par commutation électronique verrouiliage servo a
s/B 74 dB (1DIN-B) quartz)
Pleurage et scintillement 0,025% (WRMS)
Variation de la vitesse 0 003% 3. Plateau lourd de grande
Modification de la vitesse di .
{En fonction du temps) 0,003% par heure imension
(En fonction de la température) 0.003% (entre 5 et 35°C) |
Longueur hors-tout 324 inm 4. Bras de lecture de
Longueur réelle 230 mm précision a trés haute
Suspension 15 1mm eq =g
Erreur de piste 2° sensibilité
- ’ - - 5 - |
Gamme de réglage de la force d'appui | _ | 5. Construction éliminant le
(échelle) 0a 39, 1 tour de bague graduée (lecture directe par cran de 0,1 g)
Poids admissible de la cellule 432104q hurlement
Quand vous utilisez une cellule HITACHI. . .
Cellule Type a bobine mobile verticale (VFS-261E) 6. Mécanisme automatique
Réponse en fréquence 20 -- 20000 Hz commode
Puissance de sortie 35mV 31 kHz 50 mm/sec.
g_iffirunﬂ :e canall 1dB a1 kHy 7. Repére stroboscopique
eparation de cana 23dB a1 kHz . sg A _ge__.
Force d'appui 125 - 29 (1.5 g recommandée) unique facile a distinguer
Pointe de lecture Pointe de lecture en diamant elliptique de 10 x 18 u (0.4 x 0,7 mil.) 8. Léve-bras a ralentisseur
(DS-ST26E ) )
Alimentation 120 V/60 Hz pour les normes américaines et canadiennes hvdraulique source de
220 V/50 Hz pour les normes eurnqéenes | protection de la pointe
240 V/50 Hz pour les normes anglaises et les normes australiennes
120/220 V, 50/60 Hz pour les pays d'Asie et d’Amérique Latine de lecture
Consommation de puissance 8W 9 C . 3
Dimensions 480 (W) x 381 (D) x 139 (H) mm (18-7/8 x 15 x 5-1/2 pouces) . Lapot anti-poussiere
Poids 10 kg (22 iivres) aisément amovible
La concention et les caracteristiques sont susceptibles d'étre changées sans avis préalable par suite d'améliorations.

e i P _4-/




HITACHI HT-550

DESCRIPTION OF THE NEW PARTS

1. New Uni-torque motor

The new Uni-torque motor, using the uni-torque
principle, and a raised detection frequency has sharp-
ly improved start-up torque and improved transient
response characteristics.

The rotor magnet is magnetized by 8 poles and more-
over, its external circumference is magnetized by 200
poles, thus producing an integrated speed detection
signal of 200 pulses for one revolution.

(Patent pending)

: P Revolution direction
Cross-section of magnet of rotor magnet

200 poles

~ | \____ Speed detection
P.W.B.

C:) ___Speed detection
‘ pattern

(Induced voltage on the pattern)

(Composite wave of the induced
voltage on the overall pattern.)

Fig. 1

2. MSM5810

This is a MOS LSI which has been developed for
quartz control.

The MOS LSI is an IC with low power consumption
and high accumulation, and is used in desk electronic
calculators and digital watches, etc. Fig. 2 shows the

Conventionally . . 8 positions
HT-560 ... . .. 200 positions

block-diagram of the internal circuit: all the circuits
including the oscillator, demultiplier and phase
comparator circuits are shown.

Quartz crystal
(Oscillation frequency: 6.14MHz)

al

33/45 selector Phas: comparator

Dremutripleer

(The Nos. given are the pin Nos.)

Otl Fig. 2
Precautions on handling the MOS LSI

The MOS LSI is susceptible to electrostatic break-
down when compared with ordinary ICs. No pro-
blem occurs while it is built into the printed wiring
board, but care must be exercised when replacing
parts.

In practice, when removing the IC from the package
(conductive pad) touch the package with hand before
removal.

Removal of the IC without this precautionary touch-
ing, may cause electrostatic breakdown.

MOS LSI
(MSM 5810)

&P 5" Take out MOS LS| after touching
Pack age the package with hand.

Fig. 3

SERVICE POINTS

1. How to remove the tonearm, return mechanism
ass'y and motor

Remove the tonearm, return mechanism ass’y and

the motor in the manner shown below after fixing the

tonearm to the arm rest, and removing the dust

cover, platter and the bottom board.

(How to remove the tonearm)

(1) Remove the shield case.

(2) Disconnect the lead wire of the tonearm from
the SP terminal plate.

(3) Remove the follow-up lever ass’y screws (2).
(4) Remove the tonearm fixing screw (1) from the

front.




HITACHI HT-550
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(How to remove the return mechanism ass’y)
(1) Remove the arm guide fixing screw (1) in the
front.
(2) Remove the auto-cut wire and cueing wire.
(3) Remove the shield case.
(4) Disconnect the lead wire of the tonearm from
the SP terminal plate.
(5) Remove the 5P terminal plate fixing screw (1).
(6) Remove the switch hold cover fixing screw (1).
(7) Disconnect the ground wire.

(8) Remove the return mechanism fixing screws (2)
and nut (1).

Note: When installing the return mechanism ass'y,
insert it while positioning the guide pin of the
auto-mechanism ass’y in the locating hole of
the motor.
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(How to remove the motor)

(1) Remove the return mechanism ass’y.
(2) Remove the motor fixing screws (4).
(3) Remove the PC joiner.

Caution: The motor is provided with 2 adjusting
screws which are fixed with screw-locks.
These screws have been adjusted and re-

Exercise
caution, since the specified rotation
cannot be obtained if these are turned by
mistake. Also, do not remove the motor
bearing fixing screw.

adjustment is not necessary.

Fig. 9

3. “Click” phenomenon

When the unit is operated without the platter, “Click”
phenomenon may occur with servo-circuit operation.
This does not represent a malfunction and the sound
will disappear when the platter is replaced.

4. Motor bearing
Since the bearings of the motor are precision finished,
it is feared that damage may result or dust may enter

if they are removed. Removal is therefore not ad-
vised.

5. Adherence of iron to the motor

When foreign iron parts such as screws and washers,
etc. or iron particles adhere to the rotor magnet or
motor drive coil, trouble or abnormal sound is caused,
therefore pay attention to this when servicing.

6. 1st auto-return after installation of the HT-550
Sometimes the auto-return does not operate normally
in the Ist operation after the unit is installed or
moved, therefore perform the auto-cut operation be-
fore playing records after a move.

7. For re-transportation

Take the following procedure when subsequently re-
transporting the unit.

(1) Fix the tonearm firmly to the arm rest.

(2) Remove the balance weight, platter mat and

platter, and pack them separately.
4 —



HITACHI HT-550

ADJUSTMENT

1. Adjustment of stylus force

(1) Remove the stylus cover, and turn the weight
sleeve to the position where the stylus pressure
index line can be seen by approx. 10mm.

(2) Move the balance weight backward and forward,
and turn the weight sleeve for finer adjustment
to bring the tonearm to the point of balance.

(3) While holding the weight sleeve fixed, turn only
the scale ring to align the “0” of the scale ring
with the stylus force index line.

(4) Turn the weight sleeve in the direction of the
arrow to set the value of the specified stylus
force of the cartridge to the stylus force index
line.

Scale ring

Weight sleeve

/&
Stylus force Balance weight

index line

Fig. 10

2. Adjustment of anti-skating
Set the numerical stylus pressure of the cartridge in
use on the anti-skating dial to the index line.

A\

g Anti-ékating index line

\

Anti-skating dial =~ s
o T —

| Fig. 11
3. Stylus tip position adjustment
(Overhang adjustment)
When the cartridge is attached or replaced, adjust the
stylus tip position as shown in the Fig. 12.

4. Adjustment of stylus height

Place a record disc on the platter, and adjust the
height by loosening the arm guide fixing screw so that
the height from the record disc to the stylus tip is 4 —
7mm when the arm lifter is set to UP.

Fig. 13

©. Adjustment of the Auto-Return position

Adjust the count adjusting screw so that the Auto-
Return is done within the range of 57mm to 65mm
radius from the center of the record while playing.

Fig. 14

6. Adjustment of the power switch position

Make the adjustment described in (1) with the tone-

arm fixed to the arm rest, and then make the adjust-

ment described in (2).

(1) Loosen the follow-up lever ass’y fixing screw to
perform the adjustment so that the ' : mark on
the tip of the pin of the follow-up lever ass’y
aligns with the ' mark on the switch lever.
Tighten the screw firmly after the adjustment is
completed.

Be sure to check the auto-return position when
this adjustment is made.

(2) Loosen the switch hold cover fixing screw so that
the clearance between the switch lever and the



HITACHI HT-550

micro-switch 1s 0.2 — 0.7 mm.
Tighten the screw firmly after the adjustment is

completed.

Hoid! :'i‘ff}."ﬁ__li
O 1SC LEW]

Switch lover

Micro-switch

7. Speed adjustment
When the stripes of the strobo appear to flow and are

not stationary, adjust the speed adjusting semi-fixed
resistors (R101, 102) in the following way.

(1) Set the speed selector lever to the speed which is
desired.

(2) Connect terminal (16) to the (+) side of the volt-
meter, and TP1 to the (—) side.

(3) In the case of 33 RP.M. turn R101 gradually
until the stripes of the strobo are stationary.
In the case of 45 r.p.m. adjust R102. Then ad-
just so that the reading of the DC voltmeter is
0.6V or less.

WARTUNGSPUNKTE

1. Ausbau des Tonarms, des
Tonarm-Riickfithrmechanismus und des Motors
Den Tonarm an der Tonarmstiitze anbringen, den
Staubschutzdeckel abnehmen, den Plattenteller und
die Bodenplatte entfernen und danach den Tonarm,
den Tonarm-Rickfihrmechanismus und den Motor

gemafd nachfolgender Abbildung ausbaucn.

(Ausbau des Tonarms)

(1) Das abgeschirmte Gehause entfernen,

(2) Den Tonleiter des Tonarms von der Finfpol-
Klemmenplatte abtrennen.

(3) Die Schrauben (2) der Nachlaufhebelgruppe
abnehmen.

(4) Die Befestigungsschraube (1) des Tonarms von
der Frontseite abnehmen.

"- i

Abgeschirmtes Gehause

“Calkbenteets
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Ue'lcyiegde guidage -

Abb. 1 Fig. |

Frangais

ENTRETIEN

1. Dépose du bras de lecture, du mécanisme de retour
complet et du moteur

Déposer le bras de lecture, le mécanisme de retour

complet et le moteur dans I'ordre spécifié ci-dessous

aprés avoir bloqué le bras de lecture sur son repose-

bras et avoir déposé le capot antipoussiére, retiré le

plateau de lecture et le socle.

(Dépose du bras de lecture)

(1) Déposer le caisson blindé.

(2) Débrancher le fil de jonction du bras de lecture
de la plaquette de raccordement a 5 broches.

(3) Retirer les vis (2) de I'ensemble de levier de
guidage.

(4) Retirer la vis de fixation de bras de lecture (1) de
la partie avant.

SRS
TonagRBeleeraongsec At

WAL G2 ifeiitei G2 e ol sl

Abb.2 Fig. 2



HITACHI HT-550

(Ausbau des Tonarm-Riickfiihrmechanismus)

(1)
(2)
(3)
(4)
(5)
(6)

(7)
(8)

Hinweis:

Befeatlgu h

Die Befestigungsschraube (1) der Tonarmfiihrung
von der Frontseite abnehmen.

Den Leitungsdraht fir die Unterbrecherauto-
matik und auch den Leitungsdraht des Tonarm-
lifts abnehmen.

Das abgeschirmte Gehause entfernen.

Den Tonleiter des Tonarmes von der Fiinfpol-
Klemmenplatte abtrennen.
Die Befestigungsschraube
Klemmenplatte ausdrehen.
Die Befestigungsschraube (1) des Schalterdeckels
abnehmen.

Das Erdungskabel abtrennen.

Die Befestigungsschrauben (2) und die Mutter (1)
des Tonarm-Riickfithrmechanismus entfernen.

(1) der Fiinfpol-

Wenn der Tonarm-Riickfilhrmechanismus
wieder eingebaut wird, diesen einfiihren
und den Fiihrungsstift der Automatik-
gruppe Iin die Positionierbohrung des
Motors einstecken.

';F

Abb. 3 Fig, 3

(Ausbau des Motors)
(1) Den Tonarm-Riickfiihrmechanismus ausbauen.

(2) Die Motor-Befestigungsschrauben (4) ausdrehen.
(3) Die Platinen-Verbindung abnehmen.

Vorsicht:

Der Motor ist mit drei Einstellschrauben
versehen, die mit Sincherungslack
gesichert sind. Diese Schrauben wurden
wearksseitig eingestellt und miissen nicht
nachjustiert werden. Diese Schrauben
nicht verstellen, da ansonsten die
vorgeschriebene Motordrehzahl nicht
eingehalten wird. Auch die Befestigungs-
schraube des Motorlagers darf nicht gelost
werden.

:Iﬁmﬁn VarH .Iim i

Francgais

(Dépose du mécanisme de retour complet)

(1)
(2)

(3)
(4)

(5)
(6)

(7)
(8)

z t_|ur,,: L -._,:'-ﬂ

Ahh q

Retirer la vis de fixation de guide du bras (1) par
'avant.

Débrancher le fil d’arrét automatique et le fil de
retour.

Déposer le caisson blindé.

Débrancher le fil de jonction du bras de lecture
de la plaquette de raccordement a 5 broches.
Retirer la vis de fixation de plaquette de
raccordement a 5 broches (1).

Retirer la vis de fixation (1) du couvercle de
retenue d’interrupteur,

Débrancher le fil de mise a la terre,

Retirer les vis de fixation (2) du mécanisme de
retour et ’écrou (1).

Remarque: Au moment du remontage du mécanisme

de retour complet, |’'engager tout en posi-
tionnant I’ergot de guidage du mécanisme

' . | —F oy L
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Abb. 4 Flg 4

(Dépose du moteur)

(1)
(2)
(3)

Déposer le mécanisme de retour complet.
Retirer les vis de fixation du moteur (4).
Retirer le raccordement PC.

Attention: Le moteur posséde 3 vis de réglage qui

Tun lrm Fhu.i:g.- 1:‘
fuhrin#rh ATHS rnu*.

(e 1

=

sont retenues par des contre-écrous. Ces
vis ont été ajusté en usine et aucun
réglage ultérieur n'est requis. Faire trés
attention car la vitesse de rotation
spécifiée ne peut étre obtenue si ces le
réglage de ces vis est modifiée par erreur.
Par ailleurs, ne pas retirer de
fixation de palier moteur.

la vis

s-x

1eCanisme: m
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Fia &



_HITACHI HT-550

2. Anschlu® der Tonleiter an den Tonabnehmer

2. Brancher les fils de liaison de la cellule

R® Griin
R® Rouge RO Vert

L ® Blanc

Abb. 6 Fig. 6

3. Klickgerausche

Wird die Einheit ohne Plattenteller betrieben, dann
konnten durch die Servoschaltung Klickgerdusche
verursacht werden. Dies stellt jedoch keine Storung
dar; die Klickgerdausche verschwinden, sobald der
Plattenteller angebracht wird.

4. Motorlager

Da es sich bei den Motorlagern um Prazisionteile
handelt, sollten diese moglichst nicht ausgabeut
werden, da ansonsten Staub eindringen bzw.
Beschadigungen verursacht werden konnten.

5. Metallpartikel am Motor

Falls Gegenstinde wie Schrauben oder Scheiben bzw.
Metallpartikel am Dauermagnet des Motors oder an
den Motorwicklungen anhaften, konnten iibermifdige
Betriebsgerausche verursacht werden. Bei Wartungs-
arbeiten daher besonders auf diesen Punkt achten.

6. Erstmaliger Betrieb der Tonarm-
Rickfuhrautomatik nach der Aufstellung von
Modell HT-550

Manchmal arbeitet die Tonarm-Rickfiihrautomatik

nicht zufriedenstellend, wenn das Gerat nach der

Aufstellung erstmalig verwendet wird; vor der

Inbetriebnahme daher einmal die Unterbrecherauto-

matik betatigen.

7. Transport oder Versand

Mufl das Gerdt an einen anderen Ort transportiert

werden, dann nmiissen vorher die folgenden

Vorbereitungen getroffen werden.

(1) Den Tonarm richtig an der Tonarmstiitze sichern.

(2) Das Gegengewicht, den Plattentellerbelag und
den  Plattenteller abnehmen und separat
verpacken.

3. Phénomeéne de déclic

Quand I’'appareil est mis en marche et que le plateau
tourne-disques n’est pas en place, un phénoméne de
déclic peut se produire, il provient du fonctionne-
ment du circuit d’asservissement. Ceci n’est pas une

anomalie et le son disparait quand le plateau est mis
en place.

4. Palier moteur

Etant donné que les paliers du moteur sont d’une
fabrication de haute précision, un endommagement
Ou un encrassement par une pénétration de poussiére

est a craindre aprés démontage. Il n’est donc pas
recommandé de les déposer.

5. Adhérence de particules métalliques sur le moteur
Quand des particules ou des piéces métalliques,
comme des vis ou des rondelles ou autres, viennent se
coller sur P'aimant du rotor de moteur ou sur la
bobine d’entrainement du moteur, une panne ou un

bruit anormal peut se produire et ce point doit étre
vérifié au moment de la réparation.

6. Premiére commande de retour automatique apreés
remontage sur la HT-550

Il arrive que le mécanisme de retour automatique ne

fonctionne normalement au cours de la premiére

commande aprés remontage de la platine ou aprés son

déplacement, il est donc indispensable d’effectuer une

commande de retour automatique en amorgant un

mouvement du mécanisme avant de commencer a lire
des disques.

7. En cas de déplacement

Procéder comme suit quand la platine TD doit étre

déplacée.

(1) Bloquer correctement le bras de lecture sur son
repose-bras.

(2) Retirer le contrepoids du tube, le plateau en
caoutchouc et le plateau de lecture et emballer
ces éléments séparément.



HITACHI HT-550

EINSTELLVERFAHREN

1. Einstellen der Auflagekraft

(1) Den Nadelschutz abziehen und die Hiilse drehen,
bis die Bezugslinie etwa 10mm vorsteht.

Das Gegengewicht nach vorne oder hinten
bewegen und die Hiilse drehen, bis der Tonarm
horizontal ausbalanciert ist.

(3) Die Hiilse festhalten und nur den Skalenring
drehen, bis die Markierung “0” mit der
Bezugslinie Uibereinstimmt.

Die Hiilse in Pfeilrichtung drehen, bis die fiir den
verwendeten  Tonabnehmer  vorgeschriebene
Auflagekraft mit der Bezugslinie tibereinstimmt.

(2)

(4)

Skalenring
Bague graduée

Hulse
Manchon de contrepoids

g _..'-_5
III.:
{,
Bezugslinie ¥

A Ligne de réglage
de force d‘appui

Gegengewicht
' Masselotte d‘équilibrage
|

Antiskating-Skala

Bague d'anti-skating Bezugslinie
Ligne de repérage d’'anti-skating

Abb.7 Fig. 7
2. Einstellung der Antiskating-Vorrichtung
Den Skalenring der Antiskating-Vorrichtung so
einstellen, dal der Auflagekraft entsprechende Wert
mit der Bezugslinie fluchtet.

3. Einstellung der Nadelposition
(Uberhang-Einsteliung)

Beim Anbringen oder Auswechseln des Tonabnehmers

die Nadelposition gemiaf8 Abb. 8 einstellen.

4. Einstellung der Abtastnadelhohe

Eine Schallplatte auf den Plattenteller legen und die
Hohe durch Losen der Armfiihrungs-Befestigungs-
schraube so einstellen, da® sich die Abtastnadel etwa
4 bis 7mm iiber der Schallplatte befindet, wenn der
Tonarmlift auf Position UP gestellt ist.
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Frangais
METHODE D’AJUSTAGE

1. Réglage de force d'appui de pointe de lecture

(1) Retirer le protége-pointe, tourner le manchon du

contrepoids jusqu’a ce que la ligne de repérage de

réglage de force d’appui se trouve environ a

10mm.

Déplacer la masselotte d’écuilibrage d’avant en

arriére et tourner le manchon de contrepoids

pour effectuer un réglage fin.

Tout en bloquant le manchon de contrepoids,

tourner uniquement la bague graduée pour que le

“0” se trouve a la hauteur de la ligne de réglage

de force d’appui.

(4) Tourner le manchon de contrepoids dans le sens
indiqué par la fléche pour que la valeur de force
d’appui spécifiée pour la pointe de lecture cor-
responde a la ligne de réglage.

(2)

(3)

Abb. 8 Fig. 8
2. Réglage d'anti-skating
Régler la valeur numérique de force d’appui de la
cellule utilisée avec la bague de réglage d’anti-skating
en face de la ligne de réglage.

3. Réglage de la position pour la pointe de lecture
(Réglage du surplomb)

Quand la cellule est mise en place ou remplacée,

régler la position de la pointe de lecture comme

montré dans la Figure 8.

4. Réglage de hauteur de pointe de lecture

Placer un disque sur le plateau de lecture et ajuster la
hauteur de la pointe de lecture en desserrant la vis de
fixation du guide de bras de telle sorte que la hauteur
de la surface du disque a la pointe de lecture cor-

~4Z responde de 4 3 7 mm quand le leéve-bras est réglé en

=g position haute “UP”.



HITACHI HT-550

5. Einstellen der automatischen Tonarmrickfihrung
Mittels Einstellschraube so einstellen, dafs der Tonarm
automatisch abhebt, wenn sich die Abtastnadel in der
Auslaufrille (Radius $7mm bis 65mm) befindet.

ErheIne Sie DR
Augenteliafvite

5-' ‘-‘ %‘ - r*hq : ."r'
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ngbr : agg; de* 3, 51

Abb. 10 Frg 10

6. Einstellung der Netzschalter-Position

Die in Punkt (1) beschriebene Einstellung bei an der

Tonarmstiitze befestigtem Tonarm durchtuhren, und

danach die in Punkt (2) beschriebene Einstellung

vornehmen.

(1) Die Befestigungsschraube der Nachlauthebel-
gruppe losen und die Einstellung so vornehmen,
dafl die an der Spitze des Stiftes der Nachlauf-
hebelgruppe angebrachte Markierung '35 mit
der Markierung = : am Schalterhebel fluchtet.
Nach der Einstellung, die Schraube wieder richtig
festziehen.

Wenn diese Einstellung durchgefiihrt wurde, muf}
auch die Position der Tonarm-Riickfithrauto-
matick kontrolliert werden.

(2) Die Befestigungsschraube der Schalterabdeckung
Iosen, so dafl das Spiel zwischen Schalterhebel
und Mikroschalter etwa 0,2 bis 0,7 mm betragt.

Nach Beendigung der Einstellung, die Schraube
wieder festziehen.

7. Drehzahl-Feineinstellung

Falls die Stroboskopmarkierung nicht stillzustehen

scheinen, sondern in einer Richtung durciilaufen, die

Regelwiderstande (R101, 102) wie folgt nachjustie-

ren.

(1) Den Drehzahlwihler auf die entsprechende
Drehzahl einstellen.

(2) Die Klemme (16) an die positive (+) Probe eines
Voltmeters, und den Prifpunkt TPl an die
negative ( —) Probe anschliefen.

(3) Fir eine Drehzahl von 33-1/3 U/min den Wider-
stand R101 langsam drehen, bis die Stroboskop-
markierungen stillzustehen scheinen. Fiir 45 U/
min ist der Widerstand R102 auf die gleiche Art
und Weise einzujustieren. Danach die Anzeige
des Gleichspannungsmessers auf 0,6V oder
weniger einstellen.

5. Réglage de position de retour automatique

Ajuster la vis de comptage de telle sorte que le retour
automatique se place dans une marge de 57 mm a 65
mm de rayon par rapport au centre de disque quand
celui-ci est lu.

s} 25 i:'u‘[unm.s_:t-:fﬂﬁiluli'r:: L1 Y )
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' interruptenr
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Mikroschalter .- ‘5.‘. - ; A O Reéglange:
"." i X -.,__h“‘-

Nicrocontact %; /0.2=0.Tmm “ --...?/
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T
S _ T e

Abb. 11 Fig. 11

6. Réglage de position d'interrupteur général
Effectuer le réglage décrit dans (1) apres avoir bloqué
le bras de lecture sur son repose-bras et réaliser le
réglage décrit en (2).

(1) Desserrer la vis de fixation du mécanisme de
guidage de levier pour réaliser le réglage de telle
sorte que le symbole '': gravé en haut de
I’ergot du levier de guidage se trouve en face du
du symbole ' : du levier d’interrupteur.

Serrer franchement la vis quand le réglage est
terminé.

Ne pas oublier de vérifier la position du mé-
canisme de retour automatique quand le réglage
précédent est terminé.

(2) Desserrer la vis de fixation de couvercle de
retenue d’interrupteur de telle sorte que I’espace
compris entre le levier d’interrupteur et le micro-
contact soit de 0,2 a 0,7 mm.

Serrer franchement la vis quand le réglage est
terminé.

7. Reéglage de la vitesse

Quand les stries du stroboscope dérivent, régler les
résistances semi-fixes (R101, R102) destinées au
réglage de la vitesse en procédant comme suit.

(1) Régler le sélecteur de vitesses sur la vitesse
voulue.

(2) Raccorder la brone (16) au péle positifi d’un
voltmétre et TP1 au péle négatif.

(3) Pour 33 1/3 tr/mn, agor progressivement sur
R101 jusqu’a ce que les stries du stroboscope ne
dérivent plus. Pour 45 tr/mn, ajuster R102. Pro-
céder a un réglage final pour que le voltmétre
fournisse une indication de 0,6V ou moins.

s P
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BESCHREIBUNG DER
NEUENTWICKELTEN TEILE

1. Neue Unitorque-Motor

Der nach dem Unitorque-Prinzip gebaute, neue Motor
weist eine erhohte Detektorfrequenz auf und zeichnet
sich durch ein verbessertes Hochlaufmoment aus.

Ein achtpoliger Magnet ist gegeniiber einer Scheibe
mit 200 am Umfang gleichmiflig verteilten Polen
angeordnet, so dafl der Drehzahl-Detektor pro Um-
drehung 200 Impulse erzeugt (Patent angemeldet).

Querschnitt des Magnets , Drehrichtung des Laufermagnets
Coupe de 'aimant | ‘\Sens de rotation de 'aimant du rotor

Laufermagnet
-~ Aimant de rotor

S 8 Pole
N2 8plles

- ~.. 200 Pole

' 200 pdbles

’/;EQS,\W-I/Z@‘\\-- Drehzahl-Detek torplatine

i Plaquette a circuits imprimés
| k # " .
? f-....,i W rg\ pour detection de vitesse

Kaomventiome:le Austanrang . . B Pasttianen
bS50 L 200 Flositasnmeg

S Lorventusnmne . . .. .. it Fositions
HESHO . . L L. 200 pasitions

(in den gedruckten Wicklungen
induzierte Spannung)

g . {resultierende Welle der in allen
(Le croquis illustre une tension

Wicklungselementen induzierten Spannung)

induite , ) ) )

induite) . (Onde composeée de tension induite
Abb. 12 Fig. 12 illustrée par le croquis général)

2. MSM5810

Dies ist ein MOS-LSI, der speziell fir Quarz-
Servoregelungen entwickelt wurde. Ein MOS-LSI ist
ein integrierter Schaltkreis hoher Integrationsdichte
mit geringster Leistungsaufnahme, wie er haufig in
elektronischen Tischrechnern, Digitaluhren usw.
verwendet wird. In Abb.13 ist das Blockschaltbild
dieses Schaltkreises dargestellt: alle Elemente,
einschlieBlich Oszillator, Frequenzteiler und Phasen-
komparator sind in diesem integrierten Schaltkreis
untergebracht.

VorsichtsmaBnahmen bei Arbeiten am MOS-LSI
Gegeniiber herkommlichen integrierten Schaltkreisen
(ICs) ist ein MOS-LSI wesentlich empfindlicher gegen
elektrostatische Beschadigungen. Wenn dieser in die
Druckplatine eingebaut ist, sollten keine Probleme
auftreten; beim Austausch der Teile ist jedoch
Vorsicht geboten.

Vor dem Entfernen des integrierten Schaltkreises aus
seiner Verpackung, solite die Verpackung mit der

Hand beriithrt werden, um elektrostatische Aufladun-
gen abzuleiten, da ansonsten der IC beschiddigt
werden konnte.

Frangais

DESCRIPTION DES ORGANES
RECEMMENT MIS AU POINT

1. Nouveau moteur a couple unique

Le nouveau moteur a couple unique, adoptant le
principe d'un couple unique, et 'accentuation d'une
fréquence de détection sont des facteurs qui ont
nettement améliorés le couple de mise a la vitesse et
les caractéristiques de réponse transitoire.

[L"aimant du rotor est aimanté au niveau de 8 poles et
sa circonference est aimanté a la hauteur de 200
poles.

Ceci permet d’obtenir un signal intégré de détection
de vitesse de 200 impulsions pour une rotation. (Sur
le point d’étre breveté) |

2. MSM5810

MOS LSI spécialement mis au point pour le pilotage
au quartz,

Ce MOS LSI est un CI a faible consommation
électrique et haute concentration. [l est employé
dans les calaculatrices électroniques de bureau et dans
les montres numériques, etc. La Fig.13 illustre un
diagramme schématique du circuit interne: tous les
circuits d'oscillation, de division de fréquence et de

comparaison de phase y sont indiqués.

Quarzkristall {Schwingungsfrequenz: 6,14 MHz)
Cristal de quartz (frequence d’oscillation: 6,14 MHz)

D

E(IB 07 04 05 Q12
|

Osrifistur 33/45 U/mirvDrehuzahlwahler K ompar 1o
Osciliatpur Shiection 33-1/3/45 J C aretaraian du phans

Diviseur de fréguance

F recunnt teiler L] III—

T carvpeagpel sy bk s stellion e
O Mgy ec g ) é)
I

LLooes PatPs Brvopracis foarrer s e el

(s s s o Abb. 13 Fig. 13

Précautions de manipulation de MOS LSI

Le MOS LSI risque une panne électrostatique s’il est
comparé avec un Cl ordinaire. Aucun probléme
apparent ne se produit tant qu’il est intégré dans la
plaquette a circuits imprimés, mais une attention
particuliére est requise au moment du remplacement
de certains organes. Dans la partique, au moment de
séparer le Cl du caisson (plaquette conductrice),
toucher d’abord ce dernier élément avant de procéder
a la séparation du CI. Le fait de séparer le CI sans
avoir touché la plaquette conductrice au préalable
risque de provoquer une panne électrostatique.

MOS LS

(MSM 5810)
\éferpar:kung Verpackung mit der Hand beriihren und erst
alsson danach den MOS-L_S! herausnehmen.

Soparer le MQOS LS! apres avoir touché

Ahh 14 FiE* 14 la Nlamuette Foandliiecteien A s marn
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EXPLODED VIEW-AUSEINANDERGEZOGENE DARSTELLUNG -VUE ECLATEE

(Nos. are reference Nos. of parts list)
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REPLACEMENT PARTS LIST:-ERSATZTEILLISTE - TABLEAU DES PIECE

i
ITEM | STOCK DESCRIPTION No. | CNo. DESCRIPTION
1 3928201 | Dust cover (clear) | 40 3927041 Motion gear ass’y
(for U.S.A., Canada & Asia) 41 3926441 Auto-cut link
1 3928202 | Dust cover (smoked) :";' 4402255 iﬁ:}niu‘?f:ire
| (except U.S.A., Canada & Asia) 44 4402464 Strobo panel ass’y
2 4402702 | Hinge (2 req.) 45 2767441 N l
3 4402221 | Hinge lock plate (2 req.) 46 4389423 | s E:;rmp
4 | 4684403 | 30cm turntable sheet (for U.S.A.) 47 2506652 | Control printed wiring board ass’
4 4684402 | 30cm turntable sheet (except U.S.A.) ontro fpru;jes :'lz"g ﬂzr ass'y
5 | 3371142 | Turntable 7 | 2506653 | Control ohirgan aitt -anaca)
6 2543761 | Tonearm ass’y (with balance weight) Ontrol printed wiring board ass'y
7 4573631 | Balance weight ass’y 48 2218641 | p (except U.S.A. & Canada)
8 | 4785541 | Base bracket ass’y ower transformer
g 2543738 | Head shell ass’y (with cartridge)
2543635 | Head shell ass’y (without cartridge)
10 2552541 VFS-261 Cartridge ( It may or may not) g; :g;igg“lz Spacer (M,) (4 req.)
11 Stylus (DS-ST26E) | be provided i Motor ass’y
depending on the 53 3926941 Bottom case
12 3927441 | Stylus cover | destination. | 54 3926891 | Foot ass’y (front) (gold screw) (2 req.)
5S 3926893 Foot ass’y (rear) (black screw) (2 req.)
13 3926771 Arm guide ass’y 56 2627221 Slide switch (for Asia)
| 14 3926701 | Rest ass’y 57 4403541 | Switch plate
15 4573401 Rest base 58 2687832 7P terminal board
16 9311154 | Cabinet ass’y (with hinge holder) 59 2687821 SP terminal board
(for U.S.A. & Canada)
16 9311155 | Cabinet ass’y (with hinge holder) SCREWS
(for U.K., W. Germany, France,
Australia, Switzerland & Sweden) 101 4567447 4¢ x 20DT bind screw
16 9311156 | Cabinet ass’y (with hinge holder) 102 e 3¢ x 20DT bind screw
~ (for Asia) | 103 4567412 | 3¢ x 8DT bind screw
17 3926111 | Hinge holder (2 req.) 104 4567411 3¢ x 6DT bind screw
18-a | 2748441 | AC line cord (for U.S.A. & Canada) 105 4573512 4¢ x 10 oval countersunk head screw
18-b | 0043793 | Bushing ] 106 4570545 2.6¢ x 8 flat fillister head screw
18-a | 2748751 | AC line cord (for W. Germany, France, 107 4561993 Screw (with hexagon socket)
18-b | 3913001 | Bushing } Switzerland, Sweden & Asia)| | 108 4573003 3.1¢ x 20 wood screw
18-a 2748741 AC line cord {fﬂl’ U.K.) 109 4573002 3.1¢ x 13 wood screw
18-b | 3715183 | Bushing } 110 4770255 4¢ flanged nut
18-a | 2747302 | ACline cord | (for Australia) 111 4770254 3¢ flanged nut
18-b | 3715184 | Bushing } 112 — 4¢ nut
19 4573432 | Operation knob ass’y (2 req.)
20 | 4402481 Ogeratinn panel 114 4566044 | 2.6¢ round nut
21 4402471 | Operation plate 115 I 4¢ washer (large)
22 4399233 | Board spring 116 — 3¢ washer (large)
23 2617841 | Rotary switch 117 — 4¢ spring washer
24 3926591 OPEIﬂtiﬂﬂ cam 118 4790096 Fiber washer .
25 273?436 Micro-switch | 119 4373671 2.6¢l washer (\’En}’l)
26 3926481 Switch cover 120 4373672 2.6¢ “r:asher (vinyl) (large)
27-a | 2748761 | Phono cord 121 4391217 4¢ E ring
(with ground wire) (UL) ] (for U.S.A. 122 4391215 2.5¢ E ring
27b ﬁiggﬁ oy P & Canada) 123 | 4567433 | 3¢ x 10DTbind screw (for UK.)
(with ground wim)} (except U.S.A. 124 4567431 | 3¢ x 6DT bind screw (black)
3913006 Bushing & Canada) {fﬂ? w. Germany,'France, Sweden,
28 | 4402941 | Shield case Switzerland & Asia)
29 4531401 Return mechanism ass’y
30 3927031 Unit plate ass’y ACCESSORIES
31 3926401 Follow-up lever ass’y
32 3339401 Spring (for follow-up lever)
33 14402254 | Shde link 3924991 | EP adapter
34 13926451 | Cueing link 2748561 | DIN cord with US pin jack
33 3338281 | Stop spring (for W. Germany & France)
36 13338091 | Spring (for push rod) 3923871 | Service driver (for U.S.A. & U.K.)
37 4403371 Cygle plate ass’y 2657371 Edison socket adapter (for Asia)
38 3927091 Switch lever
39 4573521 Cycle plate screw

13—
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PRINTED WIRING BOARD - PRINTPLATTEN - PLAN DE BASE
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The terminal No. shows the stamp on the printed wiring board. This number matches the number in the circuit diagram.
Die Anschiussklemmen sind auf der gedruckten Schaltung numeriert. Die Nummern stimmen mit den Nummern im

Schaltplan iiberein.
Le N° de borne correspond a I'indication de la plaquette a circuit imprimé. Ce numéro correspond au numéro du schéma

de montage.
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CIRCUIT DIAGRAM - SCHALTPLAN - PLAN DE CIRCUIT
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HITACHI HT-550

REPLACEMENT PARTS LIST - ERSATZTEILLISTE - TABLEAU DES PIECE

STOCK ! ] ] ITEM | STOCK PTION
NO. DESCRIPTION NO. NO. DESCRI
| R39 | 0129631 ! Carbon film 10k 5% SRD P
| CAPACITORS || R40 | 0129661 |Carbonfim | 100ke 5% | SRD:F
CO1 | 0245018 | Ceramic, discal | 0.0224F 8% | 25V R4l | 0129661 | Carbonfim | SO 3% | SRDwP
C02 | 0252331 | Electrolytic | 100u¥ 10V R43 | 0129611 |Carbonfilm | 2.7k@ 5% | SRDXP
| C04 | 0240106 | Ceramic, discal | 0.01uF *30% | 25V R44 | 0119552 | Metal oxide 8.2kq  :10% | RD2PA
C05 | 0240106 | Ceramic, discal | 0.01uF £30% | 25V R45 | 0129671 | Carbon film 270k2 +5% | SRD%P
C06 | 0275215 | Mylar, film 0.047uF +5% 50V R50 | 0129617 | Carbon film 4.7k +5% SRD %P
C07 | 0252771 | Electrolytic 4.7uF  +20% | 35V R51 | 0129641 |Carbon film 27k 5% SRD %P
C08 | 0276011 | Mylar, film 0.1uF  :10% | 50V R52 | 0129643 |Carbon film 33k +5% SRD:’IP’
10 | oasgers | Coamc, it | sopF  cs | sov |[RS | o1l Camentim | ke w5p | SREUE
C11 | 0248678 | Ceramic, discal | 96pF 227 | 30V RS5 | 0129643 |Carbonfitm | 33k  +5% | SRD*P
C12 | 0245017 | Ceramic, discal | 0.01uF ZH% | 25V RS6 | 0129675 |Carbonfilm | 390ke 5% | SRD%P
C13 | 0245017 | Ceramic, discal | Q.0LuF 8% | 25V R57 | 0129675 |Carbonfim | 390k 5% | SRD%P
| C14 ) 0272014 | Mylar, tilm 0.933uF +10% | 30V RS8 | 0129675 |Carbonfilm | 390k 5% | SRDP
C15 0253115 | Electrolytic 4.7uF 160V R59 | 0129675 |Carbon film 300k +5% SRD %P
C16 | 0253115 | Electrolytic 4.7uF 160V arbon i =7
C17 0245017 | Ceramic, discal | 0.01uF *%% 25V R70 0119426 | Metal oxide 5706 . 10% RDIPA
; R71 0119426 | Metal oxide 2700 +10% RD1PA
E%{f ﬁgg‘g% E}“ﬁ“{??c 13“5 g'gﬁ | R72 | 0134367 Composition 3300 +10% | RCHGF
ectrolvtic ” | R73 | 0134294 |Composition | 279 5% | RCAGF
C22 025%225 Electrniytlc j 7#? 6.3V
C23 0252225 | Electrolytic Tu 6.3V
C24 | 0276011 | Mylar, film 0.1uF  £10% | 50V ICs & TRANSISTORS |
C25 | 0276011 | Mylar, film 0.1uF  +10% | 50V LT 2367223 1 NUM4538DM
C30 | 0252635 | Electrolytic 470uF 25V 1C02 | 2367222 | NIM4558DM
C31 0252635 | Electrolytic 470uF 25V IC03 | 2367351 | MSM5810
C32 | 0252631 | Electrolytic 100uF 25V
| C33 0252631 | Electrolytic 100uF 25V Q01 2328282 | 2SC458 ©
C34 0252331 | Electrolytic 100uF 10V Q02 2328282 | 2SC458 ©
C36 | 0243887 | Mylar, film 0.01uF  *20% | 125V 331 %g%g%g% %EE‘:ES %
. (for U.S.A. & Canada) Q05 | 2328282 | 25C458 ©
C36 | 0214481 | Oil 0.01uF *20% | 450V 006 | 2328282 | 25C458 ©
(without U.S.A. & Canada) Q07 5328282 | 25C458 Eﬁ;
Q08 | 2327751 | 2SC1515 ®
- RESISTORS Q09 | 2327713 | 2SC1162WT © :
_ | Q10 | 2327703 | 2SA7ISWTC
RO1 0129547 | Carbon film 47 +5% SRD%P Qi1 7327713 | 2SC1162WT ©
RO2 0129683 | Carbon film 820k 5% SRD*%P Q12 2327703 | 2SA715WT ©
RO3 | 0129641 | Carbon film 27k +5% SRD%P
R0O4 0129661 | Carbon film 100k +5% SRD %P DIODES
RO5 | 01 296% garbun tt:ﬂm 100kS2  *5% SRD%P
RO6 | 01296 arbon film 10kQ  *5% SRD%P HZ -
RO7 | 0129661 | Carbon film | 100k 5% | SRD4P || 4bos| 2337422 | & 0@,
RO8 0129631 | Carbon film 10k +5% SRD%P 7ZD03! 2337481 | AW0O8-11
RO9 0129661 | Carbon film 100k 5% SRD*P || zDpo4| 2337122 | HZ-6 ®
R10 | 0129621 | Carbon film 6.8k 5% SRD %P
%1% 01 292;9 garbﬂn t{ilm fiﬁkn +5% ggg;ﬁg
1 0129639 arbon film 2k 2 +59% %
R13 | 0129661 | Carbon film 100k2  +5% SRD%P | | Egi %gg;"g}i }ggglj;g
R14 | 0129621 | Carbon film 6.8kQ  +5% SRD %P Do3 | 2337011 | 152076
R15 {}] 29639 Carbon fl]ITl 221(51 15% SRD%P DO“‘ 233?011 152076
Rl 7 U] 29663 Carbun film 1 20‘(9 15% SRD %P D06 23 3 7033 WOGC
R18 | 0129623 | Carbon film 8.2k *5% SRD %P D07 | 2337083 | W06C
R].g 0129647 Carbon fl].l'n 47k 2 15% SRD%P DUS 233?372 SIRBAIO
E%U [}139231 Carbon film 10k +5% SRE’) %P
1 0134373 | Composition 1kQ2 +10% RCY2GF
R22 | 0134369 |Composition | 4702  +10% | RC%GF VARIABLE RESISTORS
R30 | 0138161 |Carbon film 10k +5% SRDXP R102| 0151281 | 20k -(B)
R31 | 0129601 |Carbon film 1k 5% SRD %P Y
R32 | 0129639 | Carbon film 22kQ  %5% | SRDXP OTHERS
R34 0129651 | Carbon film 68k N 5% SRD%P F01,02| 2727561 | Fuse-1A (UL) (for U.S.A. & Canada)
R35 ! 0129639 | Carbon film 22k 5% SRD*P ,
R36 0129639 | Carbon film 22k Q2 5% SRDXP F01,02| 2727191 | Fuse-1A T (except U.S5.A. & Canada)
R37 0129647 | Carbon film 47k Q2 +5% SRD4%P ,
R38 0129621 | Carbon film 6.8k O 15%?' S_RD}‘E P X01 2787571 | Quartz DSClllat{}IE. 144 MHz)
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5-1, 1-chome, Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan
Tokyo (212) 1111 (80 lines)
“HITACHY” TOKYO



	TITLE_1600
	hitachi_ht-550_service_en_de_fr-1
	hitachi_ht-550_service_en_de_fr-2
	hitachi_ht-550_service_en_de_fr-2-2
	hitachi_ht-550_service_en_de_fr-3
	hitachi_ht-550_service_en_de_fr-3-2
	hitachi_ht-550_service_en_de_fr-4
	hitachi_ht-550_service_en_de_fr-4-2
	hitachi_ht-550_service_en_de_fr-5
	hitachi_ht-550_service_en_de_fr-5-2
	hitachi_ht-550_service_en_de_fr-6
	hitachi_ht-550_service_en_de_fr-6-2
	hitachi_ht-550_service_en_de_fr-7
	hitachi_ht-550_service_en_de_fr-8
	hitachi_ht-550_service_en_de_fr-9
	hitachi_ht-550_service_en_de_fr-10
	hitachi_ht-550_service_en_de_fr-11

