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SERVICE MANUAL 5= No.so

SPECIFICATIONS 0esion and spécifications subject to change without notice for further improvement.

PHONO MOTOR Acceptable cartridge
Type 1z synthesizer pitch control, direct weight 4-10g¢
v c?rtlj:; au\iomalic mantable Head shell Magnesium alloy die-cast head shell
Motor Brushless, slotless, coreless, DC servo - weight 9.6 g
direct drive 'Unitorque’’ motor Head shell connector  Chucking lock system
Platter 330 mm outer diameter aluminum alloy Tonearm height ad-
die-cast justment range 6 mm
Speed 33-1/3, 46 rpm Accessory mechaniasm Anti-skating device
Speed adjustment CABINET .
range +9.9% (in 0.1% steps) with quartz Cabinet Aluminum alioy die-cast
S/N 78 dB (DIN-B} * Dust covar Acryl resin, detachable
Wow and Flutter 0.025% (WRMS) OTHERS
Speed drift Power source 120 X 62 Hz for U.S.A. and Canada

{for time) 0.003% /hour standar:

(for temperature) 0.003% (6 — 35°C) 220 V B0 Hz for Europe standard !
Start-up time 1/3 rotation {at 33-1/3 rpm) 240 V 50 Hz for U K. and Australia
TONEARM standard .
Type Static balancad pipe tonearm 120/220/240 V b0/80 Hz for Asia and
Effective length 230 mm Power conaumption I?.gt\l’caﬁ?enca
Overhan 16 mm ‘

Tracrkinggarror 20 Dimensions 484 {W) x 161 (H) x 412 (D) mm
AdjJustable force range 0—3 g/1 turn of the balance weight (19-1/23' IX £-9/10" x 16-1/5")
{directly readable in 0.1 g steps) Weight 14 kg (31 Ibs.)

1. Unitorque motor m Tonearm swing mechanism

2. Quartz control {quartz lock PLL servo) m Digital display indicator section

3. Microcomputer-controlled functions ® Built-in safety functions to counter incorrect operation

m Quartz-type variable pitch control 4. Independent drive systam

m Automatic size and speed detection 5. Double insulators for anhanced acoustics

m Non-contact detection automatic mechanism 6. Front panel control with soft-touch switches

B Electronic memory repest 7. Tonearm height adjustment mechanism

DIRECT-DRIVE AUTOMATIC TURNTABLE
October 1979
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SERVICE POINTS [Removal of DD motor]
1. Removal of hani bly. DD Remove the four motor setscrews (8 and disconnect
P oamova meenanism assemalty, motor, the 10-pin connector and vinyl-tie.
full-auto mechanism assembly and tone arm (NOTE]

Eﬁerf‘%‘:r‘r’\?vgthrg‘?i(\)/gasrc‘:lzrvcsa(%aer':jbtw] Mot Adjustment screws can be found in locations on the
g disconmaot ther o 163_ d the mo c;r coverd motor. If they are rotated by mistake, it will no longer
© 'U-pin connectors an be possible 1o obtain the rated speed. Also, take care

the 6-pin connector, -
hat t not draw 1.
INOTE] Take care not to draw the rotor of the that the rotor magnet is nou

DD motor out.

(2) Move the tone arm 1o near the center of the plat-
ter and then turn the unit over. Remove the 11
bottom panel setscrews and the bottom cover,
and then remove the screw @ and detach the
ground wire.

(3) Remove screw(® and, holding the relay P.W.B.,
disconnect the B6-pin connector.

[NOTE] With re-assembly, hold the phono cord
toward the cabinet side panel with the wiring clip
ang take care not to allow the cord to touch the
mechanism assembly (leave a clearance in

the <= section). Fig. 9
{4) Remave the foot assembly (3 screws @),
{B) Remove the mechanism assembly. [Removal of fult-auto mechanism assembly]

(1) Remove the three arm base setscrews ® and
also the two vinyl-ties wound around the foot of
the arm base.

(2) Remove the two belts.

(3) Remove the solder on the leads from the tone
arm and sensor arm.

(4) Remove ihe four main base setscrews @) and
then the main base itself.

{(5) Detach the tape which anchors the leads behind
the main base.

(6) Rotate the height adjust screw counterclockwise

and remove the full-auto mechanism assembly.
[NOTE)}
Page 8 shows an instance where the full-auto
mechanism has been removed. Perform the re-
attachment of the leads, following the ''sensor
arm and tone arm lead re-attachment’”
guidelines.

PHONO lead wire
Sensor arm lead wire

Fig. 10

1(3) 6-pin coﬁﬁac or @ Fig. 8

_ G-
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[Removal of tone arm] {Removal of P.W.B.]

{1} Remove the tape which anchors the 11 Isads Remove the six screws(®.
from tha sensor arm and tone arm.

(2) Remove the vinyl tube.

(3} Remove the two sensor arm hexagonal socket
head screws and then the sensor arm,

{4) Remove the three tone arm setscrews @),

(5) Remove the tone arm from the arm rest and then
the tone arm.

Fig. 16

2. Assembly checkpoints

[Attachment of tone arm, micro switch and

sansor arm]

(1) When attaching the tone arm with the three
setscrews @), push the unit plate in the direction
indicated by the arrow { &> ) and then attach.

(2) When attaching the micro switch, push it in the
direction of the arrow ( <<= ) and then attach.
(2 locations)

Fig. 12

[Removal of the arm base]

(1) Detach the two leads o the pilot lamp from the
P.W.B.

(2) Remove the nut that anchors the arm rest and
then the arm rest itself.

(3) Loosen the hexagonal socket head screw used
for mounting the arm guide and then the arm
quide itself.

Fig. 16

(3} When attaching the sensor arm, align the ex-
terior of this arm with the lifter gear boss center ,
leave a clearance of 2 to 3 millimeters between
the sensor arm and unit plate and then attach by
tightening the two hexagonal socket head
setscrews.

(4) Check that the clearance between the sensor

Fig. 13 arm and the clutch rubber is 0.3 to 0.8 mm with
the clutch base removed. If this, clearance is
more than 0.8 mm, there will be slippage be-
tween the sensor arm with the clutch engaged,
and the swing and auto-in operations will not be
performed smoothly.

(8) During assembly, take care not to damage the
25R end of the sensor arm and not to allow oil to
adhere 1o the 25R end and clutch rubber. When
actually re-assembling these parts, wipe them

Fig. 14 with a cloth moistened in alcohol.
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Lifter gear boss

Sansor arm

Fig. 17

Fig. 19

[Re-attachment of leads from sensor arm and

tone arm])

If the leads are twisted, this will produce more shifts

in the stylus descent position during the auto-in

operation of the tone arm and also adversely affect

the horizontal sensitivity of the tone arm. Re-attach

the leads as follows.

(1) Paosition the five leads from the sensor arm even-

ly around the arm shaft, slip the tube over the

leads and then anchor the leads.

Wind tape around the six leads from the tone

arm and the five leads from the sensor arm as

close to their base as possible. (Tape width: 2—4

mm; length: 20 mm)

Assemble the full-auto mechanism assembly on-

to the adjust shaft, rotate the height adjust knob

and lower the tone arm to its lowest point.

(4) Remove ths tone arm from the arm rest and
bring the headshell to the outer circumference of
the platter.

(2)

{(5) After re-attaching the leads in this position as
shown in Fig. 20, taking care not 1o twist them,
anchor the leads to the main base with tape.
Bend the leads about 10— 13 mm down from the
main base. When re-attaching the bottom panel,
take care not to sandwich the leads between the
bottom panel boss and the main base.

Main base

[Re-attachment of arm basel

When attaching the arm base with the three
setscrews (§), take care that the arm base does not
come into contact with the rest, push rod base or
pick-up mount.

Fig. 21

[Re-attachment of belts]
(1} Set the tone arm height to the highest position.
(2) Remove the three screws B for attaching the
arm base.
(3) Place the belt over the large pulley and DC motor
pulley using tweezers or a similar tool.
[NOTE]
Belt slippage will be caused by any grease in the
pulley belt groove and on the beilt itself. Wipe the
belt with a cloth moistened in alcohol to remove
any grease.
[Re-attachment of fluorescent display panell
Double-sided adhesive tape and a rubber adhesive
agent are used together to adhere the fluorescent
display panel to the P.W.B. "
[Re-attachment of connector wires]
After hooking up the four connectors in Fig.6, 9, run
the connector wires along the P.W.B. side but do
not allow them to touch the rear of the motor cover.
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3. Replacement proceducre for major parts
[Replacement of lamp]
(1} Loosen the two hexagonal socket head screwsdd

{2)

(3)
7

(4)

which anchor the lamp housing.

Draw out the lamp housing from the arm base.
Remove the setscrew @) and the P.W.B. from
the lamp housing.

Remove the lamp holder (rubber part).

[Replacement of DC motor]

{1
(2)
{3)
(4)

(6)

Remove the mechanism assembly.

Remove the full-auto mechanism assembly.

Remove the motor bracket setscrew.

Remove the motor rubber and motor shield

plate, and then take out the DC motor.

Bear in mind the following points for re-

assembly.

{a) Wind the motor shield plate tightly around
the DC motor. Overlap the shield plate
within the range indicated by the arrow in
the figure and anchor with adhesive tape.

(b) Insert the motor rubber from the left or right.

{c) Now insert into the motor bracket. Set the
two terminals of the DC motor so that they
are brought virtually to the horizontal posi-
tion.

{d) Place the motor bracket rubber between the
main base and tha motor bracket and attach
the motor bracket. Now check that the
clearance between the motor bracket and
the main base, as in the figure, is 0.5 to 2
mm.

(e} The size of the pulleys for the two DC
motors differs. The DC motor with the larger
puligy is for vertical tone arm drive.

t
range mdlcated by arrow.)

Fig. 22

[Replacement of light sensor for record size
detection]

{1
(2)

(3)
(4

(5)
(6)

Remove the five screws () and then the motor
cover.

Remove the two screws 3 and then detach the
relay-1 P.W.B.

Remove the screw (B and then the sensor case.
Detach the wires wound around the sensor case.
Removs the CS washer and the P.W.B.
Replace the light sensor. The new sensor is at-
tached by pushing down on the P.W.B. Attach it
horizontally. The sensor has polarities and so be
sure not to reverse them.

[Replacement of sensor arm light-emitting

elemant and light sensor]

{1) Remove the sensor arm.

(2) Remove the CS washer, and then the light-
emitting P.W.B. and the light sensing P.W.B.

{3) Replace the light-emitting element or light sen-
sor,

(4) Mount the light-emitting element or the light
sensor horizontally and not at an angle.

[Replacement of tact switch]

(1} Remove the mechanism assembly.

{2) Remove the six main P.W.B. setscrews(@d and
remove the main P.W.B.

(3) Remove the sight switch P.W .B. setscrews ()
and then the switch P.W.B. Replace the tact
switch.
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:

(4)

(5)
{6)

Fig. 31

CGonnect an oscilloscope to TP.1 {Q704 emitter)
and TP.2 {Q712 emitter).

Connect the GND to pin @. Set the TP.1
oscilloscope vertical sensitivity to about 0.5
V/em and the TP.2 oscilloscope vertical sen-
sitivity to about 1 V/cm, and set the TP.1 and
TP.2 sensitivity difference accurately to 1 2. Set
the oscilloscope’s haorizontal sensitivity to about
2 ms/cm.

Turn the unit over and return it to its former posi-
tion.

Disengage the tone arm from the arm rest (and
supply an output signal which causes the platter
to rotate). Saw-toothed wave signals are
generated at TP 2. Adjust the vertical waveform
position of TP.1 with the oscilloscope, rotate
semi-fixed resistor R780, and adjust so that the
slant of the TP.1 waveforms is made the same as
that of the TP.2 waveforms. (Fig. 32)

(7) After this adjustment, detach the 100 kohm
resistance and the lead, and return to the former
state.

R780 with high resistance
TP 2 sides . \TP‘Z slda

TP 1 side

[} 7¢) () ' U .
R790 with (ow rosslance Adusimont pasition

Fig. 32

9. Adjustment of phase
Perform the phase adjustment as indicated below
when the above the sawtooth wave signals has been
performed, when the DD motor has been replaced
and when IC702 or other peripheral parts have been
replaced.

{1}
{2)

(3)
(4)

First remove the platter, and then turn the unit
over and remove the bottom cover.

Connect the oscilloscope to TP.3 (pin @ of
1C701) and TP.4 {Q709 collector). Connect the
GND to pin@D. |f a phase meter is available, con-
nect the reference side to TP.4 and the com-
parison side to TP.3.

Turn the unit over to its former position, and re-
mount the platter and platter mat.

Disengage the tone arm from the arm rest, and
rotate the platter at a 33 rpm and 0.0% pitch,

(5) Adjust the semi-fixed resistor R791 so that the
phase difference in the 1P.3 waveforms, with
respect to the TP.4 waveforms, is brought to 09,
Since the waveform duty is not an accurate
50%, align the phase with the positive rise of the
waveform. Also, since the pointer fluctuates
slightly due to the wow/flutter n the TP.3
waveforms, adjust to the center of these fluctua-
tions.

(6) Change the platter speed over to 45 rpm and
check the items in (he 1able below. Find phase
difference 8 as follows.

(7} I there is any deviation from the ratings in (6),
adjust semi-fixed resistor R790 slightly and then
repeat steps (4), (5) and (6)

Platior speed Phase difterenne ¢

-9.9% - 2¢ £20°
33y rp.m. 0.0% 0v +1H°
99% D¢ 2 00Y
-9.9% 5" & 207
45 r.p.m. 0.0% 107 2 30¢
9.9% 15wl

Table 1

TP.4 wavelorm —‘
b

\ )

TE.3 wavelom | —

adjustment position —|
(
T| [}
TP.3 waveloirr g ,rf:_:'! P
8° phage advance N I T i
Lood Lo.J
. R Vi R
TP.3 wavetorm Ty T r T,
09 phase lng ' e T—i 0 =X 360
[ S L-.J

Fig. 33

10, Repeat adjustment
Perform the repeat adjustment as foliows when the
{C904 or 1ts peripheral parts have been replaced.

(1)
(2)

(3)
{4)

(5)

(6)

12—

First remove the platter, turn the unit over and
then remove the bottom cover. B
Conriect an oscilloscope to TP.7 (pin (0 of
ICO04), and connect GND to pin §0.

Short across pins 689snd &9 on the phono P,W.B.
Turn the unit over again to its former paosition,
and mount the platter and platier mat. Place a
record on the mat,

Perform the repeat operation at 33 rpm and
0.0% pitch. The tone arm maoves to the outer cir-
cumference of the record and just before it stops
at the auto-in pasition, a positive pulse is fed out
once (o TP.7. Read out the time width ot this
pulse on the oscilloscope. (The trigyer mode of
the oscilloscope has a positive polarity, and it 1s
easier 1o observe the waveforms in the normal
made than m the auto mode.)

Adjust semi fixed resistor R990 so that the lime
width of the pulse is brought to 45 % mys. Alter
this, adjustment, open pins 6§ and & on the
phono P.W.B
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BESCHREIBUNG DER
AUTOMATISCHEN VORGANGE

1. Automatischer Einlauf

(1)
(2)
{3)

Beim Einschalten des Gerates leuchten Kontroli-
lampe und Leuchtstoffanzeige auf.

Beim Niederdriicken der Starttaste beginnt sich
der Plattenteller zu drehen.

Das Licht aus dem Lampengehduse wird durch
die am Plattenteller befestigte Reflexionsplatte
zur lichtempfindlichen Vorrichtung fur Schall-
plattenerkennung gestrahlt. Diese Platte hat drei
Lichtwege; werden drei verschieden groRe
Schallplatten auf den Plattenteller gelegt, erfolgt
eine Abschirmung dieser Lichtwege und dadurch
Erkennung der -Schaliplattengrofie. (Auto-
matische SchallplattengroRenwahl)

Bei 30cm- und 25cm-Schallplatten wird die Dreh-
zahl automatjsch auf 33-1/3 U/min, bei 17cm-
Schallplatten auf 45 U/min eingeregelt. {Auto-
matische Drehzahlwahl)

Die Drehzahl wird fOr 30cm- und 25cm-Schall-
platten manuell auf 45 U/min, fir 17cm-Schall-
platten auf 33 U/min eingestellt,

Francais

DESCRIPTION DES OPERATIONS
DU MECANISME AUTOMATIQUE

1. Amorce automatique

{1) Quand l'interrupteur d'alimentation est allumé, la
lampe pilote et le penneau d’affichage fluores-
cent s'allument.

(2) Quand le bouton de mise en marche (start) st
enfoncé, le plateau commence & tourner.

(3) La lumiére fournie par le boitier de lampe passe
par la ptague réfléchissante montée sur le plateau
et elle arrive dans le dispositif photosensible pour
la détection de disque. Cette plague présente
trois parcours de lumiére qui sont cachés en
fonction du diamétre (trois formats de disque
sont possibles) du disque déposé sur le plateau;
c'est ainsi que la dimension du disque est
détectée. (Sélecteur automatique de diamétre de
disque)

Avec des disques de 30 cm et 25 cm, la vitesse
est automatiquement réglée 4 33-1/3 tr/m et 4 45
tr/m pour les disques de 17 cm. {Sélecteur
automatique de vitesse)

Pour les disques 45 tr/m de 30 et 26 ¢m et pour
ceux de 33 tr/m mesurant 17 cm, la vitesse doit
8tre réglée manuellement,

SchallplattengrbBen-Wahlautothlk
Mécanisme de sélection automatique du diamétre de
disque

Lampengphsuss
o, 8olllar de lampe

Plattaolollormatte
Tapis Av plataau

‘I

Reuexmnnmaue _l

(Prisr)
Plaqua da riligxion

{priame)
Liohtamplindlichegs Element
Elérmant phaio-senslbla

Plalaau

N

(4)

(5)

{7)

(8)

Abb. 1
Fig. 1

Impulse flir Erkennung der SchallplattengrdBen
|GréRenerkennung durch Anzahl der impulse)
Impulsions pour détaction du dlamaétra de disque

{Le diamdtre est déterminé par le nombre d'impulsions)

®®© ®OO ®
30cm-Schaliplatie I “ ',r, 1, r "'}f' r1
Dlsque da 30 am
25cm-senatiptave [ 17 3 rr nl

Disque de 28 cm

= ry
Jd M L
Kewna Schollplatw I “II I “ II I |
Pes dy disque
lq y Umdrehung #
i rolalion

Abb. 2
Fig. 2

Unmittelbar nach Niederdriicken der Starttaste
tritt der Tonarmliftmotor in Funktion, um die
Tonarmliftnocke zu drehen.

Die L-Nocke entlang der Nocke des Tonarmlift-
zahnrads hat die Aufgabe, die Stof3stange nach
oben zu dricken, um den Tonarm anzuheben.
Die Tonarmliftnocke dreht sich und der Sensor-
arm kommt mit dem am Kupplungszahnrad
befestigten Kupplungsgummi in BerUhrung.
{Kupplung eingeschaitet)

GleichZeitig wird der Mikroschalter S2 durch die
Motornocke eingeschaltet, wobei der Tonarm-
liftmotor zum Stillstand kommt.

(st dies ger Fall, tritt der Tonarmantriebsmotor in
Funktion, wobei das Kupplungszahnrad und der
Sensorarm gedreht werden.

Da der Sensorarm an der Tonarmachse befestigt
ist, wird der Tonarm horizontal bewegt, um den
automatichen Einlauf auszuflhren.

(4) Dés que le bouton da mise sn marche (start) est
enfoncé, le moteur du léve-bras entre en service
8t la came de levage tourne.

(5) La came L au long de la came du léve-bras sert &
pousser vers le haut la tige poussoir et & lever le
bras de lecture.

(6) La came de léve-bras tourne et le bras senseur
vient en contact avec le caoutchouc d'em-
brayage monté sur l'engrenage d’embrayage.
{(Mode d'embrayage ‘‘on'')

AU méme momeant, le microcommutateur S2 va
a ON en vertu de I'action de la came de moteur et
le moteur du léve-bras s’arrdte de tourner.

(7} Quand ceci se produit, le moteur d'entrainement
du bras commence & fonctionner, ['engrenage
d'embrayage tourne et |le bras senseur tourne.

(8) Comme le bras senseur sst fixé sur I'axe du bras
de lecture, celui-ci est entrainé horizontalemeant
et ['opération d’amorce automatique a lisu.
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(9) Der Tonarm wird bis zur Einlaufautomatik-
position der automatisch erkannten Schall-
plattengroRe bewegt, wobei der Gleichstrom-
mator flr Tonarmantrieb zum Stillstand komrnt..
Der Tonarmantriebsmotor stoppt also an der
Einlaufautomatikposition. {Unmittelbar vor der
Einlaufautomatikposition fur 30cm- bzw. 17¢cm-
Schallplatten sind Verzégerungspunkte vor-
handen; die Antriebsgeschwindigkeit wird um
ungefahr die Halfte reduziert und dadurch eine
genaue Nadelaufsetzposition ereicht.) Die Ein-
lautautomatikposition wird durch die Detektor-
platte (Lichtabschirmschlitz) sowie durch die drei
lichtempfindlichen und die drei lichtemit-
tierenden Elemente am Sensorarm erkannt. Das
durch dle lichtemittierenden Elemente erzeugte
Licht .dient zum Feststellen, ob die lichtemp-
findlichen Elemente funktioniersn.

{10} Nachdem der Tonarmantriebsmotor zum Still-
stand gekommen ist,baginnt sich der Tonarmlift-
motor in der entgegengesetzten Richtung der
Tonarmabhebung zu drehen.

(11) Bei Drehung des Tonarmliftmotors dreht sich
das Tonarmliftzahnrad in entgegengesetzter
Richtung, das Ende des Kupplungsunterteils
wird aus der Nut der Tonarmliftzahnradnocke
ausgeriickt, und der Sensorarm bewegt sich
vom Kupplungsgummi weg. (Kupplung ausge-
schaltet)

(12) Die L-Nocke wird entlang der Tonarmliftzahnrad-
nocke bewegt, wobei sich die StolRstange nach
unten bewegt.

(13) Nachdem sich die Stof3stange nach unten
bewegt hat, wird der Tonarm auf die Schallplatte
abgesenkt.

{14) Der Mikroschalter S2 wird durch die Tonarmlift-
zahnradnocke eingeschaltet, und der Gleich-
strommotor fir vertikalen Tonarmantrieb kommt
zum Stillstand.

(16} Wenn sich der Tonarmliftmotor nicht mehr
dreht, wird die durch RL501 betatigte Ton-
dampfungsfunktion ausgeschaltet. {Beginn der
Wiedergabe)

Wahrend sich die Tonarmlift- und Anb-

Frangais

{9) Le bras de lecture est entrainé vers la position
d'amorce automatique du format de disque qui a
é1¢ détecté automatiquement et le moteur CC
d‘entrainement du bras est arrété. Le moteur
d’entrainement du bras s'arréte & la position
d’amorce automatique. (Juste avant la position
d‘amorce automatique de disque 30 cm et celle
de 17 cm, des points de décélération sont
prévus, la vitesse d'entralnement est réduite de
moitié environ et 1'on arrive advec précision a la
position de descente de [a pointe de lecture.)
La position d’amaorce automatique est détectée
par la plague détectrice (fente écran de lumiere),
les trois éléments photosensibles et les trois
éléments électroluminescents prévus sur le bras
sensaur. La lumiére produite par les éléments
électroluminescents sert & déterminer si les
éléments photo-sensibles détectent ou non.

{10) Aprés que le moteur d’entrainement du bras
s’est arrété, le moteur du l&ve-bras commence 3
fonctionner dans la direction opposée quand le
bras de lecture se [&ve.

{11} Avec 3 rotation du moteur de ldve-bras, 'en-
grenage du leve-bras tourne dans la direction op-
posée, I'extrémité de la base d'embrayage est
dégagée de la rainure de la came du léve-bras et
le bras senseur s'écarte du caoutchouc d’em-
brayage. (Mode d'embrayage "'off").

(12)La came L est entrainée au long de la came
d‘engrenage de léve-bras et la tige poussoir des-
cend.

(13)Une fois que la tige poussoir est abaissée, le bras
de lecture descend sur le disque.

(14) Le microcommutateur S2 s'allume (ON) en vertu
de la came d'engrenage de leve-bras et le moteur
CC d'entrainement vertical du bras s'arréte de
tourner.

{15} Une fois que le moteur du léve-bras s'arréte de
tourner, (a fonction de sourdine, actionnée par le
RLB01, est réglée en OFF (Mise en marche de
lecture).

Pendant que les moteurs de léve-bras et d'en-
trainement tournent, la fonction de sourdine est
placée en ON et le son est inaudible.

triebsmotoren drehen, wird die Tonddmpfungs- Lehtempiindhchies Elomont (a)
. . N o Elémant phola-ggnsble ()
funktion eingeschaltet, so dafd kein Ton zu hiren -
ist Lichigmphindliches Elament {b) ¢
Ist. Eldmant phnlo-sunsible () ] -
Lichtempfindliche Elemente und Detektorplatte E:chlamb':]ndllchus Ekl)t;m‘m}! te} : ¢ !
: AUEH ' . !
Eléments photo-sensibles et plague détectrice proent photo-sensible (s : ‘
Einlaufautomatkpunkt I 30cm-Schallglalten und ) ot — et ;
Varzégarungspunkt 10 26cm:Schallpls(ton Einlaulauiomatikpunkd 100 S / , \\ (
Poinl d'amorce avlamatigue pour disque de 30 cm et l7crn«5'chﬂI‘D|alan [ ¢ g S c E I3 S
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Lampengehbuse
Boitier de lompe ™

TondrmIGhiung
Guide du bras

Tonarm
Bras de lecturs\

Plattaniofier

StoBslange ,\A

- Tige de poussée
s

S ’ i
f e e Boulon de réglage de hauleur du brog
Tonarmuniarell
Buse Su bras

Lichtdmplindliches Elpmunt
Elément photo-sansible !

Miktosehalier $2
Micro-commutsteur S2
Mikroschaltor $3
Micro-commuiatens S3
Tonarmlitinocke

Came de léve-bras

Deteklarplatle
Plague détoctnee

L e o

Lichlempfindliche Eleman(es
Elémants pholo-sensibles

N

Kupplungsunionait

Base d'embrayage
Kupplungszabnrag

ngrenage ¢'embrayage
Kupplungsgummi
Caoulohouc d’embrayage

Sengorarm
Bras sensaur

Moroun dis e ) Abb. 5
Tonarmsehwenkmolor Flg‘ 5
Moteur de déplacement du bras
2. Automatische Tonarmrickfiihrung 2. Retour automatique
(1) Die Nadel bewegt sich Uber den [nnenumfang (1) La pointe de lecture se déplace vers la cir-
der Schallplatte in die Auslaufrille. conférence intérieure du disque et elle entre le
(2) Die am Sensorarm befestigten lichtempfind- sillon de sortie du disque.
lichen und lichtemittierenden Elemente bewegen {2) "Les éléments élsctroluminescents et photosen-
sich in den Rlckkehrbereich der Detektorplatte, sibles montés sur le bras senseur pénétrent dans
und die Lichtimpulse werden durch die licht- la région de retour du panneau de détection et
empfindlichen Elemente erkannt. les impulsions lJumineuses sont détectées par les
(Wahrend die Nadel die Rillen im Ruckkehr- éléments photosensibles.
bereich noch abtastet, wird der impulszyklus (Pendant que la pointe de lecture se trouve en-
verlangert, um den Beginn des automatischen core sur le sillon du disque dans la région de
Rackfihrungsvorganges zu verhindern.) retour, le cycle d'impulsion est prolongé et ceci
(3) Der Tonarmliftmotor tritt in Funktion, und empéche la mise en marche de I'opération de
gleichzeitig wird die Tondampfungsfunktion retour automatique.)
eingeschaltet. (3) Le moteur de {éve-bras commence & fonctionner
(4) Das Tonarmiliftzahnrad beginnt sich zusammen et au méme moment la fonction de sourdine est
mit dem Tonarmliftmotor zu drehen. réglée sur ON,
(5) Die StoRstange wird durch die Tonarmliftzahn- (4} L'engrenage de léve-bras commence & tourner
radnocke nach oben gedrickt und der Tonarm avec la rotation du moteur de léve-bras.
angehoben. {5) La tige poussoir est poussée vers le haut par la

came d’engrenage de i@ve-bras et le bras de lec-
ture se souléve.

—17=~
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() Wenn sich die Tonarmliftnocke weiterdreht,
kommt der Sensorarm mit dem am Kupplungs-
zahnrad befestigten Kupplungsgummi in Berdh-
rung {Kupplung eingeschaltet), Gleichzaitig wird
der Mikroschalter durch die Tonarmliftnocke
eingeschaltet und der Tonarmliftmotor kommt
zum Stillstand.

Gleichzeitig tritt der Tonarmantriebsmotor in

Funktion, wobei das Kupplungszahnrad und der

Sensorarm gedreht werden,

Wenn der Sensorarm die Tonarmauflageposition

erkennt, kommt der Tonarmantriebsmotor zum

Stillstand, und der Gleichstrommotor fir ver-

tikalen Tonarmantrieb dreht sich in entgegen-

gesetzter Richtung. Der Tonarm bewegt sich zur

Tonarmauflage.

Das Ende des Kupplungsunterteils wird aus der

Nut der Tonarmliftnocke ausgeriickt. {Kupplung

ausgeschaltet)

{10) Die StofRstange wird durch die Tonarmlift-
nockenfldche nach unten bewegt.

(11) Der Tonarm senkt sich auf die Tonarmauflage
ab.

{12) Der Mikroschalter S2 wird durch die Tonarmlift-
nocke eingeschaltet, und der Tonarmliftmotor
kommt zum Stillstand. Gleichzeitig hort die Plat-
tentellerdrehung auf. Bei auf die Tonarmauflage
abgesenktem Tonarm wird die Tondamp-
fungsfunktion nicht ausgeschaltet.

. Automatische Ausschaltung

(1) Beim Niederdricken der Ausschalttaste werden
fur die automatische Ausschaltung dieselben
Vorgange (3} bis (12) ausgefihrt wie bei der
automatischen Tonarmrackfihrung.

. Automatische Wiederholung

(1} Die Anzahl der Wiederholungen in Ubereinstim-

mung mit der Haufigkeit des Niederdrlckens der

Wiederholungstaste (1 bis 9 Mal} wird auf der

Anzeige angezeigt,

Nach dem Abspielen einer Schallplatte werden

die Vorgange (3) bis (7) der automatischen

Tonarmruckf(hrung ausgefihrt,

Wenn der Sensorarm die Einlaufautomatik-

funktion der Schallplatte erkennt, kommt der

Tonarmantrigbsmotor zum Stillstand.

Der Tonarmliftmotor tritt in Funktion, und die

Vorgange (10} bis (16) werden dann fir auto-

matischen Eintauf ausgeflhrt,

Die aut der Anzeige angezeigte Anzahl der

Wiederholungen wird um eine vearringert.

Die Vorgdnge fir asutomatische Wiederholung

werden [etzt wiederholt. Die Anzahl der

Wiederholungen entspricht der angezeigten

Zahl.

Beim Drlcken der Ausschalitaste wird die An-

zahl der Wiederholungen auf 0" zurlickgestelft.

{7)

{8)

(9)

{2

(3

{7)
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(6) Quand la came de Idve-bras continue & tourner,
le bras senseur arrive en contact avec le caout-
chouc d'embrayage monté sur [‘engrenage
d’embrayage (Mode d‘embrayage "on'').

Simultanément, le microcommutateur S2 va vers

ON en vertu de la came du léve-bras, et le

moteur de léve-bras arréte de fonctionner.

Au méme momant, le moteur d'entrainement du

bras commence a fonctionner, l'engrenage

d'embrayage tourne et le bras senseur tourns.

Lorsque le bras senseur détecte la position de

repos du bras, le moteur d’entrainement du bras

arréte de tourner et le moteur CC d‘entrainement
vertical du bras tourne dans la direction opposée.

Le bras de lecture se déplace alors vers le sup-

port.

L'extrémité de la base d'embrayage est dégagée

de la rainure de came de léve-bras. (Mode d'em-

brayage “off"')

(10) La tige poussoir descend en vertu de la surface
de came de |&ve-bras.

(11) Le bras de lecture descend et s'arréte sur le sup-
port.

(12} Le bout de levier du microcommutateur S2 va
vers ON en vertu de la came du lgve-bras, et le
moteur de iéve-bras s‘arréte de tourner. Au
méme moment, le plateau s'arréte de tourner. La
fonction de sourdine n'est la libérée 3 la pasition
de repos ‘‘down"’,

(7)

(8)

(9)

. Arrét automatique

(1) Quand le bouton d‘arrél (cut) est enfoncé,
I‘'opération d'arrét automatique est effectuée par
les mémes étapes que celles expliquées de (3) &
{12) en opération de retour automatique.

. Répétition automatique

(1) Le nombre de répétitions correspond au nombre
de fois que le bouton de répétition a été enfoncé
et il est indiqué sur I'affichage (de 1 & 9 fois).
Quand la lecture est terminée, les &tapes de (3) &
(7} du retour automatique sont exécutées.
Quand le bras senseur détecte la position
d’'amorce automatique du disque, le moteur
d’entrainement du bras s'arréte de tourner.

Le moieur de léve-bras commence & fonctionner
et les étapes de (10} a (16) de I'amorce automati-
que sont alors exécutées.

Le nombre de répétitions diminue d'une unité sur
I'affichage.

Les opérations de répétitions automatiques s'ef-
fectuent en succession. Le nombre de répéti-
tions corraspond & la valeur indiquée,

Quand le bouton d'arrét est enfoncé, le nombre
de répétitions revient 3 zéro.

(2)
{3)

(4)

(5)
(8)

(7)
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Tonarmanhebung

(1) Die Taste flr Tonarmanhebung niederdriicken.

(2} Der Tonarmliftmotor tritt in Funktion.

{3) Die Tonarmliftnocke dreht sich.

(4) Die L-Nocke druckt die StoRstange mit der
Tonarmliftzahnradnocke nach oben, und der
Tonarm wird angehoben.

{5) Der Mikroschalter S3 wird durch die Tonarmlift-
nocke singeschaltet, und der Tonarmliftmotor
kommt zum Stillstand.

. Tonarmabsenkung

(1) Beim Niederdriicken der Taste fUr Tonarm-
absenkung tritt der Tonarmliftmotor in Funktion,
und die Tonarmliftnocke dreht sich.

(2) Die StoRstange wird durch die Tonarmliftnocke
nach unten bewegt, und der Tonarm senkt sich
ab.

(3) Der Mikroschalter S2 wird durch die Tonarmlift-
nocke eingeschaltet, und der Tonarmliftmotor
kommt zurn Stillstand.

. Tonarmeinschwenkung ( <)

(1) Die Einschwenktaste { <) niederdricken.

{2) Die Vorgénge (4) bis (8) fur dig automatische
Tonarmeinschwenkung ausfdhren.

Wird die Einschwenklaste (<} in niederge-
drickter Stellung gehalten, dreht sich der
Tonarmantriebsmotor, und der Tonarm bewegt
sich zum Jnnenumfang.

Beim Loslassen der Einschwenktaste ( <) kommt
der Tonarmantrisbsmotor zum Stillstand, und
der Tonarm beweqt sich nicht mehr.

Wird die Einschwenktaste (<) nacheinander
kraftig niedergedrickt, bewegt sich der Tonarm
jeweils ein wenig.

(3)

(4)

(B)

. Tonarmausschwenkung (> )

{1) Die Ausschwenktaste () niederdrlicken.

(2} Den Vorgange (2) der Tonarmeinschwenkung
(<) ausfihren.

Wird die Ausschwerkiaste (&) in nieder-
gedruckter Stellung gehalten, dreht sich der
Tonarmantriebsmotor, und der Tonarm bewegt
sich zum Aulenumfang.

Beim Loslassen der Ausschwenktaste (0)
kommt der Tonarmantriebsmotor zum Stillstand,
und der Tonarm bewegt sich nicht mehr.

Wird die Ausschwenktaste () nacheinander
kraftig niedergedrickt, bewegt sich der Tonarm
jeweils ein wenig.

(3)

(4)

(5)

. Mechanismus zum Ausschalten des automa-

tischen Betriebs durch Berlhren des Tonarms

bei automatischem Einlauf, automatischer Ton-

armriickfihrung, automatischer Ausschaltung

und automatischer Wiederholung (Ausldse-

mechanismus fiir automatischen Betrieb)

{1) Der Tonarm wird berihrt, wahrend sich dieser
bei audtomatischem Einlauf, automatischer
TonarmriickfGhrung, automatischer Ausschal-

Francais

5. Levage
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(1) Appuyer sur le bouton de levage (UP).

(2) Le mateur de léve-bras commence & fonction-
ner.

{3) La came de l&ve-bras tourne.

{4) La came L pousse la tige poussoir avec la came
d’'engrenage de léve-bras et le bras de lecture se
souldve.

(5} Le microcommutateur S3 va vers ON en vertu de
la came de leve-bras et le moteur de ldve-bras
s'arrate.

. Descente

{1} Quand lg bouton de descente (down) est en-
foncé, le moteur de léve-bras commence a fonc-
tionner et la came de léve-bras tourne.

(2) La tige poussoir est abaissée par la came de léve-
bras et le bras de lecture descend.

(3) Le microcommutateur S2 va vers ON avec la
came de léve-bras et le moteur de téve-bras
s'arréte.

Déplacement intérieur { <)

(1) Appuyer sur le bouton de déplacement intérieur
(swing in) (<),

(2) Exécuter les étapes de (4) & {(B), décrites pour

I'amorce automatique.

Quand le bouton de déplacement intérisur { <)

est maintenu enfonceé, le moteur d’entrainement

du bras tourne et le bras de lecture se déplace
vers la circonférence intérieure.

Quand le bouton de déplacement intérieur { 9)

est libdré, le moteur d’entrainement du bras

s‘arréte et le bras de lecture arréts son déplace-
ment,

Quand le bouton de déplacement intérisur (<)

est enfoncé en succession et séchement, le bras

de lecture se daplace un peu & la fois.

Déplacement extérieur ()

(1) Enfoncer le bouton de déplacement extérieur

(swing out) (> ).

Exécuter I'étape (2) sous “Déplacement intérieur

().

Quand le bouton de déplacement extérieur (&)

est maintenu enfoncé, le moteur d entrainement

du bras tourne et le bras de lecture se déplace
vers la circonférence extérieure.

Quand le bouton de déplacement extérieur ()

gst libéré, le moteur d'entrainement du bras

s’arréte et le bras acoustique arréte son déplace-
ment.

Quand le bouton de déplacement extérieur (> )

est enfoncé en succession et séchement, le bras

de lecture se déplace un peu a la fois.

(3)

{4)

(6)

(2

(3)

(4)

(5)

. Mécanisme de libération de fonctionnement

automatique (arrétant le fonctionnemeant auto-

matique quand le bras est touché au cours des

mouvements automatiques d’amorce, d’arrét,

de retour et de répétition)

{1} Pour une raison quelcengue, le bras est touché
au cours de )'amarce, du retour, de l'arrét ou de
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tung und automatischer Wiederholung bewegt.
(Brummgeradusche entstehen, wenn der Tonarm
l&nger als sine Sekunde berthrt wird.)

Der Tonarmantriebsmotor kommt zum Stiil-
stand.

Der Tonarmliftmotor tritt in Funktion, und das
Ende des Kupplungsunterteils wird aus der Nut
in der Tonarmliftzahnradnocke ausgerickt. (Die
Kupplung wird dabei ausgeschaltet.)

Wird der Mikroschalter S3 durch die Tonarm-
liftnocke ausgeschaltet, kommt der Motor fur
vertikalen Tonarmantrieb zum Stillstand. (Der
Tonarm ist angehoben und die Kupplung
ausgeschaltet.)

(2)

(4)

WARTUNGSPUNKTE

1. Entfernen der Mechanismuseinheit, des direkt-

antreibenden Motors, der Automatikeinheit
und des Tonarms

[Entfernen der Mechanismuseinheit]

{1} Die funf Schrauben (@ und die Motorabdeckung
entfernen, dann die beiden 10-poligen Steckan-
schlisse und den 6-poligen Steckanschluf} tren-
nen.

[ZUR BEACHTUNG]

Darauf achten, nicht den Rotor des direktan-
treibenden Motors herauszuziehen.

Den Tonarm in die N3dhe der Plattentellermitte
bewegen, dann das Gerat umdrehen. Die 11
Bodenplatten-Klemmschrauben und die Boden-
platte, dann die Schraube @ entfernen und die
Erdleitung trennen.

Die Schraube @ entfernen und die Relais-Lesiter-
platte festhalten, um den 6-poligen Steckan-
schlul® zu trennen,

[ZUR BEACHTUNG]}

Beim Zusammenbauen das Phonokabel mit der
Kabelklemme gegen die Gehauseseitenwand
halten und darauf achten, dall das Kabel dje
Mechanismuseinheit nicht bertihrt {Im Teil einen
Zwischenraum freilassen <=},

Die FuReinheit (3 Schrauben @) entfernen.

Die Mechanismuseinheit entfernen.

(2)

(4)
(5)

—20—

1. Dépose de

Francais

la répétition automatiques. (Un ronflement est
détecté quand le bras de lecture est touché pen-
dant plus d'une seconde.)

Le moteur d'entrainement du bras s'arréte.

Le moteur de leve-bras entre en service et I'ex-
tremité de la base d’'embrayage est dégagée de la
rainure de came d’engrenage de léve-bras.
{L'embrayage passe de ON & OFF.)

Quand le microcommutateur S3 est placé en
OFF en raison de la came de [&ve-bras, le moteur
vertical s'arréte de tourner. (Le bras de lecture se
trouve en "'up’’ et 'embrayage a "off".)

(2)
(3)

(4)

POINTS D'ENTRETIEN

I'ensemble de mécanisme, du
moteur d’entrainement direct, de |I'ensemble
d'automatisme intégral et du bras de lecture
iDépose de I'ensemble de mécanisme]

(1) Déposer les cing vis et le couvercle du moteur,
puis débrancher les deux connecteurs a 10
broches et le connecteur a 6 broches.

[NOTE]

Prendre garde & ne pas retirer le rotor du moteur
d‘entrainement direct (DD).

Déplacer le bras de lecture jusqu’a proximité du
centre du plateau et retourner alors I‘appareil.
Déposer les 11 vis de fixation du panneau du
fond et le couvercle du fond et déposer ensuite la
vis @) et détacher le fil de mise a la terre.
Déposer le vis @) et, tout en tenant le relais
P.W.B., débrancher le connecteur a 6 broches.
[NOTE]

Lors du remontage, tenir le cordon phono vers le
panneau latéral du coffret avec I'attache de
cdblage et veiller a ce que le cordon ne touche
pas |'ensemble de mécanisme (laisser un jeu
dans la section <= ).

{4) Déposer I'ensemble de pied de l'appareil (3 vis

@).

(5) Déposer I'ensemble de mécanisme.

(2)

{3)
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Abschirmhulio e W

\-.

[Entfernen des direktantreibenden Motors] [Dépose du moteur d’entrainement direct]

Die vier Motorklemmschrauben ) entfernen und den Déposer les quatre vis de serrage (&) du moteur et
10-poligen Steckanschiufd sowie das Vinylband tren- débrancher le connecteur & 10 broches et le raccord
nen. de vinyle.

[ZUR BEACHTUNG] [NOTE]

Einstellschrauben befinden sich an verschiedenen On trouvera des vis de réglage sur le moteur. Si elles
Stellen des Motors. Werden diese aus Versehen sont tournées par erreur, il ne sera plus possible
gedreht, ist es nicht mehr moglich, die Nenndrehzah) d’'obtenir la vitesse nominale. Prendre garde aussi a
zu erreichen. Aulerdem ist darauf zu achten, daly ne pas retirer I'aimant de rotor.

der Rotormagnet nicht herausgezogen wird.

-21—
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[Entfernen der Automatikeinheit]

(M

(2)
(3)

(4)

(6)

Die drei Tonarmunterteil-Klemmschrauben ) ab-
schrauben und die um den Full des Tonarm-
unterteils gewickelten beiden Vinylbander ent-
fernen.

Die beiden Riemen entfernen.

Das Létmittel an den Zuleitungen vom Tonarm
und Sensorarm entfernen.

Die vier Zargen-Klemmschrauben (D), dann die
Zarge selbst entfernen.

Dag Band entfernen, mit dem die Zuleitungen
hinter der Zarge befestigt sind.

Die Hbheneinstellschraube entgegen dem
Uhrzeigersinn drehen und die Automatikeinheit
entfernen.

[ZUR BEACHTUNG]

Die Abbildung auf Seite 24 zeigt das Gerat nach
Entfernen der Automatikeinheit. Die Zuleitungen
gemal den Hinweisen im Abschnitt ““Wiederan-
bringen der Sensorarm-und Tonarmzuleitungen”

wieder anbringen.
@).
onarmunter te|
‘B'ife du bras

PHONO-Zuleitung
Fil de connaxion P
Sensorarmzuleitung
Fil de connexion du
bras senseur

HONO—

B
Abb. 10
Fig. 10

[Entfernen des Tonarms)

(1)
(2)
(3)

(4)
(b)

Das Band entfernen, mit dem die 11 Zuleitungen
vom Sensorarm und Tonarm befestigt sind.

Die Vinylrdhre entfernen.

Die beiden Sensorarm-lnnensschskantschrau-
ben abschrauben, dann den Sensorarm ent-
fernen.

Die drei Tonarm-Klemmschrauben @entfernen.
Den Tonarm von der Tonarmauflage abnehmen
und entfernen.

27~

Frangais

[Dépose de I'ensemble d’automatisme intégral]
(1) Déposer les trois vis de serrage ®ads la base du

bras de lecture, ainsi gue les deux raccords de
vinyle enroulés autour du pied de la base du bras
de lecture.

Déposer les deux courroies.

Enlever le soudage sur les fils provenant du bras
de lecture et du bras senseur.

Dépaoser les quatre vis de serrage @ de la base
principale et ensuite |a bass proprement dite.
Détacher le ruban qui maintient les fils derriére la
base principale.

Faire tourner la vis de réglage de hautsur dans le
sens inverse des aiguilles et reposer 'ensemble
d'automatisme intégral.

[NOTE]

La page 24 présente un cas ou le mécanisme
d'automatisme intégral a été déposé. Procéder
au raccordement des fils, en suivant la remarque
"Raccorderment du bras senseur et du fil de bras
de lecture”.

Hauptunterteil
Base principale
=L

laver le ruban
Abb. 11
Fig. 11

[Dépose du bras de lecture)]

m

{2)
(3)

(4)
(5)

Déposer e ruban qui maintient les 11 fils prove-
nant du bras senseur et du bras de lecture.
Déposer le tube de plastique.

Déposer les deux vis a téte hexagonale du bras
senseur et ensuite le bras senseur lui-méme.
Déposer les trois vis de serrage (8 du bras de lec-
ture.

Déposer le bras de lecture de son support et en-
suite le bras de lecture lui-méme.
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Vinylréhre
Tube de vinyle
“-\_\

[Entfernen des Tonarmuntertails]

(1)
(2)

(3)

Die beiden Zuleitungen zur Kontrollampe von der
Leiterplatte entfernen.

Die Muter abschrauben, mit der die Tonarm-
auflage befestigt ist, dann die Tonarmauflage
selbst entfernen.

Die Innensechskantschraube [6sen, die zum
Befestigen der Tonarmflhrung dient, dann die
Tonarmflhrung selbst entfernen.

-
)
e

PRy S )|

(08

Fig. 13

[Entfernen der Leiterplatte]
Die sechs Schrauben (@ entfernen.

Sensorarm
Bras senseur

Francais
Abb. 12
Fig. 12

[Dépose de la base du bras]

(1)
(2)

(3)

Détacher les deux fils provenant du relais P.W.B.
et allant vers la lampe témoin.

Déposer, I'écrou qui maintient le support du bras
de lecture et ensuite le support du bras propre-
ment dit.

Desserrer la vis & téte hexagonale servant au
montage du guide du bras et ensuite le guide du
bras proprement dit.

(Dépose de P.W.B.]
Déposer le six vis@®.

— 73
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2. Priofpunkte beim Zusammenbauen
[Befestigung des Tonarms, Mikroschalters und
Sensorarms]

{1) Beim Befastigen des Tonarms mit den drei
Klemmschrauben 3 die Einheitsplatte in Pteil-
richtung {==>} dricken, dann den Tonarm an-
bringen.

Francais

2. Points de vérification a I'assemblage
[installation du bras de lecture, du micro-com-
mutateur et du bras senseur]

(1) Lors de I'installation du bras de lecture avec ses
trois vis de serrage(®), pousser la plaque dans la
direction indiquée par la flache { =>) et fixer en-
suite.

(2) Beim Befestigen des Mikroschalters diesen in (2) Lors de linstallation du micro-comutateur, le
Pfeilrichtung (<=} drlcken und dann (an 2 pousser dans la direction ds la fléche (<=) et
Stellen) anbringen. fixer ensuite. (2 endroits)

Die Mikrosch;a:
niederdriicken,
Appuyer vers
les micro-commutatetrs.
) "ﬁé‘.fé*"é‘.%ﬁ\ i
Appu Bralle’basssur
Abb. 16
Fig. 16

(3) Beim Befestigen des Sensorarms dessen {3) Lors de Vinstallation du bras senseur, aligner |'ex-
AuBensaite auf die Tonarmlift-Zahr-radvor- térieur de ce dernier avec le centre renflé de
sprungmitte ausrichten wnd dabei sinen l‘engrenage de &ve-bras, prévoir un jeu de 2 4 3
Zwischenraum von 2—3 Millimetern zwischen millimétres enre le bras senseur et la plaque st
dem Sengorarm und der'Einhaitspiatta frailassen, fixer ensuite en serrant les deux vis 3 téte hex-
dann den Sensorarm dursh Fastziehen der agonale,
beiden Innensachskantschraubsan hefestigen. (4) S’assurer que le jeu entre’le bras senseur et (e

(4} Nachprifen, ob der Ahstand 2wischen dem caoutchouc d'embrayage est de 0,38 0,8 mm), [a
Sensorarm und Kuppluhgsgummi bei entfsrntern base d'embrayage étant enleveée. Si ce jeu est
Kupplungsunterteil 0,3 bis 0,8 mirn betréigt. (st supérieur a 0,8 mm, on constatera un dérapage
dieser Abstand grdler alg 0,8 mm, schieift der du bras senseur guand I'embrayage est engagée
Sensorarm bei eingetckter Kupplung, so dal et les opérations de bascule et d'amorce
der normale und autematische Einlauf nicht ein- automatique ne se feront pas en douceur.
wandfrel funktioniert. (6) Au cours de I'assemblage, veiller a ne pas en-

(&) Beim Zusammenbauen darauf achten, dalk dss dommager l'extremite 25R du bras senseur et &

25R-Ende des Sansorarms nicht baschidigt wird
und dat kein Ol auf das 26R-Ende bzw. auf den
Kupplungsgummi gelangt. Beim Einbaush digser
Teile diese mit sinerm mit Alkoho) befeuchteten
Tuch abwischean.

Tonavm!iiuahnradvorsprunéiﬁ
Moyeu d'engrenage de leveibras

Sensorasmauenflichia
Extérieur du_brasysenseur

T

‘ >

ol
y
J

Abb. 17

Fig. 17

— 24—

ne pas appliquer d’huile sur I'extrémité 25R et sur
le caoutchouc d’embrayage. Lorsque l'on as-
semble ces pieces pour de bon, les frotter avec
un linge imbibé d'alcool.
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[Wiederanbringen der Zuleitungen vom

Sensorarm und Tonarm]

Sind die Zuleitungen verdrillt, verschiebt sich die

Nadelaufsetzposition Ofters bei automatischem

Einlaut des Tonarms, aullerdem wird dadurch die

horizontale Empfindlichkeit des Tonarms beein-

trachtigt. Die Zuleitungen wie folgt wieder an-
bringen.

(1) Die funft Zuleitungen vom Sensorarm gleich-
maRkig um die Armwelle anordnen, die Rdhre
Ober die Zuleitungen schieben und dann die
Zuleitungen befestigen.

{2) Band um die sechs Zuleitungen vom Tonarm und
um die finf Zuleitungen vom Sensorarm
moglichst nahe an ibhrem Unterteil wickeln.
(Bandbreite: 2—4 mm, Lange: 20 mm)

(3) Die Automatikeinheit an der Einstellwelle an-
bringen, den Héheneinstellknopf drehen und den
Tonarm ganz absenken.

(4) Den Tonarm von der Tonarmauflage abheben
und den Tonabnehmertréger bis zum Platten-
tellerrand bewegen.

(6) Nach dem Anbringen der Zuleitungen in der in
Abb. 20 gezeigten Position diese mittels Band an
der Zarge befestigen und dabei darauf achten,
daR sie nicht verdreht werden. Die Zuleitungen
um ungefahr 10— 13 mm von der Zarge nach
unten biegen. Beim Wiederanbringen der
Bodenplatte darauf achten, dafd die Zuleitungen
nicht zwischen den Bodenplattenvorsprung und
die Zarge gekiemmt werden.

Sensorarm’#
Bras senséur 0.3 —0,8 mm
| \ Kupplungsgummi

Francais

Caoutchouc,d'ambrayage

/

{Raccordement des fils du bras senseur et du
bras de lecutre]
Si les fils sont emmélés, il se produira davantage de
déplacement dans la position de descente de la
pointe de lecture au cours de I'amorce automatique
du bras et ceci exercera également un effet néfaste
sur la sensibilité horizontale du bras de lecture. Deés
lors, raccorder les fils de la maniére suivante:

(1) Positionner les cing fils provenant du bras
senseur de maniére égale autour de l'axe du
bras, faire glisser le tube au-dessus des fils et fi
xer alors ces derniers.

(2) Enrouler un ruban autour des six fils provenant
du bras de lecture et des cing fils provenant du
bras senseur aussi prés que possible de leur
base. (Largeur de ce ruban: 2 3 4 mm; longueur:
20 mm)

{3) Fixer I'ensemble de mécanismea d’automatisme
intégral sur lI'arbre de réglage, faire tourner le
bouton de réglage de hauteur et abaisser le bras
de lecture autant que possible,

(4) Ecarter le bras de lecture de son support et
amener la cellule jusqu'ad la circonférence ex-
térieure du plateau.

(B) Aprés avoir attaché les fils dans cette position il-
lustrée sur la Fig. 20, prendre s0in de ne pas les
tordre; fixer les fils & la base principale avec un
ruban. Ecarter les fils d'environ 10 4 13 mm & par-
tir de la base principale. Lorsque I'on remet en
place le panneau du fond, prendre garde & ne pas
coincer les fils entre le panneau du fond et la
base principale.

Hauptunterteil
8asa principale

Abb. 20
DielBAnder entfarnon. Fig_ 20
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[Auswechseln des Taktschalters]

(1) Die Mechanismuseinheit entfernen.

(2) Die sechs Hauptleiterplatten-Klemmschrauben
(@9, dann die Hauptleiterplatte entfernen.

(3) Die acht Klemmschrauben@ der Schalter-Leiter-
piatte, dann die Schalter-Leiterplatte entfernen.
Den Taktschalter auswechseln.

EINSTELLUNGEN
1. Anbringen des Tonabnehmers
{Abb. 25 und 26)

Francais

[Remplacement du commutateur tactile]

{1) Déposer I'ensemble de mécanisme.

(2) Déposer les six vis de serrage du P.W.B. prin-
cipal @ et déposer ce dernier.

(3) Déposer les huit vis de serrage du P.W.B. { de
commutation st ensuite le P.W.B. de commuta-
tion. Remplacer le commutateur tactile.

REGLAGES

1. Mise en place de la cellule (Fig. 25 et 26)

Rechts {R) @ rot
Droit (R} @ rouge
Rechts (R) @ rot y
Droit (R} @ rouge

Links (L) © blau
Gauche {L) © bleu

7> Links (L) @ weit
Gauche (L} @ bfanc

Abb. 26
Fig. 25

£a

Abb. 26
"‘50- Smm —————— Fig. 26

2. Einstellen der Auflagekraft

(1) Stromzufuhr abschalten.

{2) Die Nadelabdeckung entfernen.

(3) Den Antiskating-Schalter auf "'0" stellen.

(4) Die horizontale Balance einstsllen:

Den Tonarm von seiner Auflage nehmen. Wahrend
mit einer Hand der Tonarm gestutzt wird, mit der
anderen Hand das Gegengewicht nach rechts oder
links drehen und so einstellen, dal sich der Tonarm
nach Loslassen der Hand horizontal bewegt. Nach
Einstellung der horizontalen Balance den Tonarm
an der Tonarmstitze sichern.

(5) Das Gegengewicht mit der Hand festhalten, damit
s sich nicht selbstdndig dreht. Nur den Skalenring
drehen, bis die "0"'-Markierung des Skalenrings
mit der Indexlinie des Gegengewichts Uberein-
stimmt.

(6) Das Gegengewicht drehen, bis der Wert der fOr den
Tonabnehmer vorgeschrisbenen Auflagekraft mit
der Indexlinie des Gegengewichts erreicht ist. Damit
ist die gewinschte Auflagekraft singestellt.

3. Antiskating-Einsteliung

Die Antiskatingskala ist auf denselben Wert der fur den

Tonabnehmer erforderlichen Auflagekraft einzustellen.

—28—

2. Réglage de la force d’appui

(1) Mettre l'sppareil sous tension.

{2) Retirer le cache de la pointe de lecture.

(3) Placer te bouton d'anti-skating sur "'0"".

(4) Realiser I'équilibre horizontal. Retirer le bras de lec-
ture du repose-bras et, tout en le maintenant d’'une
main, faire tourner le contrepoids d'équilibrage de
I'autre main et le déplacer d’avant en arriere de
fagon que le bras flotte horizontalement lorsque
I'on retire la main. Une fois gque I'éguilibrage
horizontal est réglé, reposer le bras sur le repose-
bras.

(B) Garder la main sur le contrepoids d’équilibrage de
facon qu’'il ne pivote pas, et tourner la bague
graduée seule jusqu'd ce que le 0" de la bague
vienne en regard de ia ligne de repérage de la force
d'appui.

{6) Faire pivoter le contrepoids d’équilibrage et une fois
que la valeur spécifiee de la force d'appui de la
cellule s'aligne avec la ligne de repérage de Ia force
d'appui, la force d'appui est convenablement
réglée.

3. Réglage de I'anti-skating

Tourper le boulon d'anti-skating et {e régler 3 la valeur

aésignée pour la force d'appui de la cellule uiilisée.
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4. Einstellen der Tonarmhdhe (Abb. 27)

(1)
2)
(3)

Stromzufuhr abschalten.

Eine Schallplatte auf die Plattenteillermatte legen.
Den Einstellring fir die Tonarmhohe so drehen,
da® der Tonarm horizontal liegt, wenn sich die
Nadel auf der Schallplatte befindet. (Wenn das
Tonarmgehause die aufleren Einlaufrillen auf der
Schallplatte berthrt, so die Kopfmuschel seitlich
leicht senken.) Der Einstellbereich betragt 6 mm.

Francais

4. Réglage de la hauteur du bras de lecture

{Fig. 27)

{1) Mettre I'appareil sous tension.
(2) Mettre un disque sur le tapis de caoutchouc.
{(3) Tourner le bouton de réglage de la hauteur du bras

de facon que le bras de lecture soit horizontal lors-
que la pointe de lecture est sur le disque. (Si la
cellule frotte contre le sillon final de protection du
disque, abaisser légérement le cd1é de la cellute). La
gamme de réglage est de 6 mm.

de (ecture

/
Einstellschrauben fur Tonarmh8ha
Vis de réglage de la hauteur de bras

Abb. 27
Fig. 27

5. Einstellung der Nadelhdhe

(1)
{2)
(3)
(4)
(5)
(B)

{7)

Den Netzschalter zur Stromzufuhr einschalten,
Eine Schallplatte auf den Plattenteller legen.

Die Tonarmsicherung lésen.

Die UP-Taste dricken (der Tonarm hebt ab).

Die Stromzufuhr abschalten,

Den drehenden Plattenteller mit der Hand stoppen
und den Tonarm Uber die Schallplatte fuhren.
Mittels der Einstellschraube fir die Nadelhdhe die
Einstellung so vornehmen, dal sich die Nadelspitze
ca. b mm Uber der Schallplatte befindet. Achten Sie
sehr darauf, die Nadel nicht zu beschadigen. Nach
Losen der Feststellschraube und Einstellung der
Nadelhdhe, die Schraube wieder anbringen und fest
anziehen.

{Abb. 28)

5. Réglage du surplomb de la pointe de

lecture

{1) Mettre I'appareil sous tension en enfongant le com-

{2
(3
(4
(5
{6

{7

)

)

)

mutateur.
Mettre un disque sur le plateau de caoutchouc.
Retirer le crochet de verrouillage du repose-bras.
Enfoncer le bouton UP (le bras de lecture se
souléve),

Mattre I'appareil hors tension en enfoncant le com-
mutatsur.

De la main, arréter la rotation du plateau, puis
amener le bras de lecture au-dessus du disque.
Régler le surplomb de ia pointe de lecture a |'aide de
la vis de réglage de fagon que la pointe de lecture se
trouve a environ 5 mm au-dessus du disque. Pren-
dre bien soin de ne pas endommager |3 pointe de
lecture. Aprés avoir desserré la vis et réglé le
surplomb, resserrer la vis. (Fig. 28)

Vis de verrouillage

Einstellschraube tir
Nadelhdhe
Vis de réglage de la
hauteur de la pointe
de fecture

{Zum Abheben des Tonarms die UP-Traste driicken.)
lEnfc;ncer le bouton UP pour soulever le bras de lec-
ture,

Schallpistte
Disque

— 29—
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(8) Den Tonarm auf seine Auflage zurGckilhren.
Nachprufen, dall ein kleiner Zwischenraum
2wischen dem Tonarm und der Auflage vorhanden
ist. Wenn dieser Zwischenraum nicht vorhanden
sein sollte, (berprifen ob der Abstand
Nadel/Schallplatte 5 mm (wie unter (7}
beschrieben) betrdgt. Bei Unstimmigkeiten kann
der Abstand auch gréfer als B mm sein damit ein
Zwischenraum zwischen Tonarm und Auflage
geschaffen werden kann.

Tanarm

Zwischenraum
muid
vorhanden sein

Tonarmstitze

Abb. 28

(9) Den Tonarm auf seiner Auflage plazieren und den
Netzschalter zur Stromspeisung einschalten.
Zunachst wird der Tonarm abgesenkt und dann
kommt der Plattenteller zum Stillstand.

(10) Die Stromzufuhr abschalten.

6. Einstelung der Nadelabsenkstelung

(1) Die Abdeckung entfernen. (siehe rechte Abbildung)

{2) Den Netzschalter einschalten.

{3) Eine 30-¢m-LP auf den Plattentaller legen.

(4) Die Tonarmsicherung losen.

{(5) Die Starttaste dricken und die Nadelabsenkstellung
kontrollieren. Darauf achten, dall sie nicht
aufderhalb der Schallplatte abgesenkt und deshalb
beschadigt wird.

(6) Mit ginem Schraubenzigher Uber die
Einstellschraube die Absenkstellung der Nadel
einstellen. Nach rechts drehen {()), wenn die
Nadel innerhalb der Position abgesenkt wird; nach
links drehen ({) ), wenn dis Nadel aufderhalb dieser
Position abgesenkt wird. Die Schraube zur
Abanderung in der Absenkstellung ca. einmal um-
drehen, was einem Equivalent von ca. 1 mm ent-
spricht,

(7) Schritte (5) und (6) wiederholen und die Nadel-
absenkstellung entsprechend der in der Abbildung
dargestellten, einstellen.

(8) Die Wiederholtaste zur Durchfihrung von
wiederholtem Abspielen drucken und nachprifen
ob die Nadel nach dem zweiten Wiederholvorgang
wieder annahernd in derselben Position abgesenkt
wird.,

(9) 17- und 25-cm Schallplatten abspielen und dabei
Uberprifen ob die Nadsl annadhernd in derselben
Position {wie die in der Abbildung) abgesenkt wird.

—30—
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(8) De la main, replacer le bras de lecture sur le repose-
bras. Vérifier qu'il y a bien un écart entre le bras et
le repose-bras. Sinon, vérifier que la pointa de lec-
ture est bien 8 5 mm (réglage No. @) au-dessus du
disque. Sinon, il convient d‘augmenter I'écart de
facon qu'il y ait un écart entre le bras de lecture et le
repose-bras.

Bras de lecture

S’assurer
quily a
un espace ici.

Repase-bras

Fig. 29

(9) Placer le bras de lecture sur le repose-bras et mettre
I'appareil sous tension en enfongant le@ com-
mutateur. Le bras de lecture descend tout d’abord,
puis le plateau g'arréte.

(10) Couper l'alimentation en enfoncant le com-
mutateur.

6. Réglage de la position de descente de la

pointe de lecture

(1) Retirer le cache (Vair figure & droite).

(2) Mettre I'appareil sous tension en enfongant le com-
mutateur.

{3) Mettre un disque microsillon 30 cm sur le plateau de
caquichouc.

{4) Retirer le crochet de verrouillage du repose-bras.

(8) Enfoncer le bouton de mise an marche et vérifier la
position de descente de la pointe de lecture. Faire
attention que la pointe de lecture ne s’abaisse pas en
dehors du disque, ce qui ('endommagerait.

(6) A l'aide d'un tournevis, ajuster la vis de réglage de
position de descente de la pointe de lecture. Tourner
vers la droite ({7} si la pointe de lecture s'abaisse
en deca de la position indiguée sur la figure, et vers
la gauche ( () si elle s’abaisse au-dela. Tourner la
vis d'un tour pour modifier la position de descente
de 1 mm.

(7) Répéter les étapes (5) et (6) et régler la position de
descente de la pointe de lecture conformément a
celle indiquée sur la figure.

(8) Enfoncer le bouton de répétition et procéder a une
lecture répétée pour vérifier que la pointe de lecture
s'abaisse bien suivant la méme position les fois
suivantes.

(9) Procéder & la lecture de disques 17 crn et 25 cm, et
vérifier que la pointe de lecture descend bien & peu
pres dans la méme position que sur la figure.
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ZUR BEACHTUNG

Wiederholtes Einstellen der Nadelabsenkstellung
wird erforderlich, wenn der Tonabnehmer ersetzt
und/oder die Tonarmh8he betrachtlich verandert
wird.

Francais

ATTENTION

Procéder au réglage de la position de descente de
la pointe de lecture lorsque I'on remplace, la cellule
ou lorsque I‘'on modifie sensiblememnt le con-
trepoids sur le bras de lecture.

Einstellschraube fur die Aufsetzpbsition
der Abtastnadel (mit entfernter Abdeck-
kappe)

Ipl
Schaliplatte Héchste Position

1/2i1/2

RN
Tonrillen 7«‘\\

hier beginnen

So einstellen, dald dle Nadel In der Mitte
zwischen der hdchsten Stelle des Plat-
tenrands und den Aafangstonrillen auf-
gesatzt wird.

Abb. 30

7. Einstellung der Plattentellerhbhe

Die Mechanismuseinheit entfernen und nach dem

Einbauen die Plattentellerhéhe einstellen.,

(1) Den Plattentetier und die Plattentellermatte an-
bringen und bei auf eine ebene Unterlage
gestelltem Gerdt so sinstellen, dal die Boden-
platte zu sehen ist.

{2) Die drei FuRe mit Hilfe einer Minze 0.3, so
drehen, dal® die Unterseite der FiRBe und die
untere Flache der Bodenplatte blndig sind. {Die
Mechanismuseinheit bewegt sich vertikal.)

(3) Die Héhe so einstellen, dal} sich der Plattenteller
1 — 2 mm unter der Geh&auseoberseite befindet
(Abstand von 14,5 — 15,5 mm zwischen der
Gehauseoberseite und Oberflache der Plat-
tentellermatte), dann den Plattenteller in eine
waagerechte Lage bringen.

B. Einstellung der Sdgezahnimpulse

Nach dem Auswechsein des Q702 bis Q704, des

Q710 bis Q712 und anderer peripherischer Teile

missen die Sagezahnimpulse neu eingestellt

werden, wenn die Drehzahl von der quarzsyn-
chronisierten Nenndrehzahl abweicht (die Anzeige
blinkt).

(1) Den Plattenteller und die Motorabdeckung ent-
fernen, dann den 10-poligen Steckanschlufs tren-
nen. (Abb. 31)

Vis de réglsge de la position de
descente ds la pointe de lecture {cache
enlevé),

Pasition la
plus élevée

TSN

Début des
sitlons sonores

Régler de fagon que la pointe de lec-
turg s'abajsse & mi-chemin entre la
pasition la plus élevée & I'extérieur du
disque et les sillons sonores.

Fig. 30

7. Réglage de la hauteur du plateau
Déposer I'ensembie de mécanisme et, aprés remon-
tage, ajuster la hauteur du plateau.

(1) Déposer le plateau recouvert de son tapis et,
I'appareil se trouvant sur une surface horizon-
tale, régler de telle fagon que le panneau du ford
soit visible.

{2) A l'aide d’une piece de monnaie ou d‘un objet
similaire, faire tourner les trois pieds de sorte que
leur base et la surface inférieure du panneau du
fond se trouvent 4 la méme hauteur. {L'ensemble
de mécanisme se déplace verticalement.)

(3) Ajuster fa hauteur de sorte que le plateau soit
abaissé jusqu’a une position de 1 4 2 mm plus
basse gue le dessus du coffret {pour obtenir une
distance de 14,5 & 15,5 mm depuis le dessus du
coffret jusgqu’au-dessus du tapis du plateau); ren-
dre alors le plateau horizontal.

8. Réglage des signaux d’onde en dent de scie
Quand les pigces de Q702 4 Q704, de Q710 a Q712 et
autres piéces périphériques ont &té remplacées, et
que la vitesse dévie de la valeur nominale verrouillée
par quartz (I'affichage clignote), les signaux d'onde
en dent de scie doivent étre ajustés.

{1) Déposer le plateau et le couvercle du moteur, et
débrancher ensuite le connecteur & 10 broches
(Fig. 31)

—31—
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(2) Das Gerat umdrehen und die Bodenplatte ent-
fernen.

Die Zuleitungen mit einem 100-Kiloohm-
Widerstand verbinden, Loétmittel auf TP.5
{AnschlufRpunkt von R788 und R725) auftragen
und ein Ende in den Eingangsstift 7 (purpurn) des
entfernten 10-poligen Steckanschlusses stecken.

(3)

(4) Einen Oszillographen an TP.1 (Emitter von Q704)
und TP.2 (Emitter von Q712) anschlieRen.
Die Erdktemme GND mit Stift @ verbinden. Die
vertikale Empfindlichkeit des Oszillographen von
TP.1 auf ce. 0,5 V/cm und diejenige von TP.2
auf ca. 1 V/cm einstellen, dann den Empfindlich-
keitsunterschied zwischen TP.1 und TP.2 auf
genau 1.2 abstimmen. Die horizontale Emp-
findlichkeit des Oszillographen auf ungefédhr 2
ms/cm einstellen,

Das Gerat umdrehen und wieder in die frihere
Lage bringen.

Den Tonarm aus der Tonarmauflage l6sen {(und
ein Ausgangssignal zuleiten, das bewirkt, dal®
sich der Plattenteller dreht). Ségezahnwallen-
signale werden am TP.2 erzeugt. Die vertikale
Wellenformposition von TP.1 mit dem
Oszillographen einstellen, den halbbefestigten
Wiederstand R790 drehen und so einstellen, dal3
die Schrage der TP.1-Wellenformen mit der-
jenigen der TP.2-Wellenformen Ubereinstimmt.
(Abb. 32)

Nach dieser Einstellung den 100-Kiloohm-Wider-
stand und die Zuleitung trennen, dann den
fritheren Zustand wiederherstellen.

(5)
(6)
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(2) Retourner 'appareil et déposer le couvercle du
fond.

(8) Relier les fils & une résistance de 100 kohmis, ap-
pliquer de la soudure a TP.5 {point de connexion
entre R788 et R725), et insérer une extrémité sur
la broche d’entrée 7 (pourpre) du connecteur &
10 broches qui vient d'étra débranché.

——

Abb. 31
Fig. 31

(4) Connecter un oscilloscope & TP.1 {(émetteur
Q704) et TP.2 (&metteur Q712).
Conpecter la terre (GND) 2 la broche 8. Régler la
sensibilité verticale d'oscilloscope TP.1 a 0,5
V/ecm environ et la sensibilité verticale
d'oscilloscope TP.2 &4 1 V/em environ et régler la
différence de sensibilité d’'oscilloscope TP.1 et
TP.2 au rapport 1:2. Régler alors la sensibilité
horizontale d'oscilloscope & environ 2 ms/cm.

(6) Retourner I'appareil & sa position originale nor-
male.
(6) Libérer le bras de lecture de son support (et ap-

pliguer un signal de sortie qui fasse tourner le
plateau). Des signaux d’onde en dents de scie
sont engendrés a TP.2. Ajuster la position de
forme d'onde verticale de TP.1 avec
I'oscilloscope, faire tourner la résistance semi-
fixe R790 et régler de telle sorte que l'inclinaison
des formes d’onde TP.1 soit identique 3 celle des
formes d’onde TP.2. (Fig. 32)

Une fois ce réglage termingé, détacher la
résistance de 100 kohms et le fil et ramener 3
I'état antérieur.

(7)

R790 rnit hahem Widerstand
R790 & hyute régistance

fg——

TP.2-Seile

Core TP.2 ~_~C

TP 1-Seie
Coté TP )

A780 4 falble résistance

TP 2-Saite
Oty TP.2
~

R790 mil niedngem Widersland

TP.\-Seie
Co18 TP

Abb. 32
Fig. 32

J
Einsteliposition
Posdion de réglage

9. Einstellung der Phase

Die Phasensinstellung nach der obigen Einstellung

der Sagezahnimpulse bzw. nach dem Auswechseln

des direktantreibenden Motors und des 1C702 oder

anderer peripherischer Teile gemaR der folgenden

Beschreibung vorpehmen.

(1) Zuerst den Plattenteller entfernen, dann das
Gerat umdrehen und die Bodenplatte abnehmen.

—372—

9. Réglage de phase

Procéder au réglage de phase de la maniére indiquée
ci-aprés lorsque I'on a effectué le réglage des signaux
d’onde en dent de scie décrit ci-avant, quand on a
remplacé e moteur d’entrainement direct et quand le
IC702 ou d'autres piéces périphériques ont été
remplacées.

(1) Déposer tout d'abord le plateau; puis, renverser

I'appareil et enlever le couvercle du fond.
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(2)

(3)

(4)

{5)

(6)

(7)

Den Oszillographen an TP.3 {Stift @ von IC701)
und TP.4 {Kollektor von Q709) anschiieRen, Die
Erdklernme GND mit Stift @b verbinden. Falls gin
Phasenmesser zur Verfugung steht, die Bezugs-
seite mit TP.4 und die Vergleichsseite mit TP.3
verbinden.

Das Gerat wieder in seine ursprungliche Lage.

umdrehen, dann den Plattenteller und die
Plattentellermatte anbringen.

Den Tonarm aus der Tonarmauflage 16sen und
die Plattentellerdrehung auf 33 U/min und 0,0%
Tonhéhenschwankungen einstellen.

Deén halbbefestigten Widerstand R781 so
einstellen, dalk der Phasenunterschied zwischen
den TP.3- und TP.4-Wellanformen auf 0°
gebracht wird. Da die Wellenformleistung nicht
genau 60% betragt, die Phase auf den positiven
Anstieg der Wellenform abstimmen. Aullerdem
auf dis Mitte dieser Schwankungen abstimmen,
da der Zeiger wegen den: Gleichlaufschwankun-
gen in den TP.3-Wellenformen leicht ausschlagt.
ausschlagt.

Die Plaltentellerdrehzahl auf 45 U/min um-
schalten und die Punkte in der folgenden Tabelle
uberprufen. Den Phasenunterschied 6 wie folgt
ermitteln,

Bei irgendeiner Abweichung von den Nenn-
werten in (6) den halbbefestigten Widerstand
R790 etwas verstellen, dann die Schritte (4) (5)
und (6) wiederholen.

{2

(3)

(4)

(5)

{7)

Francais

Connecter |'oscilloscope 3 TP.3 (broche @ de
{C701) ot & TP.4 (collecteur Q709). Relier la terre
4 la broche@d. Sil'on dispose d‘un phasemétre,
relier le coté de référence a TP.4 et le cbHté de
comparaison a TP.3.

Retourner I'apparsil & sa position normale et
replacer le plateau et son tapis.

Libérer le bras de lecture de son support et faire
tourner le plateau 4 la vitesse de 33 t/mn, et une
hauteur de 0,0%.

Ajuster la résistance semi-fixe R791 de telle sorte
gue la différence de phase dans les formes
d’onde TP.3 par rapport & celles de TP.4 soit
amenée 4 0°. Comme le facteur d'utilisation de
forme d’onde n'est pas exactement 50%, aligner
la phase avec la montée positive de forme
d‘onde. De plus, comme l'aiguille fluciue légére-
ment en raisen du pleurage/scintilement des
formes d'onde TP.3, régler au centre de ces fluc-
tuations.

Faire passer la vitesse de rotation du plateau a 45
t/mn et vérifier les points du tableau ci-apres.
Rechercher |a différence de phase § comrme suit,
Si I'on déceéle une déviation par rapport aux
valeurs en (6), régler légérement la résistance
semi fixe R790 et répéter les points {4), (B) et (6)

Platienielierdrehzahl Phasenunterschied 8
Vitesse de plateau Diftdrance de phase 8
-9,9% —2° £20°
Save] I T8
9,9% 2° & 20°
‘ -9,9% 5° +20°
45 U/min. o, ° _ apo
45 tr/rmin 0.0% 10 iigo
9,9% 16° %350
Tabelle 1

Tableau 1

TP 4-wellenlarm
Forme d'ondr: TP.4

Engrallpasiiion

der TP.3-Walleniorm
Poson do léﬂlagrls
de loime d'onde TP.3

T
4° Phasenvirellung h-- ——
der TP.3-Wallonforin -I — g 1. i
Avonce de phase 0% de | T
forme d'onde TP.3 Lood -
[]
4° Phasghvenzdgarung  — T Y T e~ r 8 =L x 360
gav Tz‘gw?\\len(gzm 1 1 TI ) T
lard dn phasy da 1 o T —a
forme d'onda TP.3 - _' | I} Abb. 33
Fig. 33

T

10. Wiederholungseinsteliung
Die Wiederholungseinstellung nach dem Aus-
wechseln des 1C904 oder seiner peripherischen Teile
wie folgt vornehmen.

(1
(2)

(3)
(4)

Zuerst den Plattenteller entfernen, dann das
Gerat umdrehen und die Bodenplatte entfernen.
Einen Oszillographen an TP.7 (Stift (@ von 1C904)
anschlieRen und die Erdklemme GND mit Stift@d
verbinden.

Uber die Stifte ) und &9 an der Phono-
Leilerplatte kurzschliefsen,

Das Gerdt wieder in seine urspringliche Lage
umdrehen, dann den Plattenteller und die
Plattentellermatte anbringen. Eine Schallplatte
auf gie Plattentellermatte legen.

Den Wiederholungsvorgang bai 33 U/min und
0,0% Tonhohenschwankungen ausfiihren. Der
Tonarm bewegt sich zum Schallplattenrand, und
unmittelbar bevor er an der Einlaufautomatik-
stelle zum Halt kommt, wird TP.7 ein positiver
Impuls einmal zugeleitet. Die Zeitbreite dieses
Impulses auf dem Oszillographen ablesen. {Die

—33—

10. Réglage de la répétition
Procéder comme suit au réglage du mécanisme de
répétition lorsque le IC904 ou ses pidces périphéri-
ques ont &té remplacées.

(1)
{2)
(3)

(4)

(5)

Déposer le plateau, retourner [‘appareit et
déposer le couvercle du fond.

Connecter un oscilloscope a8 TP.7 {broche §® de
(C904) et relier la terre (GND) 3 la broche §0.
Etablir un court-circuit entre les broches & et &
sur le P.W.B. phorio.

Ramener I'appareil & sa position normale et in-
staller le plateau et son tapis. Déposer un disque
sur ce dernier.

Faire fonctionner le mécanisme de répétition 2 ia
vitesse de 33 t/mn. et 8 une hauteur de 0,0%. Le
bras de lecture se déplace vers la circonférence
extérieure du disque et juste avant qu'il ne
s'arréte 3 la position d'amarce automatique, une
impulsion positive est alimentée une fois a TP.7.
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{Uberprifen des lichtempfindlichen Stromes

von Q921, Q925]

Den lichtempfindlichen Strom von Q921 und Q925

nach Auswechseln des Q921, Q925 und D922 bis

0924 bzw. nach Auswechseln der Leuchtdioden--

Leiterplatteneinheit und der Phototransistor-Leiter-

platteneinheit Uberprifen.

(1) Die Bodenplatte entfernen, die 270-Ohm-
Widerstande hinsichtlich Q921 und Q925 parallel
zu ROB2 und R959 schalten und den licht-
empfindlichen Strom gemaR Abschnitt Ein-
regeln des photoelektrischen Stromes von
Q922"° messen. Darauf achten, dald kein starkes
Licht diagonal in den Sensorarm einfallt.

(2} Nachprifen, ob der Lichtstrom in ver-
haltnismafig dunkler Umgebung hdher als der
untere Grenzwert der Abbildung ist, wenn sich
der Tonarm auf der Tonarmauflage befindet.

(3) Die parallelgeschalteten 270-Ohm-Widerstande
entfernen, so dal die Spannung Uber die Kiem-
men von RS852 und R95S8 gemessen werdan
kann, dann die Bodenplatte wieder anbringen,
den Tonarm bei verhaltnismaRig heller Um-
gebung anheben und zwischen dis 17cm-Ein-
laufautomatikposition und den Rickkehrbereich
bewegen.

{4) Nachprifen, ob dabei die Spannung Ulber die
Klemmen von R952 und R959 hoher ist als der
obere Grenzwert in der Abbildung.

(5) Stimmt der Wert nicht mit dem vorgeschriebe-
nen Wert Uberein, auf maogliche Fehler beim
Befestigen des Q921, Q925, D922 und D924

Francais

[Vérification de courant de senseur lumineux

Q921, Q925])

Vérifier le courant de senseur lumineux Q921 et Q925

quand Q921, Q925 et D922 a D924 ont éte remplacés

ou quand l'ensemble P.W.B. & LED et I'ensemble

P.W.B, photo-transistor ont été remplaces,

{1) Déposer ls couvercle du fond, connecter des
résistances de 270 ohms en paraliele 8 R952 et
R9B69 par rapport 3 Q921 et Q926 et mesurer le
courant de senseur lumineux sous ‘'Réglage de
courant photoélectrique Q922". Prendre garde a
ne pas laisser pénétrer une forte lumiere dans ls
senseur & partir d’'une direction diagonale.

(2) Vérifier que le courant dans des conditions am-
biantes relativement sombres est supérieur a la
valeur de limite inférieure de la figure quand le
bras de lecture est & la position de repos.

(3) Déposer les résistances de 270 ohms, con-
nectées en paralléle, maintenir les fils 3 'ex-
térieur de sorte gque la tension entre les bornes
R952 et R959 puisse 8ire mesurée; replacer le
couvercle du fond et, le bras de lecture se trou-
vant en mode "up’’ dans des conditions am-
biantes relativement sombres, amener le bras de
lecture entre la position d’amorce automatique &
17 cm et la région de retour.

(4) Vérifier qu’a ce moment, la tension entre les
bornes R952 et R959 est supérieure & la valeur de
limite supérieure dans la figure.

(5) Si la valeur obtenue ne correspond pas a cette
donnée, vérifier la présence possible d’une erreur
de montage de Q921, Q925, D922 et D924.

Uberprifen.
Ir (uA)
(VL) (mV)
- Iy Warta in Klammarn zelgen dia 270-Ohm-Widerstands- <
il Klemmenspannung en ) = A
Lo Les valeurs enwre parenthéses indiguont une tension o>
= de borne 4 thsistance de 270 ohms g;.n
8o 000 = Untere Grenze o] 5 -
8.- Limite inlérioure &
=8 5
Q e @ Overe Grenze
g g 843 S0 10— 1.5 Limite superowre |3
s & ‘ [=
o8 \ 8 ) cw | 3
5w 943 935 -
Eo St ] Bal haller Urngabung
Sz (255) (252) 8% 05 Avac snvirannoment clar
28 Bai dunkior Umgetiung § &
u(:_): Avec environnement sombre e g
-l p
i I T = ar -1 I - —>
5 20 35 5 20 35
Umgebungstemperatur zur Zen der Messung (*C) Umgebungstemperatur zur Zeit der Messung (°C)
Yompérature ambianw ou moment du fo mesure (VC) Ternpérature armbiante au moment di la mesure (°C)
Abb. 37 Abb. 38
Fig. 38

Fig. 37
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BLOCK DIAGRAM ¢ BLOCK SCHEMA » SCHEMA

PRINTED WIRING BOARD * PRINTPLATTEN « PLAN DE BASE

*- Axial lead cylindrical ceramic capacitor
*. Zylindrischer Keramikkondensator mit axialer Zuleitung
*: Condensateur céramique cylindrique 38 conducteur axial

gl 2
1C706 Q96 [ Reser | X901 / )
Qa7 | 3.996MHz §P connector ! WweaRk6nss sk ®
h@’j F] AV EEE eBepseeee s @ 1
13
1C902 _ CRCA : 2
Keyboard switches @1 @ @ @ S3(UP) GN1 10P Connectar
START — |
° WFS"_L 01._"“] '68— § 52 DOWN) CN2 10P connector 01 (for U.S.A. & Canada)
= TA N fWaveform shaper = Size detector aullli s - c8 or U.S.A. )
§ CUT_:D)" = Ioo_L [ ] @ nouts Ao operation | T Hogm o I gt 1.02 §reka 2 E apJumper Yead wWire €851 (for Switzerland,W.Germany,Asia
@ CUT ou! + @ Pu ® release (hum Arm ' g i \ & Latin American countries) €853
cé % Uup . e . detector) A C801
a o o{‘-] < bo ONJ > |
< up 33 o ® BT Q516,520 fog B 26 5id A £852,853 | i »
DOWN . L L J Mute, hum Hum , 11111 (for U.K.) =l
"°\°‘KJ ro PO °~J @ detection ON detection | D501,504 Q52 : ! N CBISIZ / (851
1C708 = 45 IREPEAT 1C901 OFF N CN3 0P t 7
SDOWN — 69 . Q5I15RL50! Q507512 X connector )
fr———————m—————— - microcom- M3 RELAY 1 P.W.B,
{ Arm position detection 1 % puter ® IN (7 M2 [ 6 5 4
] otor drive onstant- : ®
I Slit ;A)Z(g];;) :I '__Dﬂ"— 2o OUT | for arm swingn Zol:age cir- ;\g‘?;?rrndlrilf\;e ® ®
| D92 . % 6“9 @ u | W, WP W, W
Return detection ! c” Q501-506 Q513
ESin e (cemen:DDH— 5 _I POWER SUPPLY P,W.B,
,  D923,Q922 093 92| 8 ) STow | Deceterator SIZE P.W.B,
! Sht(Cl Ginnen ——'f-:j ) ¢ 514 UP o )
! D924,Q925 I ®.J Q J o '
L o s e J
4 A D DOWN
Auto return switch 1C903 cw
e :
@ "é"; @ Delay \
ol Down signal 1G9 iy " TRe66.990 3p ,
. @ doelay can N\ Jumper lead wire
Gnd egment -
driver driver L] @ /QZ/@ 104 o 13 ‘
Q908-915 D390 QIO1—907 11 & 1C904
Uniock 1CT705
20303 3Na — deteo
a0 TO.O Ciu O detector |
Fluorescent display panel 072165422;{:3
amplifier — e
re————
Sawtooth wave Sampleand |  I™~C | 9 ___ - S/
' Speed h Delay = er:verator crcuit [ holdpcircuil e ool Y 1 J
L detector 9 Driver ] Hlalrln nt : ! Motor coil : SWITCH 1 P.W.B. fs — ; i /
M1 877%3] C708 QRZ,%_W.‘ Q705.706 __M R Lie_bg__r_%os__ __}:{_'___‘ 17P jumper lead wire (
’70 /_/—\.I-\J—\__h’_\-’_\l—\_/_\l_\l_\
rene Speed direction Qnr-120 I
R79! = detector JP3 ls 0909
Sawlooth wave Sample and ,oﬁ;fi'j,‘f 2] 5 D Schmitt |* &
Q703> generator circuit[ ¥ "Thold circuit preventor Q cp aircuit L
QTI0-712 10713,714 Comparator Q723 1C705 3 IC706 B o -
s Brake amplifier Rectifier S9p8 5907
Phase comparator _ Gl
(sample and haid circuit} Q725 + DBglm LAMP P.W,B.
t Q715,716 _ Constant-voltage e
circuit !
Q801—804 = 7 r
s 1C702 4 Tkl ) i L1 FYY
Lﬁ_\;el flip-flop 8 F1 61 G2 Pa G3 «Pb G4 "Pc G5 Gb Pdp G7 Pd G8 Pe G9 P¥ GI0 Pg Gl1F?Z ¥
shift
| Brake DISPLAY P.W.B. SWITCH 2 P,W.B.
Q722 n mute
Rectifier
3 QT24
DTI1,712 IC704
2SC1740LN ‘152076 HZ-9
25D468 2SC1213 | 2SB515A TC40118P H7-6  HZ-7
25D756 2SK104 INJM4558DM|TC4013BP | HM8601 5~ - 1IN34A ESAB03-02B1 ERB12-0Q1R| TPS605 TLR121
2SA673 | 2SD331A HZ-11 HZ-12 |
2SA934 | TC4069UBP ‘HZ 16 AW08-30
25A825 [iz- -39
The terminal No. shows the stamp on the printed wiring board. This number matches the number in the circuit g~z % a7 1= > a =
diagram. TRy S “ AL
Die AnschluBklemmen sind auf der gedruckten Schaltung numeriert. Die Nummern stimmen mit den Num- [” ‘ AT - i \‘{ ra el
mern im Schaltplan iiberein. el | ‘ “ | ‘ - | -
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Le N° de borne correspond a l'indication de la plaquette & circuit imprimé. Ce numéro correspond au numéro
du schéma de montage.




10P connector
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The terminal No. shows the stamp on the printed wiring board. This number matches the number in the circuit 12 3 EE3
diagram.
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du schéma de montage.
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' PRODUCT SAFETY NOTE: Components marked with A have special characteristics important to safety.
SCHALTPLAN ¢ PLAN DE C'RCUIT SICHERHEITSHINWEIS: Die mit A gekennzeichneten Komponenten haben wichtige Sicherheltsaufgab\en. o .
\ NOTICE DE SECURITE DE FABRICATION: Les composants qui sont accompagnés du symbole A possédent des caractéristiques im-
portantes quant a Ja sécurité.

CIRCUIT DIAGRAM

[R%‘) 2,2X {except for U.S.A. & Canada)

D m k- @ VT 2N T2 a4 o N e mom - e €904,905:22P + 5%,50V (for U.S.A. & Canada) IC90L : HMB6OL (for U.S.A. & Canada)
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t i I i f | GasesiE) bp  |LS2076x 2%1/8 D903 - 914 Rde921 1, 6
5| —1 RAM [g3 oow \MEL IRk vee E psrres R 1N3liax12 R s |9 2x s
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HITACHI HT-860

L

EXPLODED VIEW ¢ AUSEINANDERGEZOGENE DARSTELLUNG °

VUE ECLATEE

(Nos, are reference Nos. of parts list)

REPLACEMENT PARTS LIST » ERSATZTEILLISTE *TABLEAU DES PIECES

PRODUCT SAFETY NOTE: Components marked with M have special charactaristics important to safety,

SICHERHEITSHINWEIS: Die mit /A gekennzeichneten Komponenten haben wichtige Sicherheitsaufgaben.

NOTICE DE SECURITE DE FABRICATION: Les composants qui sont accompagnés du symbole /&N possédent des caractéristigues Im-
portantes quant a la sécurité.

SYMBOL| STOCK DESCRIPTION SYmBoOL| STOocK DESCRIPTION
- C744 | 0245017 | Ceramic, discal 001uF ‘Bg [28V
CAPACITORS
C501 | 0252521 | Electrolytic 10 pF 18V AHCBOY | 0243897 | Ceramic, discal 0.01pF  F%128V
€502 | H240106| Cyhndrical ceramic |0.01 xF  £30% |25V tfor U.S.A. & Canada)
C503 02682815 | Electrolytic 4.7 uF 50V CBOD2 0252742 | Electralytic 2200 uF 38V
C504 0252225 | Electroiytic 47 uF 653V CE03 0252742 | Electrolytic 2200 uF 5V
C505 | 0252815 | Electrolytic 4.7 uF 50V €804 | 0259913 | Electrolytic 4700 pF 18V
Cce08 H240108 | Cylindrical ceramic |0.01 pF  +30% |25V CB05 0252231 | Electrolytic 100 ufF 5.3V
C507 H230036 | Cylindrical ceramic |100 pF  +5% 50V C806 | 0252231 | Electrolytic 100 uF 83V
C508 0252231 | Electrolytic 100 uF 63V 807 0252835 | Electrolytic 470 uF 50V
CH09 H230023 | Cylindrical ceramic |47 pF +5% 50 W Ce08 0252636 | Electrolytic 1000 uF 25V
510 0252521 | Electrolytic 10 uF 16 W oe09 0252531 | Electralytic 100 uF 16V
CEI1 0252813 | Electrolytic 3.3 uF 50V C810 | 0252531 |Electrolytic 100 uF 16V
€512 H240106 | Cylindrical ceramic [0.01 uF  *30% |26V CB11 0252631 | Electrolytic 100 uF 25V
€513 | 0245017 | Ceramic, discal 001 pF B% |28V c812 0252631 | Electrolytic 100 uF 25V
514 H240106 | Cylindrical ceramic 0,01 uF  x30% |25V €813 H240106 | Cyhindrical ceramic| G.01 uF  230% |25V
cs1% H240108 | Cylindrical ceramic |0.01 uF  230% |25V Cg14 H240106 | Cylindrical ceramic| 0.01 pF  x30% |25V
C516 | H240106 | Cylindrical ceramic [0.01 pF  230% |25V C815 | 0252531 |Electrolytic 100 uF 16V
c517 H240106 | Cylindrical ceramic |0.01 uF  230% |25V c316 02525231 | Electrolytic 100 uF 16V
C317 | 0252331 | Electrolytic 100 uF 10V
c3818 0252331 | Electrolytic 100 uF 10V
€707 | 0245017 | Ceramic, discal 0.01uF R% |25V
C702 | 0252371 | Electrolytic 22 uF 10V A C851 0214481 | Paper 0.01 uF £20% | 450V
C703 | 240108 Cylindrical ceramic |0.01 uF  £30% |25V {for SWA“_EFE"LG» W. Ger-
C704 | 0245017 | Ceramig, discal 0.01uF 2% |28V can countries) | Rmert
c705 02485017 | Ceramic, discal 0.01 uF t% % 25V M C852 0214481 | Paper 0.01 uF =*20% |(450V
C706 | Q279958 | Mylar, film 0.47 uF =10% | 100V (far UK. & Australia)
Cc707 HK230036| Cylindrical ceramic | 100 pF 5% 50V AC853 | 0214481 | Paper 0.01 uF £20% ] 450 v
C708 | 027501% Mylar, film 0.047 uF =10% |50V {for U.K. and Australia)
c709 0276013 | Mylar, film 022 F £10% |50V
C710 H240103 Cvlhindricai ceramic | 0.0033 uF:30% | 25V C901 H240108 | Cylindrical ceramic| 0.022 pF +30% | 25
C711 0276013 | Mylar, film 0.22pF £10% |50V Co02 | 0252231 | Electrolytic 100 puF 63V
c712 0274015 | Mylar, film 0.0047 uF210% | 50V COD3 | 0252878 | Electrolytic 2.2 uF 50V
C713 0275014 | Mylar, film 0033 uF 210% | 50V co04g H230070 | Cylindrical ceramic| 22 pF +5% 50V
C714 | 0252873 | Electrolytic 022 uF 50V {for U.S5.A. & Canada)
C715 | 0262873 | Electrolytic 0.22 uF 50V C904 H230068 | Cylindncal ceramic| 18 pf 5% 50V
C716 0275013 | Mylar, film 0,022 uF £10% | 50V {except for U.S.AL &
| Canada}
c7i1e 0252879 | Electrolynic 3.3 uF 50 v £a0s H230070| Cylindrical ceramic| 22 pF +5% 50
C719 | H240020| Cylindrical ceramic | 0.001 uF 220% | 50V {for U.8.A. & Canada)
C720 | 0276011 | Mylar, film 01 uF  10% | S0V €905 H220068 | Cylindrical ceramic| 18 pF 5% A' 50V
C724 Q275011 | Mylar, film DO1pF £10% | SOV [except for U.S. A, &
£122 0275016 | Myiar, film 0.04% uF £10% | 5O W Canada)
c722 0275011 | Mylar, film 0.01 uF *10% | 50V C908 H240108 | Cylindrical ceramic| 0.022 uF £30% |26V
C724 | 0275016 | Mylar, film 0.068 uF +10% | 50V C307 | 0252879 | Electrolytic 3.3 pF 50V
C725 0262873 | Electrolytic 0.22 uF 50V C903 0245017 | Ceramic, discal 0.01 pF :% % 25V
C726 | 0252873| Elecuolyuc 0.22 uF 50V Ce09 | 0275015 | Mylar, filmn 0.047 uF *10% |50V
£727 | 0275016 | Mylar, film 0.068 uF £10% | 50V C810 | 0252877 | Electrolytic 1uF 50V
C728 | 0252225 | Electralytic 47 uF 5.3V Ca11 | 0279958 | Mylar, film 047 uF £10% | 100V
c729 0252225 | Electrolyue 47 uF 6.3V cg12 H240108 | Cylindrical ceramic| 0.022 uF +30% | 25V
C730 | 0275014 | Mylar, film 0.033 uF +10% | 50V
C731 0275014 | Mylar, film 0.033 uF 10% | 5OV RESISTORS
C732 0252225 | Electrolyiic 47 uF 6.3V
C733 3262225 | Electrolytic 47 uF 6.3V REO1 H128631 |Carbon film 10 k§t +5% SRD1/8P
C734 | 0275014 | Mylar, film 0033 uF £10% | 50V R502 0138101 |Carbon film 680 0 +5% SRD1/45D
C735 | 0275014 | Mylar, film Q033 uF =210% | 50V R&503 (0138101 |Carbon film 630 2 5% SRD1/450
C736 0252571 | Elgctrolytic 10 uF 16V RS04 H129631 |Carbon film 10 k2 +5% SRD1/8P
C737 | 0252878 | Electrolytic 22 uF 50V R505 (0138101 |Carbon film 630 0 +5% S$RD1/45D
c738 0252771 | Electrolytic 4.7 uF BV R&06 H129631 |Carbon film 10 k2 +5% SROD1/8P
C739 | 0252878 | Electrolytic 22 uF 50V R507 |0138101 |Carbon film 6800  #5% | SAD1/4SD
C740 | 0252233 | Electrolytic 330 uF 63V R&508 |[H129631 |Carbon film 10k 5% SRD1/8P
C741 | 0252771 | Electrolytic 47 uF ELRY R502 |0138125 |Carbon film 15k1  #5% | SRD1/45D
C742 | 0252877 | Electrolytic 1 uF 50V R510 |D138101 |Carbon film 6300  #5% | SRD1/4sSD
C743 | +H240108| Cylhindrical ceramic |0.01 uF  +30% | 25V RS11 H129631 |Carban film 10 k3 +5% SAD1/8P

Y ngot STasK DESCRIPTION SYMBOL ST DESCRIPTION
R512 |0134365 |Composition 22060 +10% | RC1/2GF || R744 |0138175 |Carbon film 39k +5% | SRD1/45D
RS513  |H129617 |Carbon film 4.7kt +5% | SRD1/8P || R745 |H129649 |Carbon film 56 k&2 +5% | SRD1/gP
R514 (0138161 |Carbon film 10k *5% | SRD1/4S0|| R746 |0138179 |Carbon film 56 k&1 *5% | SRD1/4SD
/515 |H129601 [Carbon film 1%t +5% | SRD1/8P || R747 |H129663 |Carbon film 120 k2 :5% | SRDI1/8P
RE16 (0138201 [Carbon film 100k *5% | SRD1/M4SD|| R748  |H129641 |Carbon film 27 k§1  £5% | SRD1/8P
A517  |0138137 [Carbon film | 47kt 5% | SRO1/4SD|| R749  |H129645 |Carbon film 39kT +5% | SRD1/8P
R518  |H129669 [Carben film [ 220k} 5% | SRD1/8F || R750 |H129645 |Carbon film 39k 5% | SRD1/SP
RS1§  |H129643 |Carbon film 33k 5% | SRD1/8P || R751  |H129621 |Carbon film 68 kST =*5% | SRD1/SP
RS20 (0138125 [Carbon film 1.6kf2  *5% | SRD1/4SD|| R752 |H129621 |Carbon film 6.8 kst 5% | SRD1/8P
R521  |H129661 [Carbon film 100k 5% | SRD1/8P || R753 |H128679 |Carpon film 560 2 5% | SRD1/8P
R522 |H129611 [Carbon film 2,7k 5% | SRD1/8P || R754 |H129679 |Carbon film 560 k§z 5% | SRD1/8BP
RE23  |0138103 [Carbon film 8200 +5% | SRD1/4SD|| R755 |H129639 |Carbon film 22k 5% | SRD1/8P
R524 |H129631 |Carbon film 10k 5% | SRD1/8F || R756 |013817% |Carbon film 3/kn 5% | SRD1/4SD
RS25  [H129661 |Carbon film 100 k§t  £5% SRD1/8P R757 H129645 |Carbon film 39 kit +5% SRD1/8P
A526 |H129621 [Carbon film 10k 25% | SRD1/8F || R758 0138141 |Carbon film 68 ksT 5% | SRD1/45D
R8527 |H129573 [Carbon film 3300 5% | SRD1/8P || R759 |H129621 |Carbon film 68kt  +65% | SRD1/3P
A528 |H129662 [Carbon film 220k§t 5% | SRD1/8P || R760 |0138219 |Carbon film 560 kY 5%  SRD1/8P
R529 |H129633 [Carbon film 12k 5% | SRD1/8P || R761 |H1298679 |Carbon film 60k 5% | SRD1/8P
A530 |H129615 [Carbon film 39k 5% | SRD/SP || R762 |H129639 |Carbon film 22 k&2 5% | SRD1/8P
/531 0138161 [Carbon film 10k £5% | SRD1/4SD|| R762 |H129623 |Carbon film 82k +5% | SRD1/8P
R764 |H129637 |Carbon film 18k $5% | SRD1/8P
R765 |H129649 |Carbon film 56 k&t £5% | SRD1/8P
R701  |0138081 [Carbon film 10002 #5% | SRD1/4S0|| R766 |H129851 |Carbon film G2 ke 5% | SRD1/8P
R702 |0138215 |Carbon film 390 k2 5% | SRD1/4SD|| R767 |H129653 |Carbon film 82 k2 5% | SRO1/8P
R703 |H129621 |Carbon film 68k 5% | SRD1/8P || R768 |H129661 |Carbon film 100 kst +5% | SRO1/8P
R704 0138223 |Carbon film 820kt *5% | SRD1/4SD|| R769 |H129633 |Carbon film 12kt 5% | SRO1/8P
8705 |0138169 |Carbon film 22 k2 5% | SRD1M4SD|| R770 |H129631 |Carbon film 10kr  *5% | SROi/8P
R706 |H129631 |Carbon film 10k$T 5% | SAD1/BP || R771 |H129847 |Carbon film 47 k2 +5% | SRD1/8P
R707 |0138181 [Carbon film 68 kQ 6% | SRD1/4SD|| R772 |H129641 |Carbon film 27Kkl +5% | SRD/BP
R708 [0138219 |Carbon film BEO ki 5% SROD1/48SD|| R773  |H129645 |Carbon film 39 kN +5% SRD1/8P
R709 |D138169 |Carbon film 22k 5% | SAD1/4SD|| R774  |H129639 |Carbon film 22k +5% | SRD1/8P
R710 |0138123 |Carbon film 1.2kt 25% | SRD1/4SD|| R775 |H129605 | Carbon film 15k +5% | SRDi/8P
R711  |H129661 |Carbon film 100kS: 25% | SRD1/8P || R?776 |H129635 |Carbon film 15k 5% | SRD1/8P
R712 |H129669 |Carbon film 220KkS2 5% | SRD1/8P || R777 |H129671 |Carbon film 470 kL 5% | SRD1/8P
R713 |0138161 |Carbon film 10k +5% | SRD1/4SD|| R?778 |H129671 |Carbon film 470k +5% | SRO1/8P
R714 |H129817 |Garbon film 4.7 kst +5% | SARD1/8P || R779 |H129647 |Carbon film 47 k2 +5% | SROYV/8P
R715 |0138161 |Carbon film 10kt +5% | SRD1/4SD|| R780 |0138177 |Carbon film 47 k2 5% | SRD1/8P
R716 |0138215 |Carbon film 300k 5% | SAD1/4SD|| R781  |H129665 |Carbon film 150 k2 25% | SRD1/8P
R717 |0138177 |Carbon film 47 k2 5% | SARD1/4SD|| R782 |0138205 |Carbon film 1850k +5% | SRD1/430D
R718 [0138183 [Carbon film 82k 25% | SAD1/4SD|| R783 |H129667 |Carbon film 180k +5% | SROD1/8P
R719 |H129651 |Carbon film 68 kz +5% | SRD1/8P || R784 |H129683 |Carbon film 820 kst +5% | SRD1/8P
R720 [0138179 |Carbon film 56 k2 5% | SRD1/4SD|| R785 |H129645 |Carbon film 39k 6% | SRD1/8P
R72t |0138216 [Carbon film 390k 5% | SRD1/4S0|| R786 |01238181 |Carbon film 68 k@  #5% | SRD1/45D
R722 [H129631 |Carbon film 10kS:  +5% | SRD1/8P || R787 |H129665 |Carbon film 150k +5% | SRD1/8P
R723 (0119528 |Metal oxide 3906 £10% | RS2PA R788 |H129631 [Carbon film 10Kk +5% | SAD1/8P
A724 (0119528 |Meta! oxide 39002 +10% | RS2PA R789 |0138175 |Carbon fitm 39k 5% | SRD1/4SD
/725 |H129617 |Carban film 470 5% | SRD1/8P
R726 H129651 |Carbon film 68 ki 5% SRD1/8P
R727 |H129675 |Carbon film 390k 5% | SRD1/8P || A RS01(0110605 Metai{fe'-;?fmr) | 22¢ +5% | RN1/4B
/728 |H129581 |Carbon film 68053 5% | SRD1/8P RS02 (0134367 |Compasition | 3308  +10% | RC1/2GF
A729 |H129633 |Carbon film 12k +5% | SRD1/8P A803(0134365 |Composition | 2208 #10% | RC1/2GF
R730 |H129661 |Carbon film 100k +5% | SRD1/2P R804 |H114175 |Carbon film | 3.9k 5% | SRD1/4P
R731 H129649 (Carbon film BE kit +5% SRD1/38P R205 |H134282 | Composition 470 1 £10% | RC1/2GF
R732 |H129605 |Carbon filin 1.5k +5% | SRD1/8P R806 |H134374 | Composition 12«2 *10% | RC1/2GF
A733  |H129619 |Carbon film 56 k2 +5% | SRD1/8P R807 |H134374 | Composition 1.2k +10% | RC1/2GF
R734 H129631 (Carbon film 10 k2 +5% SRD1/3P A RSO8(|0110611 MEta'{FU.fyB ) BE £2 RMN1/48
A735 |H129675 |Carbon film 390k 5% | SRD1/8P ’Fes'se“-‘"
R736  |H129647 |Carbon film a7k 2% | skDiep ||S R8O910110611 |Metal {55 68 RN1/4B
R737 |H129653 [Carben film 82 kT +5% | SRD1/8P RE10(0138103 |Carbon film | 8200  +5% | SRD1/43D|:
R738 |H129651 |Carbon film 68 kit 5% | SAD1/8P R811(0138103 |Carbon film 8200 5% | SRD1/4SD
R739 |H129673 |Carbon film 330k 5% | SRD1/8P
R740 [0138215 [Carbon film 380k 5% | SRO1/450 R901|H129661 | Carbon fitm 100k +5% | SRD1/8P
R741 |H129647 |Carbon film 47 x§2  25% | SRD1/8P R902 |H129661 | Carbon fitm 100&5t +5% | SRD1/8P
R742 |H129663 |Carbon film 82 kit +5% | SRD1/8P R903|H1298661 | Carbon film 100 k2 £5% | SRD1/8P
A743 |H129663 |Carbon film 120k *5% | SRD1/8P R904 [H1296861 |]Carbon film 100k 5% | SRD1/8P
— AT _

A




	HT-860 Service Manual
	HT-860 25 tm 28



