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1)

2)

3)

4)

Tracking erreur (V tracking erreur = V diode E - V diode F)

Le signal E détecté par le pick up, est dirigé vers la pin 8 de IC 401

(CX 20109), le signal F est lui amené en pin 11 du méme CI.

Apreés avoir été converti en tension par I-V (ampli)} IC XII (interne & IC 401)
développe VE - VF pour en extraire le signal tracking erreur .

Le signal TE est enyoye sur l'entrée TE IV pin 1 IC 101 (logic controler) gqui
met le switch en on pour avoir le signal en sortie pin 27, ensuite il traverse
R 118 et R 117, il revient en 25, amplifié par 1'ampli OP et sort en 22 pour
attaquerIC 102 pin 2 (STA 341 M) pick up servo driver.

On sort en B8 pour commanderle coil tracking actuator,

Focus erreur (VFE = V (A+C) = V (B4D))

Le signal V (A+C) arrive des diodes détectrices A - C du p%ck up et le signal
V (B+D) des diodes B et D. Ces deux signaux sont additionnes par I -~ V de

IC 401 et amplifiéspar FE. Le produit du signal FE = (A+C) ~- (B+D) est envoyé
vers IC 101 pin 32, qu'il traverse par FS et va en pin 3 de IC 102 pick up
servo,

Slide Servo (Asservissement moteur pick up)

Le signal SS est issu du signal TE en pin 8 de IC 102, il va en 21 de IC 101
sort en 19, commande IC 102 en 4 sort en 6 pour asservir le moteur slide.

Loading Motor (moteur charriot)

lorsque 1'on appuit sur le switch open/close SW 901, une impulsion venant de
la pin 40 de IC 301 est envoyée vers la pin 30.

Ensuite la pin 1 se met & un état haut pour informerIC 304 {loading driver)
en pin 4, celui~ci donne un état haut (4v) en pin 7. p

Quand le charriot est complétement ouvert le switch SW 913 est ferme. par le
charriot.

Ensuite, une impulsion venant de la pin 39 de IC 301 est appliguée en pin 30.
Le uP comprend que lé charriot est en position ouverte.

5) Moteur disque

6)

Lorsque le switch ‘on est enfoncé, des données sortent en 4-5-6 IC 301 pour
informer IC 201 en 10-11-12 & travers les lignes A-B-C.
Les sorties sont en 4 et 5 IC 201, Voir circuit diagram.

Signal HF (VHF = V{A+C) + V(B+D)

Les signaux (A+C) et (B+4D) sont dirigés en pin 5 et 6 IC 401 respectivement,
et additionnéSaux (-) de 1l'ampli OP - HF. Alors le signal (A+C) + (B+D) sort
en pin 3 et peut &tre visualisé,

Le signal est appliqué en pin 15 de IC 201 & travers R 285 et C 281.

IC 201 prend le rBle de signal processor, digital signal, PLL, filtre digital
et asservissement moteur disgue.

IC 201, a travers les pin 37 a 55, code les 8 bit en paralélle, codés en 14
bit (signal EF MI) ils sont dirigés vers la RAM IC 202, et la RAM lit pour le
circuit de détection d'erreur .

Les pin 1 et 67 sont 1'horloge et les donnés dirigés vers IC 706 D/A Convertis-
seur,

La sortie analogique L+R apparait en pin 9 de IC 706 et entre en pin 3 et 13
de IC 707. Les signaux LRCK pin 70, WDCK pin 69 de IC 201 control le switch
interne de IC 707 en pin 9 et 10.
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7)

8)

9)

10)

CONTROL N SuR CANAL

INHIBIT

XO YO
X1 Yl
X2 Y
X3 Y3

rlr|r|r
T |T|r|r|®
rirlx|r|D

IC 707 (deglitcher) sépare les voies L+R, Le signal analogique L et R sont
X 1 pour le canal L et ¥3 pour le canal R, Ces signaux sont dirigés vers
IC 708, LF 701 (filtre passe bas) IC 709 et 0 709 - 710.

Sub code out (sortie sous code)

Sub code démodulateur est interne & IC 201 la démodulation sub code sort en
pin 37 - IC 201 en serial data de 8 bit, elle est ensuite envoyée sur

IC 203 pour étre amplifié.

Le signal sub code est utilisé pour des informations vidéo enregistréessur 1le
disque ou pour d'autre donnéegdans le futur

Les fréquences trame et période sont aussi en sortie sur les pin 23-24-26 de
IC 201.

Télécommande et afficheur

Le récepteur RS 901 recgoit le signal de la télécommande et l'envoie décodé
IC 303 pin 16 & travers Q 306. Le signal est décodé sur 4 bit KDO a KD3 en
pin 9 a2 12 inversé par Q0 2 3 0 5 et ensuite vers IC 301 pin 29 & 32.

IC 301 (microprocesseur) donne la validation de l'afficheur en pin 36 a 50.
IC 303 décode le signal pour informerIC 301 en A-CK, S~TB, KD4.

Serial data (MSD)

Lorsque certaines fonctions sont demandées,

IC 301 travail sur 8 bit.

Table serial data en page C,

La commande serial data est appliquée sur IC 101 (servo IC) et IC 201 (signal
processor).

IC 101 exécute la commande vers le microprocesseur et donne les conditions
pour le focus et le Jump (saut) aux micro P en pin 9 {data out) IC 101 pin 10
data cut IC 301 se référer page B - MSD,

Le nombre de révolutions (RPM) est différent selon ou se trouve le Pick up.
La période de freinage sera accorde¢ différement sur la position du pick up,
quand le frein est appliqué sur le moteur disque.

Se référer page G.
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11) Muting alimentation

A) Lorsque le bouton power est mis surkbﬁz on applique +5v sur la base de
— Q 804 a travers R 808 (1K ), & ce moment l'anocde de la zener est a
-6v, la valeur de la zener est de 5v voir ci-dessous.

) N :le

Jr
Sv ﬂ’g
4, i res

% c 845

-6V

La tension potentiellea la base est de -1lv ainsi Q B804 est blogué, alors
C 815 peut se chargerp mais le potentiel de charge est encore trés bas.
Le colecteur de Q 803 est alors de +5v se qui sature les transistors

A muting audio Q 709 et Q 710, quelguessecondesaprés la mise sous tension
C 815 est chargé donc Q 803 est blogué ¢e qui enléve le muting audio.

B) Lors de la mise hors tension du switch power IC 302 (voltage détector)
regoit un signal bas, il l'envoie sur la base de Q 803 qui devient saturé
et le condensateur C 814 se décharge & travers Q 803 ce qui permet de
saturerQ 709 - 710, C 815 se décharge & travers D 812,

12) ACLR signal (Reset)

Quand le niveau de +5v en pin 2 de IC 302 descend & +4 a 4,3v, IC 302 détecte
un niveau bas et fait un reset sur IC 301 (micro P.) IC 101 {pick up servo)
IC 201 (signal processor) IC 303 (detcteur télécommande) et le circuit muting.

13) Circuit désaccentuation

Pour que le circuit de désaccentuation fonctionne la sortie de IC 201 pin 3
est a +5v, se qui permet a Q 711 de devenir passant. Son cdlecteur passe au
méme potentiel que l'émeteur +0,7v, cette tension est envoyée sur la gate de
Q 707, Q 708 qui deviennent alors conducteur. R 758 et 784 sont alors strapés

par la conduction des FETS.

La désaccentuation fonctionne a ce moment avec la constante de temps faite
par C 771 x R 769 et C 772 x R 770.

14) Alimentation diode lazer

Un niveau de +5v est appliqué sur la base de Q 101 & travers D 304 et R 132
venant de IC 301 pin 35 pour mettre LD en on.
Q 101 devient passant et on a -5v aux colecteurs.

15) Reset Q 102 - Q 103
Le but de ce circuit est de mettre 4 la masse la pin 25 de IC 101, pour pré-

venir la fuite du pick up jusqu'a ce que le signal tracking apparaisse une
fois que le moteur disque est en “on’

-3-




‘.D]sque Mobvor ON

(Focus on) OFF

HF oK

L'f.,_(_ La pia 35 est & la masse

pendant cetbte période

Quand le focus est en 'on, le moteur disque démarre, mais pendant la période
(T) HF OK est a la masse sur la figure ci-dessus Q 102 est bloqué.

Q 103 est saturé par R 137 et D 105 donc la pin 25 est a la masse.

Lorsque le signal HF OK devient haut Q 102 est saturé et ainsi la pin 25

n'est plus a la masse.
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UNITE I/0

MICROPROCESSEUR IC 301 M50752-4015P

Nom des pins Symbole| I/0 Fonction
ACLR I Ce signal efface les données
sur le servo moteur disque et
pickup. Il permet au CD d'étre
en mede stop. O est actif.
Verrouillage MLA I Ce signal verrouille 8 bits de
de données en données en série du microproces-
série. seur dans le circuit de servo
pickup synchronisé avec ] t.
Horloge de MCK I Ce signal lit les données en
Q_ données en série du microprocesseur a 1l'in-
i série. térieur du circuit de contréle
b du servo pickup syhchronisé avec
g .
()]
5
E Données en MSD I 8 bits de données en série pour
o série, le contrdle venant du micro=-
o processeur.
=
o
: Discontinuité |JP1 1 Signal de contrdle pour une
3 d'un saut de opératioh de discontinuité d'un
£ piste. saut de piste.
=
0
Sortie de don~|D OUT o] Ce signal sort trois sortes de
nées servo données servo dépendant du mode
d'entrée des données en série.
Laser ON LD ON I Signal ON/OFF pour diode laser.
"O" pour ON.
Ponnées sub- SBCQ 0 Ce sont les données du signal
code Q subcode Q. Elles sont lues par
le microprocesseur lorsque EFFK
passe a 1.
-
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Nom des pins Symbole 1/0 Fonction

Subcode CRC CRCF o) Signal de synchronisation
pour la lecture des 98 bits
subcode Q. 1 pour OK.

Subcode signal SCOR o] Signal de synchronisation

de synchroni- pour les données subcode Q.

sation. "1 pour le maximum de données
Q.

Horloge subcode EFFK o Horloge trame EFM. Signal
d'horloge pour les données
subcode Q.

Rotation du dis- | DRD 0 C'est un signal de rotation

Q que/signal de lente du disque moteur. Quand

— réduction. le frein est appliqué et que

) la rotation du disque baisse

@ jusqu'au nombre de présélec-—

@ tion "O" passe a "1". Le

9] réglage pour le déclenchement

o du frein est determiné.

&

L]

a

E Signal de détec- | SYCLK o Ce signal est pour la position

e tion synchronisé de synchronisation d'une

trame. "1" quand les données

% sont lues correctement.

c

5

@ Signal d'impul- |C423 o Signal d'horloge 4.2336 MHz.
sion pour micro-

processeur.

Switch de char- CVSW o] Ceci indique une condition

riot (émission CPEN/CLOSE du charriot. "O"

du laser). pour ouvert.

Inner switch INSW 0 Quand le pickup atteint la
zone d'arrivée, "O" est in-
diqué.

Sorties| Chaine L L OUT o] Sortie audio de la chaine gau-
de che.
lignes| Chaine R R OUT (o] Sortie audio de la chaine droite

&
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Les données en série commandent le chronométrage des impulsions (MSD, MCK, MLA),
Les données en série du microprocesseur sont entrées avec le LSB qui a été envoyé

le premier. Quand le signal de verrouillage (MLA) est envoyé, la commande est
éxécutée.

MSD >.< D1 ><Dz><_ns><n4><ns>@s><nr

, i i th
MSD S consist of 8 serial datg § e
i
'Qen_ds sfr:A,’ data al +he E l: !
: aAge . LU e e
rrSt,_ it u t
St I O B R 1|
! ! ] 1 “':é 1
S o
twek be—et—a twek E f
Pl i
I T —
P fck
H 1 i i
i ewii
e
4 * Standard value
Paramater Signal Minimum Typical Maximum Unit
Clock fraquency fck 250 kHz
Clock pulse width twek 2 s
Setup time ) tsu 05
Hold time th 4 T
Delay time d 4 - us
Latch pulse width twi 1 us

Pour que la lecture des données en série soit correcte, MCK et MLA sont
nécessaires. MCK est un signal pour lire MSD sur le front montant de MCK.

MLA est un signal gqui définit le point de départ de lecture du signal de
données.




' COMMANDE DES DONNEES EN SERIE (EXEMPLE) '

o MSD (données en série)
FONCTION MODE
o D7 Dé D5 D4 D3I D2 D1 DO
| j
rd . 3 rd Q‘ :'
= 0 0 0 o 1 0 0 o0 Depart de la focalisation, focus départ du %‘ |
servo on. Gain du focus normal. focus. S :
ol :
- 2 j
. 1 0 0 O 0 0 1 o0 Départ du moteur disque. Muting départ du — j
en ON. disque. o :
- z
) :
a ;
0 0 1 0 0 1 0 1 Servo tracking ON. Moteur slide ON| Track ON = i
Slide ON ® a
0 0 0 1 0 1 1 1 Gain de tracking ON. Préparation départ de
pour un saut. saut.
.—l
0 0 1 o0 1 06 1 0 Avance tracking (actuator) avance moteur =
Avance slide moteur. slide. 0 |
= Z
o >
°© :
0 0 1 o0 1 1 1 1 Retour moteur slide. retour moteur . :
' slide. = :
I J
[42]
- 1l
0 0 1 ¢ 01 0 1 Servo tracking ON. avance moteur L g
Servo slide ON. slide. avance T, )
tracking. o b
D :
. :
0 0 1 o0 1 0 0 1 Avance tracking. avance (track| 5 -
Servo slide ON. e = :
o+t :
m £
3 7
¢ 0 1 o 1 1 0 1 Retour tracking. Servo slide ON. retour (track) ' :
0 0 0 1 0 0 0 O Gain tracking normal. fin de saut, l E
est en fin de
saut. 3
cae/enn ;




[4 COMMANDE DES DONNEES EN SERIE (EXEMPLE)
. MSD (données en série)
{ FONCTION MODE ‘
L
D7 D6 D5 D4 D3 D2 D1 DO
1 0 1 0 0 ¢ 1 0 Muting ON. Atténuation OFF. fin de
recherche |
L, w
0
tad
i
1 0 0 O 0 0 1 0 Muting ON. départ de -~
recherche. o
| Mute ON. EJ
'-‘-
0
|l 1 0 0 1 0 0 1 © Atténuation ON. FF (morceau
suivant)
FRC (piste
B suivante)
0 1 0 O 0 0 0 O Frein moteur disque. départ de
L frein. 3
3
38
| 1 1 0 0 0 0 0 O Focus, tracking, slide OFF. servo OFF &2a
: ")
g =
1 1 0 O 0O 0 0 0 Stop. fin de frein-| ©F
L nage. Tous =]
les servos —
OFF. ®
S
0 0 1 O 0 0 1 1 Tracking servo OFF. le moteur R
Retour slide servo. slide revient|H § 2
= 0
o = X
= 0 c
- - 'O
1 1 0 0 0 0 0 O Stop mode. tous les R
servos OFF. |C & 2
o] -
5 o
=

|
|
|
|
|
|
|
f




Utilisation de commande directe :

Microprocessor Inpul Oulpul

Output-

L.a condition réguliére est JPl = "1"

Pour le saut d'une micro-cuvette, le kick d'avance ou de retour rapide
pour un simple saut de piste est commandé par le microprocesseur.

Lorsqu'une augmentation de 0 4 1 est détectée dans la sortie servo IC

(ex : quand le rayon du laser a passé le point marquant le milieu entre
les deux pas de piste), JPl est placé a "0". La polarité de 1l'impulsion
"JUMP" est automatiquement renversée pour fonctionner comme une impulsion

de frein.
Aprés approximativement 300us, JP1 passe al.

A ce moment, la condition servo est automatiquement retournée a ON, com-
plétant ainsi le processus de saut de piste.

Serial coanmand
for cane—track

Juz=p (1) Ds D3 BT
M L Aa(1) LJ
J P 1 (1)

approx. 300 gzs

T C(0) [1

Kick pulse

Jumé pulse

Brake pulse

10

BT

T

T P,
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Mode de sortie des données servo

Dépendant pour le mode de la commande de données en série, la sortie de
données servo (data out pin 9 ICl01) peut signaler deux types de conditions

servo au microprocesseur.

MSD (données en série)

D7 D6 D5 D4 D3 D2 D1 DO

Signal

Mode de sortie des données servo

¢ 0 0 O X X X X

FS OK

"1" si la focalisation servo est
activée, "0" si la focalisation
servo n'est pas activée aprés
l1'établissement du focus. Ceci
peut aussi &tre utilisé pour
détecter la présence de disque,

¢ 0 1 0 X X X X

Passe de 1l'état "0" a "1" quand
le rayon laser a passé le point
marquant le milieu entre deux
sauts de piste (piste sautée).
Le signal TC est utilisé pour
compter le nocmbre de pistes
sautées.

-41,




Chronométrage graphique de la sortie des données de gubcode Q :

LU L

( FRAME €LOCK)

susa 38 so 11 Xz W3 11 Kse 5051

rd

SCOR F—| : L_I

‘[ ﬁ"( |
/
r
CRCF X ><

\\d. - fl'r‘_?

{a) S5i les données de subcode Q sont correctes : CRCF = "“1" aprés la

sortie des 98 bits.
(b) Si les données de subcode Q sont incorrectes : CRCF = "0" apres

la sortie des 98 bits.

(c) EFFK : Signal de synchronisation pour la lecture du signal SUBQ.
Synchronisation sur les fonds montants.

(d) SUBQ : contrdle de données contenant la table de durée de temps
écoulé enregistré dans le disque.

(e) SCOR : Signal de synchronisation subcode qui permet la réception
du contréle de données qui est codé sur le disque.

AP




Signal de réduction de la vitesse de rotation du disque :

Quand le microprocesseur envoie le frein de commande de données en série,
la tension du freinage est appliquée au moteur du disque et la vitesse

de rotation est réduite.

Quand un point de 35.5 % au-dessous.de la vélocité linéaire réguliére est
atteint, la sortie DRD passe de "0" a "1". Simullanément & 1l'envoi de la
commande du freinage, le microprocesseur met en marche le chronométrage et
compte le tempsTDRD jusqu'a ce que la sortie DRD passe de "0" a "1".

Aprés avoir attendu que :

TDRD X 100 - 35,5 = 1,82 TDRD

35.5

le microprocesseur envoie une donnée en série STOP commandant l'arrét du
freinage.

TDRD différe selon la position du pickup en lecture lorsque le frein
est appliqué.

Note : Un point a 35,5 %
au-dessous de la vélocité
linéaire réguliére est déterminé
en mesurant le temps prolongé

de IIT'

Signal de sync 7,35 KHz
Serial coaomand I
(BRAK)

Stop cozzand is aclive

Serial com=mand
(ST0)

DRD output "——“-‘“—J

Voltage applied _____! Braking voltage
to disc motor |

| TDRD | 1.82TDRD
Linear velocity l |
of disc motor NG 5% '
64.5% . .

13-




OPEN/CLOSE :

Le charriot du disque s'ouvre quand le terminal OPEN est de "1" et que

le terminal CLOSE est de "0,

Inversement, quand le terminal OPEN est de
le charriot du disque se ferme.

pans la condition présente, les deux terminaux sont 4 "O". Aprés que le
processus d'ouverture soit terminé, le switch OPEN a le méme potentiel que
1k terminal commun. Ceci est détecté par le microprocesseur qui place le
terminal "OPEN" & "0"., Aprés que le processus de fermeture soit terminé,

le switch "CLOSE" a le méme potentiel gque le terminal commun, qui oblige

le microprocesseur a placer le terminal "CLOSE" a "0".

"Og" ot le terminal CLOSE de "17",

Opening
oPEN(I) —— l—
Closing
CLOSE(T) l
S?itch CON
OPEN switch ‘ I
(0)

Switch ON

Close switch
v (0)

- A9 -
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INNER switch :

Quand le pickup du laser atteind la zone d'entrée sur la circonférence la
plus interne du disque, le INNER switch passe & ON, par exemple il a le
méme potentiel que le terminal commun.

Ceci est détecté par le microprocesseur qui stoppe la position interne du
pickup, afin que celle-ci fasse une pause dans la zone d'entrée.

Terminal commun :

C'est un terminal commun (masse) pour les switchs mécaniques OPEN, CLOSE
et INNER.

A5 -




Signal de détection de synchronisation :

Le signal de détection de sychronisation (SYCLK) montre si le signal de :
synchronisation de la trame est correctement entré et si les données EFM E
sont lues correctement. Si tel est le cas, le signal est "1". Si une :
erreur de donnée s'est introduite 3 cause d'un disque défectueux, etc...
le signal devient "0". Pour une opération ordinaire, le signal s'arréte
ainsi qu'un train d'impulsions entre +5V et masse. :
Le signal SYCLK pourrait par exemple &tre utilisé par le microprocesseur
pour détecter une déficience du dispositif. Ceci peut étre mis en pratigue f
en intégrant le train d'impulsions et en déclenchant le signal STOP quand
la valeur d'intégration tombe au-dessous d'un certain niveau.

P e T )

SECLK O e Te nmicroprocessor

Note : SYCLK est l'indication de PLL lock. Quand le signal de synchronisation
de trame généré par le compteur interne et le signal de synchronisation trame
du CD sont synchronisés, il est a 1.

R RSt e



CHAPITRE 2

RECHERCHE DES PANNES

(DP109~209-613)




RECHERCHE DES PANNES (DP 109, 209 R, 609, 709 R, 613)

1. Le tube fluorescent ne s'allume pas correctement :

t

Vérifier l'alimentation

IC 302 défectueux

-
L'alimentation fonctionne-t-elle | Kion
| correctement ? =M
| |
Oui
|
L'entrée de remise a zéro dela Non
pin 22 de IC 301 = + 5V 7 -
Dui
3%
Le signal d'horloge de la pin 23 Non
OV | de IC 301 est-il normal ?
CLZ/uc/dw
Cui
+ov N
» f] (1 s3v| Le signal du tube fluorescent Non
. hat sort-il des pins 36 42 de IC301 ?—— ¥
qu/dfv 1

L Oui

AC entre le connecteur H 302

5et 6 =3V ? ] —4‘—7

l Oui

Tube fluorescent défectueux

- A0

Non

IC 201 défectueux

IC 301 défectueux

Mauvais contact dans le
connecteur ou connecteur
enlevé.




2. Le charriot ' disgque ne s'ouvre pas :

+5
4 Le signal de la touche SW901, R310 et
, LAV OPEN arrive-t-il en pin 30 Non p{ IC 301 défectueux.
] _ de IC 301 ?
5 ms [div
Oui
La tension de la pin 1 Non IC301 défectueux
de IC 301 = + 5V ?
Oui
La tension a la pin 4 Non IC 304, D 302
de IC 304 = + 4,4V ? défectueux

Qui

La tension a la pin 7 Non IC 304 défectueux
de IC 304 = + 4V ?

Oui

Moteur de chargement
défectueux.

- A _




3. Le charriot du disque ne se ferme pas

+5v
(] _{] 93V Pe signal est-il entré Non swW901, 3310 et
| a la pin 30 de IC301 ? IC301 defectueux
Sms [div
Oui
La tension a la pin 1 Non IC301 défectueux

de IC 301 = + 5V 2

L

l Oui

La tension a la pin 6 Non » IC304, D303
de IC304 = + 4,4V ? défectueux
Oui

Moteur de chargement
défectueux

e _ :




4. Le pickup ne prend pas sa place :

+5Vv

=

27V
5 ms/div

+5Y

=

ov
5 ms/div

+4 4V

-

ov
5 ms/div

5 ms/div

oui

Le moteur du disque
tourne-t-il ?

Non

Le signal arrive-t-il
en pin 32 de IC301 quand

Non

le bouton PLAY est
pressé ?

Oui

La forme d'onde du signall
de retour CLOSE & la pin

Non

4 de J301 est-elle
normale ?
Qui

La forme d'onde de 1la
cathode D306 est-elle

Nan

O

SW909, D903, R308
défectueux

Fermer SW
SW912 défectueux

D306 défectueux

normale ?

Oui

La forme d'onde KDl a la
pin 31 de IC301 est-elle

{ normale 2

Non

Oui

Le laser rayonne-t-il ?

oui

R309 défectueux

Non

- 13 =



La forme d'onde (J202-1) Le signal d'erreur
de HF ‘est-elle normale 7 tracking (J202-2)
M est-il normal ?
1V/div 3
0.2 usidiv
! Oui Nor 2
Oui s
i |
DROP OUT I
/ La forme d'onde de HF [ Oui Disque défectueux
, décroche-t-elle ?
1V/div
5 ms/div
Non
- : i
sV X
l [ La forme d'onde SYCLK a Oui La fréquence EST 1
ov . u IN
10 ma/div la pin 19 de IC201 est- (J202-5) est-elle [ |
elle normale ? de 200 Hz ou moins
Nes Oui l Non r
p— ? ; I
I
La forme d'onde du trem- i
blement de HF est-elle L Normal
petite ?
| _
= _ -
Non I _j
¥ i i
Ajuster la grille Non La grille de diffraction VR105 IREF peut-il :
de diffraction est-elle ajustée ? étre réajusté ? r-_ E
f QUi 3 Non s
‘ 4 y
Ajuster 1'inclinai- — L'inclinaison de trem- IC201 défectueux E
son de tremblement |- blement est-elle ajustée i
oui -
Oud —p : e
k' P i
Pickup ou ampli Normal B

défectueux i




La lentille se déplace- Oui “:i:)
t-elle de bas en haut ?

Non
i
La tension du signal HF Oui
(J202-1) est-elle égale a Lo
1.5+ 0.4 Vpp ?
| Non
La puissance laser est- Non Hauteur du pla-
elle correctement ajustée B4 teau aux disques
{approx 0.27 mW ? fausse.
|
Oui
) 4
5v ]
Le signal HFOK est-il Non Pré-amplificateur
R ov sorti de la pin 5 de —— % du pickup
J1o2 ? ; défectueux
] A 05V Oui
| I Le signal d'erreur focus |Non Non
(J202-3) sort-il ? ‘
2ms
Oui
Est-ce que la focalisation Non Est-ce que la
fonctionne gquand le focus focalisation
gain VR103 augmente ? fonctionne quand
le focus offset
VR102 est ajus té
1 Ouad
Le moteur slide fonctionne s 1{:)
t-i1 ?
Oui

- A5~




"t RO S T

o L P DR

La forme d'onde du

- gy — signal d'erreur Oui 'y Normal
0.2v/div tracking (J202-2)
10 ms/div

est=elle normale ?

A RS g s [N

- - &

Neon ;
% = :
Cette forme d'onde ) Ajuster l'amplification :
est-elle obtenue Oul TS
durant la lecture ? i
E
— ;
ltﬁnm 2
Le niveau du signal Ajuster la grille de
d'erreur tracking Qui p diffraction du pickup ;
est~il bas (approx ;
1 vpp) 2
o :
;
Non :
;
£
La forme d'onde du . Ajuster le pré-ampli, g
signal d'erreur Oui balance EF. !
tracking est-elle i
verticalement symé- E
0.2V/div . :
10 ms/div trique ?
l Oui :
Normal CX 20109, pré-ampli f
défectueux :
;
Quand il n'y a pas de IC 101 défectueux ;
sortie de signal ;
Ld'erreur :

-———————4{ IC102 défectueux E

Normal ou: | La résistance du bobinagelN Pidﬂ.up debectuensx
. de lactuator de rocking

est-elle approx = Ohm?

Tt Ty TR o, Lo

T N e

_ e




La tension a la pin 35 Non IC301 défectueux
de IC301 = + 4,8V ?

Oui
La tension de base de R132, D304
__Non gl )
Q101 = - 5v ? defectueux
Qui
Commutateur de tension Non B_QlOl défectueux
Q101 = - 5v ?
Oui
0
‘ Pickup défectueux
I
. 2.7 sme - .
La forme d'onde a la N IC101 défectueux
L/\'— — T A pin 30 FS OUT de IC101 :
est-elle normale ?
\\\///r -2V
Oui
La forme d'conde & la pin IC102 défectueux
l ‘\\zfi_a__1AV 7 de IC1l02 ou de 1l'ac- Non .
e 27 sec tuator du focus J101-2
est-elle normale ?
Repaat 4 times

Oui

¥

=

La résistance de bobinage
de l'actuator focus est-
elle approx 8 Ohm ?

Ko Pickup défectueux

Ouil

Mauvais contact du
connecteur




FWD La forme d'onde a la IC101 défectueux

4 Non
/’l /- | AN pin 19 SSOUT de IC101
-1V

or est-elle normale ?

—\r\-‘— +1V
REV -3.4v

Oui

R105 défectueux

FWD +4y
__//’l_fff__ ~av L? forme d'onde a la Non
or pin 4 de IC 102 est- '————————1L

o .1\‘.' ..
elle normale ? M
R k
_4\.’ I
Oui g
. L _iv :
—_— 1V La forme d'onde a la IC102 défectueux 5
;:}\hj_\\h_ — | pin 6 de IC 102 est- Non i
| elle normale ? :
t -
l Oui .

! . '
La résistance du moteur | Non Moteur slide i
slide est-elle approx défectueux :

de 10,7 Ohm ? I

Oui

Mauvais contact dans
le connecteur

i 1. 5 R K e TR

n i AN




_I——[_ FEV Les données sortent-elles

Non
des points 3~6 de IC301 ?
ov .

IC301 défectueux

Oui

ov Le signal d'horloge est-
B 4672 MHz

— IC201 défectueux
il sorti de la pin 64 sl
0.1 uidiv de IC201 ?

Oui

La tension a la pin 5 de
IC201 = + 5V ?

{période de 0,3 s aprés
étre activée)

IC201 défectueux
Mo

Oui

La tension du collecteur
Q203 = oV ?

{période de 0,3 s aprés
avoir été demandée)

Man Disque moteur
0203 défectueux

Oui

La tension du collecteur Disque moteur
Q206 = 3v ? Non ol 0206 défectueux
(période de 0,3 s apres

8tre demandée)

Ouil

La résistance du disque

rMon
moteur est-elle approx

Disque moteur
de 11 Ohm ?

défectueux

Ouil

Mauvais contact du
connecteur

_ 19




5. Pas de sortie de son

5V

UL
7
LIl

]

SV

/L
—

NaVa e
L

7 1

l

Les alimentations sont-

elles correctes ?

l-Dui

la forme d'onde en pin

10 de IC707 est-elle
normale ?

Oui

La forme d'onde en pin

70 de IC 201 est-elle
normale ?

Oui
L

La forme d'onde en pin ‘
6 de IC706 est-elle

normale ? |

Oui

7

La forme d'onde a la pin

9 de IC707 est-elle
normale ?

Oui

La forme d'onde aux pins

Non Vérifier les
alimentations
1
IC201 défectueux
MNon
Non IC201 défectueux
4
% R750, C751
il défectueux
i R756, C758
— défectueux
IC201 défectueux
Non

5 et 7 de 1C706 est-elle

normale ?
l Oui

La forme d'onde aux pins
9 et 10 de IC706 est-elle
normale ?

Oui

- 20~
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SVpp

1 kHz

’/—\\ 5 Vpp
L

\/ 44 Vpp

U
6.2 Vpp

1 kHz

MNote: Use T kHz, OdB
test record

La forme d'onde aux pins
2 et 6 de IC708 est-
elle normale ?

Non

Oui

IC707 défectueux

La forme d'onde aux pins

Non

1l et 7 de IC708 est-
elle normale ?

Oui

La forme d'onde a la pin
6 de LF 701, 702 est-

IC708 défectueux

Non

elle normale ?

lOui

La forme d'onde aux pins
1l et 7 de IC709 est~ '
elle normale ?

|

LF702 défectueux

Non

1

Oui

Défectuosité aux
alentours de la sortie
audio.

-

IC709 défectueux




6. Pas de sortie casque :

u
;

3
:

Y-a-t-il une sortie Non Vérifier le i

audio ? circuit audio £
Oui :

b

Les signaux audio Vérifier aux

des pins 4 et 6 de Non » environs de

IC951 sont-ils nor- VR951 :

maux ? ;
Oui

Les signaux audio IC951 défectueux

aux pins 2 et 8 de Non :

IC95]1 sont-ils g

normaux ? %

! .

Ouil

Vérifier les environs j

de J951 5

-2 .




7. La_télécommande ne fonctionne pas

0.7v La forme d'onde a la Non Capteur de
| ||||I| pin 1 de J301 est- télécommande
ov elle normale ? RS901 défectueux

Oui

-
La forme d'onde a 1la 'J 0306 défectueux

BV N
| | “”” pin 16 de IC303 est- <l
ov elle normale ?

=Y

-

5v La forme d'onde & la N Défectuosité aux
ﬂwﬂvAvNJ pin 15 de IC303 est- environs de
ov elle normale ? : IC303, X301

400 kHz

i l.Dui

La forme d'onde aux IC303 défectueux
pins 8 12 de IC303 Non
ov est-elle normale ?

7

5v

Oui

La forme d'onde du Non Q302A~0Q305
sv collecteur 0302~ 0304 défectueux

ov est-elle normale ?

C ]

IC301 défectueux

- 23




CHAPITRE 3

RECHERCHE DES PANNES

DP6 0 4




DETECTION DE PANNES (DP 604 )

1, L'indicateur de fonctions ne s'allume plus

Mettre le DAR (ampli)
sur CD (ne pas charger

de disque)

Oui
Les alimentations Non Vérifier les
fonctionnent-elles alimentations

correctement ?

Oui
[
Le signal d'horloge 2a Non Défectuosité
la pin 25 de IC101 est- aux alentours
il normal ? de IC101, X101

+2v

U‘:'-/\II{.}_I'/\_ Oui

_ _ ‘—

25us
CK a la pin 7 de H952 Vérifier le
est-il normal ? ¥on récepteur. Véri-

I‘ " fier H952 pour I
une mauvaise
disconnection

L U | |

ov Oui
CKIN pin 18 de IC101 Non » Q104 défectueux
' est-il normal ? |
-
Cui
- =0V
' ~l—
Tms ———
SD en pin 4 de H952 Vérifier le ré-
est-il normal ? Non cepteur. Vérifier
Bl H952 pour une
mauvaise discon-
l nection,
+4 .2V T
111 oui
I 9 NN 5 16 de ICiON T |
Ouj pin c | Non QIO2 D¢ Feckueux
wuur | rermal?
J -




+2. 8V

iy

+4 4V

ov

2.8V

o U™

5 |
o UL

CKOUT a la pin 17 de

Non

IC101 est-il normal ?

:

Qui

3

La tension du collecteur

Non

IC101 défectueux

Q105 défectueux

Q105 est-elle normale ?

Oui

SDOUT & la pin 15 de

Non

IC101 défectueux

IC101 est-il normal ?

Qui

5

La tension du collecteur

Non

[

IC10). défectueux

Q103 est~elle normale ?

e ]

Oui

~

| La tension LINE ON a
| Ya pin 41 de ICl10l1 = OV ?

Non

|
—_

ON=0V ] Oui
OFF=+5V

| Q108, R136 ou
| Indicateur de fonctions
| défectueux

L

- 25.
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2. Le charriot du disque ne s'ouvre pas :

La tension a la pin 38 Faible connection
(0/C SW) de ICl0l1l est- Non de J102

elle = 0V quand on pres-
se la touche OPEN/CLOSE

Oui

La tension & la pin 48 IC101 défectueux
(OPEN) de IC1l0l1 est-
elle + 5V et la tension
a la pin 49 (CLOSE) est
elle OV ?

Non .

Oui

La tension
de IC104

a la pin 7 Nan o ICl04 défectueux
+ 3,7V 2 :

Oui

¥

Chargement du moteur
défectueux. Vérifier la
connection de 1'unité
du mécanisme.

3. Le charrict du disgue ne se ferme pas

—
La tension a la pin 49 IC101 défectueux
(CLOSE) de ICl0l1 est—elle Non
+ 5V et la tension a la
pin 48 (OPEN) est-elle 0OV 7

b Oui

La tension a la pin 3 de Non IC104 défectueux
IC104 est-elle + 3,8 V ? "

Oui

Chargement du moteur défec-

tueux. Végifier’la connexion
de l'unitée du mécanisme.

- &~




4. Le pickup ne trouve pas sa place :

L'indicateur de disque Non. E{%i)
s'allume-t-il ?
Oui
Le moteur disque aui a ;
tourne-t-il ? = :
Non ‘
=3
La tension a la pin 8 ;
N
(CLOSE SW) de HO2 = OV ? s COOSE S
défectueux
E:
Cui £
‘ II.
La tension a la pin 36 ;__L__jggl__ﬂr% R145
(SLD SW) de ICl101 = OV ? défectueux
Oui ;
- -;:
Ous = 8
[ Le laser rayonne-t-il ? = %{ED ;
| Nen ]
?
La tension & la pin 40 e 0109, R135 ou E
(DISC IN) de ICl01 = QV ? P disque indica- ;

teur défectueux

l Oui

IC101 ou unité de mécanisme
défectueux.

— 13-
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®)

La forme d'onde (J21-1)

Le signal d'erreur

G

M de HF est-elle normale ? Lon tracking (J21-2)
est-il normal ?
0.2 uS/div
Qui Oui
M La forme d'cnde de HF l Oui Disque défectueux
décroche-t-elle
5 mS/div
Non
'
vV s i ,
I l ® La forme d'cnde (SYCLK) a Oui La fréquence de EST |wNon
oV la pin 19 de IC104 est-elle 1 (J21-5) est—elle
10 mSidiv normale ? de 200 Hz ou moins ?
L
Non
9
Le tremblement de la forme oui Normal
d'onde est-il petit ?
5l NON
Ajuster la grille N . oOui VRO5 IREF peut-il Non
de diffraction La grille de diffraction &tre réajusté ?
est-elle ajustée ?
Oui
z L

Qui

Ajuster 1'inclinai-| N

L'inclinaison du jitter

son du jitter

est-elle ajustée ?

Cui

Pickup ou préamplificateur
défectueux

- 28
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;

La lentille se déplace Non g{jz)
t-elle de haut en bas ?

é
Oui 2
;
La tension (J21-1) du Oui
signal HF = 1.5 + 0.4 Vpp b-
| -
| .:'
| Non ;
b —
La puissance du laser Hauteur de plateau
est-elle correctement Non de disque incorrecte
ajustée ? —#  aétérioration de la
diode laser.
i} oui
+5V [ i
l Le signal HFOK sort-il Non Pickup, pré-ampli £
O de la pin 5 de J12 2 e % géfectueux :
Oui
— 0.5V
._[\_ Le si;_;nal d'erreur focus Non _ ;
- (J21-3) est-il sorti ? <
2ms
Oui
Est-ce que la focalisation Est-ce gue la
fonctionne quand le focus focalisation fonc-
gain VRO3 est augmenté ? ————————8 tionne guand le focus
offset est augmenté ?
i3
Le moteur slide Non =© ¢
fonctionne-t-il ? 2

AL

Oui

- 9.




27 emc

+2v

N\
V/

2.7 sec

Repest 4 timas

+1.2V

—-1.4v

-~

La tension (LDON} a

Non

la pin 42 de IC1l01
= Qv ?

Oui

La tension du collec-

Non

IC101 défectueux

teur QO3 = +5V ?

Oui

La tension du collec-

Non

003 défectueux

teur Q01 = =5V ?

Oui

Ly

Pickup défectueux

La forme d'onde FSOUT
a la pin 30 de ICOD1

Non

Q01 défectueux

est-elle normale ?

Oui

-

La forme¢ d'onde de l'ac-
tuator focus en pin 8

de IC02 est-elle nor-
male ?

Non

IC01 défectueux

Oui

5

La résistance de bobinage

Non

IC02 défectueux

de l'actuator focus est-
elle approx 8 Ohm ?

Oui

Mauvais contact dans le
connecteur.

- 20~

Pickup défectueux




La forme d'onde du

Normal

— oA A e signal d'erreur tracking Oui
0.2V/din (J21-2) est-elle
10 mS/div normale 7
-
—
| Non
s
i Cette forme d'onde est- Oui Ajuster 1l'ampli-
] elle obtenue pendant la fication TS
i lecture ? (VRO4)
A
J_hon
i i
Le niveau du signal . Ajuster la grille
d'erreur tracking est- Oui de diffraction du
il bas (approx 1 Vpp) ? pickup
Non
La forme d'conde du signal ) Ajuster le pré-
d'erreur tracking est- Oui amplificateur
0.2v/div elle symétrique ' Balance EF
10 mS/div verticalement ?
Non
'
Normal
1
o Ouand il n'y a pas de pré-ampli
sortie de signal d'erreur défectueux
i
IC01 M51564P
défectueux
IC02 STA341M
défectueux
La cesistance de hobi- ¢
: 1Ck v
’UOrma\ Oui nage de t’ClCI'ua\'Of Non d{&gci
. Fueux
L o=
- FacRing S iclie $6F

1 M L e T e

S S P e

T TR

[

L T Rt Y e

VAT

ok T
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3.4v
-1V
+1V

=34V

+4y

-2V
+1V

-4V

3av

-1V
+1WV

La forme d'onde SSOUT
a la pin 19 de ICO1
est-elle normale ?

Non

IC0l1 défectueux

oui

La forme d'onde en pin
4 de IC02 est-elle
normale ?

Norn

R09 défectueux

Qui

b

La forme d'onde en pin
6 de ICQ2 est-elle
normale ?

Non

Oui

3

La résistance du moteur
slide est-elle approx
10,7 Ohm ?

Non

IC02 défectueux

Oui

Mauvais contact dans
le connecteur .

Moteur siide
défectueux




+5V

I l ov

+5V

JUUL .
84672 MH2

Les données sont-elles Non IC101 défectueux

sorties des pins 8, 10,
11 et 12 de IC101 ?

Oul

le signal d'horloge est S I1C04 défectueux

il sorti de la pin 64 g
de IC04 ?

Oui

| 104 défectueux

La tension en pin 5 de
ICO4 = +5V ? Non
(période de 0.3s apres
2tre activée)

e

Qui

La tension au collecteur
Q03 = oV ?

(période de 0.3s aprés
étre demandée) |

Q03 défectueux

1 te
- D]Dlsque moteur ou

Oui

La tension du collecteur Disque moteur ou

Non .
Q06 = +3V ? Q06 déefectueux |
(0.35 aprés &tre demandée)
Oui
L
La résistance du disque ok Disque moteur

défectueux

moteur est-elle approx B
de 11 Ohm ?

|
l Oui

4

Mauvais contact dans le
connecteur.

- 33
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CHAPITRE 4

NOTTICE POUR L E CIRCUIT PICEKUP




NOTICE POUR LE CIRCUIT PICKUP

(DF 109, 209R, 609, 613, 604, 709R)

Deux types de pickup sont utilisés pour tous ces modéles :

Types de pickup :

- Le MLP-4C est utilisé pour les unités pour la premiére phase de production.

= Le MLP-4D est utilisé pour les unités pour la deuxiéme phase de production.

Dans 1l'ancien type de pickup, le pré-amplificateur est assemblé dans le pickup.

Le pré-amplificateur Ass'y PB-6 n'est pas utilisé dans les unités d'ancienne
production.

Il s'agit de faire attention lors du remplacement du pickup.
Lors du remplacement du pickup MLP-4C défectueux par le nouveau modéle MLP-4D,

connecter le pickup comme le montre la Fig 2. Il n'est pas nécessaire gue le
pré-amplificateur Ass'y PB6 soit connecté & d'autres circuits.

Note importante :

Quand le pickup MLP-4C est utilisé, le circuit de -(HF) a la pin 15 de IC201 est

représenté comme suit :
——(ur
1201
caa:
L-—L!DH:

Quand le pickup MLP-4D est utilisé, le circuit de -(HF) a la pin 15 de 1IC201
est représenté comme suit.

Quand le MLP-4C défectueux est remplacé par le circuit MLP-4D,
la portion de circuit encadrée en pointillés doit &tre rajoutée.

A
I
I
I
I
I
]
I

Icao

g i el

-Z.Zl;l_r_\f? "

v G WS T




CHAPITRE 5

PROCEDURE D'AJUSTEMENT




PROCEDURE D'AJUSTEMENT

1) Ajustement de l'inclinaison du pickup :

Aprés avoir remplacé le pickup, un ajustement précis de l'inclinaison dans
la direction du jitter est nécessaire. L'ajustement est effectué en faisant
tourner la vis d'ajustement d'inclinaison et de la direction du jitter., (Fig 7).

Jitter Direction Inclination Optics! Peckup

A dyustment Screw
S/

"y
“ Ditfrection Grating
~ Adjustment Serew

2) Outils et matériel nécessaires a l'ajustement :

1. Disque d'essai : CBS - SONY type 3 ou 4 (ou disque normal}
2. Oscilloscope & deux voies

3. Deux sondes pour signaux d'entrée

4, Clé hexagonale (2-4 mm)

3) Points a étre vérifiés avant l'ajustement =

Confirmer que la distance entre la surface supérieure de la platine et la

sur face supérieure du pickup est de 12 + 0,2 mm (Fig 8). Vérifier alors que
le Servo circuit est approximativement ajusté et que la grille de diffraction
du pickup est ajustée,
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4) Procédure d'ajustement :

1) Introduire le signal HF (J202-1 de PB-1) dans le canal 1 de 1l'oscilloscope.
Placer le canal 1 (signal HF) a 0,5V/div, PowerBunon OPEN/CLOSE Bution Play/Paus Button
0,5 s comme source de deéclenchement. Display STOP Button

e -

FF/FR Buttons

Disc Tray FS/RS.Bunons
2) Strapper J304 (point test) de PBl, mettre sous tension et le CD sera placé
en mode test. Confirmer que l'afficheur indigue le mode test comme le montre
la Fig 9.

MODE Display
STOP mode
i _SIC .C -1 LDOFF
' 1 I

All Servo OFF

Fig.10

3) Presser la touche OPEN/CLOSE pour ouvrir le charriot disque et charger le
dique d'essai (type 4). Presser une nouvelle fois le bouton OPEN/CLOSE pour
fermer le charriot disque (Fig 9).

4) Presser les touches (FF)/(RF) de fagon & ce que la vis d'ajustement de
dirgction du jitter puisse se situer au milieu de 1'cuverture d'ajustement de
1l'ipclinaison comme le montre la Fig 1 (Fig 11).

Fig.11
5) Presser‘la touche "PLAY" trois fois puis presser le bouton FS une fois.
(1'afficheur change comme en fig 12).

PLAY

3 LD ON {LD: Loading)
i

o G|
b X
]
-]
7

BLAY
= == . -l FS ON (FS. Focus Servo)
ﬂ "~ IR A
PLAY
— - = = —,1 MOTGORON
1 - ,','_- - Il mute on
_.’ | {Oniy when Focus Servo
is sucoessful)
Dom
FS
] == .= TS ON (TS: Track Servo)
'-, nal e 'JI §S ON (S5. Shide Servo)




6) Confirmer que le signal HF (forme d'oeil) montré en Fig 13 est observé
sur le canal 1 de L'oscilloscope

\\\:;‘I ' |t_i’l1!‘i*¢'i.;;.}
DOLOBOAOBONN

0 S i

HF Signai (Eye Patiern)

Fig.13

7) Ajuster l'inclinaison du pickup dans la direction du jitter (Voir Fig 14)
tourner a droite et a gauche la vis d'ajustement de direction da jitter avec
la clé hexagonale jusqu'd ce que le modéle du signal HF passe de A & B en Fig 15,

8) Aprés ajustement, confirmer que le niveau du signal HF est compris dans la
zone indiquée .

9) Vérifier que le niveau du signal HF est dans A et B et gue son image est
claire comme le montre la Fig 15(B).

o LT T2 < TR T




Jirter Direction Adjustrment Screw

Hexagonal Driver

Fig.14

@ Pesks in this area

} must become flat

Minimize distortion of
the signal itself

=4

{A): HF Signa! before jitter direction adjustment
{B): HF Signal atter jitter direction adjustment

Fig.16




AJUSTEMENT SERVC

I1 est utilisé pour ajuster le circuit de contrdle servo guand le pickup
est remplacé. Ajuster le circuit conformément aux procédures suivantes.

1) Equipement et outils pour 1'ajustement :

Oscilloscope : Approx 50 MHz (2 CH)

Générateur BF : 1 KHz 1V

Tournevis hexagonal : 2,4 mm

Disque d'essai, CBS - SONY, type 3 ou 4 (ou disgque normal)

= W N
.

2) Mode Test :

Lors de l'ajustement de 1'unité, celle-ci doit étre en mode test spécifié a
chaque ajustement. Placer 1'unité en suivant les procédures ci-dessous

MODE OPERATION FL. DISPLAY ETAT DE
L'APPAREIL
Mode Stop cour t=circuiter B 7=+ LD OFF Note :

Mode Presser la touche | -7E£:57 LD ON
LD ON PLAY une fois e —— 1'unité est en mode
{CD pour DP 604) PS. (DP 604 n'est
pas équipé de display |
Mode FS Presser la touche ] - L1 FS ON
PLAY 2 fois. .
(CD pour DP 604}.
Mode CLV Presser la touche [ T -7 .o, | MOTOR ON
PLAY 3 fois. L= " =  MUTE OFF
(CD pour DP 604)
Mode TS Presser la tc:cheir 7 IEG TS (TRACL SERVO} ON
FS 4 fois. | 9% """l ss (SLIDE SERVO) ON

1

le circuit en pin [ L
1 et 2 de J304

(J103 pour DP&04)
mettre sous tension

! -
U

(CD pour DP 604).

(|
« 1 stand for "TEST"

ALL SERVO OFF

Quand en mode test
le display indique
en gquel mode se
trouve l'unité.
Par exemple si le
display indique




No

Article

Procédure d'ajustement

Notes

TS5 OFFSET
(MODE LD ON)

1) court-circuiter les pin 1 et 2

du connecteur J304,

( J103 pour DP 604)

2) mettre sous tension et presser la

touche PLAY une fois.

3) contrdler la tension a la pin 2 (TE)
{J21 pour DP 604) du connecteur de

contrdle J 202 sur l'oscilloscope.

4) ajuster VR "QFFSET TS" pour que le

niveau du signal TE devienne (V.

Signal TE

——

ov

FS OFFSBET

{ Mode FS5)
Ajustement
sommaire

1) appuyer deux fois sur la touche
PLAY, {s'assurer que le servo focus
soit en fonction.. Confirmer que le
display indiqu= 2 TEST

Note : Si le focus servo ne fonctionne
pas, tourner VR103 (VR03 pour DP 604)
FS GAIN) légérement dans le sens des
aiguilles d'une montre pour le mettre
en fonction. '

2) contrdler la pin 3 (FE) J202

(J21 - DP 604) du point test sur
l'oscilloscope et vérifier la tension
seeel (1 Volt).

J202 (J2L, DP-604) (3)pin(FE)

A voi « OV

1OmS

3) Presser la touche STOP et ajuster
VR102 (VRO2 pour DP 604) "FS OFFSET"
pour que la tension devienne la méme
qu'en 1. Tolérance : 1V + 5 mV.

Une pression sur
la touche PLAY
permet d'allumer
LD.

Placer 1'unité
sur le niveau.




No Article Procédure 4'ajustement Notes
3 Grille de 1) En pressant les touches FF ou FR, pla-| Placer le
diffraction cer 1'unité de pickup a la position ou pickup au
(Mode CLV) la grille de diffraction peut étre milieu du
ajustée, disque.
2) Placer 1'unité en mode CLV en pressant
la touche PLAY trois fois (le disque com-
mence & tourner}. Confirmer que le display
indique 3 TEST.
Ajustement de la grille
A) surveiller le signal d'erreur Track
4 la pin 2 de J 202 (J21 pour DP 604)
"POINT TEST" sur l'oscilloscope.
B) Ajuster la vis d‘'ajustement de la
grille de diffraction de fagon a ce que
ﬂ ﬁ,ﬂ P . T & le signal TE devienne maximum.
- :; B
Mol agjustment Ajustement de la balance EF Aucun ajus-
Utilisable seulement pour le type de tement n'est
pickup utilisé pour
l%%%%%g%pb:iﬁ A) Régler VR "EF BAL" sur Pré-amp PW l'unité em-
+° Board (PB 6) pour que le niveau soit de ployant le
CorTacy ad)ulman OV DC. Dans ce réglage, VA doit étre pickup MLP 4D
Aporosmately A= B égal a VB.
4 FS OFFSET 1) connecter l'oscilloscope a la pin 1 Presser la
(Mode TS ) (HF) de J202 (J21 pour DP 604) CONNECTEUR | touche FS
POINT TEST pour avoir
2) Oscilloscope (0,5V/div, 0,2 s/div) TS ON.

Jeoz (J2!,0rP-604) pin(FE)

v Tension mesurée| Ajustegent
+ 80 mv ou plus Ajuster a +80 mv
somvl +20 — +80 mV Pas d'ajustement
b +20 mV ou moins Ajuster a + B0 mv
1OmS

Ajuster VR102 (VR0O2 pour DP 604) "FS
OFFSET" pour quele jitter soit au minimum
en signal HF (EX :forme sinusoidale du
signal HF devient plus précise).

3) Presser la touche STOP. Confirmer que

le display indique bien 4 TEST. 20z (J21,0F-604) () pin (HF)

4) mesurer la tension & la pin 3 (FE) de
J202 (J21 pour DP 604) "CONNECTEUR POINT
TEST"

) régler la tension en fonction de la
table ci-dessous :

-3 .

ST T TSR

W 1




No Article Procédure d'ajustement Notes
5 Ajustement 1) L'ajustement d'inclinaison est
d'inclinaison nécessaire gquand le tremblement
{Mode TS) ne peut étre minimisé méme apres
que l'ajustement FS OFFSET soit
complété suivant les instructions
précédentes.
2) ajuster la vis d'ajustement de
l'inclinaison du jitter sur le
support optigue du pickup pour
minimiser le tremblement.
J202 (j21,0P-604) (Z) pin (HF)
0 2p8
6 FS GAIN 1) Placer VR1(03 (VR03 pour DP 604) | IC 101
{Mode TS) "FS GAIN" au milieu de la zone.
7 TS GAIN 1) ajuster "T5 GAIN" VR1O04 (VRD4 IC 101
(Mode TS) pour DP 604)au centre de la zone. (IC01 pour

2) Connecter la sortie de 1l'oscilloleur DP 604)
(f=1 KHz, Vpp=1.0Vpp) & la pin 28
de ICl01 (M51564P) a travers 33 k
3) Presser la touche PLAY

4) Contrbler la pin 1 de IC 101

(M51564P) . Ajuster VR104

(VR0O4 pour DP 604) TS GAIN de fagor
a ce que le niveau oscillant

(1 kHz) devienne 0.045 Vpp + 0.01 Insérer §'il y
Vpp qui représente 45% de la sortid a lieu un filtre
de l'oscillateur. a8 1 kHz pour

PCE améliorer

" s
Vog - O 7 T
rf-‘:”z":""“ r\-/\j / 1'ajustement.
~» FI*" ¥ __-T

_‘» g a—qf

Montor f\_/-\_/ -—

Ajuster VR104 (VRO4 pour DP 604) /& -

VR TS GAIN pour qu'il devienne ! .
Vpp=0.045 + 0.01 Vpp. f‘t!."clm - ;

* La forme de la salve & la pin i‘l !: “; M.
1 de ICl0]l pourrait paraitre dé- .= F_. ¥ B
formée car des éléments de bruit

autres que 1 kHz sont inclus. Cepen-

dant, cela n'a rien a voir avec la
performance.

-

S




No Article Procédure d'ajustement Notes
B Iref 1) presser 3 fois la touche PLAY et une Utiliser la sonde
(Mode TS) fois la touche FS. Confirmer que le dis- "x 10" Placer

play indique 4 TEST.
2) connecter l'oscilloscope et le voltmétre
digital au point test "LPF",

3) tourner VR105 (VR0O5 pour DP 604) (Iref)
dans le sens inverse des aiguilles d'une
montre

4) continuer a tourner jusqu'a 1l'obtention
du signal de la Fig 1 ci-dessous.

TP,LPF AC Mode

Fig. 1

ImS
5) puls tourner dans le sens des aiquilles
d’une montre.
6) enregistrer la tensicn DC quand le si-

gnal montré en fig 2 apparait sur 1'écran.
T.P,LPF AC Mode

Fig 2

7} puis allumer VR 105 (VRO5 pour DP 604)
dans le sens des aiguilles d'une montre
jusqu'a ce gque le signal de la Fig 3
disparaisse de 1l'écran.

Attention : un disque pourrait tourner sans
contrdle guand 1'unité est maintenue en

dessous de cette condition. T.P,LPF

8) de nouveau le tourner dans le sens
inverse des aiguilles d'une montre pour
obtenir la Fig 2 et la tension DC.....B
9) Placer VR105 (VRO5 pour DP 604) "Iref"
au centre de A et B qui sont obtenus ci-
dessus.

Ex : A=2,467 V

B=2.354 V
2.465 =+ 2,354 2= 2:;410 (V)
+ 0,01 (V) (Tolérance)

1'oscilloscope
comme suit :
V= 50 mv (AC)
H= 1 ms.

Quand la résis-
tance 50 kK est
employée pour VR
iref

Ajouter + 0,1V &
la tension B et
ajuster,

-9-
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SCHEMATIC DIAGRAM (DP-109,609,613)
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