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3. TECHNISCHE SPECIFIKATIE

® Systeem

e Netspanningen

® Netfrekwenties

® Opgenomen vermogen
® Frekwentiebereik

@ Uitgangsspanning

® Uitgangsimpedantie

® Signaal-ruis ver-
houding

. Compact Disc Digital

Audio System

D10V, 127 V, 220V, 240 V

+ 10% {door transformator
aansluitingen te wijzigen)

: 50, 80 Hz {geen omscha-

keling noodzakelijk)
< 35W
20 Hz - 20 kHz + 0,3 dB

» max. 2 Veff/z 100 k0
1=100 0
= 90dB

Bovenstaande specifikaties gelden voor 20 Hz + 20 kHz.

® Kanaalscheiding
® Kanaalverschil

® Totale harmonische
vervorming

® [ntermodulatie
vervorming
® De-emphasis

® Afmetingen bxhxd

® Gewicht

3-1-a
1283-03-02

: 286 dB
»<0,3dB
= 0,005% (0 dB)

£ 0,005% (0 dB)

. 50 us of 15 us (geschakeld

door de subcode op de plaat)

© 320 x 72 x 255 mm

{deksel gesloten)

320 x 179 x 255 mm
{deksel geopend)

. ca. 5kg

CS 87 154
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4. BEDIENINGSORGANEN

R

('PLAY') en het overgaan naar het volgende nummer
tijdens het afspelen ('NEXT').

.'PAUSE'-tcets: voor korte onderbrekingen van het
afspelen; het geluid valt weg maar de plaat blijft
draaien.

—\
ONOFF PLAYD PAUSE STOP SELECT STORE HREY FWOM
i L &l
CANCEL REPEAT
) Nl i .
[ &) [ SEARCH
L Rl l
S | N J
1 2 3 4 5 6 7 8 8§ v 12
13 14 15 16 30 797A11
.'ON/OFF'-toets: voor het in- en uitschakelen van de 9. 'STOP/CM'-toets: voor het tussentijds stoppen van het
speler. afspelen ('STOP’} en het wissen van een programma
.'PAUSE’-LED: gaat branden als u op de 'PAUSE'-toets ('CM' = Clear Memory).
drukt. 10. 'REPEAT -toets: voor het herhalen van een plaat of van
.'PROGR{amma)-indicator: hierop wordt door middel een pregramma.
van brandende LED's aangegeven hoeveel nummers 11. 'REV FINE SEARCH’-toets: voor het opzoeken van een
een plaat bevat; tevens hulpmiddel bij het samenstellen bepaalde passage terug in een nummer.
van een pregramma, 12, 'FWD FINE SEARCH'-toets: voor het opzoeken van een
TRACK'-indicator: geeft door middel van een bran- bepaalde passage verder vooruit in een nummer.
dende LED aan hoe het afspelen van de plaat vordert; 13.'PUSH TO OPEN”: verhoging op het deksel waarop u
wordt tevens gebruikt om de nummers aan te wijzen moet drukken om het platenvak te openen.
die u wilt programmeren. 14. 'SELECT -toets: voor het opzoeken van een nummer
.'REPEAT'-LED: gaat branden als u op de 'REPEAT’- waarmee U het afspelen wilt beginnen en het kiezen
toeis drukt. van nummers bij het samenstellen van een programma.
.'ERROR'-LED: flitst op als u een vergissing bij het 15. "CANCEL'-toets: voor het weglaten van nummers dis u
bedienen of programmeren maakt. niet wilt horen in een programma.
'PLAY/NEXT -toets: voor het starten van het afspelen 16. 'STORE'-toets: voor het vastleggen van nummers bij

het samenstellen van een programma.

€584 786
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5. REPARATIEWENKEN

Om te voorkomen dat losse metalen voorwerpen in het CD
mechanisme terecht komen moet er voor gezorgd worden
dat de plaats waarop gerepareerd wordt schoon is.

voor ingebruikname of servicen van hetapparaat moeten de
twee transportschroeven in de bodem verwiiderd worden,
Deze moeten na het servicen weer worden aangebracht.

Het objectief kan met een blaaskwastje worden schoon-
gemaakt.

Het CD-mechanisme is voorzien van zelfsmerende lagers
en mag daarom NIET gesmeerd worden.

Zorg ervoor dat bij reparaties en metingen aan de onder-
zijde, het apparaat niet op de as van de draaitafeimotor rust.

Draai geen andere dan bij de wenken genoemde schroeven
los.

Het apparaat bestaat uit diverse MOS IC’'s. Omdat MOS IC’s
in het algemeen zeer gevoelig zijn voor overbelasting en te
hoge spanning dient bij het servicen de gréétst mogelijke
zorgvuldigheid in acht genomen te worden. Zie voor verdere
instructies de bijsluiter in de verpakking van de IC’s.

De plaat moet altijd goed aanliggen op de draaitafel. Hier-
voor is in het deksel een plaataandrukker gemonteerd.
Wanneer voor reparaties aan een uitgekast frame een plaat
moet worden toegepast, gebruik dan een losse aandrukker.
Kodenummer van de aandrukker is 4822 532 60906.

In het apparaat zijn chip componenten toegepast. Voor het
demonteren en monteren van chip componenten zie fig.

5-1-a
1984-04-20

De servo-up kan in de servicestand gezet worden om de
schakelaar- en display-print te kontroleren en cok om de

‘'servosystemen afzonderlijk te testen. (Zie bij de foutzoek-

methode.)

Het Erco-1C welke door service geleverd wordtfunktioneert
op een voedingsspanning van ca. 5 V.

Wanneer een Erco-1C vervangen wordt, kontroleer dan de
voedingsspanning.

Als een extra printje op de decodeerprint gemonteerd is,
verwijder dan dit printje en leg de verbindingen zoals aan-
gegeven is in de tekening van de decodeerprint.

De IC's welke toegepast worden in het decodeer circuit
kunnen een ander typenummer hebben dan vermeld in het
principeschema.

DEMOD = SAA7010 = M429x
ERCO = SAAT020 = M428x
CIM = SAA7000 = M430x
FIL = SAAT030 = M455x

X is een cijffer van 0 +— 9.

Voor instellingen aan de onderzijde waarbij het apparaat in
de normale gebruiksstand moet staan worden service-
steunen geleverd. Kodenummer 4822 385 30202,

Deze steunen kunnen in de 4 gaten van het frame worden
bevestigd.

GENERAL DISMOUNTING MOUNTING
VACUUM PISTON e.9. A PAIR OF TWEEZERS
SOLDERING | 4822 395 10082 /
IRON ™~ " Y/, A
6.9 WELLER
SOLDER TIP PT-H7
A SOLDER
OR
SOLDERING @05-08mm
IRON SOLDERING Y, pRESSURE
SOLDER WICK IRON
4822 321 40042
SOLDERING TIME SOLOER B
< 3 sec/side 205-08 mm
PRESSURE SOLDERING
¥ IRON
CHIP .
COMPONENT >
SOLDER SOLDER
COPPER TRACK EXAMPLES
£.CB. /
CLE m—n =0
A" F 1 X I i
~—

SOLDERING
IRON

SOLDERING
IRON

SERVICE PACKAGE

PRECAUTIONS

27 012C12
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Service hulpmiddelen

Service steunen
Lasersimulatorprint
NEG. VOLT. PH.
POS. VOLT. 8H. 2
POS. VOLT. SH. 3
Lichtgeveefig komponent
Fotediode
L.D.R.
7€ orde filter
Spiegelije voor hoekmeting
Testplaten
Glasplaat
Audio testplaat
Plaat zonder defekten,
Ptaat met DO-fouten,
zwarte spots en vingerafdrukken
Test IC’s
Set 1

CS 95 596

4822 395 30202

4822 395 30203
4822 385 30215
4822 395 30229

4822 130 32108
4822 116 10002
4822 395 30204
4822 395 80205
4822 395 90204
4822 397 30085
4822 397 30096

4822 395 30194

Afzonderlijke test IC's

Voor set 1

SAA7000

SAA7010

SAAT7020

SAA7030

TDA1540
Aandrukker
Schroevedraaier TORX

Recht

Gebogen

4822 396 30198
4822 395 30195
4822 395 30196
4822 395 30199
4822 395 30201
4822 532 60906

4822 395 50145
4822 395 50132



Uitkasten van het frame

— Verwijder de bodemplaat nadat de 5 schroeven aan de
onderzijde zijn weggenomen.

— Draai de speler om.

— De bovenkap kan nu worden opgetild en naar voren
worden omgedraaid,

— Om aan het apparaat te kunnen meten moet de klep
gesloten zijn (De voeding voor de laserdiode gaat via de
klepschakelaar).

— Als aan de onderzijde van het frame gemeten moet
worden zorg er dan voor dat hetapp. nietop de asvan de
draaitafelmotor steunt.

LET OP: Voor het inkasten moet de netschakelaar in de
"ON”-stand staan.

Vervangen van de transtormator zekering

— Kast het frame uit.

— Verwijder de transformatorafscherming aan de boven-
zijde van het frame, nadat de twee arréteerlipjes weg-
gebogen zijn.

Servicen van de netfilterprint

— Kast het frame uit.

— Verwijder de transformatorafscherming aan de boven-
zijde van het frame, nadat de twee arréteerlipjes weg-
gebogen zijn.

— Verwijder de 2 schroeven in de transformatorafscher-
ming aan de onderzijde van het frame.

— De afscherming kan worden gedemonteerd nadat de
arréteerlip bij de print is weggebogen.

Servicen van de decodeerprint en de servoprint

30 456 812

30 (57 1
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— Kast het frame wuit.

— Verwijder de 2 metalen afschermpiaten aan de boven-
zijde van het frame.

— Neern de 2 schroeven in de decodeerprint weg.

— Door de decodeerprint in één van de twee service-
standen te plaatsen (zie fig.) kan zowel aan de decodeer-
print als aan de servoprint worden gemeten.

— Als de servoprint uit het frame moet worden genomen,
verwijder dan de metalen afschermplaat aan de onder-
zijde van het frame.

— De print kan worden weggenomen nadat de 6 bevesti-
gingsschroeven zijn verwijderd: 4 schroeven zijn ge-
monteerd in de print en 2 in het koelblok. Deze zijn be-
reikbaar vanaf de achterzijde van het frame.

Servicen van de schakelaar- en displayprint

— De print is bevestigd in de bovenkap.
Neem de bovenkap los. (zie bij "uitkasten van het frame”)
— De print is bereikbaar aan de sporenzijde.
— Indien de print moet worden losgenomen verwijder dan
de 5 bevestigingsschroeven.

Vervangen van een LED

— Neem de schakelaar- en displayprint uit de bovenkap
(zie bij "servicen van de schakelaar- en displayprint”.

— Demonteer de indikatieplaat boven de LED's nadat de
twee bevestigingsschroeven in de print ziin wegge-
nomen,

— De LED-houder bestaat uit twee gedeeltes welke met 4
arréteerlipjes op elkaar zijn bevestigd.

Door de 4 arréteerlipjes weg te buigen kan het bovenste
deel van de LED-houder worden verwijderd.

— De LED kan nu naar boven uit de print worden ver-
wijderd.

— Let bij montage op de juiste aansluiting (anode en
kathode) en de hoogte van de LED: Om de LED op de
juiste hoogte te krijgen moet deze vodr het solderen
tegen de bovenkant van de LED-houder worden ge-
duwd.

Vervangen van de draaitatelmotor

0515450

— Kast het frame uit.

— Verwijder de voorversterkerprint welke met vier schroe-
ven op het CD-mechanisme is bevestigd.

— De draaitafelmotor is met 3 schroefjes bevestigd op de
chassisplaat.

— Bij het monteren moet eerst schroef A worden gemon-
teerd (zie fig.).

LET OP: Na montage van de motor moeten achtereen-
volgens worden gekontroleerd:
a. Hoek plaat-lichtweg
b. Hoogte instelling van de draaitafel

CS 95 597
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Vervangen van de klep

— Neem de bovenkap los (zie bij "uitkasten van het
trame”).

— Verwijder de houder van de klepschakelaar en
demper.

— Druk het arréteernokje in en verschuif de klepas zover
dat een scharnierpunt vrijkomt.

— De klep kan met de as vanaf de bovenzijde worden
verwijderd wanneer deze in de open stand staat.

Servicen van de RAFOC-unit (= Radiaal en Focusunit)

M3x20

@?MhS
B
{

i 57

i~ M2.5x10

) —1-0.5+005Nm
52

‘| 58
30614A10 /A

— Kast het frame uit.

— Neem de twee flexprinten uit de connectoren op de
voorversterkerprint,

— De unit kan worden verwijderd nadat de twee beves-
tigingschroeven M3x20 zijn weggenomen (zie fig.}.

— De unit bestaat uit 5 service onderdelen:

2 flexprinten, radiale motor pos. 52, lichtpen pos. 57 en
focusunit pos. 58,

— Indien de focusunit moet worden vervangen moeten
schroef M2.5x10 worden losgedraaid en schroef M2x5
worden verwijderd.

— Voor het vervangen van de iichtpen is het niet
noodzakelijk de RAFOC-unit uit het apparaat te
nemen.

De lichtpen kan worden vervangen nadat schroef
M2.5x10 is losgedraaid.

Bij het monteren moet de lichtpen zover mogelijkin de
arm worden geduwd en rechtsom tegen de aanslag
worden gedraaid.

CD-mechanisme vanaf stempeling A03
Servicen van de RAFOC-unit (= Radiaal en Focusunit)

— Kast het frame uit.

— Neem de twee flexprinten uit de connectoren op de
voorversterkerprint.

— De unit kan worden verwijderd nadat de twee beves-
tigingsschroeven M3x20 zijn weggenomen.

— De unit bestaat uit 4 service onderdeten:
2 flexprinten, de radiale motor focusunit en de lichtpen.

— Voor het vervangen van de lichtpen is het niet noodza-
kelijk de RAFOC-unit uit het apparaat te nemen.
De lichtpen kan worden verwijderd door deze met een
steeksleutel van 12 mm linksam te draaien en daarna uit
de houder te schuiven.
Bij het monteren moet de lichtpen zover mogelijk in de
arm worden geduwd en rechtsom tegen de aanslag
worden gedraaid.

CS 95 598

LET OP: Om te voorkomen dat Instellingen wijzigen,
mogen GEEN ANDERE SCHROEVEN dan
hiervoor genoemd worden LOS gedraaid.

DE LICHTPEN IS VOOR STATISCHE LADING VEEL
GEVOELIGER DAN EEN MOS IC.

ONZORGVULDIG BEHANDELEN TIJDENS HET SER-
VICEN KAN DE LEVENSDUUR DRASTISCH VERMIN-
DEREN. ZORG ER DAAROM VOOR DAT TIJDENS HET
SERVICEN DE HULPMIDDELEN EN UZELF HETZELF-
DE POTENTIAAL HEBBEN ALS HET MECHANISME.

Wanneer één van de onderdelen van de RAFOC-unit is

- vervangen moet de hoekinstelling worden gekontroleerd.

Opmerking:

In de lichtpen kan zowel een laserdiode gemonteerd
zijn welke op positieve voedingsspanning funktioneert
als een laserdiode welke op negatieve spanning
funktioneert.

DEZE MOGEN NIET ONDERLING VERWISSELD WOR-
DEN.

Wanneer een laserdiode toegepast is welke op positieve
voedingsspanning werkt, is de voorversterkerprint voor-
Zien van servicebedrukking met de aanduiding POS.
VOLT.SH.

Bij gebruik van een laserdiode welke op negatieve
voedingsspanning werkt, is de voorversterkerprint voor-
zien van de servicebedrukking met de aanduiding NEG.
VOLT.PH.

Voor service worden zowel de lichtpen als de voorver-
sterkerprint geleverd:

Voor negatieve voedingsspanning:
Lichtpen 4822 691 30117
Voorversterkerprint (NEG.VOLT.PH.} 4822 214 50307

Voor positieve voedingsspanning:
Lichtpen
Voorversterkerprint (POS.VOLT.SH))

4822 691 30123
4822 214 50325
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6. METINGEN EN INSTELLINGEN
MECHANISCHE METINGEN EN INSTELLINGEN

Hoogte insteliing van de draaitafel (zie Fig.)

30 460 AI2

Voor deze instelling moet het apparaat in de normale
gebruiksstand staan. Hierbij kan gebruik gemaakt worden
van de servicesteunen 4822 395 30202.

Speel van plaat 4822 397 30086 spoor 1 af {plaat zonder
defekten).

Sluit een DC voltmeter aan over weerstand 3240 op de
SERVO P.C.B. (= —FOCUS MOTOR).

Draai borgmoer A los. Regel met bout B de draaitafel-
hoogte zodanig dat de spanning over 3240 =0V+100mV.
Draai borgmoer A weer vast. Let er bij het vastdraaien op
cat de instelling niet verloopt.

Kontrole van de hoekinstelling

Kast het frame uit.

Leg het spiegeltje 4822 395 90205 op de focusunit en de
glasplaat 4822 39590204 {metaandrukker 4822 526 10241
op de draaitafel.

Plaats het apparaat onder een lichtbron, waaronder zich
een rechte lijn bevindt (b.v. TL met rooster).

Zet de rafoc arm in de middenstand. Draai het apparaat
zo, dat de rafoc arm evenwijdig staat met de lijn onder de
lichtbron (zie Fig.).

Kijk in de richting en in het verlengde van de lijn naar de
reflectie hiervan op glasplaat en spiegel.

Deze lijnen mogen niet meer dan 4 mm uit elkaar liggen:
Plaats het apparaat zodanig dat een lijn over het midden
van het spiegeltje loopt.

Wanneer de andere lijn binnen het opperviak van het
spiegeltje blijft is de afstand < 4 mm.

30 707 A5
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Draai het CD mechanisme 90° ten opzichte van de vorige
stand. De rafoc arm moet in de middenstand blijven staan
(zie Fig.).

Herhaal de vorige meting.
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Aflregelen van de hoekinstelling

Bij het afregelen van de hoek plaat-lichtweg in de fabriek
is een compromis gezocht tussen een minimale hoekaf-
wijking en minimale wrijving van de arm.

Indien bij meting blijkt dat de hoek buiten de gegeven
tolerantie valt moet de hoek NIET op minimale afwijking
maar juist binnen de tolerantie worden afgeregeld. De
nieuwe instelling moet liggen tussen de oude instelling en
de optimale instelling.

Na de afregeling moet de wrijving van de arm worden
gekontroleerd. Dit gebeurt met behulp van een veerdruk-
meter welke wordt aangelegd bij het kontragewicht. De
wrijving van de arm mag, gemeten over de hele uitslag,
niet groter zijn dan 30 mN.

Wanneer de wrijving te hoog blijkt te zijn moet de

instelling op de oude waarde worden teruggebracht. ! Q
Vervang dan de objectiefunit door een nieuwe en il i 5
kentroleer opnieuw de hoek. ik I
Blijkt de hoek nog niet binnen tolerantie te vallen dan 11 _IHI_ ,f
moet de arm worden vervangen. T N s
le fy ot | f_: |—
Het afregelen van de hoek geschiedt als volgt: R CEI-U—F
Plaats het frame op de servicesteunen 4822 395 30202.
a 0
| I
|| | : |
__!_J____ f___J.lﬁ,_‘\
te gy e - {3 9
- e
F: A r:ﬁ-‘l —-
! ! {
e S— Lo | @)
! ! !
Lz Lig—=
Y -0
P I
Kol - (=70
! ! [
(R, - LiJ
30709 415 30 710 A15

Draai de schroeven C (zie Fig.} zover los dat lagerplaat D
te verschuiven is.

Corrigeer de hoekinstelling door de lagerplaat in de
richting te verschuiven welke in het figuur wordt aan-
gegeven.

Draai de schroeven C vast en let er hierbij op dat de
instelling niet verloopt,

Kontroleer hierna nogmaals de hoekinstelling in twee
richtingen.

Let op

Na de instelling van de hoek moet de hoogte-instelling
van de draaitafel worden gekontroieerd.
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ELEKTRISCHE METINGEN EN INSTELLINGEN
Specifikatiemeting

L S/N AND
DISTORTION
CD PLAYER FILTER METER
R

29 SOUND TECHNOLOGY
57 17008

30 459 A2

Voor het meten van de specifikatie kan gebruik gemaakt
worden van de audiotestplaat 4822 397 30085.

Gebruik voor het meten van:

— Totale harmonische vervorming (T.H.D.).

— Intermodulatie vervorming.

— Signaal-ruisverhouding (S/N)

een 7° orde filter 4822 395 30204,

Wijzigingen van de transformatoraansluitingen

Y LLLEL LLLRARLRY
N
“=2
1 e
L
Lt
T
P LA LLLLLULLLLLLLLET
190.
.2 7:
3 Py
*huninnal™

Ft=025A/125"C

30 464 A2

Indien het apparaat moet worden aangesioten op een
netspanning welke afwijkt ten opzichte van de op het
typeplaatje vermelde spanning moeten de transforma-
toraansluitingen worden gewijzigd, zoals aangegeven in
het figuur.

Let op

Bij wijziging naar 110 V of 127 V moet de glaszekering op
de netfilter worden gewijzigd van 160 mA-T naar
315 mA-T.

6-3-b
1984-04-20
Afregelen van de offset-control

(zie SERVO P.C.B.)

Zetde servo-upin de service stand door de netschaketaar en
de stop-toets gelijktijdig in te drukken.

Sluit een DC voltmeter aan tussen punt 14 van tC6215en L.
Regel met weerstand 3315 de spanning af op 0 V.

Kontrole van de A.G.C. en de offset schakelingen

(zie SERVO P.C.B)

Speel van testplaat 4822 397 30096 spoor 1 af. (Plaat zonder
defekten).

De spanning tussen punt 14 van IC6212 en L moet —4 V+
2V zijn.

De spanning tussen punt 14 van IC6215 en L moet 0 V+
55V zijn.

Afregelen van de kanaalgelijkheid -

(zie DECODER P.C.B.}

Speelvan de audio testplaat het spoor af waar het linker en
het rechter kanaal gemeduleerd zijn op 0 dB.

Meet de uitgangsspanning van het linker en het rechter
kanaal.

Regel met instelweerstand 3586 de uitgangsspanning van
het linker kanaal zo af dat het verschil met het rechter
kanaal 0 dB + 0,2 dB is.

Bij Decodeer printen gemerkt met A0S en daarop volgend
is deze instelling vervallen.

Instelling van de PLL-schakeling

(zie DECODER P.C.B.)

Zet het apparaat in stand stop.

Sluit een frekwentieteller aan tussen punt 22 van IC6501
(DEMOD) en L.

Regel met spoel 5501 de frekwentie af op 4,350 MHz

+ 5 kHz.

Let op: Deze instelling moet direkt na het inschakelen
van het apparaat gebeuren.

Bij decodeerprinten gemerkt met A0S en daarop-volgend
is deze instelling vervallen.

C5 95599
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Afregelen van de focusbandbreedte

30 713 B1S

Maak een meetopstelliing volgens het figuur.

Speel van testplaat 4822 397 30096 spoor 1 af (Plaat zonder
defekten).

Regel metinstelweerstand 3158 op PRE-AMPL. + LASER
P.C.B. het faseverschil tussen de signalen A en B af op
180°.

Dit komt overeen met een minimale afstand D op het
Lissajous-figuur.

R=47 k) —1% 5322 116 54671
C=10nF —1% 5322 121 54154

CS 95 600

Laservoeding (NEG. VOLT. PH.)

Daar de lichtpen zeer gevoelig is voor statische ladingen
moeten bij meting en afregeling van de laservoeding de
hulpmiddelen en Uzelf hetzelfde potentiaal hebben als het
CD mechanisme.

TO A172

W
TO An
. . :+1 .
0 e [
L L T0 AlS
-—--—1_.—(2
A28
! 1
(O —

30 71z B9
Kontrole

Hierbij moet de lasersimulatorprint 4822 395 30203 worden
gebruikt.

Neem de flexprint uit connector A11 en verbind de
simulatorprint met de connector.

Verwijder plug A16 en steek deze in de connector op de
simulatorprint. Verbind de plug met 4 draden met connec-
tor A16.

Maak piug A17 los en plaats de plug met 1 draad in de
connector A17,

In de rusttoestand moet de stroom door de laserdiode

< 1 mA zijn.

Kontrole:

Zet de schakelaar op de simulatorprint in de "OFF”-stand
en de netschakelaar in stand "ON".

Draai instelweerstand 3180 linksem (min. R) en meet de
spanning over weerstand 3194.

De spanning moet << 10 mV zijn.

Kontrole van de regeling van de laservoeding:

Zet de schakelaar op de simulatorprint in de "ON”-stand
en meet de spanningen tussen de punten V en | op de
simulatorprint.

Weerstand 3180 rechtsom (max. R):

Uvl =—120mV + 24 mV.

Weerstand 3180 linksom (min. R):

Uyl = —720 mV & 144 mV.

Stel weerstand 3180 zo in dat, UvL = —500 mV is.

Dit is een voorinstelling. Nadat de simulatorprint ver-
wijderd is moet de laserstroom ingesteld worden.

Afregelen

Speel van testplaat 4822 397 30096 spoor 1 af. (Plaat
zonder defekten).

Sluit over weerstand 3308 op SERVO P.C.B. een DC
voltmeter aan.

Regel met weerstand 3180 de laservoeding zo af dat de
spanning over weerstand 3308 500 mV+50 mV bedraagt.

Let op

Een te hoge laserstroom (> 550 mV over weerstand 3308)
verkort de levensduur van de laserdiode.



Laservoeding (POS. VOLT. SH.)

Daar de lichtpen zeer gevoelig is voor statische ladingen
moeten bij meting en afregeling van de laservoeding de
hulpmiddelen en Uzelt hetzelide potentiaal hebben als
het CD mechanisme,

10k
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4 0k 2 -D
—={

i tl BT
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TO A172

31 966012

Kontrole

Hierbij moet de lasersimulatorprint POS. VOLT SH. 2
(4822 395 30215) worden gebruikt.

Neem de flexprint uit connector A11 en verbind de
simutatorprint met de connector.

Verwijder plug A16 en steek deze in de connector op de
simulatorprint. Verbind de plug met 4 draden met con-
nector A16.

Maak plug A17 los en plaats de plug met 1 draad in de
connector A17.

In de rusttoestand moet de stroom door de laserdiode

< 1 mA zijn.

Kontrole:

Zet de schakelaar op de simulatorprint in de "OFF"-stand
en de netschakelaar in stand "ON".

Draai instelweerstand 3180 linksom (min. R) en meet de
spanning aver weerstand 3194,

De spanning moet < 15 mV zijn.

Kontrole van de regeling van de laservoeding:

Zet de schakelaar op de simulatorprint in de "ON"-stand
en meet de spanningen tussen de punten +V en —V op de
simulatorprint.

Weerstand 3180 rechtsom (max. R):

Uty -v =860 mV + 30 mV,

Weerstand 3180 linksom {min. R}):

U-tv -v = 560 mV £ 50 mV.

Zet weerstand 3180 in de middenstand.

Dit is een voorinstelling. Nadat de simulatorprint ver-
wijderd is moet de laserstroom ingesteld worden.

Afregelen

Speel van testplaat 4822 397 30096 spoor 1 af. (Plaat
zonder defekten).

Sluit over weerstand 3308 op SERVQ P.C.B. een DC
voltmeter aan.

Regei met weerstand 3180 de laservoeding zo af dat de
spanning over weerstand 3308 500 mV+50 mV bedraagt.

6-5-a
1984-04-20
V.V. print gemerkt met A06 en hoger
Laservoeding (POS. VOLT. SH.)

Daar de lichtpen zeer gevoelig is voor statische ladingen
moeten bij meting en afregeling van de laservoeding de
hulpmiddelen en Uzelf hetzelfde potentiaal hebben als het
CD mechanisme.
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Kontrole

Hierbij moet de lasersimulatorprint POS. VOLT SH. 3
(4822 395 30229) worden gebruikt.

Neem de flexprint uit connector A11 en verbind de
simulatorprint met de connector.

Verwijder plug A18 en steek deze in de connector op de
simulatorprint. Verbind de plug met 4 draden met con-
nector A16.

Maak plug A17 los en plaats de plug met 1 draad in de
connector A17.

Kontrole van de rusttoestand

Zet de schakelaar op de simulatorprint in de "OFF"-stand
en de netschakelaar in stand "ON".

Draai instelweerstand 3180 rechtsom (max. R) en meet de
spanning op de simulatorprint tussen de punten +ven -v.
De spanning moet << 15 mV zijn.

Kontrole van de regeling van de laservoeding:

Zet de schakelaar op de simulatorprint in de "ON"-stand
en meet de spanningen tussen de punten +V en —V op de
simulatorprint.

Weerstand 3180 rechtsem (max. R):

Utv-v=225mV £+ 45 mV.

Weerstand 3180 linksom (min. R):

Uty -v =750 mV + 150 mV.

Zet weerstand 3180 in de middenstand.

Dit is een voorinstelling. Nadat de simuiatorprint ver-
wijderd is moet de laserstroom ingesteld worden.

Afregelen

Speel van testplaat 4822 397 30096 spacr 1 af. (Plaat
zonder defekten).

Sluit over weerstand 3308 op SERVO P.C.B. een DC
voltmeter aan.

Regel met weerstand 3180 de laservoeding zo af dat de
spanning over weerstand 3308 575 mv+75 mV bedraagt.
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EXPLODED VIEW FRAME

SEE |

EXPLODED VIEW —!
C.D MECHANISM.

CS 95603

101
102
103
104

4822 325 80226
4822 502 11613
4822 145 20228
4822 276 10973
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209
211
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214
216
217

218
219
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221
222

EXPLODED VIEW CABINET

¢

b
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SEE
EXPLODED VIEW
FRAME

4822 426 40282

4822 492 62807

4822 417 50168
4822 381 10641
4822 426 40264
4822 417 50167
4822 417 50166

4822 532 11049
4822 492 51512
4822 492 32241
4822 532 11051
4822 460 20432

4822 460 20431
4822 426 40263
4822 492 62808*
4822 532 51429
4822 532 60906

@& 3. Mmm
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32x13mm

LNxLSmm
223 4822 460 20428 229 4822 278 90489 236 4822 40351868
224 4822 256 90473 231 4822 278 90491 237 4822 535 91561
226 4822 256 90475 232 4822 535 70618
227 4822 256 90474 233 4822 410 22887 “In later sets deleted
228 4822 486 81374 234 4822 403 51867
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2111 D02 3112  ¢c02 | 3155 D06 | 3193 D07 2111 DO2 3112 ¢03 | 3155 €05 | 3193 D08
2114 D03 3113 C03 | 3156 DO5 | 3194 D08 2114 D03 | 3113 €03 | 3156 D04 | 3194 DO8
2115, BO3 3114 cO03 | 3158 ¢08 | 3197 08 2115  BO3 3114 ¢co03 | 3158 c08 | 3197 co8
2117 CO4 3115 D03 | 3162 BO5 | 6101 D03 2117 CO04 3115 D03 | 3162 BO5 | 6101 DO3
2122 BO5 | 3116 D03 | 3163 BO6 | 6103 O3 2122 C05 3116 D03 | 3163 BO6 | 6103 CO3
2127  BO6 3117 EO3 | 3164 BOS | 6104 CO4 2127  BO6 3117 E03 | 3164 BO5S | 6104 CO4
2129 €06 3118 EO4 | 3165 CO5 | 6105 BO4 2129  COb 3118 EO4 | 3165 COS | 6105 BO4
2130 €06 3119 F03 | 3166 BO5 | 6107 CO5 2130 c06 | 3119 F03 | 3166 BO5 | 6107  COS
2132 €07 3123  BO4 | 3167 €06 | 6109 CO5 2132 ¢o07 3123  BO4 | 3167 €06 | 6109 CO5
2133 B06 3124 ¢O3 | 3171 €07 | 6110 BOS 2133 BO6 3124 04 | 3171  CO7 | 6110 “BOS
2135  BO7 3125 BO4 | 3172 BO6 | 6111 BO7 2135  BO7 3125 BO4 | 3172  BO6 | 6111 BO7
2140  EO8 3130 EO4 | 3173 €06 | 6l14 FO8 2140 EO8 | 3130 EO5 | 3173 CO7 | 6114 FO8
2142 EO8 3131  DO4 | 3174 €07 | 6115 EO8 2142 EO8 | 3131 D04 | 3174 €07 | 6115 EO8
2144 D08 3132 EO5 | 3175 BO7 | 6118 DO7 2144 po8 | 3132 EO5 | 3175 BO7 | 6118 DO7
2145 P09 3133 D05 | 3176  BO7 2145  FO9 3133 p0o5 | 3176  BO7
2147  BO5 3137 DOS | 3177  BO8 2147  BOS 3137 D04 | 3177 BO8
2148 €03 3138 DOS | 3180 FO8 2148 O3 | 3138 DOS | 3180 FO8
2149  BO7 3139 D04 | 3181 FO8 2149  BO7 3139 D04 | 3181  FO8
3101 EO3 3140 D04 | 3184  FO8 3101 E03 | 3140 D04 | 3184  FO8
3102 EO3 3145 BO4 | 3186 D08 1 3102 E03 | 3145 1BO5 | 3186 EO8
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1 2 | 3 | 4 | 5 8 7 8 3
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3153 £o 363 BI2 3176 C15 3186 HG 3192 H8 6103 B& E&IC BIZ 6118 HE
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FPRE AMPL.+LASER PCB (NEG. VOLT. PH)

TURNTABLE MOTOR
+

FURNTABLE MOTOR
4 0

RaADIAL MOTOR
+

FOCUS MOTOR
NE

i 30 804 C/A

I 0 9 8 7 6 5

Pre-amplifier + laser print 4822 214 50307
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BC5488B 4822 130 40937 3k3 4822 111 90157
BD227 5322 130 44661 6k8 5322 111 90117
10k 4822 111 90249
puasany 12k 4822 111 90253
20k 4822 111 90251
47k 5322 111 90112
NES514N 4822 209 81451 120k 4822 111 90149
NES32N 4822 209 80818 M 4829 111 60252
pA741CN 4822 209 80617
t 41°
22 pF 4822 122 31837
BAWG2 4822 130 30613 47 pF 4822 122 31772
68 pF 4822 111 90308
é 82 pF 4822 122 31839
180 pF 4822 122 31757
3141 47k 4822 100 10079 6?3 DE 2333 ]gg g]?gg
3158 2k2 4822 100 10029 n
3180 Bka 4822 100 10569
)_
©
1F 6p - A10 4822 267 50412
Py 4822 111 90163 8p - A1t 4822 267 50413
6ES 4822 111 90254
47E 4822 111 90217
150E 5322 111 90098
270E 4822 111 90154
390E 5322 111 80138
1k8 5322 111 90101
2k2 4822 111 90248
ok7 4822 111 90179
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B
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TURNTABLE MOTOR
5 ES
& E
TURNTABLE MOTOR
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RADIAL MOTOR
+ F
FOCUS MOTOR T
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1 'l ) 1 'l 4 1 'l 1 'l 30 801 c1"/A
L) L) L] T T L L] L L] Ll
2 3 4 5 6 7 8 9 10 1
ITEM PCB
2101 EO3 3117 €03 3172 BO6
2102 P03 3118 EO4 3173 €06
2103 EO3 3118 FO3 3174 co?
2104 FO3 3123  BO4 3175 BO7
2110 ¢o2 3126 €03 3176  RO7
21 po2 1125 804 3177 RO8
2114 D03 3130 E04 3180 FO8
2115 BO3 3131 Do 3181 F08
2117 CO4 3132 EOS 3184 FO8
2122 BOS 3133 DOS 3186 D08
2127 806 3137 DOS 3187 EO08
2129 €06 3138 DOS 3188 D08
2130 CO6 3139 DO4 3190  FO8
2132 €07 3140 DOS 3191 D08
2133 BO6 3141 D04 3192 Do8
2135 BO7 3145 BOA 3193 DpoO7
2140 EO8 3146 €05 3494 D08
2142 E08 3148 cO4 3197 cos
2144 Dng 3150  C04 6101 D03
2145 FO9 3152 co4 6103 €03
2147  BOS 3153 BO4 6104  C04
2148 CO3 3155 D06 6105  BO4
2149 BO7 3156  DOS 6107 cos
3101 E03 3158  CO8 6109  €COS
3102 E03 3162  BOS 6110 BOS
3103 E03 3163 BO6 611t 807
3104 T03 3164 B80S 6314  FO8
3105 D03 3165 OS5 6115  EO8
3110 D03 3166 BOS 6118 D07
3111 D03 3167 €06
3112 €02
3113 €03
3114 €Oo3
3115 003
3116 D03
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2102 E3 2114 C7 2129 C12 2140 H4 2148 GIS 3104 F3 3113 A7 3118 FS5 3130 F6 3038 08 3148 K1 3156 F& 3i65 Ci0
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3 3146 K1 3155 D9 3164 BIL 3172 £13 3177 DiS 3187 16 3393 H4 6104 B 7 6lIL Cl4
3 3148 K 1 3156 F B 3165 CI0 3173 £13 3160 13 32188 17 3194 [ 8 6105 RA GI14 HE
3 3150 K1 2158 F 9 3166 CIl 3174 C14 3181 13 380 K7 3195 K& 8107 G B 6L14 HS
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E:m 1k8 4822 111 90101
2K7 4822 111 90179
3k3 4822 111 80157
NE5514N 4822 209 81451 8k8 5322 111 90117
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68 pF 4822 111 90308
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PRE AMPL.+LASER PCB

(POS._VOLT. SH.)
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TURNTA

BLE MOTOR

TURNTAELE MOTOR

RADIAL MOTOR

FOCUS MATOR
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2104
2110
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2129
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2145
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6104
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n
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2761 C1 2767 EB6 3761 C10 3764 F 7 3766 F 8 3768 F 9 3770 FI0 6763 D7 6772 B 1
2765 C1t 2769 A1l 3763 F 7 3765 F8 3767 F9 3769 F9 B761 B8 6771 B 1.

! 2 | 3 I N ] .8 I & |
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o 33u 3
I PAUSE
2

0 f1 i2 (13 (14 |16

TTTT o

—

— e
o
—H
_ﬁm
-
_ﬁm
_ﬁco
——14

16 ™ 40 38 36 34 32 B
_ | 1761 (1/2)
Jkathoda - 8 LED "ON" = 413V
o hithode. = A0 TN = <13} TRACK 16 x LN324GP + 2 x LN22ARP
Sy 2 678
N | suppL Y HEF40
+2 | +5.0v 16
> | —7.0v 0g—
| -7.0v aah 2&]37 1008
E | n 9%s
I LA
STR
— i 1002 15| EO I
| CONTROL P.B, ASSY
X760- X849 [3 T
. i
w
1
)
¢] L
(93]
o
-
.
1 2 3 ' b 6
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%3 D7 6772 B 1
771 B 1.
| 8 7 8 9 10 u
LN224RP
$E.0V 42 - AL o (azgD) A
oclgvsg
33u |
13 14 |15 |
Ly 1 % | —
ERROR |
NN | :
+2
5 13 15 17
6761
2+18 |
MM5450 1H 20 2765
13 |14 |15 MhI
r ? % ? |34 QUTPUT BUFFERS| —<|—+3.2v c
REPEAT
LOAD
k k k k | 34 LATOHES | 23 A794L_ DBLEN (A294)
8 12 [ | 34-BiT sIFT ReaisTeR % 22 AT92L  DATA (A292)
\ | 1 la A793
- e < oLOCK €A293) | p
+2 6763 1
Y HEF4094B N
16[" D
10[9s .
aah |2767 8-STAGE SHIFT REGISTERS <
IIO al0s cP 3 E
1 8-BIT STORAGE REGISTER -7,0v azell
STRL | | | | | | r - -2 (A252)
ATB2 -
15/ EC 3-STATE OUTPUTS ~2a (AZ5D
J_ 8 07 Og 05 04 03 02 01 Op A??l:_ AOLL |
T 3
COVER | F
93763 a3.784 '483765 a3766 w767 [E13768 1769 83770 a2l a0 / SOVER
¥ @ ¥ 't ¥ 7 ® 1 r' 2
1 ) 1 1 1 1 1 1
{ .{ { { { { { { T AT8ZL_ SENSE (A282)
[FH)
" L — STOP g
L & o - A781
4z € S g g 5 f CM - | (A2eD
oo e [ E & o ts o
8 7 | 8 9 | 10 | 1
82-10-12

30639/C
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A06-A07

TURNTREBLE MDTO'?

TURNTAELS MOTUR !.“

W It W i W e ;

PRE_AMPL. +LASEH PCB

{POS.

VOLT. SH)

‘.Id;- Fav] :: I

3555

34 400C12
83-12-12

1

10 9 7 [ 5 Z 1
Pre-amplifier + iaser print 4822 214 50325
B 1@
BC548B 4822 130 40937 390E 5322 111 90138
BC558 4822 130 40941 1k 5322 111 90092
BD226 5322 130 44244 1k8 4822 111 90101
2k2 4822 111 90248
E:::ﬂj 3k3 4822 111 90157
6k8 5322 111 90117
10k 4822 111 90249
NES514N 4822 209 81451 12k 4822 111 90253
NES32N 4822 209 80818 15k 4822 111 90196
¢A741CN 4822 209 80617 22K 4822 111 90251
120k 4822 111 90149
- 1M 4822 111 90252
BAWG?2 4822 130 30613 _"_©
BZX79/C15 4822 130 34281
22 pF 4822 122 31837
1 r 47 pF 4822 122 31772
68 pF 4822 122 31961
82 pF 4822 122 31839
3192 56E 5% 5322 116 54929
3194 15E MR30 5322 116 54914 180 pF 4822 122 31757
680 pF 4822 122 31809
% 10 nF 4822 122 31728
>_
3141 47k 5322 101 14048
3158 2k2 4822 100 10029
3180 1K 5322100 10112 Bp-A10 4822 267 50412
8p-A11 4822 267 50413
{19
0E 4822 111 90163
47E 4822 111 90217
150E 5322 111 90098
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1984-04-20
] 2 1 3 Il L i s 4 1 7 '] 8 9 'l 10 [l "
t 1 t i t f } t }
A
PRE_AMPL +LASER PC8B {POS. VOLT. SH.) —HF—
T -+
8
c
8]
TURNTABLE MOTOR
- E
1 TURNTABLE MOTOR
] F
i1
14 <+
L RADIAL MOTOR
L + F
FOCUS MOTOR T
+
G
H
3¢ 3¢9CH2
83-12-12
Il 1 L 1 1 '} 'l L L 3
L) L) Ll L T Ll T L L L
2 3 4 S 7 8 9 10 1
2101 BO3 2111 D02 2129 C€O6 2142 EO8 2147 ROS 3103 P03 3112 003 3117 €04 3125 BO4 3135 BO7
2102 FO3 2112 BO3 2132 €07 2143 DO8 2148 €03 3104 FO3 3113 CO3 3118 EO04 3130 EO4 3137 D04
2103 E03 2114 D03 2133 BO6 2144 DO8 2149 BO7 3105 DO3 3114 CO3 3119 FO3 3131 DO4 3138 DO4
2104 PO3 2122 BOS 2136 €O5 2145 FOY 3101 EO3 3110 D03 3115 D03 3123 BO4 3132 EOS 3139 DO4
2110 €02 2127 BO6 2141 FO8 2146 €02 3102 E0O3 3111 D02 3116 DO3 3124 €03 3133 DOS 3140 DO4
3141 €05 3152 CO4 3162 BOS 3167 €06 3174 CO7 3180 FO8 3187 BOT 3192 EOT 6101 DO3 6109 COS
3145 BO4 3153 BO4 3163 BO6 3170 €09 3175 BO7 3181 FO8 3188 E09 3194 DO7 6103 €03 6110 BOS
3146 €O5 3155 DOS 3164 BOS 3171 €09 3176 BO7 3182 EO8 3189 EO8 3195 EO9 6104 CO4 6111 807
3148 C€O4 3156 DOS 3165 €05 3172 BO6 3177 BO8 3184 FO8 3190 FO7 3197 CO8 6105 BO4 6112 CO9
3150 CO4 3158 CO8 3166 BOS 3173 CO6 3179 DOS 3186 EO7 3191 D08 3198 EO8 6107 COS 6113 DO9
6114 EO8
6116 CO2
6117 €03
6118 D07

CS 95 607



CONTROL PC.B.

L Jlé_ I'-ﬂ‘ L _l'l_p‘d__r.l_[. Ll 11 il 11 i 11
| 1761 ﬁ
2761 %%

CONTROL PC.B.

| p - T X Yoo ”ﬁ.,.
H

'wm

r

e — — —— — — —

PR —
|
2761 al = oy
p q - 6761
i l B £
T i

— S e

L| :‘El:‘.:IL: :.LI::I]:ZI: ‘.‘_'l.l:':l‘r: 331: :ﬂ::ﬂ..__,.u_ e _u__u_::l

¥ = Ezm:M::EJ::tﬁn:nmm::n:m::::::m:m

el

ks

R it —e

o <

_N_
MM5450 4822 209 10199 LN324GP (green) 4822 130 31429
HEF4094B 5322 200 14485 LN224RP (red) 4822 130 31431
—»- ]
TN4001G 4822 130 31438 4822 271 30259
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CONTROL

2761 L1 2767 E6 3761 CI0 3764 F 7 3766 F B 3768 F 9 3770 Fi0D 6763 0 7 6772 B 1
2765 €11 2768 A1l 3763 F7 3765 F8 3767 F9 3769 FS 6761 BB 6771 B 1

! | 2 | 3 | 4 | 5 | 8 |
1761 (1/2)
PROGR 15 x LN324GP + 1 x LN224RP
A
| ¢ 1 |2 |3 5 |6 (7 |8 |9 |10 |u |12 |13 |4 |5
] N N R ¥ Ny N ¥ N 3 N by N
6771 ERROR
IN4001G
: N O O O O S N O S e e
oLt 3 5 7 8 1 39 ¥ » N A =W T B DB 77
i “1?751 1of2 |3 5 |6 |7 [8 [9 | |un |12 |13 [14 |15
¢ ' 33u N ¥ N X by N by X N N N N 3 3 Y N
| I PAUSE REPEAT
o 16 2 4 b6 8 10 40 38 3 34 32 30 o8 % 1 1 B
. 1761 (1/2)
b = e -M TRACK. 15 « Lnazecp + 2 x Ln224RP
- +2 67
| _SUPPLY Y HEF4
. . 16
== = 0
| 2 S noh 2767 | 102
E| | 001 qf0s
| 1
TR
— 15| EO
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F T
-
I
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Y
=
[n1
1 2 3 4 b 6

C5 95608



6763 D 7 6772 B 1
8771 B 1
[ 6 | 7 8 g 10 1
)
« LN224RP
YE0V +2 - ATSLL 1o (a2an) A
TO SUPPLY
13 |14 |15
N N ¥ ¥ R
ERROR
LU :
+2
25 13 15 17
6761 _
MM5450 Bik 20 —
13 |14 |15
} ‘T L 34 OUTPUT BUFFERS c
REPE;T I |
LOAD
34 LATCHES .
k | 23 AT34 L BLEN (A294)
| | TO SERVO1 |
12 18 34-BiT SHIFT REGISTER 22 AT928  DATA (A292)
! TO SERVO 1
| el AT93L clock (A293)
D
« LN224RP RESET | TO SERVQ 1
+2 6763 il |
Y HEF4094B | B
el D |
10|95 2 |
aoh |2767 8-STAGE SHIFT REGISTERS .
== | T °f | :
1STR 8-BIT STORAGE REGISTER [
- | | | | | | | ' R
15 3-STATE QUTPUTS W
J_ 8 07 Og 05 04 03 02 01 0g
; 3] 1 7] 1 F
513763 []3764 3755 G113766 (3767 []3766 [ 3769 [21]3770
(4 ¥] (41 Y La¥] Ol QU (¥}
v i I3 I3 T I v
1 1 1 ] ] 1 1 i
{ { ) { { { { { y AT82L  oensE (A282)
" ~ J _ STop . TO SERVO 1 .
“gJ o ri & b ug o é AR A -L(AQBIJ
s F¥ = ol = = o TO SERVO1
B _ — . 4
6 7 8 9 | 10 | 1
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CONTROL PCB. DLIEI*I
GRS 2769 .9 lﬁ
",,,., 11 ’4n— :.n‘_ S o ILE_«: u-—'.-i;n | s i
Y A T R R Y iy, S T ™ 3 N 53 L
1761 :
LDD&DDDDDDDPPDDB
Fr L B 4 L o 3 5 \";,-
T L0 : 21 e mm—
2781 i A\ N\ :
1 d29) “\\0
APaes.
CONTROL PCAB.
g = _: ___________ sdbe 2765 . -
' RopEp 20 e () - {87
! HF | 1l %
it =g
2761 h 6761 e [ N 137
I' = f =l E - e
i (. 2 .
e pHA L s
$Q“l_ LA LR AL L UL _,_,._31.!5 é I‘E:‘ﬂ 2769
1 Vel AL WAL e e e, ol il “:I | f-if'
LPIBA 865 B ) ) g 88 g e B b 0 [ i NS
A S ATt g T+
l!;:::]E::lL::u::n::sﬁ:‘::.::w:‘_ﬂr_‘::::::m:::::::u:: es) : ¥
T T PR S SIS, S A SNe. ey sty pfp sy o yeesde vy bope e, :
Cl
— <
_’l_
MM5450 4822 209 10199 LN324GP  {green) 4822 130 314290
HEF4094BP 5322 209 14485 LN224RP  (red) 4822 130 31431
LN335GPH (green) 4822 130 32241
_”_
e
1N4001G 4822 130 31438
4822 271 30259




8-7-2

1984-04-20
2 Ii A
=1 1 oy L. o g
57l i |
I .| ; 2
12 TRl 2p |, g 1 %2
—— A T = T
o Blli 2l AL JF
& 5T T e g O
6| —{37¢ "-‘- —{ 3766}
3769F 3765‘- !
I Y, N - e
5, o | BRI SF L o % 1 S
131 by o b T e ={g770} = ={3786}< O
Ten) N| ot {3_7§[‘}_ g, | l:' 1%1 o TIEN F | o
I‘T‘ IE:I s cEL T EYTEY V3, 155 |r-1 271 __r{' 1—:_
i © - ] ] | N g LR
s W Y e Fy i e T2 11 TP
1 1 2 o il i) v 1 2 g fr) I | I |
z;r!ss%ﬁ- | : W/ : | b e ] [
| I : i v ;
| W 2 gt 7 =Sy e T I i s |
E‘Li ! e 108 W _gﬁ T }_12 f=paill T .
T ! R X R === | I
1 4 L3 271 A79. O A 3
b I i o o L — N
'—g ’\_,- : il
L ‘ 34 410 C7
OLEN
DATA
CLOCK

322 130 31429

322 130 31431

322 130 32241

322 271 30259
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1982-11-04
1201 HIG 2207 F & 2244 KB 2219 J7 2229 W9 3204 D6 3201 ES 3219 B8 3227 W9 3233 BIZ 3240 Ri4 3246 Bl4 3254 J 5 3
2201 €7 2208 F10 2215 [ 5 2223 15 2230 M9 3205 E6 3204 G5 3220 89 3220 CJ0 3234 Clz 3242 CI13 3250 K B 3255 15 32
2203 G4 72090 G9 2218 14 2224 W5 3201 C5 3206 ES 3205 K7 3221 C9 3230 CID 3935 Cle 3743 (13 3251 K 8 3236 K 3 32
2204 W6 2211 AL3 2217 [ 4 2225 FI5 32027 ©6 3209 D5 3206 G7 322 B9 3231 DIl 3238 Al3 3244 E15 3252 J3 3257 13 32
2205 B9 2712 EIS 2218 17 2227 F3 3203 C6 3210 E6 3217 H?7 3223 Bi0 3232 D11 3239 AI3 3245 C13 3753 45 3258 15 32
1 | 2 \ 3 | 4 | 5 8 | 7 | 8 | 8 |
A
N 3282
B FOCUS
ErROS JAETL [oen ol » D 1
b av 3|,
N T
L=l
maf (2201 azall
15n
: I
A325 | c325 141
—| caB28) MCES BN
v2 MCES B205¢L/4)(C)
3209 " B[ s
=T |
3265
i e 3204
[ @ Eﬁgglﬁg}.ﬂﬂ(m
(AS24) MUTE SA324 |.C324 1 B
MUTE I o=
T a5 p-piTHARES L0383 o Ll
-8I1T
| 3211
_ /-
E| tase2y Do A2 - » 1
B207(L/3)(0) 0o +|> )
REF 402 oV
(AB2D HFL 4 A321 5 0321 3205 820511/ 4308 )
HFL = .
T (A782) SENSE yAZ82 0282 e s LM339
mag 2227 Do HFL
2201
330p Fo0  RE MCES Pl =i
F (azen | yh281 G268l I N u o
1 "
821701/2)(8)
TB MC1458 @349
B[ =
_ . N e +2
Y ' : €107y o Lz20a
: wat J2203 { hm Iﬁaam T
_1 |
6207(1/3)(A) I 6207(1/34B] -1 CTV 6242 o seus
HERMOES g o HERAOR | o Lo sa0sc/00k T 30558 2
— o 2L5T] 2 | 8| 15T i a 3216 S
0 L | 5 13 Q+ o B 00 —rsg Fs 2028 L5V
ek D ‘ {mE.5k} — F22y
H o 1 Ty (2204 o 325 2 &lp r3ee7 s
e ) 1000 (3 = -
L u 3017 #3357 2230
ey
L Ly Y
— INT
3257 - 2215
I ————— sk —————
15 150n I
A241 |
(Al4D + 2 G241 6233 BR45
_ 80835 MBawE2  mar |2016
TURNTABLE 15n
MOTOR . (070 MOES
4
; (hug) -HAZELERE N
Fco
K
2 3 4 7 l
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3240 Al4 3246 Bl4 3254 JS 3259 J5 3265 D3 3364 GB 6205 0B 6207 G 3 6217 F7 6234 J3
247 C13 3250 K8 3255 [5 3980 J7 3267 I15 3365 G 6 6205 D7 6208 BL3 6230 Cll 6242 © 7
3243 C13 3251 K & 3256 H 3 3261 J8 3266 OIS 3367 H7 6205 D7 6208 B S 6231 BI5 6244 G 9
244 EIS 3252 J3 3257 [3 3262 18 3362 F5 6200 FI0 6207 E3 6209 [ 6 6232 Ci5 6245 I3
3245 C13 3253 J5 3256 [ 5 3264 E3 3363 F7 6205 E7 6207 G4 6209 J3 6233 13 6247 J5
| 8 | 9 | 10 | 1 | 12 | 13 | ] \ 15 18
3238 3239
a0 Ceeeq A222 . (1221
221
100n
FOOUS
MOTOR
6208(1/2)(B)
2233 MC145%V 6
100k -
ov | [> [ £221 0, (pien
5 +
lé_ 6208(1/2)(%) e ez
O
3221 -
2]3234 []3235 []3242 []3243 []3245
] ~F| q 3 B
| | ]
1 N
2
.2
FCo RCD  RCO RC1|  RC2 Fc2  |Fol
3211 / ™~ 3244
|
g LCE)
L]
02T2 § AZ72
W 0 [T |, 9 0 . L (a712)
n g 7 i ST R
Lo .2 13 s 23 24 22 21 D9 lp0 25 33
! 2 i
os lo207 2208 L 6 8 4 3 1 2 7
'l?sau 'Ll5n (/0 PORT 1
[
8201
MAB8420 ol C294,] A284 IEN (a704)
maq 2225
+2 BYIES 330p
L CONTROL ROM I
h 2208 ~
g i N
i W 7 RESET g 1L ATy (AsID)
8244 C.P.U. S &
BAWB2 T ol les
3283 ca12 | A312 pata (as12)
La¥l
-———- ]
229 +1,5Y
o il 18 X-TAL 2 Py 3fest? D282; AZ02: pata (A792)
270 h3227 | 6 whe ADRESS wag (2224
L2010 REGISTER 330p
67 2230
oLy T = X-TAL 1
2 ey 2
INT 12 WT/To
3257 G313 ABI3. o) ook (ASLY)
o <9 <
| ]
14 1/0 PORT 0 CLOCK rei? C283 1 A293 - ¢y ook (A793)
0 3 4 5 8§ 7 mag [2223
| 330p
7 S 7B |10 I
MCES i s -_] 1 0 CL-_
I €261 | APB1. . (at6D)
AN I——::cqcm AL 2 mme)}mm
| SENSE P-BITMUTE FN D0 HFL o 02621 A2, oo PEWITCH
[ =rar : aTOR /P
2051 77\;“). Vi,‘ }f_]i LN STORSPLAY
| +1 12,0V 0l «oav [Ty PLAY ONLY
Feo PRI T
|||f52,1,4 /1 +2 | 5.0V 1| =24V VD STOP ONLY
3250 Sl -leaov
] -2 | -nov
| 8 9 [ 10 [ n [ 12 13 u 1 [ 18
82-10-12

30641/D




-

T+

HEF4025BP 5322 209 14052 3219 2k2  -1% MR25 4822 116 51245
LM33gN 4822 209 80631 3220 22k -1% MR25 4822 116 51257
MAB8420 4822 209 81455 3222 12k - 1% MR25 5322 116 50572
MC1458N 5322 209 85512 3223,3233 100k - 1% MR25 4822 116 51268
3256 22E1 -1% MR25 5322 116 50256
t-
BC5488 4822 130 40937
BC558 4822 130 40941 2204,2211 100n - 10% 4822 121 41672
BC635 5322 130 44349 2215 150N - 10% 4822 121 41682
BCB36 4822 130 44283 2218 10n - 10% 4822 121 41677
BD135 4822 130 40823 2219 47n - 10% 4822 121 41676
BD136 4822 130 40824
— IC
28p 4822 255 40156
BAWE2 4822 130 30613
Miscellaneous
Mica washer for 6231/32 4822 255 40133
1201 6.0 MHz 4822 242 70392 Sprlng clip for 6231/32 4822 255 40128
3201,32089,
3939 } 47k - 1% MR25 5322 116 54671
3202 1M -1% MR25 5322 116 55535
3203 820k - 1% MR25 5322 116 51398
3204,3227 TM - 5% SFR25 4822 110 73187
ITEM PCB
1201 I10 2207  HID 2214 K07 2219 RO9 2233 CO4 2239  DO5 2246 (O7 2257 co6
2201 GO9% 2208 RO8 2215 JO9 2223 BO9 2235 C0& 2241 cO7 2247 D07 2259 GO8
2203 G09 2209 HI11 2216 K07 2224 BOY 2236 BO7 2242 BOY 2250 C05 2261 co8
2204 F10 2211 JO6 2217 JG8 2225 B0 2237 co7 2243 DO7 2251 FO7 2262 COB
2205  HOS 221z GO& 2218 JO9 2227 BO% 2238 BOY 2244 EO7 2256  BO6 2265  HOS
2266 GO5 2276 102 2283 J03 2291 JO3 2298 LO3 2305 K10 3204 GO9 321l G10
2267 GO5 2277 102 2285 K02 2294 J10 2299 L0Z 2307 LO2 3205 E09 3214 FLO
2272 03 2278 103 2287 L10 2295  Jll 2300 K02 3201 FO9 3206 J10 3215 ElO
2273 J03 2279 J03 2288  LI0 2296  KO4 2301 LO3 3202 EI0O 3209 FO9 3216 ELO
2275 J02 2282 J04 2290  KG5 2297 L03 2304 K10 3203 EO% 3210 EQ9 3217 ELO
3219 no4 3227 JI0 3234 J09 3242 J06 3250 KO8 3255  JO8 3260 K09 3267  BO7
3220 HOS 3229 K06 3235 J10 3243 J0&6 3251 Jo8 3256  KO6 3261 K09 3268  BO7
3221 105 3230  J06 3238 106 3244  JO% 3252  KOT 3257 J08 3262 K09 3276  DOS
3222 04 323% JO6 3239 HO& 3245 106 3253 KO8 3258 KO8 3264 GD9 3279 Co4
3223 105 3233 105 3240 104 3246 104 3254 KO8 3259 KO8 3265 ELO 3280 COS
3281 C06 3288 D06 3298 04 3304 FO4 3311 FO6 3318 EO5 3325 CO6 3336  EOQ7
3282 C04 3291 D06 3299 FO05 3305 E04 3312 FOS 3319  EO5 3326 CO06 3340  BLO
3283 C04 3292 E06 3300  FO4 3306  FOS 3313 FO6 3320 FO5 3327 C04 3341 co6
3284 D05 3293  EO06 3301 FO4 3307 FOS5 3315 GO06 3323 BO6 3328 D06 3342 BLO
3287 D06 3294 ED06 3302 FOS 3308 E04 3316 EO6 3324  BOG 3335  EG7 3345  BOS
3346 €05 3353 FOY 3360  po7 3367 D10 3376 GOS8 3382 HO& 3391 c08 3396 EO8B
3349 GOV 3356 €08 3362 Cl0 3370 C06 3378 107 3384 HO5 3392 D09 3397  FO8
3350 FO7 3357 C08 3363 DlO 3372 BOS 3379 107 3385 GO5 3393 EO8 3398 DOB
3351 FO6 3358 D08 3364 DIO 3373  BO5 3380 106 3386 G0D& 3394 08 3399 D08
3352 F06 3359 D08 3365 DI0 3375  GO7 3381 106 3387  GO5 3395 EQ8 3402 LO7
3403  LO9 3408 KOS 6207 #09 6213 BO4 6218 HO6 6226 LO8 6234  JO7 6242  ELD
3404 LO9 3409  LO8 6208  JO5 6214 GO6 6222  LOG 6230 106 6238  EDS 6243 LO6
3605 L9 3410 LO9 6209  ¥kO7 6215 DO8 6223  LOS 6231 JO4 6239  EQ4 6244 111
3406 LOS 6201 109 6211 HO7 6216 D05 6224 K10 6232  JO4 6240 HO5 6245  JO7
3407 L6 6205 GO 6212 COS 6217  ClO 6225  LO7 6233 JO7 6241  HOS 6247  JO7
6249 BO8 6256  HO7 6262 102 6267 KQ5 6272 LO3
6250 F06 6257 HO8 6263 J02 6268  RO3
6251 Do7 6258 108 6264  J03 6269 K03
G252 CO7 6259 I08 6265 J02 6270  LO3
6255 108 6261 K10 6266  JO3 6271  X03
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‘@ 3358 360k - 1% MR25 5322 116 55264
3370 27k - 1% MR25 5322 116 54652
BC548B 4822 130 40937 3373 180k - 1% MR25 5322 116 54722
BD135 4822 130 40823 3384,3385 9E4 P.T.C. 4822 116 40037
BD136 4822 130 40824 3391 5k6 - 1% MR25 4822 116 51281
BF494 4822 130 44195 3392 13k - 1% MR25 5322 116 50522
> —H
BAWS62 4822 130 30613 2033,2243 470N - 10% 4822 121 41674
BZX78-C2v4 4822 130 31253 2236,2238 5n6- 1% 4822 121 50543
BZX79-C5V1 4822 130 34233 2237 33n - 10% 4822 121 41675
2246,2247,
é 2257,2261, } 6n8 - 1% 4822 121 50538
2062
2315 1 2251 220n - 10% 4822 121 41673
3 Ok 4822 100 10085 2256 ing- 1% 5322 121 54087
2259 22n - 10% 4822 121 41664
1 Fr 2267 1000n - 10% 4822 121 41719
3279,3280,
3282 3283 47k - 1% MR25 5322 116 54671
3287,3288 6k8 - 1% MR25 4822 116 51252
3298,3308  470E - 1% MR25 5322 116 54854
3299,3306 2k7 - 1% MR25 4822 116 51283
ITEM PCR
1201 1190 2207 H1O 2214 Xo7 2219 K09 2233 D04 2239 Dos 2246 c07 2257 (0]
2201 FQ9 2208 108 2215 Jog 2223 BO9 2235 D04 2241 COo8 2247 Do7 2259 Go8
2203 G09 2209 H1lL 2216 KQ7 2224 BO9 2236 BO7 2242 cos 2250 [o]0) 2261 €08
2204 Fl10Q 2211 Jo6 2217 Jo7 2225 B0O9 2237 <07 2243 Do7 2251 GO7 2262 co3
2205 105 2212 GO4 2218 Jo9 2227 BO9 2238 co? 2244 ¥0O7 2256 co6 2265 105
2266 HOS 2276 102 2283 JO3 2291 KO3 2298 Lo2 2305 K10 3204 GOg 3211 Gl0
2267 GO0S 2277 102 2285 K02 2294 J10 2299 103 2307 102 3205 FO% 3214 FlO
2272 J03 2278 JO?2 2287 L10 2295 J10 2300 KO3 3201 FO9 3204 J10 3215 r10
2273 J0o3 2279 Jo2 2288 LIO 2296 LO4 2301 L03 3202 Fi0 3209 FQ9 3216 F10
2275 Joz2 2282 JO4 2290 K05 2297 MO03 2304 ¥10 3203 F09 3210 F09 3217 FLO
3z21% HO4 3227 Jid 3234 Jog 3242 JOs 3250 K08 3255 Jos 3260 ¥0% 1267 BO7
3220 HOS 3229 KOG 3235 J10 1243 JO6 3251 Jos 3256 K056 3261 KOG 3268 BO7
3221 105 3230 JO6 3238 106 3244 Jog 3252 ¥07 3257 Jos 3262 KOG 3276 D05
3z22 104 3231 JOs 3239 HO4 3245 106 3253 X08 3258 KO8 3264 [elel'] 3279 Co4
3223 I05 3233 105 3240 104 3246 104 3254 X08 3259 K08 3265 EL1C 3280 Cc05
3281 c06 3288 Do6 3298 EQ4 3304 FO4 3311 FQ6 3318 EOS 31325 C06 3336 EQO7
3282 Co4 3291 DOé 3299 FOS 3305 EQ4 3312 FOS 3319 BOS 3326 cor 3340 B1O
3283 CO4 3292 EO6 3300 FO4 3306 FOS 3313 FO8 3320 F05 32327 CO4 3341 Co&
3284 P05 3293 BOG 3301 F04 3307 F05 3315 GOé& 3323 Cc0é 33128 D06 3342 BiD
3287 o6 3294 EO6 3302 FO5 3308 E04 3316 EOQ 3324 BO& 3335 EQ6 3345 BOS
3346 cos 3353 FO7 3360 o7 3367 D10 1376 GO8 3382 BO6 3391 [ofs]] 3396 E08
3349 G07 3356 Co8 3362 Ccl0 3370 C06 3378 107 3384 RBOS 3392 alel'] 3397 F08
3350 FO7 3357 cog 3363 Dio 3372 BOS 3379 107 3385 ROS 3393 E08 3198 D08
3351 FOs 3358 DO? 3364 Dio 3373 BOS 3380 106 3386 HO6 3394 Des 3399 Dog
3352 F06 3359 Dos 3365 D10 3375 [elel) 3381 106 31387 GO5S 33985 EO8 3402 LO7
3403 Lo9 3408 K05 6207 HOG $213 BO4 6218 HO6 6226 Lo8 6234 Jo7 6242 ELD
3404 Lo9 3409 LO8 6208 Jos 6214 GG6 6222 LO6 6230 Jo6 6238 EDS 6243 LO&
3405 Lo9 34140 L09 6209 K07 6215 pos 6223 LOS 6231 JO4 6239 ED4 6244 111
3406 L05 5201 109 6211 107 6216 D5 6224 L1O £232 K04 6240 HOS 6245 Jo?
3407 Los £205 Gl10 6212 cOs 6217 Cl0 6225 Lo7 6233 JO7 6241 HO5 6247 Jo?
6249 cos 6256 HO7 6262 102 6267 ¥05 6272 M0O2
6250 FO& 6257 HOS 6263 Joz 6268 K03
6251 co7 6258 108 6264 103 6269 L0323
6252 no7 6259 108 6265 Jo3 6270 LO3
6255 108 6261 K10 6266 K03 6271 K03



SERVO 2

2233 £3 2241 HID 2250 A9 2262 Jiz 3260 B3 3288 F5 3299 [ 3 3306 J3 3315 HC 3324 B 6 3336 110 3348 DO 3357 G
2235 B4 2242 110 225 D& 2265 Bl4 3281 D3 3291 G3 3300 H2 3307 J4 3316 HE® 3325 B 7 3340 KIO 3350 D& 3358 F 9
2235 B 6 2243 GIO 2256 C 9 2266 D14 3282 C3 3792 G 3 3301 ! 2 3308 K§ 3318 HE& 3326 B 7 3341 J 9 3351 EB 3339 0§39
2237 B6 2244 DB 2257 C§ 2267 DIS 3283 C3 3293 G 6 3302 H4 3311 E7 3318 HEB 3357 C7 3342 KI0 3352 £ & 3360 Fi0
2238 B 6 2246 F B8 2259 E9 3276 G2 3284 E 4 3294 GS 3304 JZ 3312 F7 3320 L& 3328 C@ 3345 A9 3353 E9 3370 09
2239 B 7 2247 GB 2261 J12 3279 A3 3287 F5 3798 15 2305 K2 3313 F8 3323 CE 3335 KO 3346 Bi0 3356 F B 3372 810

1 | 2 | 3 | 4 | 5 | & | ! | 8 | 8 |
B2LE(L/ 8]0
LM324N
+2 3
* i
3345 . L
2B
13270 97k | >
=% B212(1/4)(8) _
LM324N Fa 2250
Hi] o %
] 3324 3325 o5y g |> LERES 3
7ok — -
1% 17
E236 1 oan|2238 220 8213(1/4)
VA 17 oal o HEF 407031
Ban 390p ,
*d.. /4
Fl
_ 2237 3326 N
‘1 ) i} {2201
B212(1/4)(A) & 33n 1%
LM324N Y4 o 13323
Ty T2 2 | 1x
T q T35y i _;:.\
A9 _h3 = DBV N
T B213(1/4)(C)
x HEF4070BP
- -1 B213(1/4)0)
P HEFAO70BP osv{224
G T,580p
RE
7
G225 14
| - 1000 3450 375
w180k ——{mGBk ] —
621401/ 4)(0)
2233 3284 6250 3351 omw 2250 3376
il -10kf_“l< 1= 33k | - 14 Q¥
470n BAWG2 1 O“‘°~+I> & 2'2‘«1_@
3354 3383
8251 N <]
] BZ{79 3 g
/02v4 | 3287
5.k B215(1/4)(D:
1% LM324N ‘
3288
B.8K |
L +2 1%
N 3292 |03294
=
3201 i @
) :
=327 e
M +2 +2
6218 +5.0¥
— TCAZ40 g Yu 13 5F74 12 Y14 3
-1
+2 +2 3315
a
. B2l
BaL(L/AA) LD ] 3318 3318 {1/
LM324N GTER 6238 I L3
RADIAL ov 2 LYl BF494
ERROR 2 —— - 3319 3335 y
> m470 [ Bk
TO PRE-AMPL + * 1 +2.8V 7, ath
LASER A173 oy 1D 3320 <> S gy
W . | I 33 & F
3299 f 2 fo T P_ v A [E :> H
[2.7xl
L CafBJ -+
1 07> 3098 <“'
:;'m:::
] 6214(1/4)(8) -1
LM324N 6239
BC548B
ov 8l L 3307
L
o[> [z = At
[ ' = B 10k}
o ‘
RADIAL 3306 b _
—~ ERROR1 — AR o v
17 : =2
TO PRE —AMPL.+ L L5
LASER Ai74 3308 3
t;-l?l E
| ]
1 [ 2 3 4 5 I 8 7 8 [ 8



8-11-4

1984-04-20
6 3336 [10 3349 D% 3357 GB8 3373 C O 3381 B14 3391 JI1 3397 114 6212 C10 62014 J 3 6215 Ji3 6239 J7 6252 GO
7 3340 KI0 3350 D& 3358 F 9 3375 D9 3382 D14 3392 K12 3398 JI3 6212 A9 6214 H3 6215 Ji5 624D B14 6255 F1)
7 3341 J9 3351 E6& 3359 G S 3376 EI0 3384 C15 3393 J14 3399 K4 6213 C4 8214 E8 626 G4 624l 014 G258 £10
7 3342z Ki0 3352 E & 3360 FI0 3378 Clz 3385 C15 3394 J12  B211 FI12 6213 89 6214 £ 7 6217 JI0 6243 D4 6257 Ell
5 3345 RO 3353 EY 3370 DS 3379 LIz 3386 E14 3395 JI4 6212 A7 6213 L6 6215 HIO 6218 C13 6250 E 3 6258 Ci2
3 3346 BI0 3355 F & 3372 BIO 3380 Cl3 3387 €£15 3396 [15 67212 [ 2 6213 C5 6215 FQ 6230 H@ 6251 £4 6258 C[I2
| 8 | 9 | 10 | 1 | 12 | 12 | 14 | 15 ‘ 16
6212(1/4)(C) |
LM324N
a[; -
3345 A
a7kl | [>
120/4)(B) _ +1 “1
324N s 2250
R o oem I
> 3
0239 8213(1/ 41(B) 3346
T HEF4070BP B
IR ¥,
3%0p v 2 h
@ aarz .
6218 7
2256 RC1 6259 3379 S MATLICN
AN
7
BAWBZ
L8n ovl 2] C
1 t RC2 625 318 R D oesL
23328 2257 \—rt—@ . TO PRE - AMPL +
2|17 BAWS2 v LASER A131
= v <3380
3370[] B:80 ot W —
cow|2244 Lifs] 1* 7 ¥ 9.4
=5 mL
1 L 2267
JE / “<=5T71000n b
RADIAL
‘._3*?51 3349 MOTOR
1000 3350 3375 . -
621401/43(0)
s 324N -1 -1
2259 3378 @ 3386
14 OV < Ly c232 E
ﬂV12,l> @ 2'2‘7@ e L9371~ TO PRE-AMPL.+
]335 3362 6256 w6257 o LASER A132
o G BAWG2 =mBAWB2 v a
" T 6211 ¥y Qv ov
HEF40538F g "
3 Vad, b Y
i A CDED ]
oAn - LiTh - F
3 il 3380 o alse Ll =
{100k} - M = [Yob|2
=]
6255 z
— BAWE2 2 lajid -
RGO 108 g s —Ylafi3 4
wl
1 3357 CID 1se | 3 § - |10a 1
14 = o @ | a
2243 ; W e Ini4 oy
4“)n | Vic |3 P
1 J- § e [Y0cl5 oy
¥ ] I -
1 L]
o8 | P24} ¥s3 Vog
33u & #
6215 A @ H
(17410 -2
LM324N |4
1 113 0V
Q‘ﬁ
33361
1 1
. ce 2242
<'-!E,‘~ T33u |:§
¥ ‘k »
g i -1 2261 -
3 oan _r_' |
' . BRUT0/2)A) 8.8n = | o0k
agi <O ycidsen iz 5?73‘94 B2I5(1/4)CA) w7l | J
'.M‘%] & 24 3 2 FS 3391 A%ESE e LM324N | _, = . |
5.6k il 3398 i = |
| e gl [> =
3;92 2]3%09 (0 =1 —
el 1 L == 24y
¥ STOP/PLAY K
w¥ FRLAY (LY
oV BTGP ONLY
I 8 8 I 1 n 12 13 | H 15 [
30 642 D12/0

C595613



8-12

1982-11-04
1501 J 3 2501 C1 2506 F 2 2515 C 6 2525 CI2 K 3 El4 3503 C2 3510 €1 3515 A6 3523 B8 3532 BIl 3538 B4 3
504 E14 3502 E1 2506 F3 2516 B 7 2527 B13 I9 EL6 3504 (2 3511 E1 3516 C6 3525 B8 3534 Cl2 3540 BI5 3
1507 K9 9503 C3 2511 B4 2520 B9 2531 11 F 6 WiG 3505 C 3 3512 F2 3519 B7 3527 C8 3535 (i3 3541 Bi5 °
{508 K9 2504 D1 2512 BS5 251 BO 2533 | 3 BB C2z 3507 D1 3513 £1 3570 B7 3529 B 9 3535 BI3 384z RI3 °
1510 K8 2505 F1 2504 BG 2523 COQ 2534 # 3 E13 Cy 3508 E1 3514 BS 3570 C7 3530 C9 3537 Bi3 3543 Al4 °
1 | 2 \ 2 | 5 | 8 | 7 | 8 9 |
L (A183) HF ca18D (A3
M
Tasa3  TasaL
A
ash 2521
2en
) 6501 I
+5,00) SAATDIC
LAY 13 —< DATA
g 12 P [ cLoc <]
— BT M oHrL
I I pata
) 10
2503 ———= CLOCK
¢ “lysn 2 b
“ .m_[; T —< DATA
Fﬁq—wLocx
2|3502 13504 [2p505 —< HFL PS5
118
- p u . 27 DADE
28 CLDE
b ol | > p—
T o5 SS0E
24 FSDE
— 6510
SAAT020 5
E _‘5'0\’ 18 DADE
ST N
— S/P | ERCO
| aai 2506 1/:\4 T ] T *l
=4,7n E . 21
5 d g ach | 2538 WA BB
F et o B3 26n
35;3 = 3512Mj 2508 I
I 6540 p SYNDROME ERROR 1 Rl
] Ba212 I .2 GENERATOR [>| LOCATOR CORRECTOR | _ | prog
| 40
T _ 11 %
n UNEC , A0M
a 20 PROCESSOR MULTIPLIER T MATRI
+2 +
T BUS
] i 3556 WRITE BS
B504(1/2)CA) I
|, N7ALST4AN w2 |m
2o 22 TesT 170
H —qD &0 Q T +5.0V DO Dl D2 D3
1108 8 4 i3 o8
2
| Y vee T R R R
1 i ;
— L] p——r) } +2 +2 .
w2531 R? -4 p Do [ b
2 CONTROL 7|25 24{D0 DI D2 D3
| ONLEE33 + o4 soh | 2637
2 T o gl HMbe ~ & ain
RESET = olbhe 1 12
+2 8565 & TS _AD AL A2
BAWe2 14 s
— -[-_ g s
§iD] _ C.P.U. f&—> ]
12[p 3p g2 L2l NT/To a4
J 1 LY 4,4336MHz 16] | 2H
“ 7ls CJt50]
=0
] RO LIV T 188 1 %-TaL
3 L 2 1/G PORT 2
aa| 27 a4 27 312 1 0
" 2 Iﬂ_fm Iasaa |
71 BT &
4523 AS12  |ASL
P-BIT DATA TM
(A323) {A312) (ABID

CS 84 865



3523 B8 3532 Bl 3538 B4 3545 J3 3555 H G GB5S04(IH 2 6512 110 6535 J 9 6S46 CLL 6555 1 3
3525 B8 3534 CI2 3540 BI5 3547 JB 3558 FEl14 6504(1J | 6514 Gl4 6536 J 8 6548 Blz 6558 K 3
3527 £ 8 3535 Ci3 3541 815 3548 J @ 3560 HIS 6506 H5 6530 B 7 6540 F 7 6549 Bl2 G558 K 7
3520 B89 3536 B3 3542 A13 3549 I [ 5501 F 3 ‘G508 Bl4 6531 B8 G544 BIO 6550 [ 1 8580 I |
3530 C 9 3537 B3 3543 RAl4 3550 J7 6500 B3 6510 EG 6533 A13 6545 Bil 6551 I 1
| [} | g ‘ 10 | n | 12 | 12 | 14 | 16 ‘ 18
(A324) (A325) (A322) (A32D)
MUTE MCES 00 HFL.
1 B
A524 A525 1542 6533 A522 |AB2l .
2520
2oy
470p -
+4
L
r
8
+2,8Y
b 3532
; 6548 ¥esap L
BeG488 BAWB2 |BAWB2 —
0.7V
aah |2523 J_aszs —]3534  [2]3536
10n aal 2.2n E
35301 n n c
-1 -1 -1
CLOX CLOX . ¢
CLEG D
FSEC
DAEC
UNEC o B
-Eia 37 39 38 [8 |7 23 27 4 |2 o Eﬁfalm”'w !
— i [2542 i|2543 2550
0 GAP ML v ! eellggy | 1904 | el e £
1 3558
ERCo DATA UNEC J o o
:] RN P/S P/S = "”""\g 5 7 2 3 10
a0 | 14 CLGE —
10 CLOX X-TALL X-TALZ £ F
a2kl TAL TIMING
WRITE BUS 2 |2 0SCILLATOR 12 STRL .. g ]
—| A3 _
12 + 14/18 TEST 16
£ ERRDR FLAG M 1
oR LOGATOR CORREGTOR PROCESSOR o asla i 13 I !
+ + + + S 14 514 13 DLCeF o [
(= PY;| . 4 DATA INTER- SAATO00 T6/08 o
ROM - m DESCRAMBLER POLATOR SELECTOR 15 ORCF .|
- MULTIPLIER — | oM a7l L8 + &
16
Y| | MULTIPLIER .2
17 !
READ BUS Aol 18 I 18
WRITE_BUS s soh|2551 [
LJ A0 L9 5 UNEG | . [CONCEALMENT] MUTE COEFFICIENT 290
""—\19 DESCRAMBLER GCONTROL  |->— GONTROL GENERATOR| [
170 PORT Rl
D3 DI D2 D3 D4 D5 D6 O7 WE_ OF ov 17 T H
]2680 l
%5 [34 [33 |32 |51 (30 [29 28 25 h -4
+2 o fofu B3 s s fis 17 a1 o
24{00 D, D2 D3 D4 D5 DB D7 WE
sah 2537 1023
22n 8512 (] DECODER P.B. ASSY I
12 MSM2128-20RS L ¥500- X699
C5 AD AL A2 A3 A4 AS AB A7 AB AJ AID
BB 7 6 5 |4 oL 123 |22 |19
01U iz 1214 B 16 1716 I8 BPRLY LOGIC
+1 +12.0V 1] < 0.4Y
+2 | +5,0v 1 > 2.4V J
8636 ci [+12.09
805588 = o Y - STOP/PLAY
4. W
1610 | -1 [~eov] - PLAY OMLY L
-4 |-awv | D - oSTOP oMLY
KILL PREEM
2 K
3 9 | 10 u 12 1 u 15 18
82-10-12

2NRAT/N



—

Zd

LM393N 4822 209 80797 1507,1508 PREEM 4822 280 20114
MABB8410 4822 209 81454 1510 KILL 4822 280 20115
MSM2128 (RAM) 4822 209 10379
N74LS74AN 4822 209 80782 P
SAAT000 (CIM) 4822 209 10375
SAAT010 (DEMOD) 4822 209 10376
SAAT020 (ERCO) 4822 209 10377 5501 4822 156 21155
4 r
BC5488 4822 130 40937 3501,3558 1M SFR25 4822 110 73187
BC558B 4822 130 44197
-
2501,2502  270n - 10% 4822 121 41679
BAWS2 4822 130 30613 2514,2515 100n - 10% 4822 121 41678
BB212 4822 130 31129
BZX79-C3V6 5322 130 34834 Y— IC
—i— 18p 4822 255 40239
24p 4822 255 40159
1501 4.4336 MHz (uP) 4822 242 70323 28p 4822 255 40156
1504 4.2336 MHz (CIM) 4822 242 70643 40p 5322 255 44217
ITEM
1501 107 2539 K02 2585  E06 2626  FO8 3515 105 3555  HO2 | 3593  BO6 | 6531  J04
1504 DO2 2542 02 2586  E06 2628  G08 3516  HO6 3558 D02 | 3594 BO4 | 6533 K06
1507  BO7 2543 €02 2587 K06 2630 05 3519 J03 3560 D03 | 3595 ¢c05 | 6535 RO7
1508 805 2550 03 2588  EC6 2631  FO6 3520  J04 3564 €03 | 3597 CO5 | 6536  BO3
1510  BO3 2551 €03 2589  E06 2632 G06 3521  Jo4 3565  E03 [ 3598  DOS | 6540  HO4
2501 103 2555  EO03 2591  F06 2633 FO4 3523 J04 3566 €03 | 3600 BO3 | 6541 104
2502 104 2556  E04 2593  E06 2634 F04 3525 Jo4 3567 D03 | 3601  BOZ2 6544 JOS
2503 ©04 2557  E03 2594 E06 2635 L04 3527 JO3 3569 D08 | 3602 BOZ 6545 305
2505  HO4 2558  EO8 2595 D06 2636  E04 3529 K04 3570 EO8 3605  FO4 6546 KOS5
2506 ROG 2559  EO8 2597  F06 | 2637 EQ4 353¢ JO3 | 3571  EO7 | 3606 FO4 | 6548  JO6
2508  HO4 2560 D07 2599  E06 2638  E04 3532 105 3572 c07 3608  FO4 6549  JO6
2511 105 2562  FO8 2601  BOS 2639 EQ4 3534 J05 3573 €06 | 5501  GO4 | 6550  JOS
2512 105 2564  EO0B 2602  BOG 2641  FO4 3535 104 3574 CO7 6501 1105 6351  JOS
2514 I06 2566  CO7 2603 C06 3501 103 3536 J0OS 3576 CO6 6504  HOé 6555  HO7
2515  HO6 2567  BO7 2605 €04 3502 I04 3537 KOS 3577 po6 | 6306 107 | 558  BO7
2516 Jo3 2568 co7 2606 D05 3503 I04 3538 K05 3579  A03 6508 JO6& 6559 BO?
2520 J04 2570 CO6 2608  BO3 | 3504 104 3539 I04 | 3580 A02 | 6510  GG2 | 6560  BO2
2521 J04 2571 D07 2610  BO2 | 3505 GO4 3540 106 3581  A02 | 6512 J02 | 6562 EO4
2523 K04 2573 AD4 2615 CO8 3506 104 3541 106 3584  FO6 | 6514 D02
2525 JOS 2575  BO2 2617 COb 3507 104 3542 K04 3585  F06 6517 D04
2527 K04 2580 FO8 2618 co6 3508 p(e1A 3543 K06 3586 FO6 6519 E07
2531  Go7 2581  FO7 2619  CQ4 3510  HO4 3545 107 3587 P06 | 6520 EOS
2533 HO7 2582 ¥FO7 2621 BO& 3511 HO4 3548 BG7 3590 D06 6523 co6
2537 102 2583 TF06 2623 EO03 3512 HO4 3549 €02 3591 FO6 | 6525  cOS
2538 102 2584  E06 2624  BO6 3514 HO6 3550 03 3592  EOS | 6530 J04
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30 803 CH1
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MCES MUTE PB
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e N
NE5532N 5322 209 86234 2582,2583,
SAAT030 (FIL) 4822 209 10378 2584,2632, } 100N - 10% 4822 121 41678
TDA1540D (DAC) 4822 209 81453 2633,2634
2566,2601 5n1- 20 5322 121 54148
2570
> oo} 2n2- o 4822 121 50415
2571,2606 102 - 2% 5322 121 54163
BZX79-C2V4 4822 130 31253 2580,2581,
BZX79-B5V1 4822 130 34233 2630,2631 } 0.47y - 10% 4822 121 41681
b — e
3586 220E 5322 101 14009 18p 4822 255 40239
24p 4822 255 40159
28p 4822 255 40156
i1iF 40p 5322 255 44217
3574,3595 1k8 MR25 4822 116 51242
3573,3594 1M SFR25 4822 410 73187
ITEM
1501 107 2539 EG?2 2585 E06 2626 F08 3515 105 3555 HO2 3593 BOS 6531 JOo4
1504 co2 2542 co2 2586 EO6 2628 G08 3516 HO6 3558 co2 3594 BO4 6533 Xo6
1507 BO6 | 2543 cO2 | 2587 E06 | 2630 ¥05 | 3519 J03 | 3560 DO3 | 3595 cO6 | 6535 BO7
1508  BOS 2550 €03 2588  E06 2631  FO6 3520 J04 3564 €03 3567 COS 6536  BO3
1510 BO3 2551 co2 2589 E06 2632 Goé 3521 JO4 3565 EOQ3 35488 CO4 6540 HO4
2501 103 2555 EG3 2591 FOB 2633 FO4 3523 JO4 3566 c03 3600 B33 6541 104
2502 103 2556 EC4 2593 E06 2634 FO4 3525 JO4 3567 D03 3601 BO2 6544 Jo5
2503 GO4 2557 EQ3 2594 E06 2635 EQ4 3527 103 3569 DG8 3602 B0O1 6545 JO5
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DIGITAL AUDID

FOUTZOEKMETHODE

Bij het opzetten van de foutzoekmethode voor Compact
Disc bleek dat een andere dan de gebruikelijke aanpak
noodzakelijk was.

Het is niet meer mogelijk uit te gaan van de methode waar-
bij een aantal mogelijke fouten in het apparaat het vertrek-
punt vormen voor de foutzoekmethode.

Een bepaalde fout met een bijbehorend symptoom kan een
groot aantal oorzaken hebben. De reden hiervan is dat in
de Compact Disc een aantal gesloten-lus schakelingen
voorkomen welke bovendien elkaar kunnen beinvloeden
waardoor voor de hand liggende metingen onmogelijk
zijn.

Bij de hierna volgende methode wordt het apparaat sche-
ma-technisch opgesplitst in negen duidelifk herkenbare
subgroepen. Door enkele metingen kan de defekte sub-
groep gelokaliseerd worden. Hierna kan het circuit vol-
gens de aangegeven methode worden gemeten,

WENKEN
Testplaten

Het is belangrijk dat de testplaten met grote zorg worden
behandeld. De verstoringen op de platen (zwarte spots,
vingerafdrukken enz.) zijn exclusief en zijn eenduidig ge-
positioneerd.

Beschadigingen kunnen extra drop-outs e.d. veroorzaken
waardoor de gewilde fout op de plaat niet meer exclusief
is.

Het testen van b.v. de goede werking van de trackdetector
is dan niet meer mogelijk.

Metingen aan op-amps

th de servoschakelingen is veelvuldig gebruik gemaakt
van op-amps.

Die kunnen o.a. toegepast zijn als versterkers, filters, in-
vertors en buffers.

In die gevallen, waarbij op een of andere manier terugkop-
peling is toegepast, konvergeert het spanningsverschil
aan de differentiéle ingangen naar nul. Dit geldt zowel
voor DC als AC signalen.

De oorzaak hiervan is terug te voeren tot de eigenschap-
pen van een ideale op-amp (Z; =, G =, 7, = 0}.
Wanneer één ingang van een op-amp, rechtstreeks door-
verbonden is met massa is het nagnoeg onmogelijk aan de
inverterende en de niet-inverterende ingangen te meten.

In zo’n geval is alleen het uitgangssignaal meetbaar.

Daarom zal in de meeste gevallen de AC-spanning aan de
ingangen niet gegeven warden.
De DC-spanningen aan de ingangen zijn gelijk aan elkaar.

Stimuleren met ,,0” en ,, 1"

Tijdens het foutzoeken moeten soms bepaalde punten
met aarde of met voedingsspanning worden verbonden.
Hierdoor kunnen bepaalde schakelingen in een gewenste
toestand worden gebracht, waardoor de diagnosetijd
wordt verkort. In een aantal gevallen zijn de desbetreffende
punten uitgangen van op-amps. Deze uitgangen zijn kort-
sluitvast, d.w.z. dat ze ongestraft op ,,0” of massa gebracht
mogen worden.

De uitgang van een op-amp mag echter nooit recht-
streeks aan de voedingsspanning worden gelegd.

Metingen aan microprocessoren

[n- en uitgangen van microprocessoren mogen nooit
rechtstreeks aan de voedingsspanning worden gelegd.

De in- en uitgangen mogen alleen op 0" of massa worden
gebracht wanneer dit uitdrukkelijk vermeld staat.

Keuze van het aardpotentiaal

Het is erg belangrijk een aardpunt te kiezen wat zo dicht
mogelijk bij het testpunt ligt.

Voorwaarden voor injekteren

— Injekteren van niveau’s of signalen uit een externe bron
mag nooil gebeuren als de betreffende schakeling
geen voedingsspanning heeft,

— De geinjekteerde niveau's of signalen mogen nooit gro-
ter zijn dan de voedingsspanning van de betreffende
schakeling.

Kontinu branden van de laser

Na verwiideren van plug A17 en overbruggen van de klep-
schakelaar zal bij ingeschakelde netspanning, de laser
kontinu branden. Tevens zijn dan de focus lus en de radia-
le lus onderbroken: op de punten A171 (FE = Focus Error),
A174 (RE1 = Radial Error 1) en A173 (RE2 = Radial Error
2).

Wanneer het apparaat in servicelus A is gebracht, brandt
de laser, 0ok als er geen plaat op de draaitafel ligt, een on-
bepaalde tijd.

Onregelmatige werking van het display

Onregelmatige werking van het disptay bij een geopend
en werkend apparaat kan veroorzaakt worden door hand-
effekt in de buurt van de kristaloscillatoren.

Uit- en inschakelen van de netschakeiaar heft dit effekt op.

Aanduiding van de testpunten
In de tekeningen van de schema’s en de printen zijn de

testpunten aangegeven met een nummer { b.v. @ waar-
naar de foutzoekmethode refereert.

Voor oscillogrammen, amplitudes, tijd bases en stand van
het apparaat zie de lijst van testpunten.

ALGEMENE KONTROLEPUNTEN

In de hierna volgende gedetailleerde foutzoekmethode
zullen een aantal algemene kondities, welke voor een
goed funktionerend apparaat nodig zijn, niet vermeld wor-
den.

Voordat aan de gedetailleerde foutzoekmethode wordt be-

gonnen dienen eerst deze algemene punten gekontro-

leerd te worden.

a. Overtuig uzelf ervan dat tijdens het meten de klep ge-
sloten of de klepschakelaar overbrugd is.

b. Zorg ervoor dat plaat en objectief schoon zijn (verwij-
der stof, vingerafdrukken e.d.) en werk met onbescha-
digde platen.

¢. Kontroleer de aanwezigheid van de benodigde klokfre-
quenties. n.l.;
® 4433619 MHz voor decoding P
[ 6 MHz voor servo uP
® 4233600 MHz voor CIM-IC
® 435 MHz voor vrijlopende PLL schakelingen aan

DEMOD-IC.

d. Kontroleer of alle voedingsspanningen aanwezig zijn
en de goede waarde hebben.

e. Kontroleer of de twee ,mutes” (KILL en SMSE) inaktief
zijn zodat de informatie-stroom nergens onderbroken
wordt.

. Kontroleer de goede werking van de beide micropro-
cessoren d.m.y. hun ingebouwde tesiprogramma en
eventueel periferie testprogramma.

Methode:
Zelftest dekodeer uP 6506

— Neem servo uP 6201 uit zijn voet.
— Van dekodeer uP 6506 de punten 18 en 21 met 14 ver-
binden.



— Verbind tijdens het inschakelen van de netspanning de
punten 6 en 14 met elkaar.

— Bij goede werking van de ;P moet punt 22 binnen 1sec.
van 1" naar ,,0” gaan.

Zelftest servo uP 6201

— Neem dekodeer uP uit zijn voet.

— Van servo uP 6201 de punten 18 en 21 met 14 verbin-
den.

— Verbind tijdens het inschakelen van de netspanning de
punten 6 en 14 met elkaar.

— Bij goede werking van de uP moet punt 22 binnen 1 sec.
van 1" naar ,,0"” gaan.

Periferietest servo P 6201

1. Leg een plaat op draaitafel en schakel de netspanning
uit.

Houd de stop toets ingedrukt, terwijl de netspanning

ingeschakeld wordt.

Laat de stoptoets na 1 sec. los.

Het apparaat bevindt zich nu in de z.g. service lus A. In

deze situatie werken de laser en de focusregeling en

draait de motor. De lichtpen blijft tegen de binnenste
stuit staan (d.w.z. de lichtpen blijft kontinu onder de in-
loop sporen staan).

Het radiale servo systeem is uitgeschakeld.

In deze service lus kunnen alle LED’s en bedienings-

toetsen als volgt gekontroleerd worden:

~— Alle programma LED’s moeten oplichten en dan in

een ritme van 1 Hz één voor één doven.
Wanneer LED nr 15 gedoofd is, herhaalt zich het
proces. In de trackbar licht alleen die LED op die op
dat moment correspondeert met de laagste pro-
gramma LED.

— Wanneer op één van de toetsen pause, select, store,
cancel, repeat of reverse wordt gedrukt, zullen de
.pause” LED en ,repeat” LED van aan naar uit of om-
gekeerd gaan.

Tevens zal de ,error” LED oplichten. Deze dooft
weer wanneer een track-LED oplicht.

2. De speler kan vanuit service lus A in service lus B ge-
bracht worden door de toets FWD in te drukken totdat
een fluittoon hoorbaar is.

Nu is, onafhankelijk van de toestand van de P-bit en de
subcode (via de bus), het radiale servosysteem inge-
schakeld.

Het dispfay blijft in de service lus.

3. De speler kan vanuit service lus A of B in de normale ge-
bruikstoestand gebracht worden door de toets PLAY in
te drukken.

g. Oogpatroon.
Kontroleer met een oscilloscoop het HF-signaal (,,00g-
patroon” genoemd) op de uitgang van de voorverster-

ker (meetpunt €). Stel de tijdbasis in op 0,5 usec.

De oscilloscoop moet een vrij stabiel signaal vertonen
wanneer de PLL-schakeling ingevangen is en de servo-
schakeling van de draaitafelmotor korrekt regelt.

Een trillend of onrustig beeld kan veroorzaakt worden
door een slechte motor, of omdat het apparaat in servi-
ce lus A staat.

GEDETAILLEERDE FOUTZOEKMETHODE

Een aantal snelle en doeltreffende kontroles geven onmid-
delijk uitsluitsel over slecht functionerende gedeelten van
het apparaat. Voor het kontroleren van de servosystemen
zijn in uP 6201 twee service lussen (A en B) ingebouwd.
Alvorens het apparaat in service lus A of B te zetten moet
gekontroleerd worden of de bus (clock, data resp. aan-
sluitpunten 3 en 2 van uP 6201) vrij liggen van massa of voe-
dingsspanning (niveau ,laag” of ,,hoog”).
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Liggen de lijnen vrij van massa of voedingsspanning dan
moeten bij ingeschakelde netspanning alle toetsen be-
diend kunnen worden.

Voor het foutzoeken moet de hieronder gegeven stap-
voor-stap methode gevolgd worden.

Eerste stap (met een plaat op de draaitafel).

Breng de speler in service lus A (methode: Houdt de stop-
toets tijdens het inschakelen van de netspanning inge-
drukt). In deze stand moeten de laser, de focusregeling en
de draaitatelmotorregeling werken. De lichtpen moet te-
gen de binnenste stuit (= onder de inioopsporen) blijven
staan.

Als één van de hiervoor genoemde kondities niet optreedt
moeten de volgende vragen in de gegeven volgorde posi-
tief beantwoord worden.

(n de praktijk betekent dit dat afs een bepaalde vraag posi-
tief beantwoord wordt, dit inhoudt dat alle voorafgaande
schakelingen waar de vragen naar refereren, goed wer-
ken.

Voorbeeld: als het ,oogpatroon” aanwezig is dan kan ge-
konkludeerd worden dat de laser werkt, de laser in focus is
en de draaitafelmotor werkt.

Opmerking:

In enkele omstandigheden kunnen fouten in het radiale
servosysteem het focusservosysteem beinvioeden.

{b.v. Wanneer voedingsspanning +1 voor IC 6214 in het
radiale circuit ontbreekt, begint de focusspoel te oscille-
ren).

Om te kunnen vaststellen of deze situatie optreedt moet

meetpunt@(FS) aan massa worden gelegd. Op deze manier

wordt de invioed van het radiale servosysteem op het fo-
cus servosysteem uitgeschakeld.

A. Geeft de laser licht?
(Meetmethode: zie sub A).

B. Is de hoek plaat-lichtpen binnen tolerantie, d.w.z
gelijk aan 90° 4+ 0,5°?
(Meetmethode: zie hoofdstuk 8.

C. Geeit de laser voldoende licht?
{Meetmethode: zie sub C).

D. Komt het objektief in focus?
{(Meetmethode: zie sub D).

E. Draait draaitafelmotor en zo ja, draait hij op de goede
snelheid?
(Meetmethode: zie sub E).

Als de antwoorden A + E positief zijn, moet het apparaat
in service-lus A gebracht kunnen worden.

Tweede stap (met een plaat op de draaitafel)

Breng de speler in servicelus B. (Methode: Breng het ap-
paraat in servicelus A door de stoptoets en de netschake-
laar gelijktijdig in te drukken. Houd daarna de toets FWD
ingedrukt totdat een fluittoon hoorbaar is.)

Nu is het radiale servosysteem ingeschakeld maar de ser-
vo uP 6201 negeert de informatie op de P-lijn (P-bit) of bus
{clock en informatie voor de subcode). Dit houdt in dat de
lichtpen NIET naar het begin van het eerste muziekstuk
SPRINGT en het dus enige tijd zal duren voordat muziek
hoorbaar is. (Dit is athankelijk van de lengte van het in-
loopspoor). Door de lichtpen met de hand onder het mu-
ziekspoor te brengen is direkt muziek hoorbaar.

In deze stand moet het oogpatroon op meetpunt @ stabiel

zijn, terwijl ook het MCES-signaal op meetpunt @ stabiel
moet zijn.

CS 91198
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Opmerking: in servicelus B wordt het spoor niet alleen ge-
volgd maar wordt ook de informatie weergegeven, voor-
opgesteld dat het digitale circuit funktioneert.

Als één van de hiervoor genoemde kondities niet optreedt
moeten, in servicelus A, de volgende vragen in de gegeven
volgorde positief worden beantwoord.

F. Funktioneert de DO en HFL detektor?
(Meetmethode: zie sub F).

G. Funktioneert de trackdetector?
(Meetmethode: zie sub G).

H. Funktioneert de radiale regeling naar behoren?
{(Meetmethode: zie sub H).

Indien de antwoorden op de vragen F, G en H positief zijn
moet het apparaat in servicelus B gebracht kunnen wor-
den.

Derde stap. (met een plaat op de draaitafel).

Haal de speler uit de service lus door de play toets in te
drukken. Na een korte fluittoon geeft het display het aantal
nummers, wat op de plaat staat, aan. Servo P 6201 rea-
geert nu wel op de informatie van de P-lijn en de bus (clock
en informatie van de subcode).

Let op dat de speler nu niet alleen het spoor volgt, maar
ook de muziek kan weergeven als het digitale en decoding
circuit in orde is.

Als bovenstaande kondities niet optreden moeten de on-
derstaande vragen positief beantwoord worden.

I. Funktioneert de P-bit?
(Meetmethode: zie sub ).

J. Funktioneert de overdracht van de subcode informa-
tie?
(Meetmethode: zie sub J).

K. Funktioneert T1, d.w.z. de polariteit van RE?
(Meetmethode: zie sub K).

Als de antwoorden op de vragen |, J en K positief zijn moet
het apparaat in de normale gebruikstoestand gebracht
kunnen worden.

Vierde stap (met een plaat op de draaitafel).
Wanneer in stand play geen signaal hoorbaar is, moet de
laatste vraag beantwoord worden.

L. Funktioneert het digitaal decodeer circuit volgens speci-
fikakatie?
{Meetmethode: zie sub L).

Sub A. GEEFT DE LASER LICHT?
Meetmethode

Breng de speler in servicelus A zonder dat een plaat op de
draaitafel ligt.

Nu moet de laser voor onbeperkte tijd licht geven.

Een andere methode, waarbij de laser voor onbeperkte tijd
licht geeft en het objektief stilstaat, is plug A17 los nemen
en de klepschakelaar overbruggen. Bij ingeschakelde net-
schakelaar moet de laser licht geven.

Het kontroleren gebeurt met een lichtgevoelig onderdeel
dat enigszins wordt afgeschermd van daglicht.

Voorbeelden:

a. Sluit lichtgevoelige diode BPW34, codenummer 4822
130 32108 met goede polariteit aan op een analoge
multimeter (b.v. PM 2412). Als de laser licht geeft, zal de
meter op bereik 10 k() nagenoeg volle schaaluitslag ge-
ven.

CS 91199

b. Sluit lichtgevoelige weerstand 4822 116 10002 aan op
digitale multimeter PM 2517E,
Als de laser licht geeft daalt de weerstand tot circa
8 kQ.

Als de laser geen licht geeft ga dan verder naar Annex 1.

Sub. C. GEEFT DE LASER VOLDOENDE LICHT?
Meetmethode:

(Meetpunten op voorversterkerprint, principeschema E en
servoprint, principeschema C).

— Onderbreek de collector van transistor 6230 of maak
punt 18 van de servo uP ,laag”.

— Neem plug A17 los: De laser moet nu licht blijven geven
terwijl FE, RE1 en RE2 onderbroken zijn.

— Leg een plaat op de draaitafel en schakel de netschake-
laar in.

— Injekteer rechtstreeks met een LF-generator (Ri

< 600 Q) op meetpunt @ een sinusvorming signaal

van 2 Vy met een frekwentie tussen 25Hz en 60Hz (de
juiste frekwentie is spelerafhankelijk).

— Stel de frekwentie zodanig in dat de monitor diodes in
de lichtpen uitgangssignalen geven zoals aangegeven

op meetpunten @, @ @ en .
De amplitude moet liggen tussen 40 mV en 80 mV.
Als de amplitude onvoldoende is ga dan verder naar Annex |.

.

Sub. D. KOMT HET OBJEKTIEF IN FOCUS?
Meetmethode
® Geen plaat op de draaitafel.

Schakel de netschakelaar in en druk op de play-toets.

De arm moet nu naar het centrum gaan. Onmiddelijk daar-
na moet het objektief 4X (2X bij gebruik van servo P MAB
8440) op en neer bewegen om het focuspunt te zoeken.
Hierna stopt de aktie.

Deze akties worden gestuurd vanuit de servo uP.

Als het objektief niet beweegt kontroleer dan de servo pP,
het focuscircuit of de focusspoel.

® Met plaat op de draaitafel
Snelle methode

Om globaal te kontroleren of het focuscircuit funktloneert

moet als volgt gehandeld worden:

— Leg een plaat op de draaitafel.

— Breng de speler in service lus A.

— Neem de plaat van de draaitafel af.

— Kontroleer nu of het objektief focusseert door er
een reflekterend onderdeel (b.v. spiegel voor hoekme-
ting) boven te brengen.

Gedetailleerde methode

— Kontroleer transistor 6230 (op de servoprint, principe
schema C) als volgt:
Kontroleer of FN bij iedere doorgang van het nominaal
focuspunt gedurende korte tijd laag wordt.
Alleen ats focuspunt FN gevonden wordt, zal FE vrijge-
geven worden via transistor 6230 (basis wordt nega-
tief). Kontroleer of de basis van 6230 ,laag” gestuurd
wordt vanuit de servo uP (= FCO).
Indien dit niet het geval is, kontroleer dan de servo puP.
Wanneer 6230 wel laag gestuurd wordt, ga dan verder.

— Test het focuscircuit als volgt:
Onderbreek de collector van 6230 (of maak punt 18 van
de servo uP ,laag”), neem plug A17 los en schakel de
netschakelaar in.
De laser geeft nu kontinu licht, FE is vrijgegeven en bo-

vendien is de focuslus onderbroken bij meetpunt @



(= FE) op de servoprint, principe schema C.
Testen van de schakeling tussen meetpunt @ en focus-
spoel (meetpunten op de servoprint, principeschema C).
— Injekteer rechtstreeks op meetpunt @ d.my. een LF-

generator (Ri < 600 ) een sinusvormig signaal van
10Hz, 2V,

— Kontroleer of focusspoel — dus ook het objektief —
reageert,

— Kontroleer of de spanning op mestpunt @ V4 be-
draagt.

— Kontroleer of de spanning op meetpunt @ 9 Vy be-
draagt.

— Kontroleer of de spanning op meetpunt @ 8 Vy be-
draagt.

Testen van het subchassis (meetpunten op de voorver-
sterkerprint, principeschema E en de servoprint, principe-
schema C).

— Injekteer rechtstreeks op meetpunt @ een sinusvormig

signaal tussen 25 Hz en 60 Hz met 2 V, d.m.v. een LF-
generator (Ri < 600 ). De juiste frekwentie is speler af-
hankelijk.

— Stel de frekwentie zodanig in, dat de monitordiodes in
de lichtpen uitgangssignalen geven zoals aangegeven

op de meetpunten <5> @ @ en .
— Kontroleer de meetpunten <9> , @ en @

— Kontrcleer meetpunt @

— Kontroleer meetpunt .
Het signaal op dit meetpunt is gelijk aan het signaal op
meetpunt @ echter de amplitude is afhankelijk van de
stand van instelweerstand 3158.

Als alle kontroles positief zijn sluit dan de focuslus door
plug A17 weer aan te brengen. Het focuscircuit moet nu
funktioneren.

Er dient opgemerkt te worden dat de amplitudes op de

meetpunten <E> tot en met @ enigszins afhankelijk zijn van
de karakteristiek van de monitordiodes.

Sub. E. DRAAIT DE DRAAITAFELMOTOR EN ZO JA,
DRAAIT HIJ OP DE GOEDE SNELHEID?

Meetmethode (Meetpunten op de servoprint, principe
schema C)

— Leg een plaat op de draaitafel en breng het apparaat in
service lus A.
— Als het focuspunt gevonden is, kontroleer dan op

meetpunt 43 of FCO laag is.

Indien dit niet het geval is kontroleer dan het focuscircuit
(zie sub D).
Als FCO wel laag is ga dan verder.

— Schakel alleen de netschakelaar in, neem plug A52 los
en kontroleer het MCES-signaal (op de decodeerprint

in de buurt van de decodeer uP) op meetpunt @ zie fi-

guur F. De amplitude kan liggen tussen 0,5V en 2,5V af-
hankelijk van de instelling van het spoeitje in de PLL-
kring. ;

Indien het MCES-signaal niet korrekt is kontroleer dan het

DEMOD- en ERCO-circuit, zie sub I.

Wanneer het MCES-signaal korrekt is, ga dan verder.

— Breng plug A52 weer aan, neem plug A14 op de voor-
versterkerprint los en injekieer een gelijkspannings-
signaal van 25V op de connector van plug A14,
(= draaitafelmotor). Let op polariteit. De draaitafelmo-
tor meet nu draaien. (Door de gelijkspanning van 2,5V

is de draaisnelheid van de motor cngeveer gelijk aan de
draaisnelheid, behorende bij het aftasten van de bin-
nenste sporen).

— Breng het apparaat in servicelus A.
Bij een gelijkspanning < 2,5V moet op meetpunt @
figuur G zichtbaar zijn.
Bij een gelijkspanning > 2,5V moet op meetpunt @ fi-
guur H zichtbaar zijn.

Hetzelfde verschijnsel moet op meetpunt @ gemeten wor-

den. Wanneer het signaal op meetpunt @ korrekt is, kon-
troleer dan het circuit van de draaitafelmotor tussen meet-
punt @ en de draaitafelmotor,

Is het signaal op meetpunt @ niet korrekt kontroleer dan of

het MCES-signaal door FCO op de uitgang van IC 62050
wordt vrijgegeven.

Methode.

Onderbreek het MCES-signaal op punt 1 van IC 6205D
(= onderbreek de doorverbinding 57-58 op de servoprint).
Wanneer nu het MCES-signaal korrekt is, kontroleer dan
het circuit rond IC 6205D.

Is het MCES-signaal niet korrekt, herstel dan de doorver-
binding 57-58 en ga als volgt verder:

Haal het apparaat uit de service lus door de netschakelaar
uit te schakelen. Druk nu achtereenvolgens de netschake-
laar en de PLAY-toets in. (De draaitafelmotor draait door
de geinjekteerde gelijkspanning van 2,5V).

Kontroleer het oogpatroon op meetpunt @ Het oogpa-

troon kan gestabiliseerd worden door de tichtpen hand-
matig onder de sporen te brengen of door circa (5 sec.) de
toets FWD in te drukken.

Als het oogpatroon op meetpunt @ niet aanwezig of on-

stabiel is, kontroleer dan de HF -voorversterker (zie Annex
V). Wanneer het ocgpatroon korrekt is, ga dan verder.

— Zet het apparaat in service lus A,
{De draaitafelmotor draait door de geinjekteerde ge-
lijkspanning van 2,5V).
Kontroleer of het signaal op meetpunt @ (= HFL) correct
is, zie figuur Y.
indien het signaal niet correct is, kontrofeer dan het HFL

detector circuit (= circuit tussen de meetpunten @ en @).
Als het HFL-signaal correct is, ga dan verder.

— Haal hetapparaatuit de servicelus door de netschakelaar
uit te schakelen. Druk nu achtereenvolgens de net-
schakelaar en de PLAY-toets in. (De draaitafelmotor
draait door de geinjekteerde gelijkspanning van 2,5 V).

— Kontroleer het invangen van de PLL-schakeling van
het DEMOD-IC zie Annex II.
Als de PLL invangt ga dan verder.

— Kontroleer de timing-signalen aan de uitgang van het
DEMOD-IC zoals aangegeven is in sub L.
Wanneer de timing signalen correct zijn, ga dan verder.

— Als het MCES-signaal nog niet naar behoren aanwezig
i5, vervang dan het betreffende specifieke digitale I1C
volgens de .trial and error” methode door gebruik te
maken van de service IC-doos, codenummer 4822 395
30194.

— Het MCES-signaal moet hu aanwezig en korrekt zijn.

Sub. F. FUNKTIONEERT DE DO EN HFL DETEKTOR?

Meetmethode (Meetpunten op de servoprint, principe-
schema C).

-— Uitgangspunt
HFL =1 als de spot precies op het spoor zit.
HFL =0 tussen de sporen (b.v. tijdens spoorspringen).
DO = 00tDO =1 bij drop-out.
DO =1 of DO = 0 bij géén drop-out.



Benaderende meetmethode:

(Toe te passen in service lus A).

— Leg een plaat op de draaitafel.

— Breng de speler in service lus A.

— Kontroleer of het DO-signaal (meetpunt @) correct is.

Normaal moet meetpunt @ »laag”zijn. Echter, in geval

van krassen op de plaat zijn kleine , spikes” van onge-
veer 100 mV zichtbaar.
— Kontroleer het HFL-signaal op meetpunt @ figuur Y.

Nauwkeurige meetmethode.

(Is alleen toe te passen bij een spelend apparaat).
— Leg testplaat 4A (4822 397 30086) op de draaitafel,
— Schakel de netschakelaar in en druk op de PLAY -toets.

— Kies track nummer 10 en kontroleer meetpunt @
De HFL-pulsen moeten aanwezig zijn.
— Kies tracknummer 15 en kontroleer meetpunt @

De DO-pulsen moeten aanwezig zijn. Op dit nummer
moeten ook de HFL-pulsen op meetpunt @ aanwezig
zijn.

— Tijdens spoorspringen zijn de HFL-pulsen op meet-
punt @ altijd aanwezig.

Sub. G. FUNKTIONEERT DE TRACKDETECTOR?

Meetmethode (Meetpunten op de servoprint, principe-
schema C).

— Leg een plaat op de draaitafel.
— Breng het apparaat in servicelus A en verbind meet-

punt @ met massa. Als voor potentiometer R3315 een
vaste weerstand toegepast is, monteer dan een weer
stand van 330K tussen de punten @ en @ en verbind
dan punt @ met massa.

— Meet het FS-signaal op meetpunt @

De frekwentievariatie is afhankelijk van de excentrici-
teit van de plaat.
— Kontroleer meetpunt g

— Kontroleer meetpunt @ Dit signaal is niet te triggeren.

Als 3363 onderbroken is mag op meetpunt @geen sig-
naal aanwezig zijn.

— Kontroleer de meetpunten @ en @

Sub. H. FUNKTIONEERT DE RADIALE REGELING
NAAR BEHOREN?

Attentie: De offsetschakeling (d-faktor) en de AGC-scha-
keling (k-faktor) zijn correctieschakelingen.

Dit houdt in dat bij optimale omstandigheden (nieuwe
plaat, minimale afwijkingen van de onderdelen) het moge-
lijk is dat de speler goed funktioneert terwijl er een fout in
de offset- of AGC-schakeling aanwezig is.

Meetmethode (meetpunten op de servoprint, principe
schema D).

a. Leg een plaat op de draaitafel.
b. Schakel de AGC-schakeling (k-faktor) en de offset-
schakeling (d-faktor) uit.

Methode: Uitschakelen van het AGC-circuit: verbind de

punten 5 en 6 van IC6216 met elkaar of verbind de weer-

standen 3298 en 3294 met elkaar.

Uitschakelen van het offset-circuit:

® Wanneer potentiometer 3315 toegepast is: Verbind
meetpunt @ met massa.

® Wanneer weerstand 3315 een vast weerstand is:

Verbind meetpunt @ met massa en leg een weer-

stand van 330 K{) tussen de meetpunten @ en @

c. Breng het apparaat in service lus B.
Funktioneert het apparaat nu kontroleer dan de k-fak-
tor en de d-faktor (zie Annex IV en lIl).
Werkt het apparaat niet, ga dan verder.

d. Breng het apparaat in service lus A en kontroleer het

signaal op meetpunt @

Het wisselspanningscomponent moet liggen tussen
12 Vy en 14 V4 en moet symmetrisch rond nul volt lig-
gen.

Is dit het geval ga dan verder naar punt e.

Wanneer dit niet het geval is, kontroleer dan eerst de
volgende meetpunten:

@, @ waarde moet 0,7 Vy zijn
@ waarde moet 0,2 Vy zijn
@ waarde moet 0,25 Vy zijn
@ waarde moet 20 mVy zijn

®, waarde moet 800 mVy zijn.

Opmerking: De frekwentievariatie is sterk afhankelijk van
de excentriciteit van de plaat.

Wanneer de meetpunten @ = korrekt zijn, kontroleer
dan opnieuw meetpunt @

Is meetpunt @ korrekt, ga dan verder.

e. Kontroleer meetpunt @ (= RE + 650 Hz).

De waarde moet 6 V4 zijn. Is dit het geval ga dan verder.
Als de netschakelaar is ingeschakeld zal er een signaal
van 650 Hz, 300 mV aanwezig moeten zijn op meetpunt 29.

f. Kontroleer meetpunt @ Dit meetpunt is moeilijk meet-

baar, hoewel er een klein signaal aanwezig zal zijn.
(Amplitude is speler afhankelijk kan tussen de 40 en
200 mVtt liggen).

— Om de eindtrap voor de radiale servo te kontroleren
moet alleen de netschakelaar ingeschakeld zijn, en
mag geen plaat op de draaitafel liggen.

Injekteer respektievelijk op de meetpunten @ en @

een sinusvormig signaal van 8 Hz + 10 Hz, 3 V.
De arm gaat dan heen en weer.

Nu moet radiale volging in service lus B mogelijk zijn.

— Neem de weerstanden 3293 en 3294 los. Als het oor-
spronkelijk foutsymptoom nog aanwezig is, ga dan
verder naar Annex IV kontrole van de k-faktor.

— Neem meetpunt @ los van aarde en, indien nodig, ver-
wijder de weerstand van 330 k() tussen de meetpunten
@en @ (zie opmerking: uitschakelen van het offsetcir-

cuit).

Als het oorspronkelijke foutsymptoom nog aanwezig
is, ga dan verder naar Annex lll: Kontrole van de d-fak-
tor.

Sub. I. FUNKTIONEERT DE P-BIT?

Meetmethode: (meetpunten op de servoprint, principe
schema C).

— Breng het apparaat in service lus B.

— Na ongeveer 45 sec.. juist voordat de muziek begint,
moet de P-bit (punt 5 van de servo uP) kortstondig (on-
geveer 2 sec.) ,hoog” zijn. Dit kan gemeten worden
met een oscilloscoop welke in de stand DC en 2 V/div.
staat.

Sub. J. FUNKTIONEERT DE OVERDRACHT VAN DE

SUBCODE INFORMATIE?

Meetmethode: (meetpunten op de decodeerprint, princi-
pe schema F.)



— Breng het apparaat in service Jus B.

— Kontroleer of op de bus (punten 2 en 3 van de servo xP)
aktiviteit aanwezig is (signaal dus niet kontinu ,hoog”
of ,laag”).

Wanneer dit niet het geval is, kontroleer dan de meetpun-

ten @ @ @ @ @ en @ en hun relatie to.v.

elkaar (Trigger de oscilloscoop op meetpunt @

Sub. K. FUNKTIONEERT T1, D.W.Z. DE POLARITEIT
VAN RE?

Meetmethode: (meetpunten op de servoprint, principe
schema C)

— Breng het apparaat in service lus B.

— Meet T1 op print 13 van de servo pP.
Hier moet een blokvormig signaal van OV + 5V aanwe-
zig zijn.
Door de frekwentievariatie is het moeilijk deze blok-
spanning te triggeren.

Sub. L. FUNKTIONEERT HET DIGITAAL
DECODEERCIRCUIT VOLGENS SPECIFIKATIE?

Meetmethode: (meetpunten op de decodeerprint, princi-
pe schema’'s F en G.)

— Eerste voorwaarde is dat de hoofdmotor op goede snel-
heid draait. Dit impliceert dat de PLL-schakeling in or-
deis.

Zo niet, gebruik meetmethode sub E.

— Tweede voorwaarde is dat de HF-voorversterker goed
funktioneert. Zie hiervoor Annex V (test methode HF
voorversterker).

— Voor het servicen van het digitaal decodeercircuit is in

principe speciale meetapparatuur noodzakelijk, met
name voor metingen aan de informatie-uitgangen.
Om praktische redenen levert Service een IC-set, be-
staande uit specifieke digitale IC’s kodenummer =
4822 395 30194. Aan de hand van deze set IC's kan een
eventueel defekt IC gelokaliseerd worden door de me-
thode van ,trial and error”.

— Naast de informatie-uitgangen, die in principe niet
meetbaar zijn bij een werkend apparaat, zijn een aantal
kommunikatielijnen, verantwoordelijk voor de timing,
wél meetbaar.

Op die manier kunnen ook fouten in de periferie van de
specifieke digitale IC's gelokaliseerd worden.

Deze signalen kunnen met een normale oscilloscoop
gekontroleerd worden.

Voor informatie-uitgangen geldt het volgende:

— In een spelend apparaat kan alléén gekontroleerd wor-
den of informatie al dan niet aanwezig is.

— In een niet-spelend apparaat kunnen in een aantal ge-
vallen wel metingen gedaan worden. Zie hiervoor de
tabellen.

Metingen
DEMOD

Voor de stand van de speler (start, stop enz.): zie tabel
(principe schema F).
— Kontroleer het klok-signaal op meetpunt @ Dit sig-

naal is ook aanwezig wanneer alleen de netschakelaar
ingeschakeld is. Meetpunt @ vangt in als PLL invangt.

Voor kontrole van het invangen: zie Annex Il.
— Trigger de oscilloscoop met signaal op meetpunt @

(= FSDE). Kontroleer de meetpunten @ @ en <& en
hun relatie t.o.v. elkaar.

ERCO

Voor de stand van de speler (start, stop enz): zie tabel
(principe schema F).
— Kontroleer meetpunt @

10-2-1
— Kontroleer meetpunt {. 1983-09-08
Indien dit punt korrekt is, trigger dan de oscilloscoop
met meetpunt ®(= FSEC).

— Kontroleer de meetpunten @ en @ en hun relatie t.o.v.
elkaar.

— Kontroleer het UNEC-signaal (= meetpunt @).
Leg testplaat 4A op de draaitafel.
Speel track no. 15 af en verifieer meetpunt @

BELANGRIJK:
Als UNEC (meetpunt @) kontinu ,,hoog” blijft is hoogst-

waarschijnlijk één van de IC’s DEMOD, ERCO of RAM de-
fekt.

Als de UNEC-uitgang normaal funktioneert en er is nog
steeds geen muziek, is hoogstwaarschijnlijk één van de
IC’s CIM, FIL of DAC defekt.

Cim

Voor de stand van de speler (start, stop enz.): zie tabel
(principe schema F).
— Kontroleer meetpunt @

— Kontroleer meetpunt @
Indien dit goed is, trigger dan de oscilloscoop met
meetpunt €9 (= STR1).

— Kontroleer de meetpunten @, @ en @ en hun rela-
tie to.v. elkaar.

FIL

Voor de stand van de speler (start, stop enz.): zie tabel
(principe schema G).
— Kontroleer meetpunt @

— Kontroleer meetpunt @
Indien dit goed is, trigger dan de oscilloscoop met
meetpunt @ (=S8TR1).

— Kontroleer meetpunt @

— Kontroleer de meetpunten @ @ en @ en hun relatie
t.o.v. elkaar.

DAC

(principe schema G).

In de stand ,play” is het anatloog (= muziek) signaal aan-
wezig aan de uitgangen van op-amp 6523 (= links) en aan
de uitgangen van op-amp 6525 (= rechts).

Eventueel het KILL-relais kontroleren.

Annex |: LASER GEEFT GEEN OF ONVOLDOENDE
LICHT

De laser vormt samen met de laservoeding en de monitor-
diode een teruggekoppeld systeem. Een defekt in de la-
servoeding kan dus vernietiging van de laser tot gevolg
hebben. Bij vervanging van de laser (= nieuwe lichtpen)
zal ook deze defekt raken, aangezien de oorspronkelijke
fout in de laservoeding nog steeds aanwezig is.

Anderzijds is het echter onmogelijk een teruggekoppeld
systeem te kontroleren en te repareren als een schakel
ontbreekt. Om die reden wordt de zogenaamde ,lasersi-
mulator” geleverd. Kodenummer: 4822 395 30203 voor la-
sers met negatieve voedingsspanning, en 4822 395 30215
voor lasers met positieve voedingsspanning.

Deze lasersimulator bestaat uit een printje met daarop de
laser- en de monitorsimulator, een schakelaar om de aan/
uit stand te testen en een aantal connectoren.

Deze print kan in plaats van de lichtpen aangesloten wor-
den op de laservoeding, zodat het teruggekoppelde sy-
steem gesloten is.
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10-2-2
1983-09-08
Reparatie procedure

Daar de lichtpen zeer gevoelig is voor statische ladingen
moeten bij meting en afregeling van de laservoeding de
hulpmiddelen en Uzelf hetzelfde potentiaal hebben als het
CD mechanisme.

— Neem de flexprint uit connector A11 en verbind de si-
mulatorprint met de connector.

— Verwijder plug A16 en steek deze in de connector op de
simulatorprint. Verbind de plug met 4 draden met con-
nector A16.

— Maak plug A17 los en plaats de plug met 4 draden met
connector A17,

— Overbrug de klepschakelaar.

— Schakel de netschakelaar in, druk de play-toets in en
kontrofeer of de L-lijn van de servo-uP ,Jaag” wordt.

— In de rusttoestand moet de stroom door de laserdiode
< 1mA zijn. Dit kan als volgt worden gekontroleerd.

— Zet de schakelaar op de simulatorprint in de ,,Off” -
stand en schakel de netschakelaar in.

— Draai instelweerstand 3180 linksom (min.R) en meet de
spanning over weerstand 3194.

Voor NEG. VOLT moet de spanning < 10mV zijn.
Voor POS. VOLT moet de spanning < 15mV zijn,

Kontrole van de regeling van de laservoeding:
NEG. VOLT:

Zet de schakelaar op de simulatorprint in de ,,ON"-stand
en meetde spanningen tussen de punten Ven 1 op de simu-
latorprint. Weerstand 3180 rechtsom (max. R): Uy, =
—120 mV + 24 mVv.

Weerstand 3180 linksom (min. R): Uy, = —720 mV +
144 mV,

Stel weerstand 3180 zo in dat Uy, —500 mV.

Dit is een voorinstelling. Nadat de simulatorprint verwij-
derd is moet de laserstroom ingesteld worden.

POS. VOLT:

Zet de schakelaar op de simulatorprint in de ,ON”-stand
en meet de spanningen tussen de punten +V en —V op de
simulatorprint. Weerstand 3180 rechtsom (max. R): Utv—v
=60 mV £ 30 mV.

Weerstand 3180 linksom (min. R): U;y_y = 560 mV =+
50 mV.

Zet weerstand 3180 in de middenstand. Dit is een voor in-
stelling.

Nadat de simulatorprint verwijderd is moet de laserstroom
ingesteld worden.

— Fijninstetling van de laserstroom:
Speel van testplaat 4822 397 30086 (plaat zonder de-
fekten) spoor 1 af.
Sluit over weerstand 3308 op de servo print, principe
schema D, een DC voltmeter aan.
Regel met weerstand 3180 de laservoeding zo af dat de
spanning over weerstand 3308 500 mV + 50 mV be-
draagt.

Let op!

Een te hoge laserstroom (> 500 mV over weerstand 3308)
verkort de levensduur van de laserdiode.

Opmerking:

Het is aan te bevelen voor iedere meting in de laservoeding
de lasersimulatorprint te gebruiken, omdat korstondige
sluitingen met de meetpen nare gevolgen voor de laserdi-
ode klunnen hebben.

Annex ll. KONTROLE VAN HET INVANGEN VAN DE
PLL-SCHAKELING
(meetpunten op de decodeerprint, principe schema F)
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Allereerst dient de vrijlopende oscillator als volgt te wor-

den gekontroleerd en afgeregeld:

— Zet het apparaat in stand stop.

— Sluit een frekwentieteller aan tussen punt 22 van IC
6501 (DEMOD) en L.

— Regel met spoel 5501 de frekwentie af op 4,350 MHz +
5KHz.

Let op!

Deze instelling moet direkt na het inschakelen van het ap-

paraat gebeuren.

Kontrole van het invangen.

— Leg een plaat op de draaitafel.

— Neem plug A14 los, injekteer een gelijkspanning van
2,5V op de konnektor van plug A14 (op de voorver-
sterkerprint, principe schema E, en breng het apparaat
in service-lus B.

— Variéren van de gelijkspanning rond 2,5V moet op de

oscilloscoop op meetpunt @ zichtbaar zijn in de vorm

van frekwentievariatie. Dit betekent dat de PLL dan
invangt.

Annex lll: KONTROLE VAN DE d-FAKTOR
(meetpunten op de servo print, principe schema D)

Verbind meetpunt @ met massa.
(Wanneer in plaats van potentiometer 3315 een vaste weer-
stand gemonteerd is, moet een weerstand van 330 k() tus-

sen de meetpunten @ en @ gelegd worden).

Leg een plaat op de draaitafel en breng het apparaat in ser-
vice-lus A.
— Kontroleer de meetpunten @ en @
De waarde moet 0,7 Vy zijn.
De frekwentievariatie is sterk afhankelijk van excentri-
citeit van de plaat.
— Kontroleer meetpunt @

De waarde moet 250 mVy, zijn.
— Kontroleer meetpunt @

De waarde moet 200 mVy zijn.
— Kontroleer meetpunt @

De waarde moet 2 V, zijn.
— Kontroleer de meetpunten @ en .

De waarde moet 10 Vy zijn.
Het signaal is nu meer sinusvormig door het uitfilteren
van 650Hz.

— Meetpunt @is moeilijk meetbaar omdat de schakelaar

in stand Yoc staat en dus verbonden is met de ingang
van Op-Amp 6215.
Echter, een signaal van 200 mVy is aanwezig.

— Kontroleer meetpunt @

De waarde moet 9 Vy zijn.
Breng het apparaat in service lus B. Op de draaitafel ligt

nog altijd een plaat en meetpunt @ is nog doorverbonden

met massa (en, indien nodig, is de weerstand van 330 kQ

nog aangesloten tussen de meetpunten @ en @).

— Kontroleer meetpunt @

— Kontroleer meetpunt op straal A van de oscilloscoop
en meetpunt @ op straal B van de oscilloscoop, en trig-
ger de oscilloscoop met meetpunt @

— Neem meetpunt @ los van massa, breng het apparaat
in service lus A en kontroleer of meetpunt @ met be-



hulp van 3315 op nul volt ingesteld kan worden.
(Wanneer, in plaats van 3315, een vaste weerstand ge-

monteerd is, neem dan meetpunt @ los van massa, ver-
wijder de weerstand van 330 k} tussen de meetpunten
@ en @ Breng hetapparaatin service lus A en kentro-
leer of de spanning op meetpunt @tussen —5Ven +5Y
ligt).

Annex IV: KONTROLE VAN DE k-FAKTOR

{meetpunten op de servoprint, principe schema D)

a. Statisch

Schakel alleen de netschakelaar in.
D.w.z. RCO = hoog; RCO = laag dus schakelaar Yy, staat in
stand 0 en schakelaar Y, staat in stand 0.

— Kontroleer meetpunt@.
De waarde moet 9 Vy zijn.

— Kontroleer meetpunt @

— Op meetpunt @ staat nu een sinus-vormig signaal van
650Hz, 300 mVY en 180°-45° = 135° in fase verschoven
met het signaal op meetpunt @

— Kaontroleer meetpunt @

De waarde moet 1,5 Vy zijn.

— Kontroleer mgetpunt .
De waarde moet 1 Vy zijn.

— Kantroleer de meetpunten @ @ @en @ in relatie tot

elkaar.
De amplitudes zijn 5V.
— Kontrcleer integrator IC6212A.

b. Dynamisch

— Leg een plaat op de draaitafel. Breng het apparaat in
service lus A en kontroleer of het signaal op meetpunt

@7 VniS.

— Breng het apparaat in service lus B.
Nu is RCO = hoog en RCO = laag.
Dus schakelaar Y, staat in stand 1 en schakelaar Y,
schakelt met een frekwentie van 650Hz.

Meetpunt @ is laag, dus meetpunt @ is in fase met

meetpunt @

Nu moet op mesetpunt @fig. U aanwezig zijh met een duty
cycle jitterend rond 50%.

Annex V: KONTROLE VAN DE HF-VOORVERSTERKER
(principe schema E)

a. Kontroleer de gelijkspanningen op de transistoren 6103,
6104, 6105, 6109, 6110, 6111.

b. Kontrole van de gevoeligheid, frekwentie- en vertra-
gings karakteristiek:

— Neem de flexprinten uit de konnektoren A10 en A11.

— Neem de pluggen A12, A13, A14, A15, A17 en A18 |os.
Let op: Neem plug A16 NIET los (= voeding).

— Schroef de print los om op de sporenzijde te kunnen
injecteren.

Gevoeligheid

— Injekteer volgens het onderstaand schema (fig. A) tus-
sen de punten A101 en A102 een signaal Vi, van 140
mMVen 50 KHz, via RC netwerk (zie fig. A).

— De uitgangsspanning tussen de punten A181 en A182
moet 245 mV £ 2 dB zijn,

Opmerking: Zorg ervoor dat de
meetsnoer identiek ziin.

injektiesnoer en de

Frekwentie- en vertragingskarakteristiek:

— Btel Vi, zodanig in dat Ve, = 245 mV = 0dB bij 50 KHz.
Zie fig. A.

— De vertraging tussen het geinjekteerde signaal en het
gemeten signaal moet 450 nsec + 50 nsec zijn bij
300KHz.

Dit kan gemeten worden met behulp van een dubbel-
straal oscilloscoop, met Vi, op straal A en Vy, op
straal B. (zie fig. B).

— Kontroleer de frekwentie- en vertragingskarakteristiek

voor de hieronder gegeven frekwenties.

H.E
PRE. AMP

Frekwentie Vout Vertraging Vertraging,
(kHz) {dB) (n sec) vergeleken
met de ver-
traging bij
300 kHz
1 —15 +3
6,3 — 2 1
16 — 0,5 #1
50 0
100 0 1 —50 £20
200 + 1 41 0 £20
300 + 1,5 +1 450 £50 0
500 + 3541 +20 +20
700 + 5542 +30 £20
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10-4-a

1983-09-08 SERVO
Nr. See Position Amplitude 1 Time base
1 see fault finding meth.
2 P see fault finding meth. 1Vp-p 10Hz
3 P see fault finding meth. 9 Vp-p 10 Hz
4 P see fault finding meth. 8Vp-p 10 Hz
5 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
6 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
7 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
8 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
9 Cc see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
10 C see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
11 C see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
12 C see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
13 D see fault finding meth. —8V,+8V 25-80 Hz
14 D see fault finding meth, depends 25-60 Hz
on R3158
15 see fauit finding meth.
17 G see fault finding meth. 5-0V A =140 ps
17 H see fault finding meth. 0-5V A =140 us
20 see fault finding meth.
21 J = 12-14 Vp-p
22 J 0,7 Vp-p
23 J Serviceloop A/ 0,7 Vvp-P
24 J (o) — LS 0,2 Vp-p
25 J b 5,6 1C62186 0,25 Vp-p
26 J interconnected* 20 mvp-p
27 J BO0O mVp-p
28 J 800 mVp-p
29 J - 6 Vp-p
29 P ON : 0,3 Vp-p
30 see fault finding meth.
31 see fault finding meth.
32 * see fault finding meth.
33 * see fault finding meth.
35 J (20) — U service loop A* 200 mVp-p
36 J (20) — Lf service loop A* 2 Vp-p
37 K @0y — L service loop A* 10 Vp-p
38 K {z0) — LI service loop A* 10 Vp-p
39 L — 1/ service loop B* 0-4 Vp-p A=769us B=769us
40 K — U service loop A* 9 Vp-p A=769us B=769ps
40 M (20) — L service loop B* 0-4 Vp-p A=769us B=769us
41 N (0) — 1f service loop B* 6 Vp-p A=769us B=769us
45 P ON 9 Vp-p 650 Hz
48 Q ON 05V 650 Hz A=769us B=769us
47 P ON 1,5 Vp-p 650 Hz
48 P ON 1Vp-p 650 Hz
49 R ON 05V 650 Hz
50 S ON 05V 650 Hz
51 T ON 50V 650 Hz
51 U service loop B 5V 650 Hz
52 see fault finding meth.
55 Y service loop A 50V
55 w play (with-test disc) 5-0V
56 W play (with test disc) S0V
57 see fault finding meth.
60 X service loop A 5-3V
61 Y service loop A 50V
62 Y service loop A 5-0V
63 Y service loop A 50V
65 A play 1 Vp-p
66 F see fault finding meth. 0,25-25V A =140 us
66 G see fault finding meth. 5-0V A =140 us
66 H see fault finding meth. -5V A =140 us
67 J see fault finding meth.

*Mtrimming potentiometer 3315 has not been used, aresistor of 330 k) should be mounted between the measuring-points
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CIRCUIT DIAGRAM C (SERVO FOCUS, TURNTABLE AND SERVO .P)
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10-5-a
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10-6-a

SERVO
1983-08-08
Nr. See Position Amplitude f Time base
1 see fault finding meth.
2 P see fault finding meth. 1Vp-p - 10 Hz
3 P see fault finding meth. 9 Vp-p 10 Hz
4 P see fault finding meth. 8 Vp-p 10 Hz
5 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
6 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
7 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
8 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-80 Hz
9 c see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
10 C see fault finding meth. —2V 25-80 Hz
11 C see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
12 C see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
13 D see fault finding meth. —8V,+8V 25-60 Hz
14 D see fault finding meth. depends 25-60 Hz
on R3158
15 see fault finding meth.
17 G see fault finding meth. 50V A =140 pus
17 H see fault finding meth. 0-5V A =140 us
20 see fault finding meth.
21 J 7 12-14 Vp-p
22 J 0,7 Vp-p
23 J Serviceloop A/ 0.7 Vp-P
24 J (20) - U 0,2 Vp-p
25 J 8 561C6216 0,25 Vp-p
26 J interconnected* 20 mvp-p
27 J 800 mvVp-p
28 J 800 mVp-p
29 J ~ 6 Vp-p
29 P CN 0,3 Vp-p
30 see fault finding meth.
31 see fault finding meth.
32 * see fault finding meth.
33 * see fault finding meth.
35 J — 1/ service loop A* 200 mVp-p
36 J — Ifservice loop A* 2 Vp-p
37 K @0) — U service loop A* 10 Vp-p
3a K — U service loop A* 10 Vp-p
39 L (20) — LI service loop B* 0-4 Vp-p A=769us B=769us
40 K 20y — 1f service loop A* g Vp-p A=769us B=769pus
40 M — liservice loop B* 0-4 Vp-p A=769us B=769us
41 N — liservice loop B* 6 Vp-p A=768us B=769.us
45 P ON 9 Vp-p B850 Hz
46 Q ON -5V B850 Hz A =769 us B =769 us
47 P ON 1,5 Vp-p 650 Hz
48 P ON 1Vp-p 650 Hz
49 R ON 05V 650 Hz
50 34 ON 0-5V 650 Hz
51 T ON 50V 650 Hz
51 U service loop B 5V 650 Hz
52 see fault finding meth.
85 Y service loop A 50V
55 w play (with test disc) 50V
56 W play {with test disc) 50V
57 see fault finding meth.
60 X service loop A 5-3V
61 Y service loop A 50V
62 Y service loop A 5-0V
63 Y service loop A 50V
65 A play 1Vp-p
66 F see fault finding meth, 02525V A =140 us
66 G see fault finding meth. 5-0V A =140 us
66 H see fault finding meth. 0-5V A =140 us
67 J see fault finding meth.

*Iftrimming potentiometer 3315 has not been used, aresistor of 330k} should be mounted between the measuring-points
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|0-8-a

SERVO
| 983-09-08
Nr. See Position Amplitude f Time base
1 see fault finding meth.
2 P see fault finding meth. 1Vp-p 10 Hz
3 P see fault finding meth. g Vp-p 10 Hz
4 P see fault finding meth. 8 Vp-p 10 Hz
5 B see fault finding meth. 40-80 mv 25-60 Hz
6 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
7 B see fault finding meth. 40-80 mv 25-60 Hz
8 B see fault finding meth. 40-80 mvy 25-60 Hz
9 C see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
10 G see fault finding meth. —2V 25-80 Hz
11 C see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
12 C sea fault finding meth. —2V 25-60 Hz
13 D see fault finding meth, —8V, +8V 25-60 Hz
14 D see fault finding meth. depends 25-60 Hz
on R3158
15 see fault finding meth.
17 G see fault finding meth. 50V A =140 us
17 H see fault finding meth. G5V A =140 us
20 see fault finding meth.
21 J = 12-14 Vp-p
22 J 0.7 Vp-p
23 J Serviceloop A/ 0,7 Vp-P
24 J (o) — LS 0.2 Vp-p
25 J g 5,6 1C6216 0,25 Vp-p
26 J interconnected* 20 mvp-p
27 J 800 mVp-p
28 J 800 mVp-p
29 J - 6 Vp-p
29 P ON 0,3 Vp-p
30 see fault finding meth.
31 see fault finding meth.
32 * see fault finding meth.
33 * see fault finding meth.
35 J (20) — LI service loop A* 200 mVp-p
36 J (20) — 1f service l[oop A* 2 Vp-p
37 K (20) — U/ service loop A* 10 Vp-p
38 K — Ui service loop A* 10 Vp-p
39 L — 1/ service loop B* 0-4 Vp-p A=769us B=769us
40 K — 1/ service loop A* 9 Vpp A=769us B=769us
40 M — I service loop B* 0-4 Vp-p A=769us B=769us
41 N — LU service loop B* 6 Vp-p A=769us B=769us
45 P ON 9 Vp-p 650 Hz
48 Q ON G5V 650 Hz A=769us B=769us
47 P ON 1,5 Vp-p 650 Hz
48 P ON 1Vp-p 650 Hz
48 R ON G5V 650 Hz
50 3 ON -5V 650 Hz
51 T ON 50V 650 Hz
51 u service loop B 5V 850 Hz
52 see fault finding meth.
55 Y service loop A 50V
55 w play (with test disc) 5-0V
56 W play (with test disc) 5-0V
57 see fault finding meth.
60 X service loop A 53V
61 Y service loop A 50V
62 Y service loop A 50V
63 Y service loop A 50V
65 A play 1Vp-p
66 F see fault finding meth. 0.25-25V A =140 us
66 G see fault finding meth. 5-0V A =140 us
66 H see fault finding meth, -5V A =140 pus
67 J see fault finding meth.

A
{140us)

*Iftrimming potentiometer 3315 has not been used, aresistor of 330kt should be mounted between the measuring-points

@ and @
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CIRCUIT DIAGRAM E (LASER SUPPLY, MONITOR DIODES AND HF PRE-AMP.)
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10-9-a
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10-10-a

DECODING
1983-09-08
Nr. See | Position Amplitude f Time base
71 A stop/play 0-5V 4,32 MHz
72 C stop/play 0-5V A=10" us B=126 us
73 B stop/play” 0-5V 7,35 kHz A=68 us B= 68 us
74 D stop/play 50V A= 35us B=1325pus
75 E stop 5-0V A= 35us B=1325us
75 G play 0-5V DATA
76 L stop/play 0-5v A= 32us B= 08us
77 M stop/play 0-5V A=10 ps B=126 us
78 ‘N stop 0-5V A= 14us B= 05us C=0,8us
78 O play 5V DATA
79 K stop/play 0-5V A= 15us B=1345us
80 P stop/play o5V A= 2 us B= 7 us C= us
81 Q stop 0-5V A= 3 pus B= 6 us C=5 us
81 R play 0-5V A= 2 pus B= 7 us C=4 us
82 stop 5V DC
82 S play with Drop- 0-5V
out test record
84 T stop/play 0-5V A= 05us B= 225us
85 U stop/play 0-5V A= 2 us B= 75us
86 \ stop 0-5V A= 4 us B= 72us
86 w stop 0-5V DATA
87 \ stop 5V = 4us B= 72us
87 w play 5V DATA
90 X stop/play 0-5V = 32us B= 24us
91 Y stop 0-5V A= 12us B= 44yus
91 z play 0-5Vv A= 32us B= 24us
92 Y stop 0-5V A= 12us B= 4,4us
92 Z play 0-5V A= 32us B= 24us
93 T stop/play 0-5V A= 04us B= 55us
94 A stop/play 0-5V 4,23 MHz
95 F stop 5-0V
95 H play 5-0V
96 I stop 0-5V
96 J play 5-0V

* In pos. stop, signal is only present after the set was brought in play mode.
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CIRCUIT DIAGRAM F (DECODING PART |, DEMOD, DECO P, CIM AND DO, HFL DETECTOR)
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10-11-a
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10-12-a DECODING
1983-09-08
Nr. See. | Position Amplitude f Time base
7 A stop/play 0-5V 4,32 MHz
72 C stop/play 0-5V A=10" us B=126 us
73 B stop/play” 0-5V 7,35 kHz A=68 us B= 68 us
74 D stop/play 5-0V A= 35us B=132,5us
75 E stop 5-0V A= 35us B=132,5us
75 G play 05V DATA
76 L stop/play 0-5Vv A= 32us B= 08us
77 M stop/play 0-5V A=10 us B=126 us
78 N stop o5V A= 14us B= 05ps C=0,8us
78 O play 5V DATA
79 K stop/play 0-5v A= 15ps B=134,5pus
80 P stop/play 0-5V A= 2 pus B= 7 us C=4 us
81 Q stop o5V A= 3 pus B= B pus C=5 us
81 R play 05V A= 2 us B= 7 us C=4 us
82 stop 5V DC
82 S play with Drop- 0-5V
out test record
84 T stop/play 0-5Vv A= 05us B= 225us
85 U stop/play 0-5V A= 2 us B= 75us
86 V' stop 0-5Vv A= 4 us B= 72us
86 W stop 05V DATA
87 V' stop GRY A= 4us B= 72us
a7 W play GRY DATA
a0 X stop/play 0-5v A= 32us B= 24us
91 Y stop 05V A= 12us B= 44us
91 4 play 0-5V A= 32us B= 24us
92 Y stop 0-5V A= 12us B= 44us
92 d play 0-5V A= 32us B= 24us
a3 T stop/play 0-5v A= 04us B= 5H5us
94 A stop/play 0-5V 4,23 MHz
95 F stop 5-0V
95 H play 50V
96 | stop 05V
96 J play 5-0V

* In pos. stop, signal is only present after the set was brought in play mode.
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CIRCUIT DIAGRAM G (DECODING PART II, FIL, DAC’s AND SUPPLY)
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DAGITAL ALDID

11. WIJZIGINGEN

Pagina wijzigingen

Ingevoerd met AB3-109 d.d. 1983-03-02 vanaf stempeling AQQ.

11-1-¢
1984-04-20

Beschrijving Reden
Voorblad CD100/05 toegevoegd
inhoudsopgave 1-1-b Inhoudscpgave aangepast
Inhoudsopgave 1-2 Toegevoegde inhoudsopgave
Specifikatie 3-1-a Specitikatie uitgebreid en aangepast
Reparatiewenken 5-1-a Tekst aangepast
Servicehulpmiddelen 5-2-a Codenummers aangepast
Reparatiewenken 5-4-a Tekst uitgebreid m.b.t. servicen van de
RAFOC-unit
Metingen en instellingen 6-1-a Tekst aangepast
Metingen en instellingen 6-2-a Tekst aangepast
Elektrische metingen en instellingen 6-3-a Tekst "Laservoeding” aangepast
Elektrische metingen en instellingen 6-4-a Tekst "Afregelen van de focusbandbreedte” aangepast
Exploded view C.D.M. 7-2-1 Tekening + stuklijsten aangepast
Exploded view cabinet 7-2-2 Exploded view aangepast
Net filter 8-2-a Tekening aangepast
Voedingsschema 8-3-1 Printtekening + stuklijst aangepast
Voedingsschema 8-3-2 Schema aangepast aan A01
PRE-AMP + laser schema (NEG.VOLT.PH.) 8-5-1 Schema aangepast aan produktie
PRE-AMP + laser printen (NEG.VOLT.PH.} 8-5-2 Printtekening + stuklijst aangepast aan produktie
PRE-AMP + laser schema (POS.VOLT.SH.) 8-5-3 Schema aangepast voor lichtpen met
positieve voedingsspanning
PRE-AMP + laser printen (POS.VOLT.SH.) 8-5-4 Printtekeningen + stuklijst aangepast
Printtekening servo 8-9-a Printtekening + stuklijst aangepast
Printtekening servo 8-10-a | Printtekening + stuklijst aangepast
Decodeerschema deel 1 8-15-1 Scheama aangepast aan produktie
Printtekening decodeer 8-15-2 | Printtekening aangepast aan produktie + stuklijst aangepast
Printtekening decodeer 8-15-3 | Printtekening aangepast aan produktie + stuklijst aangepast
Decodeerschema deel 2 8-15-4 | Schema aangepast aan produktie
Standaard symbolen 8-15-5 | Toegevoegd
Ingevoerd met AB3-111 d.d. 1883-04-28
Beschrljving Reden
Inhoudsopgave 1-1-¢ Aangepast
Inhoudsopgave 1-2-a Aangepast
Servicehulpmiddelen 5-2-b Laser simulator POS. VOLT. SH. toegevoegd
Metingen en instellingen 6-5 Meting POS. VOLT. SH. toegevoegd

Ingevoerd met A83-134 d.d. 1983-09-08

Beschrijving

Reden

Foutzoekmethode

10-1-a + 10-13-a

Gewijzigde foutzoekmethode
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11-2
1984-04-20

Ingevoerd met A84-118 d.d. 1984-04-20

Beschrijving Reden
Voorblad CD100/30 toegevoegd
Inhcudsopgave 1-1-e Inhoudsopgave aangepast
Inhoudsopgave 1-2-c Inhoudsopgave toegevoegd
Reparatiewenken 5-1-a Kodenummer aandrukker gewijzigd
Reparatiewenken 5-2-c Kondenummers aangepast
Reparatiewenken 5-4-b Servicen Rafoc unit gewijzigd
Elektrische metingen en instellingen 6-3-b Gewijzigde lay-out
Elektrische metingen en instellingen 6-4-b Gewijzigde lay-out
Elektrische metingen en instellingen 6-5-a Tekst laser voeding toegevoegd
Exploded view CDM 7-1-a Gewijzigde lay-out
Exploded view Frame/Cabinet 7-2-a Gewijzigde lay-out

7-1 Vervallen

7-2 Vervallen

7-2-1 Vervallen

7-2-2 Vervallen
Netfilter B8-2-b Zekering gewijzigd
Voedingschema 8-3-2a | Voeding (adapted to A09) toegevoegd
Pre-amp + laser schema (POS.VOLT.SH)) 8-5-5 Schema gewijzigd (laser voeding)
Pre-amp + laser schema (POS.VOLT.SH)) 8-5-6 Schema gewijzigd (laser voeding)
Principe tekening bedienings print 8-7-1 Schema gewijzigd
Bedradings tekening bedienings print 8-7-2 Print aangepast
Servo schema 1 8-11-1 Schema gewijzigd
Servo print 8-11-2 | Gewijzigde print
Servo print 8-11-3 | Gewijzigde print
Servo schema 2 8-11-4 | Schema gewijzigd
Decodeer schema 1 8-15-5 | Schema gewijzigd
Decodeer print. 8-15-6 Print aangepast
Decodeer print 8-15-7 Print aangepast
Decodeer schema 2 8-15-8 | Schema gewijzigd
Bedradingstekening 9-2 Bedrading gewijzigd
Wijzigingsoverzicht 11-1-¢c | Tekst toegevoegd
Wijzigingsoverzicht 11-2 Toegevoegd
Wijzigingsoverzicht 11-3 Toegevoegd
Wijzigingscverzicht 11-4 Toegevoegd
Wijzigingsoverzicht 11-5 Toegevoegd
Aditionele informatie 12-1-a | Tekst toegevoegd
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Onderdelen + print wijzigingen
Ingevoerd met A84-118-d.d. 1984-04-20

CD100/00/05 SERVO PRINT

11-3
1984-04-20

Print gemerkt Vervallen, toegevoegd, gewijzigd Reden

met code

AD2 C2213 toegevoegd. Verbeteren van het opstarten van
het focusseren.

AO3 2259 gewijzigd in 15 nF Verbetering van de stabiliteit.

C2251 gewijzigd in 470 nF
C2244 gewijzigd in 560 pF
3328 gewijzigd in 270 k

C3376 gewijzigdin  5k6

R3247 toegevoegd

Bescherming van het Demod-I1C
tegen electro statische ontladingen.

A04 C2251 gewijzigd in 220 nF

Sneller invangen.

AD5 C2244 gewijzigd in 680 pF
C2259 gewijzigd in 22 nF
R3328 gewijzigd in 330 k

R3376 gewijzigd in 4 k7

Instelpotmeter R3315 gewiizigd in vaste weerstand

Verbeteren van het lezen van de
inhoudsopgave tijdens het invangen.

DC-offset instelling vervalt.

van 15 k.
AQB Invoering van gewijzigde print lay-out .4 en service-
opdruk.
AQ7 C2217 gewijzigd in 3,3 uF Voorkomen van vervorming van de

C2218 gewijzigd in 15 nF

R3255 gewijzigd in 22k

R3257 gewijzigd in 27 k

R3260 gewijzigd in 56 k

R3261 gewijzigd in 56 k

D6253: BZX79/CTV5 toegevoegd.

eerste seconde van een muziekstuk bij
enkele platen. Zie Hoofdstuk 12
(Additionele informatie).

ADS Voedingsspanning —2 A gaat rechtstreeks van de
servo-print naar de klepschakelaar.

De twee connectoren op de display
print vervallen.
(Goedkoper).

AQ9 C2251 gewijzigd in 100 nF
R3375 gewijzigd in 68k

R3315 gewijzigd in 27 k

Verbeteren van het lezen van de
inhoudsopgaven tijdens het invangen.

Verbeteren van de D.C.-offset.
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1984-04-20
DECODEER PRINT

Print gemerkt Vervallen, toegevoegd, gewijzigd Reden

met code

AO1 R3501, 3502, 3504 en 3508 gewijzigd in 8 M2 Verbetering van het gedrag bij
R3503. 3507 gewijzigd in 18k drop-outs.

R3305, 3509 gewijzigd in 180 k
C2505 gewijzigd in 2 k7

AQ2 Stabilisator printje voor de voeding van Erco circuit Nieuwe Erco-1C (M4281).
vervallen. Demad-Erco interface print toegepast.

R3515 gewijzigd in 1k Bescherming van Demod-IC en
Decodeer uP tegen electro statische
ontladingen.

AD3 R3527 gewijzigd in 390 E Betere signaal verwerking van het
R3521 gewijzigd in 10k HF-detector circuit.

R3530 gewijzigd in 10k
R3536 gewijzigd in 180 k
R3537 gewijzigd in 220 k

AQ4 Invoering van gewijzigde print lay-out .4 en service
opdruk.

R3537 gewijzigd in 100 k Voorkomen van ongekontroleerd snel-
zoeken.

AQ05 R3585 is gewijzigd in 620 E Instelling van de kanaalgelijkheid is
R3586, 3587 vervallen. overbodig.

R3501 is gewijzigdin  1E Instelling van de PLL-spoel

R3506, 3508 vervallen. Vervallen.

R3549 is gewijzigd in 4 k7 Onderdrukken van de uitschakelklik.
De&560 en R3550 vervallen.

C2540, R3551, R3552, 6556 en D6557 toegevoeyd.

AOG Demod-Erco interface print vervatt. Nieuw Erco-1C M4282 toegepast.

AD7 C2514 gewijzigd in 22 nf Reduceren van interpollatie bij zwarte
C2515 gewijzigd in 1 xF spots op de plaat.

R3514 vervallen.
R3516 gewijzigd in 3k9
C2517, R3522, R3531, D6542 en D6543 toegevoegd. Nieuwe Demoed-I1C SAAT7010 toegepast.

V.V. PRINT

Print gemerkt Vervallen, toegevoegd, gewijzigd Reden

met code

AD1 C2142 vervallen. Beveiliging van de laserdiode.

R3193, R3195 en D6116 toegevoegd.

AO2 Connector A12 is 180° gedraaid. Spoel focus unit verkeerd gewikkeld.
Let op: Alleen op de v.v. print gemerkt met A02 is deze Let op: bij vervanging door een nieuwe
z0 gemonteerd. focus spoel A12 omdraaien zie

hoofdstuk 12 {Additionele informatie)

AO3 R3152 gewijzigd in 12 k Verhogen van de HF-uitgangsspanning
R3115, 3116, 3118 en 3119 worden 680 k Verhogen van de laserstroom.

R3180 gewijzigd in 15k Aanpassing van het regelbereik van de
lagserstroom instelling.

AD4 Condensator van 100 nF tussen de punten 4 en 8 van Beveifiging van de laserdiode tegen
IC6114 toegevoegd. elektro-statische ontladingen.
Condensator van 10 nF tussen de punter 4 en 7 van
IC6107 toegevoeqd.

AQ5 R3152 gewijzigd in 15 k. Verhogen van de HF-uitgangsspanning.

ADB Invoering van gewijzigde print lay-out M2. Gewijzigde laserdiode voeding.

AQ7 Invoering van gewijzigde print lay-out M3. Voorkomen dat de laser brandt

Cs 95622
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C.D. MECHANISME

11-5
1984-04-20

Print gemerkt Vervallen, toegevoegd, gewijzigd Reden
met code
AO1 Wijziging van v.v. print SH van A0Q in AD1. Beveiliging van de laserdiode.
AQ2 V.V, print van A05 in AD6 gewijzigd. Gewijzigde laser voeding, print-layout
Gelijktijdig nieuwe lichtpen toegepast. en lichtpen.
Zie hoofdstuk 12 (Additionele
informatie),
AO3 Invoering van Rafoc arm waarin de focusunit geinte- Goedkeoper.
greerd is.
APPARAAT
Print gemerkt Vervallen, toegevoeqgd, gewijzigd Reden
met code
AO1 Stabilisator printje voor de voeding van het Erco-circuit

vervallen. Demod-Erco interface print toegepast.

Decodeer print is hierbij van A01 naar A02 gewijzigd.

CD100/30 SERVO PRINT

Nieuwe Erco (M4281).

Print gemerkt Vervallen, toegevoegd, gewijzigd Reden
met code
A C2217 gewijzigd in 3.3 uF Voorkomen van vervorming van de
C2218 gewijzigd in 15 nF eerste seconden van een muziekstuk
R3255 gewijzigd in 22 k bij enkele platen.
R3257 gewijzigd in 27 k Zie hoofdstuk 12
R3260, 3261 gewijzigd in 56 k (Additionele informatie).
D6253: BZX79/C7V5 toegevoegd.
B C2251 gewijzigd in 100 nF Verbeteren van het lezen van de
R3375 gewijzigd in 68k inhoudsopgave tijdens het invangen.
CenD Nooit toegepast.
E Bevestiging van de transistoren op het koelblok Goedkoper.
gewijzigd.
CD100/30 DECODEER PRINT
Print gemerkt Vervallen, toegevoeqd, gewijzigd Reden
met code
A Demad-Erco Interface printje vervallen. Nieuw Erco-1C M4282 toegepast.
BenC C2514 gewijzigd in 22 nF

C2515 gewijzigd in 1 pF
R3516 gewijzigd in 3 k9
R3514 vervallen

C2517, R3522, R3531, D6542 en 06543 toegevoegd.

Reduceren interpolatie bij zwarte spots
ap de plaat.

Nieuw Demod-IC SAA7010 toegepast.
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12. ADDITIONELE INFORMATIE

Servicepositie van het decodeerpaneel

Decodeerpanelen welke NIET voorzien zijn van service-
bedrukking mogen NJET in de horizontale servicepositie
{zoals die gegeven is op pagina 5-3) warden gezet. Deze
printen maken sluiting in horizontale servicepositie.

Stabilisatorpaneel op het decodeerpaneel

Ten behoeve van ERCO IC's welke funktioneren op een
voedingsspanning van 6 V., is op het decodeerpaneel een
stabilisatorpaneel gemonteerd.

De IC's wetke op 6 V funktioneren zijn gemerkt met
"6ViofBVen12 Vv

Het stabilisatorpaneel is gegeven op pagina 8-3-1.

DCe instelweerstand moet zodanig zijn ingesteld dat de

spanning tussen de punten 10en 20van het ERCCIC +6V
+ 20 mV is.

uP in de servoschakeling

Op servopanelen met stempeting A03 en hoger is de
brugdraad 67-70 {in codrdinatenvak F04 van de print-
tekening) vervangen door een weerstand van 1 k(2.

Deze weerstand is toegevoegd om de uP te beveiligen
tegen statische lading.

DEMOQD IC

Op decodeerpaneien met stempeling A02 en hoger is
weerstand 3515 gewijzigd van 1E in k(L.

Deze weerstand is gewijzigd om het DEMQOD IC te
beveiligen tegen statische lading.

Connector A12 op PRE-AMPL + LASER PCB

Tijdens produktie zijn tijdelijk focusspoelen toegepast

waarvan de wikkelrichting omgekeerd is.

In dat geval is connector A12 op de PRE-AMPL + LASER

PCB 180° gedraaid ten opzichte van de printtekening.

De voor service geleverde focusspoelen hebben altemaal

dezelfde wikkelrichting.

Inien een objectiefunit of PRE-AMPL + LASER PCB

vervangen moet worden moet gelet worden op de stand

van connector A12.

Wanneer de connector 180° gedraaid is ten opzichte van

de tekening in de manual mceten de volgende maatre-

gelen worden genomen. .

— Als de objectiefunit wordt vervangen monteer dan
connector A12 zoals gegeven in de printtekening.

— Als de PRE-AMPL + LASER PCB wordt vervangen
verdraai dan connector A12 180° op de door service
geleverde print.

Gewijzigde motorregeling / Vervangen MAB8420 door
MAB8440 Servo-uP

Als de servo-uP MABS8420 wordt vervangen door de
MABB8440 is het gewenst de volgende wijzigingen aan te
brengen.

2217 wijzigen in 3,3 uF

C2218 wijzigen in 15nF

R3255 wijzigen in 22 k

R3257 wijzigen in 27 k

R3260 wijzigen in 56 k

R3261 wijzigen in 56 k

D6253: BZX79/C7V5 toegevoegd.

12-1-a
18684-04-20

POS. VOLT. SH. Voorversterkerprint 4+ lichtpen

Metingang van uitvoeringsnummer AQ0G is de print lay-out
van de voorversterkprint gewijzigd en wordt in combinatie
hiermee een nieuwe lichtpen toegepast.

De nieuwe lichtpenis herkenbaar aan wat rode verf op het
lasermontage printje.

U kunt nu geconfronteerd worden met de volgende
mogelijkheden.

A1l. Apparaten uitgerust met een voorversterkerprint met
een uitvoeringsnummer lager dan A06 en een niet
met verf gemerkte lichtpen.

Wanneer hierin de voorversterkerprint vervangen
wordtdoor een uitvoering hoger dan A05 dan dient de
volgende wijziging te worden aangebracht:

monteer tussen A111 en A113 een weerstand van
470 (1.

Draai voor het inschakelen van het apparaat R3180
helemaal rechts om. Stel na het inschakelen voor-
zichtig de laser stroom in met R3180.

A2. Een lichtpen zonder verf merkieken moet vervangen
worden door een lichtpen met een verf merkteken.

Geen wijziging noodzakelijk echter voor het inscha-
kelen dient R3180 maximaal rechtsom gedraaid te
worden.

Stel na het inschakelen voorzichtig de laserstroom in
met R3180.

B1. Apparaten uitgerust met een voorversterker met een

uitvoeringsnummer A0O6 en hoger samen met een
gemerkte lichtpen.
Wanneer hierin de voorversterkerprint vervangen
wordt door een exemplaar met een lager uitvoerings-
nummer dan AOE dient voor het inschakelen van het
apparaat R3180 helemaal rechtsom gedraaid te
worden. Na het inschakelen kan dan met R3180
voorzichtig de laserstroom worden ingesteld.

B2. Wanneer de lichtpen vervangen wordt door een
lichtpen zonder verf merkteken dient de volgende
wijziging te worden aangebracht.

Monteer een weerstand van 470 (} tussen Ai11 en
A113.

Draai voor het inschaketlen R3180 geheel rechtsom
en stel de laserstroom na hetinschakelen voorzichtig
in met R3180.

De nieuwe lichtpen wordt onder het oude bestelnummer
geleverd.

Ter voorkoming van ongewenste hoge uitval van licht-
pennen is in een aantal apparaten, waarbij lasers met
positieve voedingsspanning zijn toegepast de laser-
stroom instelling verhoogd tot 800 mV (gemeten over
R3308), dit in tegenstelling tot zijn huidige waarde (575
mV + 75 mV).

Deze verhoging heeft bij dit type lasers geen conse-
quenties voor de te verwachten levensduur.





