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2. TOELICHTING OP DE INDELING VAN DE DOKU-
MENTATIE

De dokumentatie bestaat uit hoofdstukken welke geschei-
den worden door gekleurde bladen.

Het nummer van het hoofdstuk wordt aangegeven door
het eerste cijfer van het paginanummer.

Het tweede cijfer van het paginanummer is de volgorde-
nummering.

Indien wijzigingen of aanvullingen nieuwe toevoegings- of
vervangingbladen noodzakelijk maken wordt het pagina-
nummer uitgebreid met een derde deel:

Een cijfer achter het paginanummer geeft aan dat het een
toevoegingsblad is.

Een vervangingsblad wordt aangegeven door een letter
achter het paginanummer.

2-1
1982-11-04

Voorbeeld

3-6 is pagina 6 van hoofdstuk 3
3-6-1 is een toevoegingsblad achter pagina 3-6

3-6-a is het vervangingsblad van pagina 3-6 (pagina 3-6
kan dus uit de dokumentatie worden verwijderd).

Alle pagina's zijn voorzien van een verschijningsdatum.

CS 84 692
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3. TECHNISCHE SPECIFIKATIE

® Systeem

® Netspanningen

o Netfrekwenties

e Opgenomen vermogen
@ Frekwentiebereik

® Uitgangsspanning

® Uitgangsimpedantie

® Signaal-ruis ver-
houding

: Compact Disc Digital

Audio System

D110V, 127V, 220V, 240V

+ 10% (door transformator
aansluitingen te wijzigen)

: 50, 60 Hz (geen omscha-

keling noodzakelijk)
<40W
20 Hz + 20 kHz + 0,3 dB

: max. 2 Veff/= 100 ki)
1 <100 0
: =90dB

Bovenstaande specificaties gelden van 20 Hz + 20 kHz.

® Kanaalscheiding
® Kanaalverschil

@ Totale harmonische
vervorming

® Intermodulatie
vervorming
® De-emphasis

® Afmetingen bxhxd

® Gewicht

3-1-a
1983-02-21

: =86dB
:<03dB
: < 0,005% (0 dB)

: < 0,005% (0 dB)

. 50 us of 15 us (geschakeld

door de subcode op de plaat)

: 420 x 86 x 301 mm

(deksel gesloten)

420 x 191 x 301 mm
(deksel geopend)

: ca. B kg

CS 87 031



speler.

.'SELECT -toets: voor het opzoeken van een nummer
waarmee u het afspelen wilt beginnen en het kiezen
van nummers bij het samenstellen van een programma.

. 'STORE'-toets: voor het vastleggen van nummers bij
het samenstellen van een programma.

. 'CANCEL'-toets: voor het weglaten van nummers die u
niet wilt horen in een programma.

.'PLAY/NEXT'-toets: voor het starten van het afspelen
('PLAY') en het overgaan naar het volgende nummer
tijdens het afspelen ('NEXT').

. 'STOP/CM'-toets: voor het tussentijds stoppen van het
afspelen ('STOP') en het wissen van een programma
('CM' = Clear Memory).

.'REV'-toets: voor het opzoeken van een bepaalde
passage terug in een nummer.

. 'FWD'-toets: voor het opzoeken van een bepaalde
passage verder vooruit in een nummer.

.'PAUSE'-toets: voor korte onderbrekingen van het
afspelen; het geluid valt weg maar de plaat blijft
draaien.

11.

12.

13.

14,

15.

16.

@cw 4_1
ISE; 1982-11-04
LASER BEAM READ OUT DNGITAL SYSTEM
| —
PHILIPS
PROGRAM ROR
. 0 AL A\ OR tb.lihﬂ:l'
|||!:||:|nI:irTnIIII m”nugxgl_:Junl}:
o I [ 1 [ B | : ! i 4 | S L 1 CD200 COMPACT DISC PLAYER
1 13 14 15 6 16 9 n
2 3 4 5 7 8 10 12 30 943A12
BEDIENINGSORGANEN
. 'ON/OFF'-toets: voor het in- en uitschakelen van de 10. 'PAUSE'-LED: gaat branden als u op de 'PAUSE'-toets

drukt.

'REPEAT -toets: voor het herhalen van een plaat of van
een programma.

'REPEAT'-LED: gaat branden als u op de 'REPEAT-
toets drukt.

'PUSH TO OPEN': verhoging op het deksel waarop u
moet drukken om het platenvak te openen.
'PROGRAM'(ma)-indicator: hierop wordt door middel
van brandende LED's aangegeven hoeveel nummers
een plaat Bevat; tevens hulpmiddel bij het samenstellen
van een programma.

'TRACK'-indicator: geeft door middel van een bran-
dende LED aan hoe het afspelen van de plaat vordert;
wordt tevens gebruikt om de nummers aan te wijzen
die u wilt programmeren.

‘'ERROR'-LED: flitst op als u een vergissing bij het
bedienen of programmeren maakt.

CS 84 694
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5. REPARATIEWENKEN

Om te voorkomen dat losse metalen voorwerpen in het
CD mechanisme terecht komen, moet er voor gezorgd

5-1-a
1983-02-21

e piaat moet altijd goed aanliggen op de draaitafel.
Hiervoor is in het deksel een plaataandrukker gemon-

Wanneer voor reparaties aan een uitgekast frame een

worden dat de plaats waarop gerepareerd wordt schoon teerd.

is.

Vooringebruikname of servicen van het apparaat moeten

de twee transportschroeven in de bodem verwijderd aandrukker.
worden.

plaat moet worden toegepast, gebruik dan een losse

Kodenummer van de aandrukker is 4822 526 10241,

Deze moeten na het servicen weer worden aangebracht

Het objektief kan met een blaaskwastje worden schoon-

gemaakt.

De servo P kan in de servicestand gezet worden om de

schakelaar en display-print te kontroleren en ook om de

servosystemen afzonderlijk te testen. (Zie bij de fout-

zoekmethode)

Het CD-mechanisme is voorzien van zelfsmerende lagers

en mag daarom NIET gesmeerd worden.

Draai geen andere dan bij de wenken genoemde schroe-

ven los.

Het apparaat bestaat uit diverse MOS IC’s. Omdat MOS
IC's in het algemeen zeer gevoelig zijn voor overbelasting
en te hoge spanning, dient bij het servicen de grootst
mogelijke zorgvuldigheid in acht genomen te worden. Zie
voor verdere instructies de bijsluiter in de verpakking van

de IC's.

In het apparaat zijn chip componenten toegepast. Voor
het demonteren en monteren van chip componenten zie

onderstaande figuur.

De IC's welke toegepast worden in het decodeercircuit
kunnen een ander typenummer hebben dan vermeld in

het principe schema.

DEMOD = SAA7010 = M429X

FIL = SAAT030 = M455X
X 1s een cijfervan 0 + 9

Voor instellingen aan de onderzijde waarbij het apparaat
in de normale gebruiksstand moet staan worden service-

steunen geleverd. Kodenummer 4822 395 30202,

Deze steunen kunnen in de 4 gaten van de zijwanden
worden bevestigd.

GENERAL

CHIP
MPONENT
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COPPER TRACK
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Service hulpmiddelen

Service steunen
Lasersimulatorprint
Lichtgevoelig komponent
Fotodiode
L.D.R.
7€ orde filter
Spiegeltje voor hoekmeting
Testplaten
Glasplaat
Audio testplaat
Plaat zonder defekten,
Plaat met DO-fouten,
zwarte spots en vingerafdrukken
Test IC's
Set 1

CS 87 028

4822 395 30202
4822 385 30203

4822 130 31205
4822 116 10002
4822 395 30204
4822 395 90205
4822 395 90204
4822 397 30085
4822 397 30086

4822 395 30194

Toevoegingsset (voor subprint)
Afzonderlijke test IC's
Voor set 1
SAA7000
SAAT7010
SAAT7020
SAATO030
MSM2128
TDA1540
Voor toevoegingsset
CX7933
CX7935
Subprint
Aandrukker
Set TORX schroevedraaier
recht
gebogen

4822 397 60069

4822 395 30198
4822 395 30195
4822 395 30196
4822 395 30199
4822 395 30197
4822 395 30201

4822 397 60071
4822 397 60072
4822 397 60073
4822 526 10241

4822 395 50145
4822 395 50132
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Uitkasten van het frame

e Verwijder de bodemplaat nadat de 8 schroeven aan de

onderzijde zijn weggenomen.

Verwijder de 3 schroeven A (zie Fig.)

Verwijder de 4 schroeven uit de zijwanden,

Draai de speler om en open de klep.

Buig de zijwanden iets naar buiten en trek de bovenkap

naar boven.

e Bij metingen aan het apparaat zonder bovenkap
moeten de verbindingen op de klepschakelaar worden
losgehaald en met elkaar worden doorverbonden. (De
voeding voor de laserdiode gaat via de klep-
schakelaar).

Let op

Zorg er bij het monteren van de bovenkap voor dat de
kleparrétering goed in de geleiding wordt aangebracht.

Verwijderen van het voorfront

e Kast het frame uit.

e Verwijder de 2 schroeven B (zie Fig.).

e Demonteer de 2 sierstrippen C door deze aan de kant
van de schroefjes naar voren te trekken.

e \Verwijder de 4 schroeven waarmee het voorfront aan
het frame is bevestigd.
Het voorfront kan naar voren van het frame worden
verwijderd.

Let op
Zorg er bij het monteren van het voorfront voor dat de
aardveren weer worden aangebracht.

Servicen van de schakelaar- en displayprint

-« De print is bevestigd in het voorfront.

® Verwijder het voorfront.

e De print kan worden gedemonteerd nadat de 2
bevestigingsschroeven zijn verwijderd.

Vervangen van even LED

® Neem de schakelaar en displayprint uit het voorfront
(zie bij "servicen van de schakelaar- en displayprint”).

5-3
1982-11-04

Groene LED

e De LED-houder bestaat uit twee gedeeltes welke met5
arréteerlipjes op elkaar zijn bevestigd.
Door de 5 arréteerlipjes weg te buigen kan het
bovenste deel van de LED-houder worden verwijderd.

® De LED kan nu naar boven uit de print worden
verwijderd.

e Let bij het montage op de juiste aansluiting (anode en
kathode) en de hoogte van de LED: Om de LED op de
juiste hoogte te krijgen moet deze voor het solderen
tegen de bovenkant van de LED-houder worden
geduwd.

Rode LED

® De LED-houder bestaat uit twee gedeeltjes welke met 2
arréteerlipjes tegen elkaar zijn bevestigd.
Door de 2 arréteerlipjes weg te buigen kunnen de 2
delen worden verwijderd.

® De LED kan nu vervangen worden.

® Let bij montage op de juiste aansluiting (anode en
kathode) en de hoogte van de LED: Om de LED op de
juiste hoogte te krijgen moet deze voor het solderen
tegen de bovenkant van de LED-houder worden
geduwd.

Servicen van de decodeerprint en de servoprint

® Kast het frame uit.

e Verwijder de metalen afschermplaat aan de bovenzijde
van het frame. De afschermplaat kan worden ge-
demonteerd door op de hoeken in de buurt van het
CD-mechanisme een klemringtang te gebruiken.

® Wanneer de decodeerprint uit het apparaat wordt
genomen is de servoprint aan de onderdelenzijde
bereikbaar.

® De servoprint kan gedemonteerd worden nadat de
metalen afschermplaat aan de onderzijde van het
frame is weggenomen.

De afschermplaat kan worden gedemonteerd door op
de hoeken in de buurt van de CD-mechanisme een
klemringtang te gebruiken.

Vervangen van de draaitafelmotor

B B
= ?M?.Snﬁ
1 ®3I1mm

HBISAN

® Kast het frame uit.

® \Verwijder de voorverstekerprint welke met 4 schroeven
op de CD-mechanisme is bevestigd.

@ De draaitafelmotor is met 3 schroefjes bevestigd op de
chassisplaat.

® Bij het monteren moet eerst schroet A worden
gemonteerd (zie Fig.).

Let op

Na montage van de motor moeten achtereenvolgens
worden gekontroleerd:

a. Hoek plaat- lichtweg.
b. Hoogte instelling van de draaitafel.

CS 87 029
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Vervangen van de klep

® Neem de bovenkap los (zie bij: "Uitkasten van het
frame").

@ Verwijder de houder van de klepschakelaar en demper.

® Druk het arréteernokje in en verschuif de klepas zover
dat een scharnierpunt vrij komt.

® De klep kan met de as vanaf de bovenzijde worden
verwijderd.

Servicen van de RAFOC-unit (= Radiaal- en focusunit)

M3x20

M2x5

‘ 58

30614410 /A

® Kast het frame uit.

® Neem de twee flexprinten uit de connectoren op de
voorversterkerprint.

® De unit kan worden verwijderd nadat de twee be-
vestigingschroeven M3x20 zijn weggenomen (zie
fig.).

e De unit bestaat uit 5 service onderdelen:
2 flexprinten, radiale motor pos. 52. lichtpen pos. 57 en
focusunit pos. 58.

® Indien de focusunit moet worden vervangen moeten
schroef M2,5x10 worden losgedraaid en schroef M2x5
worden verwijderd.

® Voor het vervangen van de lichtpen is het niet
noodzakelijk de RAFOC-unit uit het apparaat te
nemen.
De lichtpen kan worden vervangen nadat schroef
M2,5x10 is losgedraaid.
Bij het monteren moet de lichtpen zover mogelijk in de
arm worden geduwd en rechtsom tegen de aanslag
worden gedraaid.

CS 87 030

LET OP: Om te voorkomen dat instellingen wijzigen,
mogen GEEN ANDERE SCHROEVEN dan
hiervoor genoemd worden LOS gedraaid.

DE LICHTPEN IS VOOR STATISCHE LADING VEEL
GEVOELIGER DAN EEN MOS IC.

ONZORGVULDIG BEHANDELEN TIJDENS HET SER-
VICEN KAN DE LEVENSDUUR DRASTISCH VERMIN-
DEREN. ZORG ER DAAROM VOOR DAT TIJDENS HET
SERVICEN DE HULPMIDDELEN EN UZELF HETZELF-
DE POTENTIAAL HEBBEN ALS HET MECHANISME.

Wanneer één van de onderdelen van de RAFOC-unit is
vervangen moet de hoekinstelling worden gekontroleerd.

Opmerking:

In de lichtpen kan zowel een laserdiode gemonteerd
zijn welke op positieve voedingsspanning funktioneert
als een laserdiode welke op negatieve spanning
funktioneert.

DEZE MOGEN NIET ONDERLING VERWISSELD WOR-
DEN.

Wanneer een laserdiode toegepast is welke op positieve
voedingsspanning werkt, is de voorversterkerprint voor-
zien van servicebedrukking met de aanduiding POS.
VOLT.SH.

Bij gebruik van een laserdiode welke op negatieve
voedingsspaning werkt, is de voorversterkerprint voor-
zien van de servicebedrukking met de aanduiding NEG.
VOLT.PH.

Voor service worden zowel de lichtpen als de voorver-
sterkerprint geleverd:

Voor negatieve voedingsspanning:
Lichtpen
Voorversterkerprint (NEG.VOLT.PH.)

4822 691 30117
4822 214 50307

Voor positieve voedingsspanning:
Lichtpen
Voorversterkerprint (POS.VOLT.SH.)

4822 691 30123
4822 214 50325
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6. METINGEN EN INSTELLINGEN
MECHANISCHE METINGEN EN INSTELLINGEN

Hoogte instelling van de draaitafel (zie Fig.)

30 460 A2

Voor deze instelling moet het apparaat in de normale
gebruiksstand staan. Hierbij kan gebruik gemaakt worden
van de servicesteunen 4822 395 30202.

Speel van plaat 4822 397 30086 spoor 1 af (plaat zonder

defekten).
Sluit een DC voltmeter aan over weerstand 3240 op de
SERVO P.C.B. (= —FOCUS MOTOR).

Draai borgmoer A los. Regel met bout B de draaitafel-
hoogte zodanig dat de spanning over 3240 =0V+100 mV.
Draai borgmoer A weer vast. Let er bij het vastdraaien op
dat de instelling niet verloopt.

Kontrole van de hoekinstelling

Kast het frame uit.

Leg het spiegeltje 4822 395 90205 op de focusunit en de
glasplaat 4822 395 90204 (met aandrukker 4822 526 10241
op de draaitafel.

Plaats het apparaat onder een lichtbron, waaronder zich
een rechte lijn bevindt (b.v. TL met rooster).

Zet de rafoc arm in de middenstand. Draai het apparaat
zo, dat de rafoc arm evenwijdig staat met de lijn onder de
lichtbron (zie Fig.).

Kijk in de richting en in het verlengde van de lijn naar de
reflectie hiervan op glasplaat en spiegel.

Deze lijnen mogen niet meer dan 4 mm uit elkaar liggen:
Plaats het apparaat zodanig dat een lijn over het midden
van het spiegeltje loopt.

Wanneer de andere lijn binnen het opperviak van het
spiegeltje blijft is de afstand < 4 mm.

30 707 ArS
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Draai het CD mechanisme 90° ten opzichte van de vorige
stand. De rafoc arm moet in de middenstand blijven staan
(zie Fig.).

Herhaal de vorige meting.
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2k7 4822 111 90179




ITEM

2101
2102
2103
2104
2110

2111
2114
2115
2117
2122

2127
2129
2130
2132
2133

2135
2140
2142
2144
2145

2147
2148
2149
3101
3102

1 1 2 i 1 “‘ i 5 ' 5 ' 7 i a L 9 1 10 L ﬂ
PRE AMPL +LASER PCB HE— i
ms ns) -?‘" ﬁ b Jm “E“ﬁ E::;L 7 AAMW '
' ams LA RS | O :
s 6105 Y i ‘Tﬂ‘i‘% E st‘-"t! HM% nr
e Ema Iy e ‘\y' b Ay oo CED p
1 n 2 o .. ‘I 4 :
1T 2 gy, £e) E]_-"?‘.;lam jH<5109 ""'"E 17 & r ®riea e
l“ﬂE]ﬁ E " 2 N “'“E]"} i ”(;_E » H% ‘ %8 : .:4'-\:-’“
. & al s A
; .%. I
TURNTABLE MOTOR d
TURNTABLE MOTOH
RADIAL MOTOR
FOCUS MOTOR Ly
I 3 } I } t N 1 3 g 30 BO1 CH
1= -z 3 L - 5 6 y g s 1 1
ITEM
EO03 3103 EO03 | 3146 CO5 | 3187 EO08 2101 EO03 3103 E03 | 3146 CO5 | 3187
FO3 3104 F03 | 3148 CO4 | 3188 DO8 2102 FO3 3104 F03 | 3148  BO4 | 3188
E03 3105 D03 | 3150 CO4 | 3190 FO8 2103 EO3 3105 D03 | 3150 CO4 | 3190
FO3 3110 D03 | 3152 CO04 | 3191 DO8 2104  FO3 3110 D03 | 3152 CO04 | 3191
€02 3111 D03 | 3153  BO4 | 3192 D08 2110 co2 3111 D03 | 3153 BO4 | 3192
D02 3112 co02 | 3155 D06 | 3193  DO7 2111  DO2 3112 c03 | 3155 co5 | 3193
D03 3113 €03 | 3156 DOS | 3194 DO8 2114 D03 3113 ¢c03 | 3156 D04 | 3194
BO3 3114 c03 | 3158 CO8 | 3197 CO08 2115  BO3 3114 €03 | 3158 CO08 | 3197
co4 3115 D03 | 3162 BO5 | 6101 DO3 2117 CO4 3115 po3 | 3162 BOS | 6101
BOS 3116 D03 | 3163 BO6 | 6103 O3 2122 ¢05 3116 D03 | 3163 BO6 | 6103
BO6 3117 E03 | 3164 BOS | 6104 CO4 2127  BO6 3117 E03 | 3164 BOS | 6104
c06 3118 EO04 | 3165 €05 | 6105 BO4 2129  C06 3118 EO4 3165 €05 6105
co6 3119 FO03 | 3166 BOS | 6107  CO5 2130 co06 | 3119 Fo3 | 3166 BO5 | 6107
co7 3123 BO4 | 3167 CO6 | 6109 COS 2132 co07 3123 BO4 | 3167 CO06 | 6109
BO6 3124 c03 | 3171 €07 | 6110 BOS 2133 BO6 3124 co4 | 3171  CO7 | 6110
BO7 3125 BO4 | 3172 BO6 | 6111  BO7 2135  BO7 3125  BO4 3172 BO6 | 6111
EO8 3130 EO04 | 3173 €06 6114  FOB 2140 EO08 3130 EO05 3173  ¢07 6114
EO8 3131 D04 | 3174 €07 | 6115 EO8 2142 E08 | 3131 D04 | 3174 CO7 | 6115
D08 3132 EO05 | 3175 BO7 | 6118 DO7 2144 D08 3132 EO05 | 3175 BO7 | 6118
F09 3133 DpoS | 3176  BO7 2145  FO9 3133 D05 | 3176  BO7
BOS 3137 D05 | 3177 BO8 2147  BOS 3137 D04 | 3177  BO8
€03 3138 DOS | 3180 FO08 2148 €03 3138 DOS | 3180 FO8
BO7 3139 D04 | 3181  FO8 2149  BO7 3139 D04 | 3181  FO8
EO03 3140 D04 | 3184  FO8 3101  EO03 3140 DO4 | 3184  FO8
E03 3145 BO4 | 3186 D08 3102 E03 | 3145 BOS | 3186 EO8

8-5

E08
D08
FO7
D08
D08

D08
DoO8
cos
D03
co3

CcO4
BO4
Cc05
Cc05
BO5

BO7
FO8
EO08
D07

CS 84755



8-5-1

1983-02-21
2100 D3 2111 BS 2127 BIl 2135 AIS 2147 Gl4 3103 E3 3112 B6 3117 E6 3125 CB 3137 D8 3146 K1 3155 D9 3164 Bl 3172 C13 3177 0I5 3187 16 3193 HB 6104 B7 6111 Cl4
2102 E3 2114 C7 2129 CI2 2140 H4 2148 Ci5 3104 F3 3113 A7 3118 FS5 3130 F6 3138 DB 3148 K1 3156 FB 3165 CI0 3173 C13 3180 13 3188 17 3194 18 6105 RO 6lld HE
2103 €3 2115 C8 2130 C13 2142 16 2149 HI4 3105 F4 3114 C7 3118 F6 3131 F7 3139 E8 3150 K1 3158 F9 3166 C11 3174 Cl4 3181 13 3190 H7 3197 GIS 6107 DB 6I14 HS
2104 F3 2117 B9 2132 Cl4 2144 H7 3101 D3 3110 AS 3115 CS5 3123 A7 3132 F7 3140 F8 3152 K1 3162 All 3167 Cl2 3175 AIS 3184 HG 3191 17 6101 C4 6103 CIl BIIS 15
2100 85 2122 A9 2133 C14 2045 G8 3102 03 3111 B5 316 C6 3124 A8 3133 F§ 341 €8 3153 C9 3163 BI2 3176 CIS 3186 H6 3192 HB 6103 B6 6110 Bl2 6118 HB
1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 8 | 7 | 8 | 9 | 10 | u | 12 | 1 | u | 15 18
+3 +3 +3
|
A
3124 3175
— |ew5
Il{)n
B b+ 3,8V
= la cos2 Jaw02
414_] 8111
6 l:i l4 COBL :A‘ILIJI 3125 (2115 + 7.0Y 2:&_;9
GUARD 10n 10n
3167
8101
— NE5514N
Y | C068 AIDE &% ov 8] [
) A3 laml [ ¢ i
880p an
3102
084 Jaoe ov 9
— || e T {22k} _JID_E ov _
A 2102 1043 -1 TURNTABLEMOTOR
880p PRE AMP + LASER P.B. ASSY o - +
. _ (X100-X199) = ()
3103 ki
P CO85 4Al05 o5k} vl I~ h oo 3w 3138 MiD. -1 ALS1; + AD4)
Ad _Lem .F_V POSITION | 4
— I“‘-‘F AMLL . (24D
3104 Al42
cosf Jmos B ) e 3140 - (A242)
F !u I i A - {10k }— 3
12 3118 []318 []3130 [#]3131 [£]3132 [¥]3133 156 1 a AT
_ ik = & 3158 > FOC. ERROR (A27D)
880p | FOCUS
GAIN |2
— 1041 -1
RAFOC UNIT
(X080~ X079) A4S RAD. ERROR 1 (A274)
a = MT3L_ RAD. ERROR 2 (A273)
LASER 074 Al 2:"5 (+llv) +3 AIBAL .1 (azed)
I 10n oe ;? Ellg:
] g Teorz A2 53183 J T ALB2
E 1 3184 3188  B114(1/2)(B) E 5 L (A2e2)
) NES32N i - g‘L“ﬂ c191 *
H c073 Jaus 200 i ¥ /€00 CZTY 33u I
MONITOR 3 Citd L (TBoR—4- (-12v) -1 <—I—-—("'m.- -1 (A263)
LASER OUTPUT BL14(1/2)(A) Cle CE
- "L&ﬁ NES3ZN am L D [-7V) -2A-= AIBLL _oa (A28D) (LASER)
23, AL72 ON/OFF
con A 2 LY 85 5 S A L i
1 m - 4,5V 0=0N
v - 078 AlB 318 BAWG SUPPLY LOGIC
! Lo 3187 [o142 []3188 3194 .
RAD. f b.e CLoY 10n +3 |+1Lev 0 !-r:C.l\'
MOTOR 1 |-12.0¥ 1 [>2.4v
b + €075 JAus -2A |-2.0v
& . g o~
] i -2A -2h -2k -2k -2h -2A ¥ STOP/PLAY
L 076 | ALIB X IPLAY OMLY
FOC, GV STOP oMLY
J MOTOR
b + co77! All7
1021
AL21 I SUB CHASSIS ASSY
= Foc. wotor o0 * 4 (X040-X050)
(A222) -
RAD. MoToR 2o * =
X : __jAis2
(h232 NEG. VOLT. PH
ALL RES. ARE CHIP RES.: EXCEPT 3194
ALL CAP. ARE CHIP CAP.: EXCEPT EL.CAP.
30 934 ENAA
1 2 [ 3 [ ' [ 5 & | 7 | 8 | 9 | 10 1 | 12 [ 1 T u I " 18
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TURNTABLE

TURNTABLE

RaDiaL

MOTOR

MOTOR

n

10

8 T

Pre-amplifier + laser print 4822 214 50307

, 30 804 C11/A
T

©
) S
BC548B 4822 130 40937 3k3 4822 111 90157
BD227 5322 130 44661 6k8 5322 111 90117
10k 4822 111 90249
E::::j 12k 4822 111 90253
22k 4822 111 90251
47k 5322 111 90112
NE5514N 4822 209 81451 120k 4822 111 90149
NES532N 4822 209 80818 1y 4822 111 90252
uA741CN 4822 209 80617
©
—H
_"_
22 pF 4822 122 31837
68 pF 4822 111 90308
,{ﬁ_ 82 pF 4822 122 31839
180 pF 4822 122 31757
680 pF 4822 122 31809
3141 47k 4822 100 10079
3158 2k2 4822 100 10029 10 nF 4822 122 31728
3180 6k8 4822 100 10569
—
:|©
6p - A10 4822 267 50412
6E8 4822 111 90254
47E 4822 111 90217
150E 5322 111 90098
270E 4822 111 90154
390E 5322 111 90138
1k8 5322 111 90101
2k2 4822 111 90248

2k7

4822 111 90179




8-5-2

1983-02-21
] .- 3 L i 5 L L L i L 10 i “
L] L Ll Ll L L L] L] Ll L]
A A
PRE_AMPL+LASER PCB [NEG. VOLT. PH)
- -
B B
J- -
c L
. -
D D
TURNTABLE WMOTOR
- & -
= E
E TURNTABLE MOTOR
*
- -
RADIAL MOTOR
F +* F
- FOCUS ™OTOR i
[+
G G
- -
H H
: ' ! v ' : ' ! ' § 200
3 5 10 n
ITEM PCB
2101 E03 317 E03 3172 mO6
2102 FO3 3118 ED& 3173 c06
2103 E03 19 Fo3 UM co?
2106 FO3 3123 BO4 urs w07
2110 co2 al2e co3 3ie6 BO7
2111 Do2 3125 BOG 3177 B0
2114 DpO3 3130 EO4 3IB0  FOB
2115 BO3 3131 pod 1181 FOB
2117 o4 3132 EO0S Ji84  FoB
2122  BOS 3131 pOS 3186 DOB
2127  BO6 3137 DOs 3187 EOB
2129 CO6 338 DOs 3188 DOB
2130 co6 3139 Dpo& 1190 FOB
2132 co? 340 o4 3191 o8
2133 BDG el Do4 3192 D08
2135 BO7 3145 BO4 3193 po7
2140 EOB 3146 COS 3194 e}
2142 EDA ST B 3197  co8
2144 DOA 3150 C04 6101 D03
2145 FO9 3152 o4 6103  c03
2147 BO5 3153 BO& 6104  CO&
2148 co3 3155 D06 6105 BO4
2149 BO7T 3156 D05 K107 COS
ol E03 3158 C08 6109 €05
3102 E03 3162 BOS 6110 BOS
3103 E03 3163 BO& 6111 BOT
3106 FO3 3164  BOS 6114 FOB
3105 o3 3165 €05 6115 EOB
o 0ol 3166 BOS 6118  DOT
3111 003 3167 CO6
3z co2
I3 oo
3le co3
3115 pod
3116 pold

CS 87 041



8-5-3

1983-02-21
2101 D3 211 BS 2127 BIl 2135 AIS 2147 Gl4 3103 E3 3112 B6 3117 E6 3125 CB 3137 DB 3146 K1 3155 09 3164 811 3172 CI13 3177 015 3187 16 3:93 He¢ 6104 B7 6111 Cl4
2002 E3 2014 C7 2129 Ci2 2140 H4 2148 GIS 3104 F3 3113 A7 3118 F5 3130 F6 3138 06 3148 K1 3156 F8 3165 Cl0 3173 CI13 3180 I3 3188 17 3194 18 6I0S AY 6114 HE
2103 E3 2115 C8 2130 C13 2142 16 2149 HI4 3105 F4 3114 C7 3119 F6 3131 F7 3139 E6 3150 K1 3158 F9 3166 Cil 3174 Ci4 3181 13 3190 H7 3195 Hi 6107 D8 6114 HS
2104 F3 2117 B9 2132 Cl4 2144 H7 3101 D3 3110 RS 3115 C5 3123 A7 3132 F7 3140 FB 3152 K1 3162 Al 3167 Clz 3175 RIS 3184 H5 3191 17 3187 G15 6109 Cil 6115 | 5
2110 B5 2122 RS9 2133 Cl4 2145 G 3102 D3 3I11 BS 3116 C6 3124 A6 3133 F6 3141 E8 3153 C9 3163 BI2 3176 C15 3186 H6 3192 HB 6101 C4 6110 BI2 6116 | &
3145 A S 6103 B 6 6118 H B
1 | 2 | 3 | : | 5 | 8 | 7 | 8 | 3 | 10 | u | 12 [ 13 | 1 | 15 | 18
+3 +3 +3 +3 +3 +3 +3 +3
y
i 3110 313 [3123  [Z3124 3146 3162 3175
Y ¥
2122 3146
—{47E
— ! BC5488,) 180p 2135
i +9,8V 10n
210 [w]30 I
10n 7,0 2127 3163
B I L+ 3,8V F— -1} {18k}
82p
i 217 @3154
e ., L7p 8110
| s cosz | AIO2 1 BC548B
10 6109 |+7.6v
sz | 3150 3148 K2R
. 0.6 BC548B e 2130
c | 4 focost 101 S Jens b SR S S
GUARD & 10h 10n 10n
oV
I 3165 [5]3166 3167 e - HF
-
& CO86, AL06 S 3137 3165 =
o 1—|_E£_. {10k} {z2x) s
0 2101
SGUp *
8107
0 0084, nos 02 ov - H—
- L 4 i 2k} 1042
A2 2102 10 ov ov 1043 TURNTABLEMOTOR
680p PRE AMP + LASER P.B. ASSY = = +
; I (X100-X199) AlB2) - p042
3103
-1 coss Al05 2o LU S N ov a7 -1 AISL} ¢ AD4L
M ) 3 L POSITION g
= IBﬂﬂp LIC] PN
2y s coO83 mos 04 ov | it 3140 AUZL — (a242)
F h | 3118 [1]3119 [£]3130 (3131 [£)3132 [=]3133 3156 3
2104 13105 H Ig @ S 3158 ‘;‘L-lr) AL Foc. ERROR (A271)
| F
Shop GAIN |2
— 1041 2
RAFOC UNIT
(X080- X079) ALTAL_ pAD. ERROR 1 (A274)
e T ALT3L RAD. ERROR 2 (A273)
LASER C074 JAl14 3:“5 [+1V) +3 AIBAL .1 (A264)
: i 243 10n ul;m |214s
n,
il \+ Toore ALL2 T d 3182 Taau =10n N
] 3 L [(A262)
1 3184 3186 B114(1/2)(B) I o
a3y NESIN | —e7, ocl2ld4 e celpiag L ClL}
0 0073 W e Lo ) COD W] T“" [
IToR : = YT 6118 e agal
1EY +ns . o [ > A (-12v) =1 = —r— 1 (A263)
2| BL14(1/2)(A) -3V +LHY ED [F1V ] 3195
- NE532N p— S (-7v) -28 MBLL 24 (A261) (LaseR)
4.
24y 3181 Al72 ON/OFF
co71 SALLL : 1 120k; L (A272)  yaoFF
3 gy Y 0=0N
; o - cos ! 4ALI8 m ; SUPPLY LOGIC
RAD. § b.e BAWE2 & Zoe [ 3% o3 Jouwav | [o]<oav
MOTOR 2? 1 [-zov| |1 |=2a
b+ CO75 | AlLS A =8 2A |-7.0v
I ) -28 -28 -8 -2 -2 +1 g =V_STOP/PLAY
o - Cco76 ALI [T 1 PLAY ONLY
FOC. D STOP oMLY
3 MOTOR
b+ com? ALL7
: 1021
SUB CHASSIS ASSY
— FOC. MOTOR AN ¥4 (X040-X059)
(a222) - 122
RAD. MOTOR thaap -+ =
K : (a232) - 4Al32
ALL RES. ARE CHIP RES. EXCEPT 3193.313(.3195 POS. VOLT. SH
ALL CAP. ARE CHIP CAP.. EXCEPT EL.CAP.
1 73 EN
1 | 2 [ 3 [ 4 [ 5 8 [ 7 8 3 10 | u | 12 13 u [ 5 )

Cs 87 042




10

. A
PRE AMPL +LASER PCB {POS. YOLT, SH) 1
T o Jmiu-m N R
B 1:" E ;'.; ﬁ b f‘\:u.sﬁl = B
LR W
s =2 ] ! ”",é.-:f‘ai -i"i‘g 4 ,-.m: *CM T
] S {uxm 4% S Nk
c = 3 w:’"’* Eu Em: 2
o Nl
i ; ,m} g .5. fa"z\u
T T __ : t !un :ml -
0 g !:hl s u LJ f‘,,“ 0
TURNTABLE w0 TOFR i
E E
TURNTABLE MCTOR
F RADIAL MOTOR F
G G
H H
B 3 'l 5 1 '] ¥ . 1 } I 31 715 €1
n  w©® 8 & 7 8 5 3 3 1
Pre-amplifier + laser print 4822 214 50325
) —®
BC548B 4822 130 40937 270E 4822 111 90154
BD227 5322 130 44661 390E 5322 111 90138
1k2 5322 111 90096
m 1k8 4822 111 90101
2k7 4822 111 90179
3k3 4822 111 90157
NE5514N 4822 209 81451 6k8 5322 111 90117
NE532N 4822 209 80818 10k 4822 111 90249
wAT41CN 4822 209 80617 12k 4822 111 90253
22k 4822 111 90251
_"_ 47k 5322 111 90112
120k 4822 111 90149
BAW62 4822 130 30613 ™ 4822 111 90252
— K
22 pF 4822 122 31837
39E PR37 5322 116 55063 47 pF 4802 192 31772
68 pF 4822 111 90308
.rf]» 82 pF 4822 122 31839
180 pF 4822 122 31757
3141 47k 4822 100 10079 680 pF 4822 122 31809
3158 2k2 4822 100 10029 in 5322 122 31647
3180 10k 4822 100 10035 10 nF 4822 122 31728
—° =
OE 4822 111 90163 6p - A10 4822 267 50412
6E8 4822 111 90254 8p - A11 4822 267 50413
10E 4822 110 53054
47E 4822 111 90217
150E 5322 111 90098




8-5-4

1983-02-21
. . & . & ; A ; ? , 1
LJ L] L L L3 Ll L Ll ¥ L
A
PRE_AMPL +LASER PCB
-
B
-
c
-
D
TURNTABLE WOTOR
" -
E
TURNTABLE MOTOR
-
RalIAL MOTOR
. F
FOCUS MOTOR -
G
-
H
3 1 3 3 1 ¥ Il I i L 3 74 on
L] L] L Ll Ll L L] L L LJ
3 L 10 n
ITEM PCB
2101 E03 e E04 3180 FOA
2102 FO3 3119 Fi13 3181 FO&
2103 EO) 3123 BO4 3182 8
2104 FO3 3124 CO4 ilas  EO07
2110 co2 3125 BO& 3186 EDB
2111 po2 3130  EO0S 3187 EO8
2114 po3 3131 DD& 1188 ED9
2115 BO3 3132 EOS 30 fFO7
2117 co4 3133 DOs 3191 o8
2122 co0s 3137 D04 3192 DpoB
2127  BOG 3138 DOS 3193 FO7
2129  CO6 3139 D 3194 DOB
2130 o6 3140 D& 3195 o9
2132 co? 3141 COS 3197 COB
2133 BOK 3145 BOS 6101 Do3
2140  EODB 3146 BOS 61031 ©O3
2142  EO8 3148 BO& 6104  CO&
2143 FOB 3150  Co4 6105  BO&
2144  DOB 3152 CO& 6107 05
2145  FO9 3153 BO& 6109 €05
2147  BOS 3155 €05 6110  BOS
2148 co3 3156 DO& 6111 s07
2149 BO7 3158 CO0B 6114  FOB
Jlol E03 3162 BOS 6115 EOB
1102 EO3 3163 BO& 6116  EDB
6118 DOV
3103 ED3 3164  BOS
3104 FO3 3165 o5
3110 po3 3166 BOS
TR po3 3167 CO6
311z co3 3172 BOG
3113 ool 3173 co?
e o3 T o7
3115 po3 3175 BO7
3116 D03 3176 BO7
3117  E03 un BOB
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8-6

1 2 3 | 4 | 3 | 3 1 7 | 8 ) 10 1
1851 (1/2)
FROGR {5 x LN324GP
A 2 - - CB51L 5 (a20n)
2 o._-J__'zass
+
1 |2 |3 |4 |5 |6 |7 |8 |9 [10 [ [12 [13 [14 |15 Se
— ESB&E}
IN4001G
: NN -
6862 AN ‘2 te
N40018 3 6 7 9 1 39 37 3 a3 31 28 2 2 1 b 7 = \
3.4V _6851_
= l MM5450 o0 3351 2855
aahT 15n
oc | 2851 1 |2 |3 |4 |5 |6 |7 (8 [9 [10 [1n [12 [13 [14 |15 — A 2 o I
5 Bu W s 34 OUTPUT BUFFERS |—<}-—’3 L
LN224RP REPEAT LOAD + '{‘
PAUSE 34 LATCHES ] 3 cess| —
O LR L D B UL L L L L L ) I i
16 2 4 6 8 10 40 38 368 34 32 30 8 28 12 14 18 34-BIT SHIFT REGISTER 2 C862:  DATA (A292)
ON® = 1851 (1/2) .{ C863
Ukathods - & LED "ON" = +13V TRAGK sl 1
g e b LED “OFF" = +2.7 15 x LN324GP RESET CLOCK (A293)
+2 6853 il
i SUPPLY Y  HEF4094B
v2 | +5.0v | 18]
aah 2857 | 10 Os 8-STAGE SHIFT REGISTERS >
E I15n g|0s I | I cP
y | 8-BIT STORAGE REGISTER |
STR
o g [ [ | | | | | |
15 } 3-STATE OUTPUTS |
| 8 07 Og 05 04 03 Og 01 0g
. ] I
O oJl aoJ J
1 = 1 = 4
(3653 ;3854 ;3855 1,356 ;357 [,3858 ;3659 13860
{ { { { f { _{ T _C852L sense (A282)
Q ) — _ = sTOP
I o e 8 w 3 C8S1L  (A28D)
> < | | = & a 2
2 3% 8 8 § 3 £ & LT+
30 933 D
1 2 [ 3 | [ [ 8 7 [ 8 | 8 [ 10 | u

CS 84 756




8-7

1983-11-04
CONTROL PCB.
(CCleess ~ faesek . 686s[e]) 0 G0 000, 68 D) €30 Coig Bl 0 403 00 B0 ~60 ~60 A8
2 CLOCK ' |
| DATA | BLEN : 1851 |
~ihofces 1601 BLA B0 50~ LECRH (B0 | (B 60T/ &d/ ) [ ivfe / 6 /e 7 ol ihgd
| Aok } e s R AN el L SE SR oD L
L] Rmmmem—eny 23 4] i y ¢ ETN 0}
2859] 28571 49 1) TTT T 6862 gy =
= o= i *685‘] 2 = & = |
R e N | T == 6851 :
|l woRpO2BEI:\\ 1 Y/iN\= P | 1
C8s. | | HNR094500399998008 448
sense | F e pa (Y78 et 1/ (g s X - I TN Rk L e B - :
] —_— r Lt —— [ — e ke P e 4 - — ke 4 o —— |
L 1 i'z (N 2l Eg' 2710 {ﬁ‘, 1 K 7 f1-27 =1 42855 (1 2] e (12) e ;ﬁl' o 2] fnat
1=/ | lwl 1y I | | | | - ! @ |®| | |l | |
bousy o i) i | [ I8 1= 2l gl | |
AREN Pry s/ Nty 1.2} t2_1] /o=’ 3 3 \&_ 27 1Y) L b 1 |
30 894 D12
CONTROL PCB
3~ o~ 9 [ oS, 0 1 o, [(\E8 £ B 5 (336865 _1686L 68661
: CLOCK +2
651 DLE?N ‘DAITA ‘
B35 ES SN ES “ER YER] |FE 3 C\ES “\EJED ) FE E PEYLED - EH %86
s 3
2 E 12,851 535; 1 Jes g 9 _l_zasvigam
] 6651 :11 e T
! 4 c85
1 1 1 1 E 1 = b B F I | | 1 | I '2—5"'SENSE
fpas 2 o el et 5 2 2 2 1 2 ™ 1 2 ) 12 o L |
2 § § 2855 o oo,
1 2 21 2 1 g T 2 2_1 2 th2 12
H: 1 1 I 1 1 I 1 k2 3 1 I 1 T ¥
30 893 D12

Control and display panel

— <t

_”__
HEF4094B 5322 209 14485 LN324GP (green) 4822 130 31429
MM5450 4822 209 10199 LN224RP (red) 4822 130 31431
—» oy
1N4001G 4822 130 31438 4822 271 30259

Cs 84757



1983-11-04
1201 HIO 2207 F9 2214 KB 2219 J7 2229 H9 3204 D6 3211 E8 3218 BB 3227 HG 3233 B12 3240 RI4 3246 B14 3254 JS 3259 J5 3255 D3 3364 OB 6205 G6 6207 G3 6217 F7 6234 J3
2200 C7 2208 F10 2215 |5 2223 [15 2230 HQ 3205 E6 3214 G5 3220 B9 3229 C10 3234 Clz 3242 CI3 3250 K8 3255 1S 3260 J7 3267 115 3365 G6 6205 07 6208 B13 6230 Cll 6242 G 7
2203 G4 2209 G9 2216 14 2224 HI5 3201 CS 3208 E6 3215 H7 3221 C9 3230 CI0 3235 Clz 3243 C13 3251 K& 3256 X3 23261 JB 3268 GI5 3367 H7 6205 D7 6208 B9 6231 BIS 6244 G 9
2204 H 6 2211 A13 2217 14 2225 FIS 3202 C6 3209 DS 3216 G7 3222 B8 3231 DIl 3238 AI3 3244 EI5 3252 J3 3257 I3 3262 18 3362 F5 6201 FI0 6207 E3 6208 16 6232 CIS 6245 I3
2205 B9 2212 EI5 2218 [ 7 2227 F3 3203 C6 3210 E6 3217 H7 3223 BI1O 3232 D11 3238 A13 3245 C13 3253 JS5 3258 15 3264 E3 3363 F7 6205 E7 6207 G4 6209 J3 6233 13 6247 JS
1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 | 7 | 8 | ] | 10 | u | 12 | 1 | u | 15 | 8
3238 3239
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IS

FOUTZOEKMETHODE

Bij het opzetten van de foutzoekmethode voor Compact
Disc bleek dat een andere dan de gebruikelijke aanpak
noodzakelijk was.

Het is niet meer mogelijk uit te gaan van de methode waar-
bij een aantal mogelijke fouten in het apparaat het vertrek-
punt vormen voor de foutzoekmethode.

Een bepaalde fout met een bijbehorend symptoom kan een
groot aantal oorzaken hebben. De reden hiervan is dat in
de Compact Disc een aantal gesloten-lus schakelingen
voorkomen welke bovendien elkaar kunnen beinvioeden
waardoor voor de hand liggende metingen onmogelijk
zZijn.

Bij de hierna volgende methode wordt het apparaat sche-
ma-technisch opgesplitst in negen duidelijk herkenbare
subgroepen. Door enkele metingen kan de defekte sub-
groep gelokaliseerd worden. Hierna kan het circuit vol-
gens de aangegeven methode worden gemeten.

WENKEN
Testplaten

Het is belangrijk dat de testplaten met grote zorg worden
behandeld. De verstoringen op de platen (zwarte spots,
vingerafdrukken enz.) zijn exclusief en zijn eenduidig ge-
positioneerd.

Beschadigingen kunnen extra drop-outs e.d. veroorzaken
waardoor de gewilde fout op de plaat niet meer exclusief
IS.

Het testen van b.v. de goede werking van de trackdetector
is dan niet meer mogelijk.

Metingen aan op-amps

In de servoschakelingen is veelvuldig gebruik gemaakt
van op-amps.

Die kunnen o.a. toegepast zijn als versterkers, filters, in-
vertors en buffers.

In die gevallen, waarbij op een of andere manier terugkop-
peling is toegepast. konvergeert het spanningsverschil
aan de differentiéle ingangen naar nul. Dit geldt zowel
voor DC als AC signalen.

De oorzaak hiervan is terug te voeren tot de eigenschap-
pen van een ideale op-amp (Z, ==, G =%, Z, = 0),
Wanneer eén ingang van een op-amp, rechtstreeks door-
verbonden is met massa is het nagnoeg onmogelijk aan de
inverterende en de niet-inverterende ingangen te meten.

In zo'n geval is alleen het uitgangssignaal meetbaar.

Daarom zal in de meeste gevallen de AC-spanning aan de
ingangen niet gegeven worden.
De DC-spanningen aan de ingangen zijn gelijk aan elkaar.

Stimuleren met ,,0" en ,,1"

Tijdens het foutzoeken moeten soms bepaalde punten
met aarde of met voedingsspanning worden verbonden.
Hierdoor kunnen bepaalde schakelingen in een gewenste
toestand worden gebracht, waardoor de diagnosetijd
wordt verkort. In een aantal gevallen zijn de desbetreffende
punten uitgangen van op-amps. Deze uitgangen zijn kort-
sluitvast, d.w.z. dat ze ongestraft op ,,0” of massa gebracht
mogen worden.

De uitgang van een op-amp mag echter nooit recht-
streeks aan de voedingsspanning worden gelegd.

Metingen aan microprocessoren

In- en uitgangen van microprocessoren mogen nooit
rechtstreeks aan de voedingsspanning worden gelegd,

De in- en uitgangen mogen alleen op ,0” of massa worden
gebracht wanneer dit uitdrukkelijk vermeld staat.

Keuze van het aardpotentiaal

Het is erg belangrijk een aardpunt te kiezen wat zo dicht
mogelijk bij het testpunt ligt.

Voorwaarden voor injekteren

— injekteren van niveau's of signalen uit een externe bron
mag nooit gebeuren als de betreffende schakeling
geen voedingsspanning heeft.

— De geinjekteerde niveau's of signalen mogen nooit gro-
ter zijn dan de voedingsspanning van de betreffende
schakeling.

Kontinu branden van de laser

Na verwijderen van plug A17 en overbruggen van de klep-
schakelaar zal bij ingeschakelde netspanning, de laser
kontinu branden. Tevens zijn dan de focus lus en de radia-
le lus onderbroken: op de punten A171 (FE = Focus Error),
A174 (RE1 = Radial Error 1) en A173 (RE2 = Radial Error
2).

Wanneer het apparaat in servicelus A is gebracht, brandt
de laser, ook als er geen plaat op de draaitafel ligt, een on-
bepaalde tijd.

Onregelmatige werking van het display

Onregelmatige werking van het display bij een geopend
en werkend apparaat kan veroorzaakt worden door hand-
effekt in de buurt van de kristaloscillatoren.

Uit- en inschakelen van de netschakelaar heft dit effekt op.

Aanduiding van de testpunten
In de tekeningen van de schema's en de printen zijn de

testpunten aangegeven met een nummer ( b.v. @ waar-
naar de foutzoekmethode refereert.

Voor oscillogrammen, amplitudes, tijd bases en stand van
het apparaat zie de lijst van testpunten.

ALGEMENE KONTROLEPUNTEN

In de hierna volgende gedetailleerde foutzoekmethode
zullen een aantal algemene kondities, welke voor een
goed funktionerend apparaat nodig zijn, niet vermeld wor-
den.

Voordat aan de gedetailleerde foutzoekmethode wordt be-

gonnen dienen eerst deze algemene punten gekontro-

leerd te worden.

a. Overtuig uzelf ervan dat tijdens het meten de klep ge-
sloten of de klepschakelaar overbrugd is.

b. Zorg ervoor dat plaat en objectief schoon zijn (verwij-
der stof, vingerafdrukken e.d.) en werk met onbescha-
digde platen.

c. Kontroleer de aanwezigheid van de benodigde klokfre-
quenties. n.l.:

4,433619 MHz voor decoding uP

L 6 MHz voor servo uP
® 4233600 MHz voor Interface schakeling.
® 435 MHz voor vrijlopende PLL schakelingen aan

DEMOD-IC.

d. Kontroleer of alle voedingsspanningen aanwezig zijn
en de goede waarde hebben.

e. Kontroleer of de twee .mutes"” (KILL en SMSE) inaktief
zijn zodat de informatie-stroom nergens onderbroken
wordt.

f. Kontroleer de goede werking van de beide micropro-
cessoren d.mv. hun ingebouwde testprogramma en
eventueel periferie testprogramma.

Methode:
Zelftest dekodeer uP 6654

— Neem servo uP 6201 uit zijn voet.
— Van dekodeer uP 6654 de punten 18 en 21 met 14 ver-
binden.



— Verbind tijdens het inschakelen van de netspanning de
punten 6 en 14 met elkaar.

— Bij goede werking van de uP moet punt 22 binnen 1sec.
van 1" naar 0" gaan.

Zelftest servo ;P 6201

— Neem dekodeer uP 6654 uit zijn voet.

— Van servo uP 6201 de punten 18 en 21 met 14 verbin-
den.

— Verbind tijdens het inschakelen van de netspanning de
punten 6 en 14 met elkaar.

— Bij goede werking van de uP moet punt 22 binnen 1 sec.
van 1" naar ,,0" gaan.

Periferietest servo uP 6201

1. Leg een plaat op draaitafel en schakel de netspanning
uit.

Houd de stop toets ingedrukt, terwijl de netspanning

ingeschakeld wordt.

Laat de stoptoets na 1 sec. los.

Het apparaat bevindt zich nu in de z.g. service lus A. In

deze situatie werken de laser en de focusregeling en

draait de motor. De lichtpen blijft tegen de binnenste
stuit staan (d.w.z. de lichtpen blijft kontinu onder de in-
loop sporen staan).

Het radiale servo systeem is uitgeschakeld.

In deze service lus kunnen alle LED's en bedienings-

toetsen als volgt gekontroleerd worden:

— Alle programma LED's moeten oplichten en dan in

een ritme van 1 Hz één voor één doven.
Wanneer LED nr 15 gedoofd is, herhaalt zich het
proces. In de trackbar licht alleen die LED op die op
dat moment correspondeert met de laagste pro-
gramma LED.

— Wanneer op één van de toetsen pause, select, store,
cancel, repeat of reverse wordt gedrukt, zullen de
.pause” LED en ,repeat” LED van aan naar uit of om-
gekeerd gaan.

Tevens zal de ,error” LED oplichten. Deze dooft
weer wanneer een track-LED oplicht.

2. De speler kan vanuit service lus A in service lus B ge-
bracht worden door de toets FWD in te drukken totdat
een fluittoon hoorbaar is.

Nu is, onafhankelijk van de toestand van de P-bit en de
subcode (via de bus), het radiale servosysteem inge-
schakeld.

Het display blijft in de service lus.

3. De speler kan vanuit service lus A of B in de normale ge-
bruikstoestand gebracht worden door de toets PLAY in
te drukken.

g. Oogpatroon.
Kontroleer met een oscilloscoop het HF-signaal (,.00g-
patroon” genoemd) op de uitgang van de voorverster-

ker (meetpunt @), Stel de tijdbasis in op 0,5 usec.

De oscilloscoop moet een vrij stabiel signaal vertonen
wanneer de PLL-schakeling ingevangen is en de servo-
schakeling van de draaitafelmotor korrekt regelt.

Een trillend of onrustig beeld kan veroorzaakt worden
door een slechte motor, of omdat het apparaat in servi-
ce lus A staat.

GEDETAILLEERDE FOUTZOEKMETHODE

Een aantal snelle en doeltreffende kontroles geven onmid-
delijk uitsluitsel over slecht functionerende gedeelten van
het apparaat. Voor het kontroleren van de servosystemen
zijn in 4P 6201 twee service lussen (A en B) ingebouwd.
Alvorens het apparaat in service lus A of B te zetten moet
gekontroleerd worden of de bus (clock, data resp. aan-
sluitpunten 3 en 2 van uP 6201) vrij liggen van massa of voe-
dingsspanning (niveau ,laag" of ,hoog").
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Liggen de lijnen vrij van massa of voedingsspanning dan
moeten bij ingeschakelde netspanning alle toetsen be-
diend kunnen worden.

Voor het foutzoeken moet de hieronder gegeven stap-
voor-stap methode gevolgd worden.

Eerste stap (met een plaat op de draaitafel).

Breng de speler in service lus A (methode: Houdt de stop-
toets tijdens het inschakelen van de netspanning inge-
drukt). In deze stand moeten de laser, de focusregeling en
de draaitafelmotorregeling werken. De lichtpen moet te-
gen de binnenste stuit (= onder de inloopsporen) blijven
staan.

Als een van de hiervoor genoemde kondities niet optreedt
moeten de volgende vragen in de gegeven volgorde posi-
tief beantwoord worden.

In de praktijk betekent dit dat als een bepaalde vraag posi-
tief beantwoord wordt, dit inhoudt dat alle voorafgaande
schakelingen waar de vragen naar refereren, goed wer-
ken.

Voorbeeld: als het ,oogpatroon” aanwezig is dan kan ge-
konkludeerd worden dat de laser werkt, de laser in focus is
en de Jdraaitafelmotor werkt.

Opmerking:

In enkele omstandigheden kunnen fouten in het radiale
servosysteem het focusservosysteem beinvioeden.

(b.v. Wanneer voedingsspanning +1 voor IC 6214 in het
radiale circuit ontbreekt, begint de focusspoel te oscille-
ren).

Om te kunnen vaststellen of deze situatie optreedt moet

meetpunt @ (F8)aan massa worden gelegd. Op deze manier

wordt de invloed van het radiale servosysteem op het fo-
cus servosysteem uitgeschakeld.

A. Geeft de laser licht?
{(Meetmethode: zie sub A).

B. Is de hoek plaat-lichtpen binnen tolerantie, d.w.z
gelijk aan 90° + 0,5°7?
(Meetmethode: zie hoofdstuk 6.

C. Geeft de laser voldoende licht?
(Meetmethode: zie sub C).

D. Komt het objektief in focus?
(Meetmethode: zie sub D).

E. Draait draaitafelmotor en zo ja, draait hij op de goede
snelheid?
(Meetmethode: zie sub E).

Als de antwoorden A =+ E positief zijn, moet het apparaat
in service-lus A gebracht kunnen worden.

Tweede stap (met een plaat op de draaitafel)

Breng de speler in servicelus B. (Methode: Breng het ap-
paraat in servicelus A door de stoptoets en de neischake-
laar gelijktijdig in te drukken. Houd daarna de toets FWD
ingedrukt totdat een fluittoon hoorbaar is.)

Nu is het radiale servosysteem ingeschakeld maar de ser-
vo uP 6201 negeert de informatie op de P-lijn (P-bit) of bus
(clock en informatie voor de subcode). Dit houdt in dat de
lichtpen NIET naar het begin van het eerste muziekstuk
SPRINGT en het dus enige tijd zal duren voordat muziek
hoorbaar is. (Dit is afhankelijk van de lengte van het in-
loopspoor). Door de lichtpen met de hand onder het mu-
ziekspoor te brengen is direkt muziek hoorbaar.

In deze stand moet het oogpatroon op meetpunt @ stabiel

zijn. terwijl 0ok het MCES-signaal op meetpunt {3 stabiel
moet zijn.
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Opmerking: in servicelus B wordt het spoor niet alleen ge-
volgd maar wordt ook de informatie weergegeven, voor-
opgesteld dat het digitale circuit funktioneert.

Als éen van de hiervoor genoemde kondities niet optreedt
moeten, in servicelus A, de volgende vragen in de gegeven
volgorde positief worden beantwoord.

F. Funktioneert de DO en HFL detektor?
(Meetmethode: zie sub F).

G. Funktioneert de trackdetector?
(Meetmethode: zie sub G).

H. Funktioneert de radiale regeling naar behoren?
(Meetmethode: zie sub H).

Indien de antwoorden op de vragen F, G en H positief zijn
moet het apparaat in servicelus B gebracht kunnen wor-
den.

Derde stap. (met een plaat op de draaitafel).

Haal de speler uit de service lus door de play toets in te
drukken. Na een korte fluittoon geeft het display het aantal
nummers, wat op de plaat staat, aan. Servo uP 6201 rea-
geert nu wel op de informatie van de P-lijn en de bus (clock
en informatie van de subcode).

Let op dat de speler nu niet alleen het spoor volgt, maar
ook de muziek kan weergeven als het digitale en decoding
circuit in orde is.

Als bovenstaande kondities niet optreden moeten de on-
derstaande vragen positief beantwoord worden.

|, Funktioneert de P-bit?
(Meetmethode: zie sub ).

J. Funktioneert de overdracht van de subcode informa-
tie?
(Meetmethode: zie sub J).

K. Funktioneert T1, d.w.z. de polariteit van RE?
(Meetmethode: zie sub K).

Als de antwoorden op de vragen |, J en K positief zijn moet
het apparaat in de normale gebruikstoestand gebracht
kunnen worden.

Vierde stap (met een plaat op de draaitafel).
Wanneer in stand play geen signaal hoorbaar is, moet de
laatste vraag beantwoord worden.

L. Funktioneert het digitaal decodeer circuit volgens speci-
fikakatie?
(Meetmethode: zie sub L).

Sub A. GEEFT DE LASER LICHT?
Meetmethode

Breng de speler in servicelus A zonder dat een plaat op de
draaitafel ligt.
Nu moet de laser voor onbeperkte tijd licht geven.

Een andere methode, waarbij de laser voor onbeperkte tijd
licht geeft en het objektief stilstaat, is plug A17 los nemen
en de klepschakelaar overbruggen. Bij ingeschakelde net-
schakelaar moet de laser licht geven.

Het kontroleren gebeurt met een lichtgevoelig onderdeel
dat enigszins wordt afgeschermd van daglicht.

Voorbeelden:

a. Sluit lichtgevoelige diode BPW34, codenummer 4822
130 32108 met goede polariteit aan op een analoge
multimeter (b.v. PM 2412). Als de laser licht geeft, zal de
meter op bereik 10 k() nagenoeg volle schaaluitslag ge-
ven.
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b. Sluit lichtgevoelige weerstand 4822 116 10002 aan op
digitale multimeter PM 2517E.
Als de laser licht geeft daalt de weerstand tot circa
8 ki

Als de laser geen licht geeft ga dan verder naar Annex 1.

Sub. C. GEEFT DE LASER VOLDOENDE LICHT?
Meetmethode:

(Meetpunten op voorversterkerprint, principeschema E en
servoprint, principeschema C).

— Onderbreek de collector van transistor 6230 of maak
punt 18 van de servo uP laag".

— Neem plug A17 los: De laser moet nu licht blijven geven
terwijl FE, RE1 en RE2 onderbroken zijn.

— Leg een plaat op de draaitafel en schakel de netschake-
laar in.

— Injekteer rechtstreeks met een LF-generator (Ri

= 600 ) op meetpunt @ een sinusvorming signaal

van 2 Vy met een frekwentie tussen 25Hz en 60Hz (de
juiste frekwentie is spelerafhankelijk).

— Stel de frekwentie zodanig in dat de monitor diodes in
de lichtpen uitgangssignalen geven zoals aangegeven

op meetpunten @ @ @ en .
De amplitude moet liggen tussen 40 mV en 80 mV.
Als de amplitude onvoldoende is ga dan verder naar Annex |.

Sub. D. KOMT HET OBJEKTIEF IN FOCUS?
Meetmethode
® Geen plaat op de draaitafel.

Schakel de netschakelaar in en druk op de play-toets.

De arm moet nu naar het centrum gaan. Onmiddelijk daar-
na moet het objektief 4 (2< bij gebruik van servo uP MAB
8440) op en neer bewegen om het focuspunt te zoeken.
Hierna stopt de aktie.

Deze akties worden gestuurd vanuit de servo uP.

Als het objektief niet beweegt kontroleer dan de servo uP,
het focuscircuit of de focusspoel.

@ Met plaat op de draaitafel
Snelle methode

Om globaal te kontroleren of het focuscircuit funktioneert

moet als volgt gehandeld worden:

— Leg een plaat op de draaitafel.

— Breng de speler in service lus A.

— Neem de plaat van de draaitafel af.

— Kontroleer nu of het objektiet focusseert door er
een reflekterend onderdeel (b.v. spiegel voor hoekme-
ting) boven te brengen.

Gedetailleerde methode

— Kontroleer transistor 6230 (op de servoprint, principe
schema C) als volgt:
Kontroleer of FN bij iedere doorgang van het nominaal
focuspunt gedurende korte tijd laag wordt.
Alleen als focuspunt FN gevonden wordt, zal FE vrijge-
geven worden via transistor 6230 (basis wordt nega-
tief). Kontroleer of de basis van 6230 ,laag" gestuurd
wordt vanuit de servo uP (= FCO).
Indien dit niet het geval is, kontroleer dan de servo uP.
Wanneer 6230 wel laag gestuurd wordt, ga dan verder.

— Test het focuscircuit als volgt:
Onderbreek de collector van 6230 (of maak punt 18 van
de servo uP ,laag"), neem plug A17 los en schakel de
netschakelaar in.
De laser geeft nu kontinu licht, FE is vrijgegeven en bo-

vendien is de focuslus onderbroken bij meetpunt <i>



(= FE) op de servoprint, principe schema C.
Testen van de schakeling tussen meetpunt @ en focus-
spoel (meetpunten op de servoprint, principeschema C).
— Injekteer rechtstreeks op meetpunt @ d.m.v. een LF-

generator (Ri < 600 (1)) een sinusvormig signaal van
10Hz, 2V,

— Kontroleer of focusspoel — dus ook het objektief —
reageert.

— Kontroleer of de spanning op meetpunt @ 1Vy be-
draagt.

— Kontroleer of de spanning op meetpunt <3> 9 Vy be-
draagt.

— Kontroleer of de spanning op meetpunt <d> 8 Vi be-
draagt.

Testen van het subchassis (meetpunten op de voorver-
sterkerprint, principeschema E en de servoprint, principe-
schema C).

— Injekteer rechtstreeks op meetpunt @ een sinusvormig

signaal tussen 25 Hz en 60 Hz met 2 V,; d.m.v. een LF-
generator (Ri < 600 (1). De juiste frekwentie is speler af-
hankelijk.

— Stel de frekwentie zodanig in, dat de monitordiodes in
de lichtpen uitgangssignalen geven zoals aangegeven

op de meetpunten @ @ <?> en ,
— Kontroleer de meetpunten <9> @ @ en @

— Kontroleer meetpunt @

— Kontroleer meetpunt @
Het signaal op dit meetpunt is gelijk aan het signaal op
meetpunt @ echter de amplitude is afhankelijk van de
stand van instelweerstand 3158.

Als alle kontroles positief zijn sluit dan de focuslus door
plug A17 weer aan te brengen. Het focuscircuit moet nu
funktioneren.

Er dient opgemerkt te worden dat de amplitudes op de
meetpunten <5> toten met @ enigszins afhankelijk zijn van
de karakteristiek van de monitordiodes.

Sub. E. DRAAIT DE DRAAITAFELMOTOR EN ZO JA,
DRAAIT HIJ OP DE GOEDE SNELHEID?

Meetmethode (Meetpunten op de servoprint, principe
schema C)

— Leg een plaat op de draaitafel en breng het apparaat in
service lus A.
— Als het focuspunt gevonden is, kontroleer dan op

meetpunt @ of FCO laag is.

Indien dit niet het geval is kontroleer dan het focuscircuit

(zie sub D).

Als FCO wel laag is ga dan verder.

— Neem plug A66 (op de decodeerprint) los. Neem ook plug

A14(op devoorversterkerprint) los en injekteer een gelijk-
spanningssignaal van 2,5V op de connector van plug A14
(= draaitafelmotor).
De draaitafelmotor moet nu draaien (door de gelijkspan-
ning van 2,5V is de draaisnelheid van de motor ongeveer
gelijk aan de draaisnelheid, behorende bij het aftasten
van de binnenste sporen.

— Breng het apparaat in servicelus A.

Bij een gelijkspanning < 2,5V moet op meetpunt @ fi-
guur FF zichtbaar zijn.

Bij een gelijkspanning > 2,5V is op meetpunt @ geen
meetbaar signaal aanwezig.

Is het signaal op meetpunt @ niet korrekt ga dan verder
bij *).

Wanneer het signaal op meetpunt @ korrekt is ga dan

als volgt verder.

— Breng plug A66 weer aan (Plug A14is nog steeds los. Op
de connector van plug A14 moet de gelijkspanning ge-
injekteerd blijven en het apparaat staat in servicelus A).

Bij een gelijkspanning < 2,5V moet op meetpunt @op de
decodeerprint figuur GG zichtbaar zijn.

Bij een gelijkspanning > 2,5V moet op meetpunt op de
decodeerprint figuur HH zichtbaar zijn.

Hetzelfde verschijnsel moet op meetpunt @ gemeten
worden.

Wanneer het signaal op meetpunt @ korrekt is, kontro-

leer dan het circuit van de draaitafelmotor tussen meet-
punt @ en de draaitafelmotor.
Is het signaal op meetpunt @ nietkorrekt kontroleer dan

of het MCES-signaal door FCO op de uitgang van
1C6205D wordt vrijgegeven.

Methode:

Onderbreek het MCES-signaal op punt 1 van IC6205D
(= onderbreek de doorverbinding op punt 1 van IC6205D
op de servoprint).

Wanneer nu het MCES-signaal korrekt is, kontroleer dan
het circuit rond 1C6205D.

— Is het MCES-signaal niet korrekt, herstel dan de door-

verbinding op punt 1 van IC6205D en ga als volgt verder:
* Kontroleer of het signaal op meetpunt € (= HFL) in

servicelus A korrekt is (zie figuur Y). De motor moet door
het geinjekteerde signaal van 2,5V draaien.

Wanneer dit het geval is, ga dan verder.

Haal het apparaat uitde servicelus door de netschakelaar
uit te schakelen. Druk nu achtereenvolgens de netscha-
kelaar en de PLAY -toets in.

Kontroleer het oogpatroon op meetpunt @ Het oogpa-

troon kan gestabiliseerd worden door de lichtpen hand-
matig onder de sporen te brengen of door circa 5 sec.
de toets FWD in te drukken.

Als het oogpatroon op meetpunt niet aanwezig of
onstabiel is, kontroleer dan de HF-voorversterker (zie
Annex V).

Wanneer het oogpatroon korrekt is, ga dan verder.

— Kontroleer het invangen van de PLL-schakeling van het
DEMOD-IC zie Annex |l (kontrole van het invangen van
de PLL-schakeling).

Als de PLL invangt ga dan verder.
— Kontroleer de timing-signalen en hun onderlinge relatie

to.v. elkaar op de meetpunten , @ @ en @

Sub. F. FUNKTIONEERT DE DO EN HFL DETEKTOR?

Meetmethode (Meetpunten op de servoprint, principe-
schema C).

— Uitgangspunt:
HFL = 1 als de spot precies op het spoor zit.
HFL = 0 tussen de sporen (b.v. tijdens spoorspringen).
DO =0 of DO = 1 bij drop-out.
DO =1 of DO = 0 bij géén drop-out.

Benaderende meetmethode:

(Toe te passen in service lus A).

— Leg een plaat op de draaitafel.

— Breng de speler in service lus A.

— Kontroleer of het DO-signaal (meetpunt @ ) correct is.

Normaal moet meetpunt'@ laag"zijn. Echter, in geval

van krassen op de plaat zijn kleine ,spikes” van onge-
veer 100 mV zichtbaar.
— Kontroleer het HFL-signaal op meetpunt @ figuur Y.



Nauwkeurige meetmethode.

(Is alleen toe te passen bij een spelend apparaat).
— Leg testplaat 4A (4822 397 30086) op de draaitafel.
— Schakel de netschakelaar in en druk op de PLAY -toets.

— Kies track nummer 10 en kontroleer meetpunt @
De HFL-pulsen moeten aanwezig zijn.
— Kies tracknummer 15 en kontroleer meetpunt @

De DO-pulsen moeten aanwezig zijn. Op dit nummer
moeten ook de HFL-pulsen op meetpunt @ aanwezig
zijn,

— Tijdens spoorspringen zijn de HFL-pulsen op meet-
punt @ altijd aanwezig.

Sub. G. FUNKTIONEERT DE TRACKDETECTOR?

Meetmethode (Meetpunten op de servoprint, principe-
schema C).

— Leg een plaat op de draaitafel.
— Breng het apparaat in servicelus A en verbind meet-

punt @ met massa. Als voor potentiometer R3315 een
vaste weerstand toegepast is, monteer dan een weer
stand van 330K tussen de punten @ en @ en verbind
dan punt @ met massa.

— Meet het FS-signaal op meetpunt @

De frekwentievariatie is afhankelijk van de excentrici-
teit van de plaat.
— Kontroleer meetpunt @

— Kontroleer meetpunt @ Dit signaal is niet te triggeren.

Als 3363 onderbroken is mag op meetpunt @geen sig-
naal aanwezig zijn.
— Kontroleer de meetpunten @ en @

Sub. H. FUNKTIONEERT DE RADIALE REGELING
NAAR BEHOREN?

Attentie: De offsetschakeling (d-faktor) en de AGC-scha-
keling (k-faktor) zijn correctieschakelingen.

Dit houdt in dat bij optimale omstandigheden (nieuwe
plaat, minimale afwijkingen van de onderdelen) het moge-
lijk is dat de speler goed funktioneert terwijl er een fout in
de offset- of AGC-schakeling aanwezig is.

Meetmethode (meetpunten op de servoprint, principe
schema D).

a. Leg een plaat op de draaitafel.
b. Schakel de AGC-schakeling (k-faktor) en de offset-
schakeling (d-faktor) uit.

Methode: Uitschakelen van het AGC-circuit: verbind de

punten 5 en 6 van IC6216 met elkaar of verbind de weer-

standen 3293 en 3294 met elkaar.

Uitschakelen van het offset-circuit:

® Wanneer potentiometer 3315 toegepast is: Verbind
meetpunt @ met massa.

® Wanneer weerstand 3315 een vast weerstand is:
Verbind meetpunt @ met massa en leg een weer-
stand van 330 K() tussen de meetpunten @ en @

c. Breng het apparaat in service lus B.
Funktioneert het apparaat nu kontroleer dan de k-fak-
tor en de d-faktor (zie Annex IV en lll).
Werkt het apparaat niet, ga dan verder.

d. Breng het apparaat in service lus A en kontroleer het

signaal op meetpunt @

Het wisselspanningscomponent moet liggen tussen
12 Vy en 14 Vy en moet symmetrisch rond nul volt lig-
gen.

Is dit het geval ga dan verder naar punt e.
Wanneer dit niet het geval is, kontroleer dan eerst de
volgende meetpunten:

@. @ waarde moet 0.7 Vy zijn
@ waarde moet 0,2 Vy; zijn
@ waarde moet 0,25 Vy, zijn
@ waarde moet 20 mV; zijn

@. waarde moet 800 mVy zijn.

Opmerking: De frekwentievariatie is sterk afhankelijk van
de excentriciteit van de plaat.

Wanneer de meetpunten @ c @ korrekt zijn, kontroleer
dan opnieuw meetpunt @

Is meetpunt @ korrekt, ga dan verder.

e. Kontroleer meetpunt @ (= RE + 650 Hz).

De waarde moet 6 Vy, zijn. Is dit het geval ga dan verder.
Als de netschakelaar is ingeschakeld zal er een signaal
van 650 Hz, 300 mV aanwezig moeten zijn op meetpunt 29.

f. Kontroleer meetpunt @ Dit meetpunt is moeilijk meet-

baar, hoewel er een klein signaal aanwezig zal zijn.
(Amplitude is speler afhankelijk kan tussen de 40 en
200 mVtt liggen).

— Om de eindtrap voor de radiale servo te kontroleren
moet alleen de netschakelaar ingeschakeld zijn, en
mag geen plaat op de draaitafel liggen.

Injekteer respektievelijk op de meetpunten @ en @

een sinusvormig signaal van 8 Hz =+ 10 Hz, 3 V,,
De arm gaat dan heen en weer.

Nu moet radiale volging in service lus B mogelijk zijn.

— Neem.de weerstanden 3293 en 3294 los. Als het oor-
spronkelijk foutsymptoom nog aanwezig is, ga dan
verder naar Annex IV kontrole van de k-faktor.

— Neem meetpunt @ los van aarde en, indien nodig, ver-
wijder de weerstand van 330 k() tussen de meetpunten
@en @ (zie opmerking: uitschakelen van het offsetcir-

cuit).

Als het oorspronkelijke foutsymptoom nog aanwezig
is, ga dan verder naar Annex lll: kontrole van de d-fak-
tor.

Sub. . FUNKTIONEERT DE P-BIT?

Meetmethode: (meetpunten op de servoprint, principe
schema C).

— Breng het apparaat in service lus B.

— Na ongeveer 45 sec., juist voordat de muziek begint,
moet de P-bit (punt 5 van de servo uP) kortstondig (on-
geveer 2 sec.) ,hoog” zijn. Dit kan gemeten worden
met een oscilloscoop welke in de stand DC en 2 V/div.
staat.

Sub. J. FUNKTIONEERT DE OVERDRACHT VAN DE

SUBCODE INFORMATIE?

Meetmethode: (meetpunten op de decodeerprint, princi-
pe schema F.)

— Breng het apparaat in service lus B.

— Kontroleer of op de bus (punten 2 en 3 van de servo uP)
aktiviteit aanwezig is (signaal dus niet kontinu ,hoog”
of ,laag").

Wanneer dit niet het geval is, kontroleer dan de meetpun-

ten @ @ @ @ @ en @ en hun relatie to.v.

elkaar (Trigger de oscilloscoop op meetpunt @

Sub. K. FUNKTIONEERT T1, DW.Z. DE POLARITEIT
VAN RE?



Meetmethode: (meetpunten op de servoprint, principe
schema C)

— Breng het apparaat in service lus B.

— Meet T1 op print 13 van de servo uP.
Hier moet een blokvormig signaal van OV + 5V aanwe-
zig zijn.
Door de frekwentievariatie is het moeilijk deze blok-
spanning te triggeren.

Sub. L. FUNKTIONEERT HET DIGITAAL
DECODEERCIRCUIT VOLGENS SPECIFIKATIE?

Meetmethode: (meetpunten op de decodeerprint, princi-
pe schema's F en G))

— Eerste voorwaarde is dat de hoofdmotor op goede snel-
heid draait. Dit impliceert dat de PLL-schakeling in or-
de is.

Zo niet, gebruik meetmethode sub E.

— Tweede voorwaarde is dat de HF-voorversterker goed
funktioneert. Zie hiervoor Annex V (test methode HF
voorversterker).

— Voor het servicen van het digitaal decodeercircuit is in
principe speciale meetapparatuur noodzakelijk, met
name voor metingen aan de informatie-uitgangen.

Om praktische redenen levert Service twee |C-sets, be-
staande uit specifieke digitale IC's. Kodenummers 4822
395 30194 en 4822 397 60069.

Aan de hand van deze sets IC's kan een eventueel defekt
IC gelokaliseerd worden door de methode van ,trial and
error”.

— Naast de informatie-uitgangen, die in principe niet
meetbaar zijn bij een werkend apparaat, zijn een aantal
kommunikatielijnen, verantwoordelijk voor de timing,
wel meetbaar.

Op die manier kunnen ook fouten in de periferie van de
specifieke digitale IC's gelokaliseerd worden.

Deze signalen kunnen met een normale oscilloscoop
gekontroleerd worden.

Voor informatie-uitgangen geldt het volgende:

— In een spelend apparaat kan alleen gekontroleerd wor-
den of informatie al dan niet aanwezig is.

— In een niet-spelend apparaat kunnen in een aantal ge-
vallen wel metingen gedaan worden. Zie hiervoor de
tabellen.

Metingen
DEMOD

Voor de stand van de speler (start, stop enz.): zie tabel. (prin-
cipe schema F).
— Kontroleer het klok-signaal op meetpunt @ Dit signaal

is ook aanwezig wanneer alleen de netschakelaar inge-
schakeld is. Meetpunt @ vangt in als PLL invangt.
Voor kontrole van het invangen: zie Annex |l

— Kontroleer meetpunt @}

— Kontroleer meetpunt .

INTERFACE
Voor de stand van het app. (start, stop enz.) zie tabel.

a. MCES (principe schema F)

— Kontroleer de meetpunten ‘ , @ en en hun

relatie t.o.v. elkaar.
— Wanneer MCES niet goed is, zie dan sub E).

b. Hoofdoscillator + afgeleide frekwenties (principe
schema F)

— Kontroleer de meetpunten @ @ @ @ en @ enhun

relatie t.o.v. elkaar.

¢. LRCK (principe schema F)
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— Kontroleer de meetpunten @ @ @) @ @ @

en @en hun relatie t.o.v. elkaar.
Deze metingen kunnen met open of gesloten lus gedaan
worden. Alleen meetpunt @wordt hierdoor beinvioed. Zie
hiervoor de oscillogrammen. De lus kan onderbroken wor-
den door R3708 los te maken.
d. Kristal-oscillator (principe schema's F en G)
— Kontroleer meetpunt @ door middel van een oscillos-

coop en teller.

e. PEPS (principe schema's F en G)

— Kontroleer de meetpunten @ @ .en en hun

relatie t.o.v. elkaar.

f. CPPS (principe schema's F en G)

— Kontroleer de meetpunten . @ @ en en hun

relatie t.o.v. elkaar.

g. STR1 (principe schema's F en G)

— Kontroleer de meetpunten @ . @ en @ en hun

relatie t.o.v. elkaar.

h. STR2 (principe schema H)

— Kontroleer de meetpunten @ d@}en @en hun relatie
to.v. elkaar.

ERCO CONTROLLER (principe schema G)
Timing

— Kontroleer de meetpunten . @ en en hun relatie

t.o.v. elkaar.
— Kontroleer de meetpunten en @

Trigger hierbij de oscilloscoop met meetpunt .

DATA
De resterende kommunikatielijnen (b.v. meetpunten @ @

en ) kunnen niet gemeten worden met standaard meet-
apparatuur.

FIL

Voor de stand van het apparaat (start, stop enz.) zie tabel
(principe schema H).

— Kontroleer meetpunt @
— Kontroleer meetpunt @
Indien het signaal goed is, trigger dan de oscilloscoop

met meetpunt @[z STR1).
— Kontroleer de meetpunten @ @ en @en hun relatie
to.v. elkaar.

— Kontroleer de meetpunten . @en en hun relatie

t.o.v. elkaar.

DAC (principe schema H)

Inde stand ,,play"” is hetanaloog (= muziek)signaal aanwezig
aan de uitgangen van op-amp 6673 (= links) en aan de uit-
gangen van op-amp 6675 (= rechts).

Eventueel het KILL-relais kontroleren.

Annex | LASER GEEFT GEEN OF ONVOLDOENDE
LICHT

De laser vormt samen met de laservoeding en de monitor-
diode een teruggekoppeld systeem. Een defekt in de la-
servoeding kan dus vernietiging van de laser tot gevolg
hebben. Bij vervanging van de laser (= nieuwe lichtpen)
zal ook deze defekt raken, aangezien de oorspronkelijke
fout in de laservoeding nog steeds aanwezig is.

CS 91924
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Anderzijds is het echter onmogelijk een teruggekoppeld
systeem te kontroleren en te repareren als een schakel
ontbreekt. Om die reden wordt de zogenaamde ,lasersi-
mulator” geleverd. Kodenummer: 4822 395 30203 voor la-
sers met negatieve voedingsspanning. en 4822 395 30215
voor lasers met positieve voedingsspanning.

Deze lasersimulator bestaat uit een printje met daarop de
laser- en de monitorsimulator, een schakelaar om de aan/
uit stand te testen en een aantal connectoren,

Deze print kan in plaats van de lichtpen aangesloten wor-
den op de laservoeding, zodat het teruggekoppelde sy-
steem gesloten is.

Reparatie procedure

Daar de lichtpen zeer gevoelig is voor statische ladingen
moeten bij meting en afregeling van de laservoeding de
hulpmiddelen en Uzelf hetzelide potentiaal hebben als het
CD mechanisme.

— Neem de flexprint uit connector A11 en verbind de si-
mulatorprint met de connector.

— Verwijder plug A16 en steek deze in de connector op de
simulatorprint. Verbind de plug met 4 draden met con-
nector A16.

— Maak plug A17 los en plaats de plug met 4 draden met
connector A17.

— Overbrug de klepschakelaar.

— Schakel de netschakelaar in, druk de play-toets in en
kontroleer of de L-lijn van de servo-uP ,laag"” wordt.

— In de rusttoestand moet de stroom door de laserdiode
< 1mA zijn. Dit kan als volgt worden gekontroleerd.

— Zet de schakelaar op de simulatorprint in de ,off"-
stand en schakel de netschakelaar in.

— Draai instelweerstand 3180 linksom (min.R) en meet de
spanning over weerstand 3194.

Voor NEG. VOLT moet de spanning < 10mV zijn.
Voor POS. VOLT moet de spanning < 15mV zijn.

Kontrole van de regeling van de laservoeding:
NEG. VOLT:

Zet de schakelaar op de simulatorprint in de ,,ON"-stand
en meetde spanningen tussen de punten Ven L op de simu-
latorprint. Weerstand 3180 rechtsom (max. R): Uy, =
—120 mV + 24 mV.

Weerstand 3180 linksom (min. R): Uy, = —720 mV +
144 mV.

Stel weerstand 3180 zo in dat Uy, —500 mV.

Dit is een voorinstelling. Nadat de simulatorprint verwij-
derd is moet de laserstroom ingesteld worden.

POS. VOLT:

Zet de schakelaar op de simulatorprint in de ,,ON"-stand
en meet de spanningen tussen de punten +V en —V op de
simulatorprint. Weerstand 3180 rechtsom (max. R): U.y_y
=60 mV = 30 mV.

Weerstand 3180 linksom (min. R): U.y_y = 560 mV +
50 mV.

Zet weerstand 3180 in de middenstand. Dit is een voor in-
stelling.

Nadat de simulatorprint verwijderd is moet de laserstroom
ingesteld worden.

— Fijninstelling van de laserstroom:
Speel van testplaat 4822 397 30086 (plaat zonder de-
fekten) spoor 1 af.
Sluit over weerstand 3308 op de servo print, principe
schema D, een DC voltmeter aan.
Regel met weerstand 3180 de laservoeding zo af dat de
spanning over weerstand 3308 500 mV + 50 mV be-
draagt.

Let op!

Een te hoge laserstroom (> 500 mV over weerstand 3308)
verkort de levensduur van de laserdiode.
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Opmerking:

Het is aan te bevelen voor iedere meting in de laservoeding
de lasersimulatorprint te gebruiken, omdat korstondige
sluitingen met de meetpen nare gevolgen voor de laserdi-
ode kunnen hebben.

Annex Il: KONTROLE VAN HET INVANGEN VAN DE
PLL-SCHAKELING

(meetpunten op de decodeerprint, principe schema F)

Allereerst dient de vrijlopende oscillator als volgt te wor-

den gekontroleerd en afgeregeld:

— Zet het apparaat in stand stop.

— Sluit een frekwentieteller aan tussen punt 22 van IC
6651 (DEMOD) en L.

— Regel met spoel 8651 de frekwentie af op 4,350 MHz+
5 kHz.

Let op!

Deze instelling moet direkt na het inschakelen van het ap-
paraat gebeuren.

Kontrole van het invangen.

— Leg een plaat op de draaitafel.

— Neem plug A14 los, injekteer een gelijkspanning van
2,5V op de konnektor van plug A14 (op de voorver-
sterkerprint, principe schema E, en breng het apparaat
in service-lus B.

— Variéren van de gelijkspanning rond 2,5V moet op de
oscilloscoop op meetpunt @ zichtbaar zijn in de vorm

van frekwentievariatie. Dit betekent dat de PLL dan
invangt.

Annex Il KONTROLE VAN DE d-FAKTOR
(meetpunten op de servo print, principe schema D)

Verbind meetpunt @ met massa.
(Wanneer in plaats van potentiometer 3315 een vaste weer-
stand gemonteerd is, moet een weerstand van 330 k() tus-

sen de meetpunten @ en @ gelegd worden).

Leg een plaat op de draaitafel en breng het apparaat in ser-
vice-lus A.
— Kontroleer de meetpunten @ en @
De waarde moet 0,7 V; zijn.
De frekwentievariatie is sterk afhankelijk van excentri-
citeit van de plaat.
— Kontroleer meetpunt @)

De waarde moet 250 mVy zijn.
— Kontroleer meetpunt @)

De waarde moet 200 mVy, zijn.
— Kontroleer meetpunt @

De waarde moet 2 Vy zijn.
— Kontroleer de meetpunten @ en @

De waarde moet 10 Vy zijn.
Het signaal is nu meer sinusvormig door het uitfilteren
van 650Hz.

— Meetpunt @is moeilijk meetbaar omdat de schakelaar

in stand Yoc staat en dus verbonden is met de ingang
van Op-Amp 6215.
Echter, een signaal van 200 mV, is aanwezig.

— Kontroleer meetpunt @

De waarde moet 9 V,; zijn.
Breng het apparaat in service lus B. Op de draaitafel ligt

nog altijd een plaat en meetpunt @ is nog doorverbonden
met massa (en, indien nodig, is de weerstand van 330 k()



nog aangesloten tussen de meetpunten @2' en @).

— Kontroleer meetpunt @

— Kontroleer meetpunt @ op straal A van de oscilloscoop
en meetpunt @ op straal B van de oscilloscoop, en trig-
ger de oscilloscoop met meetpunt @

— Neem meetpunt @ los van massa, breng het apparaat

in service lus A en kontroleer of meetpunt @ met be-

hulp van 3315 op nul volt ingesteld kan worden.
(Wanneer, in plaats van 3315, een vaste weerstand ge-

monteerd is, neem dan meetpunt @ los van massa, ver-
wijder de weerstand van 330 k(} tussen de meetpunten
@ en @ Breng hetapparaatin service lus A en kontro-
leer of de spanning op meetpunt @ tussen —5V en +5V
ligt).

Annex IV: KONTROLE VAN DE k-FAKTOR

(meetpunten op de servoprint, principe schema D)

a. Statisch

Schakel alleen de netschakelaar in.
D.w.z. RCO = hoog; RCO = laag dus schakelaar Y}, staat in
stand 0 en schakelaar Y. staat in stand 0.

— Kontroleer meetpunt @
De waarde moet 9 V; zijn.

— Kaontroleer meetpunt @

— Op meetpunt @ staat nu een sinus-vormig signaal van
650Hz, 300 mV en 180°-45° = 135° in fase verschoven
met het signaal op meetpunt @

— Kontroleer meetpunt @

De waarde moet 1,5 Vy zijn.

— Kontroleer meetpunt .
De waarde moet 1 V, zijn.

— Kontroleer de meetpunten @ @ @ en @ in relatie tot

elkaar.
De amplitudes zijn 5V.
— Kontroleer integrator IC6212A.

b. Dynamisch

— Leg een plaat op de draaitafel. Breng het apparaat in
service lus A en kontroleer of het signaal op meetpunt

&> 7 Vyis.

— Breng het apparaat in service lus B.
Nu is RCO = hoog en RCO = laag.
Dus schakelaar Y, staat in stand 1 en schakelaar Y.
schakelt met een frekwentie van 650Hz.

Meetpunt @ is laag, dus meetpunt @ is in fase met
meetpunt €.
Nu moet op meetpunt @ fig. U aanwezig zijn met een duty
cycle jitterend rond 50%.

{108k} aloz
H.F
Cx) Vin @ BE;"” =39pF PRE. AMP
AT01

Annex V: KONTROLE VAN DE HF-VOORVERSTERKER
(principe schema E)

a. Kontroleer de gelijkspanningen op de transistoren 6103,
6104, 6105, 6109, 6110, 6111.

b. Kontrole van de gevoeligheid, frekwentie- en vertra-
gings karakteristiek:

— Neem de flexprinten uit de konnektoren A10 en A11.

— Neem de pluggen A12, A13, A14, A15, A17 en A18 los.
Let op: Neem plug A16 NIET los (= voeding).

— Schroef de print los om op de sporenzijde te kunnen
injecteren.

Gevoeligheid

— Injekteer volgens het onderstaand schema (fig. A) tus-
sen de punten A101 en A102 een signaal Vi, van 140
mVey, 50 KHz, via RC netwerk (zie fig. A).

— De uitgangsspanning tussen de punten A181 en A182
moet 245 mV + 2 dB zijn.

Opmerking: Zorg ervoor dat de injektiesnoer en de
meetsnoer identiek zijn.

Frekwentie- en veriragingskarakteristiek:

— Stel V|, zodanig in dat V., = 245 mV = 0dB bij 50 KHz.
Zie fig. A.

— De vertraging tussen het geinjekteerde signaal en het
gemeten signaal moet 450 nsec + 50 nsec zijn bij
300KHz.

Dit kan gemeten worden met behulp van een dubbel-
straal oscilloscoop, met Vi, op straal A en Vy,. op
straal B. (zie fig. B).

— Kontroleer de frekwentie- en vertragingskarakteristiek

voor de hieronder gegeven frekwenties.

Frekwentie Vour Vertraging | Vertraging,
(kHz) (dB) (n sec) vergeleken
met de ver-
traging bij
300 kHz
1 —15 43
6,3 — 2 +1
16 — 05 +1
50 0
100 0 +1 —50 +20
200 + 1 +1 0 +20
300 + 1,5 +1 450 +50 0
500 + 3,5 +1 +20 +20
700 + 5512 +30 +20
1000 + 8 +2 +30 +20
1600 + 8 +2
2000 + 45 +3
\'mT ;
N\
- > I
A181 & 1

|
BEAM
Vout @ B !
Vout |
t

Fig. A

33 393A12 Fig. B 33 394A12
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Nr. See Position Amplitude f Time base
1 see fault finding meth.
2 P see fault finding meth. 1Vp-p 10 Hz
3 P see fault finding meth. 9 Vp-p 10 Hz
4 P see fault finding meth. 8 Vp-p 10 Hz
5 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
6 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
7 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
8 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
9 (& see fault finding meth, —2V 25-60 Hz
10 C see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
11 C see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
12 C see fault finding meth. -2V 25-60 Hz
13 D see fault finding meth, ~ —8V,+8V 25-60 Hz
14 D see fault finding meth. depends 25-60 Hz
on R3158
15 see fault finding meth.
17 GG  see fault finding meth. 255V A= 272 us
17 HH  see fault finding meth, 0-25V A= 272 us
20 see fault finding meth.
21 J 12-14 Vp-p
22 J 0.7 Vp-p
23 J Service loop A/ 0.7 Vp-p
24 J 20— |y 0.2 Vp-p
25 J 56 1C6216 0.25 Vp-p
26 J interconnected 20 mVp-p
27 J : 800 mVp-p
28 J 800 mVp-p
29 J 6 Vp-p
29 P ON 03 Vp-p
30 see fault finding meth.
31 see fault finding meth.
32 g see fault finding meth.
33 : see fault finding meth.
35 J — Ly 200 mVp-p
service loop A
36 J — ) 2Vp-p
service loop A
37 K — 1/ 10 Vp-p
service loop A
38 K s |/ * 10 Vp-p
service loop A
39 L — |/ service loop B* 0-4 Vp-p A= 769 us B= 769 us
40 K * |/ service loop A" 9 Vp-p A= 769 us B= 769 us
40 M — 1/ service loop B* 0.4 Vp-p A= 769 us B= 769 us
41 N — 1/ service loop B* 6 Vp-p A= 769 us B= 769 us
45 P ON 9Vp-p 650 Hz
46 Q ON 0-5V 650 Hz A=T769 us B= 769 us
47 P ON 1,5 Vp-p 650 Hz
48 P ON 1 Vp-p 650 Hz
49 R ON 0-5V 650 Hz
50 S ON 0-5V 650 Hz
51 T ON 5-0V 650 Hz
51 u Service loop B 5V 650 Hz
52 see fault finding meth.
55 Y Service loop A 5-0V
55 w play (with test disc) 5-0V
56 w play (with test disc) 5-0V
57 see fault finding meth.
60 X Service loop A 5-3V
61 Y Service loop A 5-0V
62 Y Service loop A 5-0V
63 Y Service loop A 5-0V
65 A play 1Vp-p
67 J Service loop A/ 200 mVp-p
20— L/
5,6 1C6216
interconnected

‘If trimming potentiometer 3315 has not been used, a
resistor of 330 k{)} should be mounted between the

measuring points <@> and @
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CIRCUIT DIAGRAM (SERVO FOCUS, TURNTABLE AND SERVO nP) 10-5-a

2228 C1, 3203 C 6 1983-09-
1201 H10 2207 F 9 2214 KB 2219 J7 2229 H9 3204 D6 3211 EB 3219 BB 3227 H9 3233 Bl12 3240 Al4 3247 Ew 3254 JS 3259 JS5 3265 D3 334 6B 6205 G6 6207 G3 6217 F7 6234 J3 6261 DU -09-13
2201 C7 2208 FI1O 2215 15 2223 115 2230 H9 3205 E6 3214 G5 3220 B9 3229 Cl0 3234 Cl2 3242 C13 3250 K@ 3255 15 3260 J7 3267 115 3365 CG6 6205 D 7 6208 B3 6230 CIl 6242 G 7
2203 G4 2209 G9 2216 I 4 2224 HIS 2269 F15 3206 E 6 3215 H7 3221 C9 3230 CI0 3235 C12 3243 C13 3251 K8 3256 X3 3261 JB 3268 GI5S 3367 H7 6205 D7 6208 BS 6231 BIS 6244 G 9
2204 W6 2211 A13 2217 14 2225 FIS 3201 C5 3209 D5 3216 G 7 3222 B9 3231 DIl 3238 A13 3244 EI5S 3252 J3 3257 13 3262 18 332 FS 6201 FI0O 6207 E3 6209 16 6232 CIS 6245 13
2205 B9 2212 EIS 2218 17 2227 F3 3202 C6 3210 E6 3217 H7 3223 BI0 3239 A3 3245 C13 3253 JS 3258 IS 3264 E3J 3363 F7 6205 E7 6207 G4 6209 J3 6233 13 6246 JS
1 | 2 | 3 | 4 | [ [ ( | 7 | 8 | 9 | 10 | u | 12 | 13 | 1 | 15 | 18
3238 3239 222
.' ATk } ——d - to pre.ampl+laser A
% 3240 RCB. A122
221
I
100n +
el FOCUS =
MOTOR
<> 6208(1/2)(B) B
to pre ampl FOCUS | C271 3233 MC14 ﬁs" @
+laser ERROR
PCB. AI71 { 100k}
+1 *1 *1 1% ov 5 + to pre.ampl+laser
| v RC.B. A2 -
4 +2 +2
3201 3202 | maf 2]%01
"% 1% I " 3234 [=)3235 [ 3242 13243 213245 | 3398 .
3 L% Imn
0ass @ 41 —'ID'EE-D—-I-—C -1to decoder PC.B. A701
—to decader PCB. A5 2225 = ™\ MCES 8205(1/4)(C) 120592 345 40 decoder PC.B. AT02 [
N
e 6261 +ll-mc +1 to decoder RC.B. A703
3265 -2 f——S g 510 decoder RCB AT |
BAWE
- 620601/4)(D) 2 3mE2B 4340 decoder PCB A
to decoder PCB. AB6L D— C212
N MUTE GEl +2 hCJ_ to decoder PCB A712
to decoder P8 ABE3 pCI23, _— o3 r
Np-gIT i FCO RCO RCO RC1| RC2 Fc2  |FCl
O N 5 N =]3244
lo decoder BCB. ABE2 PCocl & - E
8207(1/3)(C) ¢ R |5 o s s 1.3 [ —
HEF40258P ED (DY o CB. |
to decoder P C.B. AGE1 .,cm- B205(1/4)(B) G2 mag 2212 PR A2
" N HeL AT 2 d_u_*m 3 4 2 1 330p
"to control+ time display P Y 3 3 A A [
N 8 I 2269
PCB. ABS2 "“-I-afi?g SENSE Do HFL /\ oe l2207 |2208 T‘; 0 f [ [ E 1 F 7 —3 to metal side panel
| cosl I P N NS MCES \ 33u _131 1/0 PORT 1 f00n ;
S [T
6201
1 bezs @ Saclli(slgﬁ](m . MABBLLOPB 2| 20284 5 control + time display
8.8 2000 mag |2225 PC.B ABEL
3383 41V 2 BYTES 330
= +2 CONTROL ROM I =
+
'”"'%’E?é_”ffsf 1 EE%h IEHUQ TIMING s
c28 mat [2203 3364 T Wil o Fo & 7 can
topre.u-répm::;g 1 3 15 = 1 o fpeser g 1= >——qJ to decoder PC.B. AB51 a
| = . +2
to pre ampl+iaser -0 26! 6207(1/3)(A) I 6207(1/3)(8) 7 B244 e £
P C.B. AI61 HEF40258P HEF40208F, BAWE2 ol
—2a_}C251 . 3 | 3268 C312] |, gecoder PC.B. ABS2
— COVER 448 O 10 ﬂ m 9'@ o decoder PC.B.
SWITCH \ -2 ic2s2 e 13 | NF *L5V T c2g2
= @ : S I X-TAL 2 RAM = ==—=q lo control + time display
‘ L C ADRESS n;]?EH RGE AtE
- - 3227 REGISTER 330 H
=100n E @ P
DTN 321 3367 azsu I
X-TAL 1
- 2?9 __elLev +2
] INT 4 E T, 7 1) ==
sk 3267 _ O34 i) ecoder PC.B. AGS3
/== y
14 1/0 PORT O CLOCK ,cm: to contral+ time display !
to pre. ampl+ laser | 0 1 2 3 4 5 € 7 .‘qlaggg PC. B ABG3
re. + 1
PC.B. Al c241 6233 =p6245 / / l P
— BCB35 #MBAWE2 wmaf |2216 2
TURNTABLE =15n A i D) @:)10 i c291 B
MOTOR 1 B - 1 0 1 0 +2w———3+2 to control + time display
to pre.grgpé-i-icﬁ;r c242 i?:ua 7 = | e PCB ABB1
2 C.B. A - p— cim
D) 2 Z e AN / -3——q-3 1o supply RC.B. ALBI :
. 82001/ SENSE P-BITMUTE FN DO  HFL €3024 | 10 supply PCE A2
G0.79 €303
= [CE.EA 33256 CZm SUPPLY LOGIC ¥  STOP/PLAY -2-=——q-2 to supply FCB. ALE3 F=
1% el | +12.0v ol <0.4v [CY] PLAY OMLY 41 ﬁﬁcﬂ to supply PCB. ALBL
2L Feo 2 | +5.0v 1| >2.4 CaD sT0P oMY 422542 10 supply PCB. AWS | ¢
-2 3250 ¥ @ -1 | -laov 1«39 o supply PCB. ALSE
-2 | ~7.0¢
30 935 EN/C
1 | 2 3 | 4 5 | 8 | 7 ) 9 10 n | 1 1 u 15 | B
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10-6-a
1983-09-13

CS 90 324

SERVO
Nr. See Position Amplitude f Time base
1 see fault finding meth.
2 P see fault finding meth. 1Vp-p 10 Hz
3 P see fault finding meth. 9Vp-p 10 Hz
4 P see fault finding meth. 8 Vp-p 10 Hz
5 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
6 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
7 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
8 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
9 c see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
10 (& see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
11 c see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
12 Cc see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
13 D see fault finding meth. —8V,+8V 25-60 Hz
14 D see fault finding meth. depends 25-60 Hz
on R3158
15 see fault finding meth.
17 GG  see fault finding meth. 255V A= 272 us
17 HH see fault finding meth. 0-25V A= 272 us
20 see fault finding meth.
21 J 12-14 Vp-p
22 J 0.7 Vp-p
23 J Service loop A/ 0.7 Vp-p
24 J 20—/ 0.2 Vp-p
25 J 5,6 1CB216 0,25 Vp-p
26 J interconnected 20 mVp-p
27 J * 800 mVp-p
28 J 800 mVp-p
29 J 6 Vp-p
29 P ON 0.3 Vp-p
30 see fault finding meth.
N see fault finding meth.
32 * see fault finding meth.
33 * see fault finding meth.
35 J @ . 1 e 200 mVp-p
service loop A
36 J 5 2Vp-p
service loop A
37 K — i 10 Vp-p
service loop A
B | K e 10 Vp-p
service loop A
39 L — 1/ service loop B* 0-4 Vp-p A= 769 us B= 769 us
40 K — 1/ service loop A* 9 Vp-p A= 769 us B= 769 us
40 M — 1/ service loop B* 0.4 Vp-p A= 769 us B= 769 us
4 N —= 1/ service loop B* 6 Vp-p A= 769 us B= 769 us
45 P ON 9 Vp-p 650 Hz
46 Q ON 0-5V 650 Hz A= 769 us B=769 us
47 P ON 1.5Vp-p 650 Hz
48 P ON 1Vp-p 650 Hz
49 R ON 0-5V 650 Hz
50 S ON 0-5V 650 Hz
51 T ON 5-0V 650 Hz
51 u Service loop B 5V 650 Hz
52 see fault finding meth.
55 Y Service loop A 5-0V
55 w play (with test disc) 5-0V
56 w play (with test disc) 5-0V
57 see fault finding meth.
60 X Service loop A 5-3V
61 Y Service loop A 5-0V
62 Y Service loop A 5-0V
63 Y Service loop A 5-0V
65 A play 1Vp-p
67 J Service loop A/ 200 mVp-p
20— L/
5,6 1C6216
interconnected

*If trimming potentiometer 3315 has not been used, a
resistor of 330 k{1 should be mounted between the

measuring points &2 and &
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10-8-a

1983-09-13

CS 90 325

Nr. See Position Amplitude f Time base
1 see fault finding meth.
2 P see fault finding meth. 1Vp-p 10 Hz
3 P see fault finding meth. 9 Vp-p 10 Hz
4 P see fault finding meth. 8 Vp-p 10 Hz
5 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
6 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
7 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
8 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
9 Cc see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
10 C see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
n C see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
12 C see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
13 D see fault finding meth. —8V,+8V 25-60 Hz
14 D see fault finding meth. depends 25-60 Hz
on R3158
15 see fault finding meth.
17 GG  see fault finding meth. 255V A= 272 us
17 HH  see fault finding meth. 0-25V A= 272 us
20 see fault finding meth.
21 J 12-14 Vp-p
22 J 0,7 Vp-p
23 J Service loop A/ 0,7 Vp-p
25 J 5,6 1C6216 0,25 Vp-p
26 J interconnected 20 mVp-p
27 J * 800 mVp-p
28 J 800 mVp-p
29 J 6 Vp-p
29 P ON 0,3 Vp-p
30 see fault finding meth.
31 see fault finding meth.
32 * see fault finding meth.
33 ® see fault finding meth.
35 J — 1/ 200 mVp-p
service loop A
service loop A
37 K — 1/ 10 Vp-p
service loop A
38 K @ — |/ " 10 Vp-p
service loop A
39 L — 1/ service loop B" 0-4 Vp-p A= 769 us B= 769 us
40 K — |/ service loop A* 9 Vp-p A= 769 us B= 769 us
40 M — 1/ service loop B* 0.4 Vp-p A= 789 us B= 769 us
4 N @ . 1/ service loop B* 6 Vp-p A= 769 us B= 769 us
45 P ON 9Vp-p 650 Hz
48 Q ON 0-5V 650 Hz A=T789 us B=769 us
47 P ON 1,5 Vp-p 650 Hz
48 P ON 1Vp-p 650 Hz
49 R ON 0-5V 650 Hz
50 S ON 0-5V 650 Hz
51 T ON 5-0V 650 Hz
51 u Service loop B 5V 650 Hz
52 see fault finding meth.
55 Y Service loop A 5-0V
55 w play (with test disc) 5-0V
56 w play (with test disc) 5-0V
57 see fault finding meth.
60 X Service loop A 5-3V
61 Y Service loop A 5-0V
62 Y Service loop A 5-0V
63 ¥ Service loop A 5-0V
65 A play 1Vp-p
67 J Service loop A/ 200 mVp-p
20—cs /Y
5,6 IC6216
interconnected

‘If trimming potentiometer 3315 has not been used, a
resistor of 330 k{) should be mounted between the

measuring points@ and @
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10-10-a

1983-09-13
Nr. See | Position Amplitude f Time base
71 A stop/play 55V 4,32 MHz
72 B play 55V DATA
73 C* |stop/play 55V 7.5/7,35 kHz A= 66/68 us B= 66/68 us
74 E stop/play 55V A= 35us B= 130,5 us
75 F stop 55V A= 35us B= 130,5 us
75 CC | play 55V A= 05us B= 134 us
76 B play 5V DATA
77 A stop/play 55V 8,64 MHz
78 Z stop/play 55V 44,1 kHz A= 113 us B= 113 us
79 EE | stop/play 55V A= 3,7 pus B= 7.6 us
80 | stop/play 5V 7,35 kHz A= 68 us B= 68 us
81 FF | stop/play 5V A= 37 us B= 7.6 us
82 B play 5V DATA
83 | stop/play 5V 7.5/7,35 kHz A= 66/68 us B= 66/68 us
84 ] stop/play 5V A= 10 us B= 124 us
85 JJ | stop/play 5V A= 10 us B 124 us
86 M | stop/play 5V triggered with |A= 3 us B= 95 us
87 A stop/play 5V 2,16 MHz
88 OO0 | stop/play 55V A= 10 us B= 124 us
89 J stop/play 5V 3,75/3,675 kHz |A= 133/136 us = 133/136 us
90 K stop/play 5V 3,675 kHz A= 136 us B= 136 us
91 L play 5V A= 272 pus
91 XX | see faultf. 5-0V = 272 us
method
92 N stop/play 4V 4,233 MHz
93 O | stop/play 4V 4,233 MHz
94 P stop/play 4V 4,233 MHz
95 Lk stop/play 4V 2646 kHz
96 Q |stop/play 4V 2,116 MHz
97 R stop/play 4V 1,058 MHz
98 U stop/play 4V A= 37 pus = 7.6 us
99 Vv stop/play 4V A= 37 us B= 76 us
100 W | stop/play 4V 44,1 kHz A= 113 us B= 113 us
101 X stop/play 4V = 3,7 us B= 19 us
102 Y stop/play 4V A= 1Bus B= 20,7 us
103 AA | stop/play 5V = 226 us = 226 us
104 GG | stop/play 5V A= 3,7 pus = 76 us
105 KK | stop/play 5V = 113us = 113 us
106 X stop/play 5V = 3,7us B= 19 us
107 HH | stop/play 5V Rep.f=176,4kHz|A= 03 us = 54 us
108 LL | stop/play 4V Rep.f=176,4kHz| A= 0,2 us = 55 us
109 TT | stop/play 5V = 32us - 24 us
110 Uu | stop 5V A= 1.2 us = 4.4 pus
110 VvV | play 5V A= 32us = 24 us
111 UuU | stop 5V = 12us — 44 us
111 play 5V = 32us B= 24 us
114 D stop/play 0-55V - 10 us B= 124 us
115 G | stop 55-0V
116 MM | stop 0-55V
116 NN | play 5-0V
‘In pos stop, signal is only present after the set was brought in play mode.

CS 90 327



CIRCUIT DIAGRAM E (LASER SUPPLY, MONITOR DIODES AND HF PRE-AMP).
2100 03 2111 BS 2127 BIl 2135 RIS 2147 G4 3103 E3 3112 B6 3117 E6 3125 C8 3137 08 3146 K1 3155 D9 3164 BIl 3172 €13 3177 DIS 3187 16 3:93 H&4 6104 B 7 6lII Cl4
2102 E3 2114 C7 2129 Ci2 2140 H4 2148 ©I5S 3104 F3 3113 A7 3118 FS 3130 F6 3138 D8 3148 K1 3156 FB 3165 CI0 3173 C13 3180 13 3188 17 3194 18 6105 A9 6Il4 HE
2103 E3 2115 C8 2130 C13 2142 16 2149 HI4 3105 F4 3114 C7 3119 FB 3131 F7 3139 E8 3150 K1 3158 F9 3166 CI1 3174 Cl4 3181 13 3190 H7 3195 Hi 6107 DB 6Il4 HS
2104 F3 2117 B9 2132 Cl4 2144 H7 3101 D3 3110 A5 3115 C5 3123 A7 3132 F7 3140 F8 3152 K1 3162 A1l 3167 Ci2 3175 Al5 3184 HS 3191 17 3197 G5 6109 CI1 6115 15
2110 BS5 2122 A9 2133 Cl4 2145 G8 3102 D3 3111 B5 3116 C6 3124 AB 3133 F8 3141 EB 3153 C9 3183 BI2 3176 C15 3186 H6 3192 HB 6101 CL4 6110 Bl2 BI16 | &
3145 A9 6103 B 6 6118 H 8
1 | 2 | 3 | ‘ | 5 | 8 | 7 | 8 | 9 | 10 | u | 12 | 18 | 1 i 15 | 1
+3 +3 43 +3 +3 +3 +3
v
3110 33 [QI23  [gat24 53182 =]3175
ol gl o)
3148
.l ! ' |2135
+ 7.8V 10n
210 [x]311 I
10n 2127 3163
I | +3,8V 1t {18k}
82p
ipa 3164
s o8 =
Bl 082 Al02 . GOt
10n ov 6109 |+7.6V
-0.6Y  BC548B
&y 4 co6l AlDl llf .I.m" azs |ous o 229
AR i34 =lon (2 10n i}
GUARD ! I I - 10n
*+3 l ]3185 [L]3166 ]3187
6101 = B
— i X 35 Hane -1 EIEI
3101
Y 086 | O AL08 S0l ool o 3137
J_ { 22k} :\\ 7 _ov 1ok} e
A3 2101 I @ '
Iﬁﬂﬂp 3177
hio co64 | & mos 202 el p .
— _— .]. {2k} z 1042
A2 2102 10 @ 1043 -1 TURNTABLEMOTOR
&o PRE AMP + LASER P.B. ASSY AlS2] -AD42  — Tt
(X100-X199)
‘@ 3103
L2085 FAL05 2ok} W r i ov 3u7 Mip. -1 AL+ po4
. WETE POSITION
M 2103 3 @
— 880p AULL | (24D
O, 3104 Al42
Y COB3 | . ND3 oo Vil P~ | ov 31‘: ’ - (A242)
4,’\1 - 3118 [L]3119 [=]3130 [=]3131 []3132 [x)3133 3156
o i H [:g @ I:‘% use [l ATLL Foc. ERROR (A27D)
i 1 FOCUS!
%o )\ an 2 B H
- 1041 l -1
RAFOC UNIT ALT4
(X0B0-X079) RAD. ERROR 1 (A274)
T AP35 RAD. ERROR 2 (A273)
. AlS4
LASER 074 All4 2145 [+11V) +3 r_ +1 (A2B4)
T i— 2148
% 2143 10n 31'5? 10n
] 2 =ik 3192 T ’
072 Jane n AlB2L | (a282)
s1u{1/2)(B) J.
NES32N cell4s | clelg L
073 Jana 2 %3 X T = |
i - - Al ~
MONITOR | [ > e -12V) -1 -2 1 (A263)
FL7V) @D V] (-7V) -2B-a e AIBLL o (A26D)
| . B {s390E} (LASER)
3191 Al72 ON/OFF
cor1 ALLL —ot{ 120k Lwera Vo
=-3,7V | 0=0N
o - co78] SALIB poven TV N SUPPLY LOGIC
| P 3194
sk b & 00 = +3 |+lL2v 0 |=<0.4v
MOTOR I -1 |-12.0v 1 [>2.4v
b+ co75 AlLS -2 [-7.0v
] & - i B = ...¥ STOP/PLAY
s - cO%6] ALLS 28 28 8 -2 -2B +1 TPy oLy
- WD STOP OMLY
MOTOR
b« com AlL7
1021
AL21 SUB CHASSIS ASSY
(A221) + -4
— FOC. MOTOR 122 (X040-X059)
(A222) -
RAD. MOTOR 2o * i
AD.
(azaz) - A132
ALL RES. ARE CHIP RES.. EXCEPT 3193.3194.3195 POS. VOLT. SH
ALL CAP. ARE CHIP CAP.: EXCEPT EL.CAP.
3N 713 EN

1 | 2 [ 3 | 4 I 5 | 8 7 | 8 9 | 10 u | 12 1 U [ 15 [ 1




o G

DECODER RC.B.

amand

o
LN . VW

| Asal

37 855 D5/a

A




DECODING

o I S R —" — VAV OO ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ“ ® A

XX

zzzzzz

et | i fw m s M I
o 11 P 1111 O Ti=+ | | (A0anAnnn.e

Ll | 0 e v Tﬁ fﬂ nnhhn e| '
[ N e e N Oj:WWHHHHHIO

Pﬁﬂguuumn

T = | L0 r‘i m-
wl D101 [1[ 1ie : 5 ‘

e = | ol e

1 1 e |wl—d—"}1 - ] ©
< - —i o i
11 4 (vm m ® X — ai 1@
“".E.‘__ _:m] : : 1371 Hous! ek - — - }
e i | i
) &I (e i o

LL —

e L jnnnnoonononnnie | ‘e
DO 000 Do | il o — @

J{m—*_‘ — ; - _‘:__ | __‘ L | f ~ = — B e | ]”m ............. ﬂ
e B Y VER s e IR 1 N VR "= S
== G e ——r—— =1
= _Iji — ﬁw . @ FF-_EH]J]_ H W ° _ . o — [ e®

30 755 B1fB Pam. TR 30 753 B2/ M ae 10 908AN/A



10-11-a

CIRCUIT DIAGRAM F (DECODING PART, DEMOD, DECO nP, DO, HFL DETECTOR) 1983-09-13
1 | 2 | 3 | 4 | 5 | B | 7 | 8 | ] | 10 | it 73 1 u | 15 | 7]
to pre ampl. to pre ampl. to Servo PCB. to Servo to Serve
+laser P.C.B + laser PC.B c325 PC.B C322 PC.B C321
L A183  HF A181 MCES D0 HFL
L
A673l__ _JA672  |ABTT A665 3692 6683 ARG AGEY "
A - BC548B
> - <
3612 ) 6700 Qv .2
2 a m GCoEY
266L B -
] *e L 00n 3690
6701 | 3686 3687
> ; > I =
B £ FZ2V) 2677 A o
5,09 SAAT010 = =£I2n - +2
CL0Y G2.2 et
— 3t FZOv) 6698 ¥ 6699 L 3691 =
— saa_zess BAWG2 [BAWB2 pes
+ ov oD
100 ash | 2675 []3684 [=)3685 |> Good
1] =
=2.2n @ T4.0V : ¢
¢ @ i
23] 4 a
_— QD G5 |
D
D 6658 (asn) 2 42 2 +2  (A812) +2 (AB13)
3657 15HET L04G BP larcrc 6663 (1/4) T T T
i 6663 (1/4)
S lA591 @ N74LS08N |14 M2 [s 15 AB92 3707
— 13 ]| Inh cin) @ —
ash 2659 |aaj & Je T
3658 | 2652 J — 6657 , 703 +2 0 sin  PLL
TZZn z,er _ AEF.0408PI T 8663(1/4) @ PC2
. +5,0v 18] s Ju N7LLS08N T 5 T n 6665 E
3660 P/s P1 CPO 11’12] 6664 . SN74LLSE24N
| _| - — +25v | 12 m 1 HEF 4046BP
CLOCK Qo DIV. 13 2696
ATA |11 ABBL (ABOL)
= 1 DEFM MR1MR2 @ ==} =
a4 | 2655 fﬁ J}d H. 3 @ @ 2 7 |10 9
=27Tn -4 E@ @ B660 (1/2! BB O
: A2 3 s gi SN7,LS368AN  [16 N7LLS92N oass "
C +16V 2 Dﬁh ﬂ 211 i 270n
| 35 3709[x] ash| 2691
705 6662 ., +2  6666(1/2) 10n —
— NTLLSSIN NRCSaN I
- +H.v3| n 5 %9 1
PR ey a3 2550 AB96 (AB16)<75
MHz T PV "'{>.e~ 9 Wlero ov. o afe o= (PEPS) - 8
e - c 3 o=
9 1 = =
3706 " cP1 G0 MR1 MR2 cP ABYL (AB1L) (SMEE) 1 12V
_ @ u12J10 2 3 13 | (HES -4 -2.4V
— +2 2 2 ABBL (A324) @ . ==
g 6652 (1/2A) ,-HZV 51} r‘-\&__ 7 = CLOX
NT4LST4AN 6654
- MABBLIOPB 6663 (1/4) 6660 (1/2) H
" +2 N74LS08N SN 74LS 368AN +2 42
\“} 109 8 7 8 4
6715 1 ; -
| 78 5 4 3 2 1 0|7 5 "o 1 2 Nﬁﬁi%;lf; -
l 26891 w:c 170 PORT 0 15 @ G R
= STR1
- -b{ >j
2583 100n G[N;l'ﬂ(l o _r 1 - @ '
! .ﬂ | e | | vres s =
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10-14-a Decoding
1983-09-13
Nr. See | Position Amplitude f Time base
71 A stop/play 55V 4,32 MHz
72 B play 55V DATA
73 C* |stop/play 55V 7.5/7,35 kHz A= 66/68 us B= 66/68 us
74 E stop/play 55V A= 35us B= 1305 us
75 F stop 55V A= 35us B= 130,5 us
75 CC | play 55V A= 05us B= 134 us
76 B play 5V DATA
77 A stop/play 55V 8,64 MHz
78 z stop/play 55V 44,1 kHz A= 113 us B= 113 pus
79 EE | stop/play 55V A= 3,7 us B= 7.6 us
80 | stop/play 5V 7,35 kHz A= 68 us B= 68 us
81 FF | stop/play 5V A= 3,7 us B= 7.6 us
82 B play 5V DATA
83 | stop/play 5V 7,5/7,35 kHz A= 66/68 us B= 66/68 us
84 1 stop/play 5V A= 10 us B= 124 us
85 JJ | stop/play 5V A= 10 us B= 124 us
86 M | stop/play 5V triggered with |A= 3 us B= 95 us
87 A stop/play 5V 2,16 MHz
88 OO0 | stop/play 55V A= 10 us B= 124 us
89 J stop/play 5V 3,75/3,675 kHz |A= 133/136 us B= 133/136 us
90 K stop/play 5V 3,675 kHz A= 136 us B= 136 us
91 L play 5V A= 272 us
91 XX | see faultf. 5-0V A= 272 us
method
92 N | stop/play av 4,233 MHz
93 O | stop/play 4V 4,233 MHz
94 P stop/play 4V 4,233 MHz
95 T stop/play 4V 2646 kHz
96 Q | stop/play 4V 2,116 MHz
97 R stop/play 4V 1,058 MHz
98 U | stop/play 4V A= 37us B= 76 us
99 Vv stop/play 4V = 3,7us B= 76 us
100 W | stop/play 4V 44 1 kHz A= 113 us = 11,3 us
101 X stop/play 4V A= 3,7 us B= 19 us
102 Y stop/play 4V = 18us B= 20,7 us
103 AA | stop/play 5V A= 226 us B= 22,6 us
104 GG | stop/play 5V = 3,7us = 76 us
105 KK | stop/play 5V = 113us B= 11,3 us
106 X stop/play 5V A= 37 us = 19 us
107 HH | stop/play 5V Rep.f=176,4kHz|A= 0,3 us B= 54 us
108 LL | stop/play 4V Rep.f=176,4kHz|A= 0,2 us B= 55 us
109 TT | stop/play 5V = 32us B= 24 us
110 UU | stop 5V = 12us B= 4,4 us
110 VV | play 5V = 32us B= 24 us
111 UU | stop 5V A= 12us B= 4.4 us
1M1 play 5V A= 32us = 24 us
114 D stop/play 0-55V A= 10 us = 124 us
115 G |stop 55-0V
116 MM | stop 0-55V
116 NN | play 5-0V

*In pos stop, signal is only present after the set was brought in play mode.
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10-12-a

1983-09-13
Nr. See | Position Amplitude f Time base
71 A stop/play 55V 4,32 MHz
72 B play 55V DATA
73 C* |stop/play 55V 7,5/7,35 kHz A= 66/68 us B= 66/68 us
74 E stop/play 55V A= 35us = 130,5 us
75 F stop 55V A= 35us B= 130,5 us
75 CC | play 55V A= 05us B= 134 us
76 B play 5V DATA
77 A stop/play 55V 8,64 MHz
78 .4 stop/play 55V 441 kHz A= 113 us = 113 us
79 EE |stop/play 55V A= 37us B= 7.6 us
80 | stop/play 5V 7,35 kHz A= 68 us B= 68 us
81 FF | stop/play 5V A= 3,7 us B= 7.6 us
82 B play 5V DATA
83 | stop/play 5V 7.5/7,35 kHz A= 66/68 us B= 66/68 us
B4 1 stop/play 5V A= 10 us B= 124 us
85 JJ | stop/play 5V A= 10 us B= 124 us
86 M | stop/play 5V triggered with |A= 3us B= 95 us
87 A stop/play 5V 2,16 MHz
88 QO | stop/play 55V A= 10 us = 124 us
89 J | stop/play 5V 3,75/3,675 kHz |A= 133/136 us B= 133/136 us
90 K stop/play 5V 3,675 kHz A= 136 us = 136 us
91 L play 5V A= 272 us
91 XX | see faultf. 5-0V = 272 us
method
92 N stop/play 4V 4,233 MHz
93 0] stop/play 4V 4,233 MHz
94 P stop/play 4V 4,233 MHz
95 ) stop/play 4V 2646 kHz
96 Q stop/play 4V 2,116 MHz
97 R stop/play 4V 1,058 MHz
98 U stop/play 4V = 37us B= 7.6 us
99 v stop/play 4V A= 37us B= 7.6 us
100 W | stop/play 4V 44,1 kHz = 11,3 us = 113 us
101 X stop/play 4V A= 37 us = 19 us
102 Y stop/play 4V A= 18us = 20,7 us
103 AA | stop/play 5V A= 226 us = 22,6 us
104 GG | stop/play 5V A= 37 us B= 7.6 us
105 KK | stop/play 5V = 11,3 us = 113 us
106 X stop/play 5V = 37us B= 19 us
107 HH | stop/play 5V Rep.f=176,4kHz|A= 0,3 us B= 54 us
108 LL | stop/play 4V Rep.f=176,4kHz|A= 0,2 us = 55 pus
108 TT | stop/play 5V = 3,2us - 24 us
110 Uu | stop 5V A= 12us = 4,4 us
110 VV | play 5V A= 32us = 24 us
111 UU | stop 5V = 12us = 44 us
111 play 5V = 32us = 24 us
114 D | stop/play 0-55V A= 10 us = 124 us
115 G stop 55-0V
116 MM | stop 0-55V
116 NN | play 5-0V

*In pos stop
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10-13-a

CIRCUIT DIAGRAM G (ERCO CONTROLLER) 1983-09-13
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DIGITAL AUDIOD

11. WIJZIGINGEN

11-1-b
1983-09-13

v

Ingevoerd met A83-108 d.d. 1983-02-21 vanaf stempeling AH00301.

Beschrijving

Reden

Voorblad CD200/05 toegevoegd
Inhoudsopgave 1-1-b Inhoudsopgave aangepast
Inhoudsopgave 1-2 Toegevoegde Inhoudsopgave
Specifikatie 3-1-a Specifikatie uitgebreid
Reparatiewenken 5-1-a Tekst aangepast
Servicehulpmiddelen 5-2-a Codenummers aangepast
Reparatiewenken 5-4-a Tekst uitgebreid m.b.t. servicen van de
RAFOC-unit
Metingen en instellingen 6-1-a Tekst aangepast
Metingen en instellingen 6-2-a Tekst aangepast
Elektrische metingen en instellingen 6-3-a Tekst "Laservoeding” aangepast
Elektrische metingen en instellingen 6-4-a Tekst "Afregelen van de focusbandbreedte” aangepast
Exploded view C.D.M. 7-2-1 Tekening + stuklijsten aangepast
Exploded view cabinet 7-2-2 Exploded view aangepast
Toev. lampjes LA1 + LA2
Koelplaatwijz. supply P.C.B.
Schroeven toegevoegd
Supply schema 8-3-1 Lampjes toegevoegd (LA1, LA2)
Diodes toegevoegd 6474, 6475
Standaard symbolen toegevoegd
Supply printen 8-3-2 Printtekeningen + stuklijsten aangepast
PRE-AMP + laser schema NEG.VOLT.PH. 8-5-1 Schema aangepast aan produktie
PRE-AMP -+ laser printen NEG.VOLT .PH. 8-5-2 Printtekening + stuklijst aangepast aan produktie
PRE-AMP + laser schema POS.VOLT.SH. 8-5-3 Schema aangepast voor lichtpen met
positieve voedingsspanning
PRE-AMP + laser printen POS.VOLT.SH. 8-5-4 Printtekeningen + stuklijst aangepast
Servo-schema deel 1 8-11-1 | Schema aangepast aan produktie
Printtekening servo 8-11-2 | Printtekening aangepast aan produktie
Printtekening servo 8-11-3 | Printtekening aangepast aan produktie
Servo-schema deel 2 8-11-4 | Schema aangepast aan produktie
Decodeerschema deel 1 8-15-1 | Schema aangepast aan produktie
Printtekening decodeer 8-15-2 | Printtekening aangepast aan produktie
Printtekening decodeer 8-15-3 | Printtekening aangepast aan produktie
Decodeerschema deel 2 8-15-4 | Schema aangepast aan produktie
Schema sub-print 8-16-a | Schema aangepast
Printtekening sub-print 8-17-a | Printtekening + stuklijst aangepast
Bedradingstekening 9-1-1 Bedradingstekening aangepast aan produktie
Ingevoerd met A83-125 d.d. 1983-04-28
Beschrijving Reden
Inhoudsopgave 1-1-c Aangepast
Inhoudsopgave 1-2-a Aangepast
Servicehulpmiddelen 5-2-b Lasersimulator POS.VOLT.SH. toegevoegd
Metingen en instellingen 6-5 Meting POS.VOLT.SH. toegevoegd

Ingevoerd met AB3-136 d.d. 1983-09-13

Beschrijving

Reden

Foutzoekmethode

10-1-a + 10-15-a

Gewijzigde foutzoekmethode
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10-15-a

CIRCUIT DIAGRAM H (DECODING PART, FIL, DAC’s AND SUPPLY) 1983-09-13
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12. ADDITIONELE INFORMATIE

Connector A12 op de PRE-AMPL + LASER PCB

Tijdens produktie zijn tijdelijk focusspoelen toegepast
waarvan de wikkelrichting omgekeerd is.

In dat geval is connector A12 op de PRE-AMPL + LASER
PCB 180° gedraaid ten opzichte van de printtekening.
De voor service geleverde focusspoelen hebben allemaal
dezelfde wikkelrichting.

Indien een objectiefunit of PRE-AMPL + LASER PCB
vervangen moet worden moet gelet worden op de stand
van connector A12.

12-1
1983-02-21

Wanneer de connector 180° gedraaid is ten opzichte van

de tekening in de manual moeten de volgende maat-

regelen worden genomen:

— Als de objectiefunit wordt vervangen monteer dan
connector A12 zoals gegeven in de printtekening.

— Als de PRE-AMPL + LASER PCB wordt vervangen
verdraai dan connector A12 180° op de door service
geleverde print.
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