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STEREQ-PLATTENSPIELER
PLATINE TOURNE-DISQUES

STEREOPHONIQUE

MODELL
MODELE

RP-5200H RP-5200HB

Im Interesse der Benutzer-Sicherheit sollte dieses Gerdt wieder
auf seinen urspriinglichen Zustand eingestellt und nur die vorge-
schriebenen Teils verwendet werden,

Dans I'interét de la sécurité de I'utilisateur, V'appareil devra étre
reconstitué dans sa condition premiére et seules des piéces
identiques & celles spécifiées, doivent étre utilisées.

TECHNISCHE DATEN

ALLGEMEINE DATEN
Stromwersorgung;
Leistungsaufnahme:
Abmessungen:

Gewicht {einschliellich Abdeckhaube):

PLATTENSPIELER
Typ:
Motor:

Antriebssystem:
Drehzahlen:
Drehzahlregelungsbereich:
Gleijchlaufsehwankungen:
Rumpeiabstand:
Plattenteller:

TONARM

Tvp:

Effektive Linge:
Krépfungswinkel:

Tonabnehbmersystemgewicht:

Tonabnehmertrdgergewicht:

TONABNEHMERSYSTEM
Typ:

Freqguenzgang:

Alsgang:

Kanaltrennung:

Impedanz:

Auflagekraft:

Akustische Federung:
Tonabnehmersystem:
Nadal:

Netzstrom 110/220/240 V, 50 Hz
10 Watt :

Breite; 430 mm

Héhe {einschliellich Abdeckhaube);
106 mm

Tiefe; 345 mm
B kg

Direktantrieb

Kernloser Gleichstrom-Servomotor mit

160-poligem Frequenzgenerator

Direktantriebssystem

33-1/3 und 45 U/min

Mehr als £4%

+0,06% (DIN 45 507}

Besser als 65 dB (DIN “'B”}

30 cm Durchmesser, Aluminium-
spritzguld

Gewichtsbalancierter Rohrarm
215 mm

23°

4 bis 8 Gramm

3 Gramm

VM {AUDIO TECHNICA AT-71)
20 Hz — 20 kHz

3Imv

20dB

47 Kiloohm

2 Gramm {empfohlener Wert}

7 x 107% cm/dyn

CART-115

3TY-116

LAnderungen der technischen Daten jederzeit vorbehalten. |

CARACTERISTIQUES

GENERALITES
Alimentation:
Consommation:
Dimensions:

Poids (housse y compris):

PLATEAU
Type:
Moteur:

Systéme d’entrainement:
Vitesse:

Gamme réglable de vitesse:
Pleurage et scintillement:
Ronflement:

Plateau:

BRAS DE PICK-UP
Type:

Longueur afficace:
Angle de compensation:

Gamme de poids de |a cellule:

Poids de la coque de téte:

CELLULE

Type:

Réponse de fréquence:
Sortie:

Séparation des canaux
Impédance:

Force d’appui:
Elasticité acoustigue:
Callule:

Aiguille:

Secteur 110/220/240 v, 50 Hz
10 Watts
Largsur; 430 mm (16-15/16""}
Hauteur {housse y compris);
106 mm (4-3/16"}
Profondeur: 348 mm (13-19/32"}
5 kg {11,0 livres)

Entrainement direct

Servo-moteur 3 courant continu sans
noyau avec générateur de fréquence ]
160 pbles.

Systéme a entrainemsnt direct

33-1/3 et 45 t/mn

Plus de +4%

+0,06% (DIN 45 507)

Maeilleur que 65 dB (DIN “B")
Aluminium moulé de 30 em {12")

Bras tubulaire 4 équilibre statique
215 mm

23°

4 3 8 grammes

3 grammes

VM {AUDIO TECHNICA AT-71)
20 Hz 4 20 kHz

3mv

20 dB

47K ohm

2 grammes {recommandée)

7 x 10°® cm/dyne

CART-1158

STY-115

l Les caractéristiques sont suisttes & modification sans préavis.J

SHARP CORPORATION 0SAKA, JAPAN

RP-5200H

RP-5200HB



EINE VOLLSTANDIGE BESCHREIBUNG DER

GERATES IST IN DER BEDIENUNGSANLEITUNG ENTHALTEN.
POUR LA DESCRIPTION COMPLETE DE L'OPERATION DE CET APPAREIL,
VEUILLEZ VOUS REPORTER AU MODE D’ EMPLDI

BEDIENUNG DIESES

BEZEICHNUNG DER TEILE

NOMENCLATURE
| T
3 4 5 67 8 9
Abbildung 2—1
Figurs 2—1
24 25
| l
i . -
— 26 27
Abbildung 2—2
Figure 2—2
1. Ein-Aus-Schalter 1. Bouton du commutateer dalimentation
2, Stroboskopische Drehzahlanzeige 2. Témoin stroboscopique de vitesse
3. Knopf fiir Drehzahlfeineinstellung 3. Bouton de réglage fin de [z vitesse de rotation
4. Drehzahlwahlschalter 4. Bouton du sélecteur de vitesse
5. SchallplattengréRenwahlschalter 5. Bouton de sélection de la tailfe du disque
6. Anzaige filr wiederholtas Abspielan 6. Témoin du mode de lecture par répétition
7. Wiederholungstaste 7. Bouton de lecture par répétition
B. Tonarmiifttaste 8, Bouton de mise en pile du bras
9. Abspiel/Unterbrachungstaste 9. Bouton de départ/retranchement de la lecture
10. Nadel ] 10. Aiguille
11. Tonabnehmertriger ‘ ) ) 11. Cogue de téte
12. Schraube zum Entfernen des Tonabnehmertrigers 12. Vis de dépose de ia coque de téte
13. Tonarm 13. Bras de pick-up
14. Tonarmstiitze 14. Support du bras
15. Tonarmlift 16. Léve-bras
18. Antiskatingregler 16. Bouton de commande antiskating
17. Auflagekraftskala 17. Jauge de force d*appui
18. Tonarmgegengewicht 18. Contrepoids du bras
19. Plattenteller 19. Plateau
20. Plattenteller-Mittelachse 20. Mandrin central du plateau
21. Netzspannungswahler 21, Sélecteur de tension de secteur
22, Plattentelier-Gummimatte 22. Tapis de caoutchouc du plateau
23. Mittelstiick fiir 45 U/min- Schaliplatten 23. Adaptateur de mandrin pour disgue 45 tours
24. Ahdeckhaubenscharnier 24, Charniére de I'housse
25, Abdeckhaube 25, Housse
26. Ausgangskabel 26. Cdbles de sortie
. Netzkabel . - 27, Cordon d'alimentation de secteur




NETZSPANNUNGSWAHL

(Siehe Abschnitt “Entfernen des Plattentelters”.)

Das Gerdt kann Uber 110V, 220 V oder 240 V Netzstrom betrieben
werden,

Die voreingestellte Netzspannung (berprifen, bevor der Netzkabels-
tecker in eine Netzsteckdose gesteckt wird, Stimmt die Einstellung
nicht mit der drtlichen Netzspannung liberein, muf der Netzspannungs-
wiahler neueingestellt werden. In diesern Falle den Wahler mit einem
Schraubenzieher so drehen, daR die der d&rtlichen Netzspannung
entsprechende Zahl im Fenster sichibar ist.

SELECTION DE LA TENSION D’ALIMENTATION
{Voir la dépose du plateau}

L'apparail est destiné & fonctionner sur une tension de secteur de
T10V,220V,0u 240 V,

Vérifier le préréglage de la tension de secteur avant de brancher le
cordon d‘alimentation & une sortie murale, Si le réglage différe de la
tension locale de secteur, le sélecteur doit étre reréglé comme suit:
tourner le sélecteur de tesnion a |'aide d'un tournevis de telle sorte

que le chiffre de la tension locale apparaisse dans la fenétre,

ZERLEGEN

Anmerkung:

Vor dem Zerlegen nicht vergessen, den MNetzkabelstecker aus der
Netzsteckdose und den Ausgangsstecker aus der Steckdose an der
Rickwand des Gerétes zu ziehen.

ENTFERNEN DER ABDECKHAUBE

1. Die Abdeckhaube 6ffnen und gamdR Abbildung 3—2 in Pfeilrich-
tung herausziehen. Das Scharnier kann ebenfalls von der Zarge
entfernt werden,

ENTFERNEN DE PLATTENTELLERS
1. Die Gummimatte vom Plattenteller abnehmen. Siehe Abbildung
3-3.

2. Den Plattenteller vorsichtiy nach oben herausziehen. Siehe
Abbildung 3—4.
DEMONTAGE
Nota:

Avant d'entreprendre le démontage, ne jamais oublier de retirer le
cordon d’alimentation de la sortie murale et la prise de sortie de cet
apparsil, de |'arridre de |"appareil.

DEPOSE DE L'HOUSSE
1. Ouvrir I'"ousse et la tirer dans ie sens de |a fidche comme le morttre
la Figure 3--2. La charniére aussi peut étre déposée du coffret.

DEPOSE DU PLATEAU
1. Déposer le tapis de caoutchouc du plateau, Voir fa Figure 3—3.
2. Tirer doucement ie plateau vers le haut. Voir la Figure 3—4.

Sohraubenzlsher
Tournevis

A
RATED LINE
VOLTAGE

Abbildung 3—1
Figura 3—1

Abbildung 3—2
Figure 3—2

Abbildung 3--3
Figure 3—-3

Abbildung 3—4
Figura 3—4



ENTFERNEN DER BODENPLATTE

1,

2.
3.

Gummimatte und Plattenteller gema® Abschnitt “Entfernen des
Plattentellers’” entfernen,

Die Abdeckhaube schliefen und das Gerédt umdrehen.

8 Schrauben von der Bodenplatte entfernen, dann die Platte ab-
nehmen. Siehe Abbildung 4—1.

DEPOSE DU PANNEAU DE BASE

1.

2,
3.

Déposer le tapis de caoutchouc et le plateau en se référant & la

“Dépose du plateau”.

Monter I'housse sur [e plateau et retaurner [‘appareil.

Eéposer les 8 vis du panneau de base et le déposer. Voir la Figure
—1.

= BESCHREIBUNG DES STEUERSTROMKREISES

8 Schrauben

Abbildung 4-1
Figure 4—1

= DESCRIPTION DU CIRCUIT DE COMMANDE

® e Schallplatt © ©
. * Einschalt- * Schallplatten- L . Tonarmmotor-
* Funktions- Riickstelikreis gréRenkreis * Tonarmpositions- Antriebsstromkreis
tastenkreis « Cireuit de réen- » Circuit de taille Detektorkreis . Circuit d’entraine-
= Circuit des clenchement de du disque » Circuit du Qé_tec- ment du mataur
boutons de marche d'alimen- teur de position du bras
fonction tation du bras :
L ]
L
@
> » Tonarmtaughmagnet-
+ Mikroprozessor s  Antriebsstromkreis -
* Micro-ordinateur * Circuit d'entrafne-
ment-du solénoide
du bras
]
® 0] @
« Plattenteller- » Stromversorgunps- » Stroboskop-
Start/Stopp- kreis #= Leuchtdioden-
Wahlschalterkreis » Cireuit d'alimen- Antriebsstromkreis
» Cireuit de sélec- tation « Circujt d’entraine-
tion march/arrét ment da la LED
du plateau ) du stroboscope

Abbhildung 4—-2 BLOCKSCHALTEILD DES STEUERSTROMKREISES
Figure 4—2 DIAGRAMME SYNOPTIQUE DU CIRCUIT DE COMMANDE

(A) FUNKTIONSTASTENKREIS

Beim Driicken der Abspiel-/Unterbrechungs-, Tonarmliftoder
Wigderholungstaste wird die enisprechende Signalleitung vom
niederpegeligen Zustand- aus hochpegelig, je nachdem der Mikro-
prozessor erkennt, welche Taste gedriickt worden ist, damit sich
das Gerdt auf die entsprechende Betriebsart einstellen kann.

{A) CIRCUIT DES BOUTONS DE FONCTION

"

Si le bouton lecture/retranchement, mise en pile ou fecture par
répétition est enfoncé, la ligne de signal d'égalisation passe du
niveau "bas” au niveau “haut”, en fonction du bouton que le
micro-ordinateur indique comme poussé, pour permettre &
I'appareil d'entrer dans le mode carrespondant.




S

{B) EINSCHALT-RUCKSTELLKREIS {B} CIRCUIT DE REENCLENCHEMENT DE MARCHE D'ALIMEN-

Dz beim Einschalten des Ein-Aus-Schalters {SW107) der Konden- TATION
satoF C109 aifgelanden wird, schaftet sich der Transistor Q109 Parce que l'allumage du commutateur d’alimentation {SW107}
ein, wobei dessen Kollektor niederpegelig wird, um den Mikro- s'accompagne de la charge du C109, le Q109 sallume et son
prozessor zurlickzustellen (zu entregen}. collecteur passe au niveau “bas” pour remettre & zéro (couper) le
Bei ausgeschaltetem Ein-Aus-Schalter sargt D117 fiir ein schnelles micro-ordinateur,
Entladen des aufgeladenen C109. D117 est destinde 3 décharger rapidement te ©109 chargé, quand
le commutateur d’alimentation est coupé,

{C} SCHALLPLATTENGROSSENKREIS {C) CIACUIT DE LA TAILLE DU DISQUE
1G105 erzeugt am Stift @ ein Sinuswellensignal mit entweder La 1C105 produit une onde sinuscidale de 50 Hz ou de 1 Hz a
50 Hz oder 1 Hz; das 50 Hz-Signal wird bei Einsteflung des Schall- la broche @ : le signal de 650 Hz est produit quand le eornmu-
plattengréenwahlschalters (SW104} auf “"LP" und das 1 Hz-Signal tateur de sélection de la taille du disque {(SW104) est réglé sur la
bei Einstellung auf EP" erzeugt, Das Signal wird dem Mikropro- position “LP* {33 tours) et le signal de 1 Hz quand il est réglé
zessor zugeleitet, der dann die SchallplattengroRe erkennt, sur la position “EP" (45 tours}. Le signal entrera dans le micro-
Wird der SchallplattengréRenwahlschalter umgeschaitet, wahrend ordinateur pour juger de |a taille du disque,
sich der Tonarm nicht auf der Tonarmstitze befindet, kehrt Si le commutateur de sélection de la taille du disque est passé
der Tonarm automatisch zur Tonarmstiitze zuriick. d‘une position & ['autre quand le bras de pick-up est hors de son

s

support, le bras retournera automatiquement & son support.

{D) TONARMPOSITIONS-DETEKTORKREIS (D) CIRCUIT DE DETECTION DE LA POSITION DU BRAS
{Siehe Abbildung 6} {Vairla Figure 5)
Der aus der Infrarotleuchtdiode LED102 und den drei Photo- Composé de la digde LED102, diode & lueur infrarouge, et de
transistoren Q110, Q111 und Q112 bestehende Krais erzeugt trois phototransistors, 3110, Q111 et Q112, le circuit produit les
gemdll Abbildung B je nach Tonarmposition verschiedene différents signaux montrés sur la Figure 5, en fonction de la
Signale, die dem Mikroprozessar zugeleitet werden. position du bras, et alimente ces signaux au micro-ordinateur.
(E} TONARMMOTOR-ANTRIEBSSTROMKREIS {E] CIRCUIT D'ENTRAINEMENT DU MOTEUR DU BRAS
Maeh Empfang eines Signals vom Mikroprozessor erregt diesar Recevant le signal du micro-aordinateur, ce circuit commande la
Kreis die Tonarmantriebsspule und steuert den Tonarm so, dai? bobine d’entrafnement du bras et commande le bras pour le
sich dieser mit gleichmiRiger Geschwindigkeit entweder nach déplacer & des vitesses uniformes, dans le sens intérieur ou ex-
innen oder aulen bewegt. térieur.
Der Tonarm bewegt sich nach innen, wenn der Stromkreis wie Le bras peut se déplacer vers I'intérieur quand le circuit est dans
folgt funktioniert: les états suijvants;
1. Stift 13 des IC101 wird hochpegelig, 1. Labroche (13 de IC101 passe au niveau “haut”.
2, Stift @ des 1C102 wird hochpegelig und der Ubergang vom 2. La broche de IC102 passe au niveau "haut™ et la jonction
Stift zum Stif't@ wird eingeschaltet. broche-broche@s’allume.
3. Eine negative Bezugsspannung wird dem Stift @ des IC103 3. La tension négative de référence est appliqude 4 la broche
zugeleitet, @de 1C103.
1 1 1 1
oV
= Emitterausgang des Q110 0 0 8]
« Sortie de ["émetteur de Q110 —Bv
1 1 1
5V
« Emitterausgang des Q111 0 0 0 0 -5V
» Sortie de ["dmetteur de Q111
1
1 1 5v
- Emitterausgang des Q112 0 g 0 a J —-BV
« Sortie de ["émetteur de Q112
< LP
* 33 tours
“"TOHHFM‘ - - EP o
e - » 45 tours »
* Support - Ll
i brag
= Tonar * LP-Elnluf- + EP-Elnlauf- + LP-RL + Tonermbawagung
beginne positlan positian paultian beenciot
» Démarraga du - Poaition d'an- « Position d'an+ » Position de + Fin du melsvamant
mouvament du brok tréa do 33 tours trde de 45 touna ratranchament i bras
+ Ruha-Erkannung o3 mm:!gp K
- Déreatlon d'sppui nosition
+ Positlon de
retranchemant
da 4B taurt
Abbildung 5
Figure 6

—5—



. Der Ausgang vom Stift

. Der Ausgang vom Stift @ des 1C103 wird negative und der

negative Strom wird durch @107 und Q108 verstérkt, um dann
der Tonarmantriebsspule zugeieitet zu werden.

. Der Tonarm beginnt sich nach innen zu bewegen.
. Eine negative Spannung proportional zur Tonarmgeschwindig-

keit wird an der Geschwindigkeitsdetektorspule erzeugt,

. Die negative Spannung wird dem Stift @des 1C103 zugeleitet

und dort verstirkt. Da der Ubergang vom Stift zum Stift
des C102 dann eingeschaltet wird, erfolgt eine Zuleituny
der Spannung vom Stift des IC103 zum StTf't@des 1C103.
des G103 steuert die Stifte@ und
, so dal diese dieseble Spannung aufweisen. Die Menge des
Ausgangs vom Stift des [C103 dient sich im Verhdltnis zu
der _Tonarmgeschwindigkeit, .so. daR der Tonarm sich. mit
gleichméRiger Geschwindigkeit bewegt.

. Der Ausgang vom Stift des 1G101 wird niedérpegelig und

der Ubergang vom Stift (8) zum Stift des 1C102 sofort

ausgeschaltet, so dal dem Stift @ des IC103 0 V zugeleitet

wird,

Danach entlddt sich £105 1 Sekunde [ang (die Zeitkonstante

wird durch €105 und R113 bestimmt), wabei der Ubergang

vom Stift zurm Stift @ des ICT02 eingeschaltet bleibt,
s0 daf% das Signal vom Mikroprozessor dem Stift@des 1C103
zugeleitet wird. Auf diese Weise wird der Ausgang vom Stift

@ﬁes IC103 positiv, urn die Stromflulirichtung in der Spule

zu dndern und dann die Bewegung des Tonarmes nach innen

2u stoppen.

« Damit sich der Tonarm nach aulRen bewegen kann, wird
der Stift @ des [C101 hochpegelig, der Ubergang vom
Stift @ zum Stift @des 1C102 eingeschaltet und der Aus-
gang vom Stift @ des 1G103 positiv, wodurch der Tonarm
so gesteuert wird, dal® er sich mit gleichméRiger Geschwin-
digkeit bewegt.

* VR102 dient zur Gleichstrombalanceregelung des 1C103
und VR101 zur Geschwindigkeitsregelung des Tonarmes.

{F) TONARMTAUCHMAGNET-ANTRIEBSSTROMKREIS
{Siehe Abbildung B)

Dem Tonarmtauchmagnet wird bei Einschaltung des Q104
24 V und bei Einschaltung des Q105 12 V zugeleitet.

Dem Tauchmagnet wird 24 V zugeleitet, wenn Q104 und Q105
gleichzeitig eingeschaltet werden,

Die Basen des Q104 und Q105 werden durch das vom Mikro-
prozessor kommende Signal angetrieban,

Bei angezogenem Tauchmagnet werden Q104 und Q105 in
der folgenden Zeitfolge ein- und ausgeschaltet.

. La tension négative entre dans la broche

. La sortie de la broche @ du 1C103 devient négative, et le

courant négatif est amplifié par Q107 et Q108 pour passer dans
la bobine d'entrajnement du bras.

. La bras démarre dans la direction “intérieure”.
. Une tension négative dont |a valeur est proportionnelle 3 la

vitesse du bras, est produite & la bobine du détecteur de vitesse.
(E) de 1C013 ol elle
est amplifiée. Parce que la jonction broche -broche @ de
1C102 s'allume alors, la tension sort a la broche @ du IC103
et atteint la broche(2) de 1C103,

. La sortie de la brache (1) de |C103 commande les broches

@ et @ pour gu'elfes aient la méime tension, La valeur de [a
sortie de |la broche @de [C 103 est proportionnelle & la vitesse
du bras de telle sorte que le bras puisse s¢ déplacef aUng vitesse
parfaitément uniforme.

. La sortie dé la broche @ de |C101 passe au niveau *‘bas”

et la jonction broche hroche @ de 1C102 est immédiate-
ment coupée de telle sorte que O V soit appliquée & la broche
(3)de IC103.
C105 se décharge alors pendant une seconde (constants de
ternps déterminée par C108 et R113) et pendant ce temps,
la Jonction broche @ -broche de IC102 g5t maintenue
allumée de telle sorte que la signal venant du micro-ordinateur,
soit appliqué 3 |a broche de IC103. Ainsi, la sortie de la
broche @ de 1C103 devient positive pour changer le sens
du courant passant dans la bobine, puis pour arrétar le mouve-
ment vers |'intérieur du bras.
* Pour que le bras se déplace vers |'extérieur: |a broche
de 1C101 passe au niveau “haut”, la jonction broche -
broche @ de 1C102 s‘allume et la sortie de la broche
de IC103 devient positive, commandant ainsi le bras pour
qu'il se déplace & une vitesse uniforme.
* VR102 est utilisée pour régler |'équilibrage CC de 1C103,
et VR101 pour le réglage de la vitesse du bras.

{F} CIRCUIT D'ENTRAINEMENT DU SOLENOIDE DU BRAS
{Voir la Figure 8)

Le solénojde du bras est alimentd par 24 V quand le 0104
s'allume et par 12 V quand le Q105 s'allume.

Il est alimenté par 24 V quand Q104 et 0105 sont allumés
en méme temps.

Les bases de Q104 et aussi de Q106 sont entrafnées par le
signal venant du micro-ordinateur.

Quand le solénoide est attiré, Q104 et Q105 s'allument et se
coupent avec le minutage sujvant,

<EIN
- MARCHE
- AUS
Q104 “ARRETL gy R
. M.AHCHE (2

= AUS
0105  -ARRET -

» Tauchmagnet-.
spannung

» Tension du 2V
soléncide

L
2V &
ov— R —

|
"I AUS
« ARRET

* AUS I-"Anziehu'r;g = Hait
* ARRET . pttraction - Maintien

Abbildung &
Figura 6
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+5V

* Taktschwingung
» Qscillation de la montre

*Abspiel/Unterbrechungstasteneingang

* Entrée de touche de |ecture/retranchement 2
* Tonarmlifttasteneingang

« Entrée de touche de retranchement 3

“Wiederholungstasteneingang 4

* Entrée de touche de lecture par répstition

* Nicht verwendet (—5V) 5 24
= Inutilisée {5V} IC101 +» Entrée de détection de levée du bras

« Nicht verwendet {(+5V) 6 23 » Eingang flir Tonarmpaositions-Erkennung
* Inutilisée {+5V} RH-IX1197AFZZ * Entrée de détection de position du bras

+ Nicht verwendet {+5V} 7
* Inutilisée {(+5Y)
* Nicht verwendet {(+5V)

* Inutilisde (+5V} 8
* Nicht verwendet {+5V)
« Inutilisée (+5V] i
* Tauchmagnethaltausgang o
-Sortie de maintien de solénoide
* Tauchmagnetanziehungsausgang "
* Sortie d'attraction de sclénoide
* Ausgang fiir Bewegung des Tonarmes nach aulBen |2
* Sortie de mouvement extérieur du bras
+ Ausgang fir Bewegung des Tonarmes nach innen _| (3

* Sortie de mouvement intérieur du bras
= Vss (+BV}

28

» Ve [—-5V)
27 * Ve (-6V)

= Riickstelleingang
26 pmmm

» Entrée de remise & zéro

+ SchallplattengréBeneingang
» Entrée de taille du disque

« Eingang fiir Tonarmabhebung

25 pb———

+ Eingang fur Tonarmpositions-Erkennung
* Entrée de détection de position du bras
« Eingang fiir Tonarmpositions-Erkennung
* Entrée de détection de position du bras
« Nicht verwendet {+5V)

« [nutilisée {+5V)

+ Nicht verwendet (+5V)

[~ Inutilisée {(+5V)

= Nicht verwendet {+5Y)

[ * Inutilisée (+5V)

« Ausgang fir Wiederholungs-Leuchtdiode
* Sortie de LED de lecture par répétition

+ Ausgang fir Plattentallerdrehuny

* Sortie de rotatfon de plateau

* Nicht verwendet (+BV)

T« Inutilisée (+5V)

22 e

2| f——

20

o

Abbildung 7 1C101 (RH-1X1197AF22)
Figure 7 1€101 {RH-IX1187AFZ2Z)

{G) MIKROPROZESSOR (Siehe Abbildung 7}

Hierbei handelt es sich um einen 4-Bit-, 1-Chip-Mikroprozessor
in P-Kanal-MOS-Ausfiihrung,
L101 und €10 erzeugen Taktimpulse der Frequenz {400 kHz}.

{H) PLATTENTEL LESTAHT/STOPP-WAH LKREIS

tn

)

Ist der Stift des IC101 niederpegelig, werden die Stifte
und des C-MQS-Analagschalters ausgeschaltet und Q106
eingeschaitet, wodurch der Motor zum Stillstand kommt.
st der Stift des IC101 hochpegelig, werden die Stifte
und(2)des C-MOS-Analogschatters eingeschaltet und Q106
ausgeschaltet, wodurch sich der Motor zu drehen beginnt,

STROMVERSORGUNGSKREIS

D101, D102, D103 und D104 versorgen den Plaitenspieler-
motor mit einer stabiliserten Spannung,

D105, D106, D107 und D108 versorgen den Tonarm-Antriebs-
stromkreis (£12 V) und Steuerstrormkreis mit einer stabilisier-
ten Spannung.

Die Spannung von 56 V fiir den Steuerstromkrais wird durch
G106, Q107, ZD101 und ZD102 stabilisert.

STROBOSKOP-LEUCHTDIODEN-ANTRIEBSSTROMKREIS

Die Wechselstromfrequenz von der Sekundirseite des Trans-
formators wird durch D109 und D110 zweiweggleichgerichtet
und ein Signal mit doppelter Wechselstromfrequenz der Basis
des Q101 zugeleitet, um den Q101 umzuschalten und dadurch
die LED103 oder LED104 zum Aufleuchten zu bringen.
D111 am €101 dienen zum Gileichrichten der Spannung, die
dem Stroboskop zugeleitet wird.

{G) MICRO-ORDINATEUR {Voir |la Figure 7}

Il sagit d'un micro-ordinateur & 4 bits, 1 chip type 4 MOS

canal P,
L1017 et C10 produisent des impulsions de montre de 400 kHz
de fréquence.

(H} CIRCUIT DE SELECTION MARCHE/ARRET PU PLATEAU

n

Quand |a broche @ de 1C101 est au niveau “’bas”, les broches
ot du commutateur anzlagique 3 MOS C se coupsent et

le Q106 s'allume, arrétant ainsi la rotation du moteur,

Quand la_broche du IC101 est au niveau “haut”, les

broches at @ du commutateur analogique 4 MOS C s’allu-

ment et [e Q106 ze coupe, démarrant ainsi le moteur.

CIRCUIT D’ALIMENTATION

D101, D102, D103 et D104 fournissent une alimentation
commandsée au moteur du plateau.

D105, D106, D107 et D108 fournissent une alimentation
commandée {X12 V) au circuit d'entrainement du bras et
au circuit de commande.

L'alimentation de 15V du circuit de commande est
commandée par Q106, Q107, ZD101 et ZD102.

{J} CIRCUIT D’ENTRAINEMENT DE LA LED DU STROBOSCOPE

—7—

La fréguence CA wvenant du cdté du secondaire du transfor-
mateur, est redressée de pleine onde par D108 et D110 et
présente un signal double quand la fréquence CA est appliquée
a [a base de Q101, de telle sorte que 2101 soit commuté pour
allumer la LED103 cu LED 104,

D111 et C101 rectifient I'alimentation qui sera fournie au
stroboscope.



» BESCHREIBUNG DES MOTOR-ANTRIEBSSTROMKREISES
DESCRIPTION DU CIRCUIT DU SERVO-MOTEUR ACC
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Abbildung 8—1 BLOCKSCHALTBILD DES MOTOR-ANTRIEBSSTROMKREISES
Figure 8-1 DIAGRAMME SYNOPTIQUE DU CIRCUIT D'ENTRAINEMENT DU MOTEUR

® BESCHREIBUNG DES MOTOR-ANTRIEBSSTROMKREISES
(Siehe Abbildung 8—2)
Das vom Stift @ des 1G1 kommende Signal wird durch Q1, 02,
Q3 und Q4 verstirkt. Bei dem verstérkten Signal vom Q3 und Q4
handelt es sich um ein Signal zum Steuern des Motorspulen-An-
triebsstromes, wodurch auch der Emitterstrom von QB, Q6, Q7 und
OB gesteuert wird.,
Die Basen von 05, 06, Q7 und Q8 sind durch Hall-Elemente mit-
einander verbunden, deran Ausgang sich hinsichtlich Polaritat und
Intensitit mit der Rotordrehung #ndert. Dadurch Andert sich auch
der Motorspulenstrom hei der Rotordrehung hinsichtlich Polaritdt
und Intensitét je nach der Stirke des Steuersignals vom |C1.

DESCRIPTION DU CIRCUIT D'ENTRAINEMENT DU MOTEUR
{Voir la Figure 8-2) :

Le signal venant de la broche du -IC1 est amplifié par Q1, Q2,
Q3 et Q4. Le signal amplifié venant de Q3 et Q4 ést un signal de
commande du courant d'entrainement de la bobine du moteur,
contrdlant le courant de I'émetteur des Q5, 06, Q7 et Q8.

l.es bases de Q6, Q6, Q7 et Q8 sont connectées avec des cellules &
effet Hall, et 1a polarité ainsi que I'intensité de la sortie de chacune
d'elles, varient en fonction de la rotation du rotor; il en résulte que
le courant de la bobine du moteur, quand le rotor tourne, varie
d’intensité et de polarité en fonction de la magnitude du signal de
commande venant de 1C1.
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Abbildung 8—2 WELLENFORMEN DES
- MOTOR-ANTRIEESSTROMKREISES

Figure B—2 FORMES D’'ONDES DU CIRCUIT
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Abbildung 8—1 BLOCKSCHALTBILD DES IC1
Figure DIAGRAMME SYNOPTIQUE DU IC1

VERHALTEN DES IC1 (LPC1043C)

Das Signal vom Frequenzgenerator wird den Stiften @ und@ des
Vorverstidrkers zugeleitet, wo es verstdrkt und vom Stift abge-
leitet wird. Das Signal vom Stift wird dem Stift@des Schmitt-
Verstirkers 2ugeleitet, wo es zu einem Rechteckwellensignal wellen-
geformt vom Stift abgeleitet wird. Das Signal wird dann durch
C6 differenziert und iber den Impulsgeberkreis und Taktgeberkreis
dem Abtasthaltkreis zugeleitet.

Der Abtasthaltkreis wird durch die Zeitkonstante gesteuert, die von
C8 und den Plattentellerdrehzahl-Eingtellwiderstinden bestimmt
wird, so dal der Ausgang am Stift propartional zur Platten-
drehzahl ist,

Der Ausgang vom Abtasthaltkreis wird mit der Bezugsspannung des
Vargleichs-Gleichstromverstirkers verglichen, und ein Signal, das
proportional zur Differenzspannung dieses Vergleichs ist, wird vom
Stift abgeleitet.

COMPORTEMENT DU ICT {(4PC1043C)

Le signal _venant du générateur de fréquence est appligué aux
broches @ et du pré-amplificateur ot il est amplifié et sort
de [a broche . Le signal venant de [a broche entre dans la
brache @ de l'amplificateur de Schmidt o sa forme d'onde est
formée en signal d’onde carrée qui sort 3 la broehe@ . |e signal est
ensuite différencié par C5 et entre dans le circuit de maintien
d'échantillon via le circuit générateur d'impulsion et le circuit
générateur de minutage.

Le circuit de maintien d'échantillon est commandé par la constante
de temps déterminée par C8 et les résistances de réglage de la vitesse
du plateau, de telle sorte que la sortie 3§ sa broche 50§t pro-
portionnelle a la vitesse du plateau,

La sortle du circuit de maintien d‘échantillon, est comparée & |a
tension de référence de I"amplificateur CC de comparaison, et un
signal proportionnel d la diffSrence de tension fournie par cette
comparaison, sort 4 la broche

« Ausgang vom Stift

3V'—\_/_'V\./‘U_L
3}

« 60 Hz {45 U/min)
2 V- 60 Hz (45 tours)
0mY + 44,44 Hz (33 U/min)
i - 44,44 Hz (33 tours}

+ Sortia de | broche

» Ausgang vom Stift @
= Sortie de la broche

» Ausgang vom Stift

DA Iy B e P
o= == =

S1v] P S S W W
av

05V

» Sortie de la broche

BY
M

» Ausgang vam Stift @
» Sortie de la broche

7

» Ausgang vam Stift @
+ Sortie da la broche

r—r—

» Ausgang vom Stift

* Sortie de fa broche

1V

« Ausgang vom Stift
* Sortia da |a broche

Abbildung 8—2 AUSGANGSWELLENFORM DES IC1
Figure 9-2 FORME D'ONDE DE SCRTIE DE IC1
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» EINSTELLEN DER NADELHOHE

1. Den Ein-Aus-Schalter (SW107) auf OFF {Aus) sinstellen.

2, Den Tonarm entlang dem Tonarmlift iiber die Oberfliche einer
Schallplatte beweagen.

3. Die Einstellmutter des Tonarmlifts mit Hilfe eines Schrauben-
ziehers so0 nach links oder rechts drehen, daf der Abstand
2wischen der MNadelspitze und Schallplattenoberflache ungefahr
4 mm betrdgt. Durch Drehen im Uhrzeigersinn wird der Abstand
kleiner und beim Drehen entgegen dem Uhrzeigersinn groler.
Siehe Abbildung 10—1.

REGLAGE DE LA HAUTEUR DE L’AIGUILLE

1. Placer le commutateur d'alimentation (SW107) sur la position
"“OFF". )

2. Porter le bras acoustique et le léve-bras au-dessus de la surface
d'un disque,

3. Tourner I'Scrou de réglage du léve-bras dans un sens ou dans
{'autre a l'aside d'un tournevis, pour qu'il ¥ ait une distance
d'environ 4 mm entre la pointe de (‘aiguille et la surface du
disque, La rotation a droite réduira la distance tandis que la
rotation a droite I'allongera, Voir Ia Figure 10—1,

EINSTELLEN DES STEUERSTROMKREISES

EINSTELLEN DER GLEICHSTROMBALANCE

Die Stifte @ und @ des CNP104 kurzschlieRen, wéhrend sich der
Tonarm auf der Tonarmstlitze befindst, dann den Regelwiderstand
VR102 so drehen, dal auf dem Gleichstrom-Réhrenvoltmeter oder
Priifgerat eine Spannung von 0 #+ 0,1 V zwischen dem Stift@ (+)
und Stift@(—-) des CNP104 angezeigt wird,

Abbiidung 10-1
Figurs 10-1

REGLAGE DU CIRCUIT DE COMMANDE

REGLAGE DE L'EQUILIBRE CC

Mettre les broches @ et @ de CNP104 en court-circuit guand le
bras est sur son appui, tourner Ja résistance variable VR 102 de telle
sorte quil y ait 0 £ 0,1 V entre [a broche®(+) etla broche@(—)
de CNP104 3 |aide d'un VTVM CC ou d‘un contréieur.

||
SW104 SW105 VR103

‘Abbildung 10-2
Figure 102




5.

6.

. Den Knopf fiir Drehzahlfeineinstellung [VR103) 2wischen *'s

EINSTELLEN DER TONARMGESCHWINDIGKEIT

Beim Abspielen einer 45 U/min-Langspielplatte in der automatischen
Betriebsart den Regelwiderstand VR101 so drehen, dal es 3 bis 4,5
Sakunden dausrt, bis der Tonarm ab der Endposition die
Toharmstiitzd &rreiehit: dazu gebdrt nicht die Zeitdauer, wahrend
der der Tonarm eine Schallplatte verlélt,bevor er zur Tonarmstitze
zuriickzukehren beginnt.

EINSTELLEN DER PLATTENTELLERDREHZAHL

. Den Tonarm von der Tonarmstiitze iber den Plattenteller bewegen.

Der Plattenteller beginnt sich zu drehen.

. |m Stroboskopfenster sind zwei Punktreihen sichtbar, die der Netz-

frequenz und Schallplattendrehzahl entsprechen. Wenn sich die

Punkte nach links oder rechts bewegen, den Knopf fiir Drehzahl-

feineinstellung so drehen, daB die Punkte stillzustehen scheinen.

(1) Bewegen sich die Punkte in Drehrichtung des Plattentellers,
wird dadurch angezeigt, dal die Plattentellerdrehzahl hdher
als vorgeschrieben ist. Den Knopf fiir Drehzahlfeineinstellung
{VR103) gegen “s" drehan, bis die Punkte stillzustehen
scheinen.

{2} Bewegen sich die Punkte gegen die Drehrichtung des Plat-
tentellers, wird dadurch angezeigt, daft die Plattenteller-
drehzahl niedriger als vorgeschrieben ist. Den Knopf fiir
Drehzahlfeinginstellung (VR 104) gegen ''f” drehen, bis die
Punkte stillzustehen scheinen.

. Scheinen die Punkte dann immer noch nicht stillzustehen, wie

folgt vorgehen.

und “f* mittig einstellen und den Drehzahbwahlschalter {SW105)
auf die Stellung 45" drehen.

Den Regelwidserstand VR1 so einstellen, dal die Punkte stillzu-
stehen scheinen.

Den Drehzahlwahlschalter (SW108) auf “33" drehen und den Regel-
widerstand YR?2 so eipstellen, da? die Punkte stillzustehen scheinen.

Zur Beachtung:
Die Einstellung fiir 45 U/min muR vor der Einstellung fir 33 U/min
vorgenommen werden.
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REGLAGE DE LA VITESSE DU BRAS

Effectuer |a lecture d'un disque 45 tours dans le mode de retour
automatique, tourner la résistanceé variablé VR101 de tells sorte que
le bras nécessité 3 & 4,5 secondes pour atteindre son appui aprés
avair quitté le dernier sillon; le minutage ne doit pas comprendre
la durée pendant laquelle le bras quitte le disque, avant de se
déplacer vers son appui.

REGLAGE DE LA VITESSE DU PLATEAU

. Déplacer le bras de son appui vers fe plateau. Le plateau com-

mencera a tourner,

. Dans la fenétre du stroboscope, il v a deux lignes de points qui

apparaissent suivant la fréquence de |'alimentation et la vitesse du

disque. Si les points se déplacent dans un sens ou dans l'autre,

régler la commande de réglage fin de la vitesse jusqu'd ce qu'il
apparaissent immobiles.

{1) Quand les points se déplacent dans le méme sens que le
plateau, cecl indique que la vitesse du plateau est supérieure
3 celle spécifiée. Tourner la commande de réglage fin de la
vitesse (VR103) vers “s” jusqu’a ce que les points apparaissent
immobiles.

{2) Quand les points se ddplacent dans le sens inverse de celui de
rotation du plateau, ceci indique due la vitesse du plateau est
inférieure 3 celle spécifiée. Tourner la commande de réglage
fin de la vitesse (VR104} vers “f" jusqu’'ad ce que les points
apparaissent immobiles.

. Si les points ne paraissent toujours pas immobiles, essayer alors

le procédé suivant.

. Régler la commande de réglage fin de la vitesse (VR 103} dans la

position centrale entre s’ et “'f"” &t tourner le commutateur de
sélection de la vitesse SW105 sur la position “45".

. Régler la résistance variable VR1 de telle sorte que les points

apparaissent immobiles.

. Tourner le commutateur de sélection de la vitesse {SW105} sur la

position 33" et régler la résistance variable VR2 de telle sorte
gue les points apparaissent immobiles.

Note:
Le réglage de 45 tours doit précéder celuide 33 tours.

___+45 U/min
+ 45 tours
« & o o & 9 ~f s
*sesccce [
L 33 U/min « Knopf fir
+ 33 tours Drehzahlfeineinstellung

+ Commande de réglage
fin de la vitesse

Abbildung 11
Figurae 11
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TABELLE 1 NETZKABELVERDRAHTUNGSANSCHLUSSE
TABLE 1 CONNEXION DE CABLAGE DU CORDON DE SECTEUR

ANMERKUNGEN ZUM SCHEMATISCHEN
SCHALTPLAN

SW101: Abspiel-/Unterbrechungsschalter

SW102: Tonarmliftschalter

SW103: Wiederholungsschalter

SW104; Schaliplattengroenwahlschalter

SW1056: Drehzahlwahlschalter

SW106: Detektorschalter flir Tonarmabhebung
-SW107: Ein-Aus-Schalter (in Stellung AUS gezeigt)

Widerstiinde: Falls nicht anders angegeben, werden alle Wider-
stinde in Ohm ausgedrtickt, K = 1000 Ohm und
M = 1000 Kiloohm.
Der Nennwert betrigt 1/4 W.

. Kondensatoren: Falls nicht anders angegeben, werden alle

Kapazitaten in Mikrofarad ausgedrickt, ML
bezeichnet einen Kondensatar in Mylaraus-
fihrung.
Etektrolytkondensatoren: Der Ausdruck *Kapazitdt/Stehspan-
nung” wird verwendet,
Die mit A {___])} bezeichnaten Teile sind besonders wichtig
fiir die Aufrechterhaltung der Sicherheit. Beim Wechseln
dieser Teile sollten die vorgeschriebenen Teile immer verwendet
werden, um sowohl die Sicherheit als auch die Leistung des
Geriites aufrechtzuerhalten,
Anderungen der technischen Daten oder Verdrahtungspline
dieses Modelles im Sinne der Verbesserung jederzeit vorbe-
halten.
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s NOTES SUR LES DIAGRAMMES SCHE-
MATIQUES

1. Sw101: Commutateur de lecture/retranchement

2. sW102: Commutateur de mise en pile

3. SW103: Commutateur de |ecture par répétition

4. 5W1i04; Commutateur de sélection de la taille du disque

5. SW105: Commu tateur de sélection de la vitesse

6. SW106: Commutateur de détection de montée du bras

7. SW1Q7: Commutateur d’alimentation {montrd dans la
position “OFF"’)

8. Résistance: A moins de spécification contraire, les résistances

sont exprimées en ohms, k = 1000 ohms et
M = 1000 Kohms.
La puissance do régime est de 1/4 W,

9, Condensateur: A moins de spécification contraire, les capaci-
tances sont exprimées en microfarad. ML
indigue un condensateur de type mylar,

10. Condensateur électrolytique: L'expression ‘“capacitance/ten-

sion supportée’ est utilisée,

11. Les pigces portant une marque “ A " {[___ 1) sont des pidces

particulidrement importantes pour maintenir la sdcurité et la
capacité de protection de I'appareil.

12, Les caractéristiques ou les diagrammes de cblage de ce modéle

sont sujets a modification pour amélioration sans préavis.
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Figure 17 VUE EN ECLATE ‘

—18—




Aufwirts
Qgr“:;::::hlsr Bafeh!s-Informationskanal 8 Bit'
s } bi
ASCJDESC. Instruction-Omnibus 8 bits
s ] ]
| RAM-Dskodierer :‘4 5 BUS >
RAM DECODEUR oPL ALU Steuerung und
’ jl Dekodierung
- —:> Commanda et
PF3-0 <—— F |& Decodeur
—
PE3-0 < E 4 RAM DPH <7—rr—r z 4 Bit
4 hits
7] 32x4
< 4 Bit >
7 ] 4 bits (]
Poz0 <— ] o
— 1 RAM-Puff ] i
-Puffer .
] - <—">rAM TAMFON Ace oo
PCa-0 <= © ﬁ vl
L >
4 Bit
PA3-0 a :{> | Q_ 4}_’,'_"5 s
iro a8t
4 bits .
INTERFACE 8Bit INT
8 bits F/F
cLe oc—{ Taktgeber J:,
. . Génédrateur o
DP: Daten-Hinweisadresse PC: Programmzéahler cLi o—={ de montre INT  RES

Données-index

ALU: Arithmetische Logikeinheit C:
Logiciet arithmétique

Compteur & pragramme
Ubertrag-Flipflop
Flip-flop de transfert

ROM

HPDS50 : 640xB

Stapelspeicher

Emplilage

TRANSISTOREN

Abbildung 19—1 BLOCKSCHALTBILD DES INTEGRIERTEN SCHALTKREISES f1e1o1)
Figure 19—1 DIAGRAMME SYNOPTIQUE DU CIRCUIT INTEGRE (1C101)

RH-IX1127AFZ2Z

Logisches Symbol
Symbaole logigiel

Steuerung
Eingang Entrée

Stift Nr. (13,5, 6, 12)

Numeéros des broches de

commande (13,5, 6, 12)
O—

Eingang/Ausgang
Entrée/Sortie

(1,4,8,11)

4

ik

&
o

Do

S 8
[l

]

T T J 7T I J
I 2 3 4567

{174 TC40l6BP)

Ausgang/Eingang
Sortie/Entrée
{2,3,9, 10}

DRAUFSICHT
VUE DE DESSUS

VHINJM4558D-1

vto

EINGANG
ENTREE
EINGANG
ENTREE

o

Q7
Q8
Q9
RS

Qs

—f.aio

ZR4

o

P

DRAUFSICHT
VUE DE DESSUS

o

AUSGANG
SORTIE

Abbildung 19—2 BLOCKSHALTBILD DES

INTEGRIERTEN SCHALTKREISES (1C102)
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Abbildung 19-3 ERSATZSCHALTBILD DES
INTEGRIERTEN SCHALTKREISES (1C102)

Figurs 19—3 CIRCUIT EQUIVALENT DU
CIRCUIT INTEGRE (IC103)
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Figure 20 VUE DE DESSUS DE
LOGICIEL CI (IC104, 1C105)
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3. TEIL NR. 4. BESCHREIBUNG ‘D107,1087 ) _ :
NUMERO DE LA PIECE DESCRIPTION gl??' 110, } VHD10E1///{-1 Gleichrichter (10E1) Redresseur {10E1} AC
ANMERKUNGEN: D112 VHD152473//-1 Schutzdiode {15§2473) Protecteur (152473) AB
Die mit A (L]} bezeichneten Teile sind besonders wichtig flir die Aufrechterhaltung der Sicherheit. Beim D113, 114 VHD10E1///]-1 Schutzdiode (10E1) Protecteur {10E1) AC
Wechseln dieser Teile soliten die vorgeschriebenen Telle immer verwendet werden, um sowohl die Sicherheit alg D115, 116 VHD152473//1 Schutzdiode {182473) Protecteur (152473) AB
auch die Leistung des Gerites aufrechizuerhalten, D117 VHD182473//-1 Entlader (152473} Eclateur {152473) AB
D118, 119 } VHD152473//-1 Schutzdiode (152473) Protscteur (152473} AB
REMARQUES: D120 .
Les piéces portant une marque A -]} sont particulidrement importantes par sécurité. S'assurer de les ZD101, 102 VHERDGRBEB2-1 Konstantspannung (RDB 6EB2) Tension constante (RD5,6EB2) AB
remplacer par des piéces du numéro de pidce spécifié pour maintenir la sécurité et la performance de I*appareil, ’
LEUCHTDIODEN DIODES A LUEUR
REF. NR. TEIL NR. KODE LED101 RH-PX1008AFZZ Anzaige fiir wiederholtes Abspielen Témoin mode lecture par répétiton (GL-OPR 12} AD
N° DE REF. N° DE LA PIECE BESCHREIBUNG DESCRIPTION . |CODE {GL9PR12)
LED102 VHPGL-350//-1 Tonarmpositionsdetektor (GL-350) Détecteur position bras (GL-350) AH
INTEGRIERTE SCHALTKREISE CIRCUITS INTEGRES LED103, 104 VHPGL-SHD5/-1 Stroboskopbeleuchtung {GL-5HDG) Eclairage stroboscope (GL-SHDS5) AD
IC1 M ZuPC1043C Integrierter Motorantriebs-Schaltkreis IC d’entrainement du moteur {{tPC1043C)
{tPC1043C) REGLER COMMANDES
1c101 RH-IX1197AFZZ Mikroprozessor {{4PD550C) Mierc-ordinateur {uP D550C} AU
16102 RH-IX1127AFZZ C-MOS, Analogschalter (TC4018BP) C-MOS, commutateur analogique (TC4016BP) AK VR1 A1ZTMBKV-1 Brehzahlregelung, 45 U/min, 100 kOhm {B}  Réglage de vitesse, 45 tours, 100 kohms {B)
1C103 VHINJIJM4S58D-1 Funktionsverstdrker (NJM4558D) Amplificateur opérationnel (NJM4558D) AH ader 912VZ083KL
1C104, 105 RH-IX114BAFZZ C-MOS, NICHTLUND-Glieder (TC4011BP) C-MOS, portes NON-ET {(TC4011BP) AE
VR2 91ZTM8K\I—1 Drehzahlregelung, 33 U/min, 100 kOhm (B} Réglage de vitesse, 33 tours, 100 kohms (B)
oder
TRANSISTOREN TRANSISTORS 912vZ083KL
. VR101 RVFl-M0243AFZZ Tonarmgeschwindigkeitsregelung, 10 kOhm{B) Réglage vitesse bras, 10 kohms(B} AB
Q1 (X1}, 91Z225C945P Verstérker Amplificateur VR102 RVR-MO248AFZZ Gleichstrombalanceregelung, 10 kOhm{B)} Réglage équilibre CC, 10 kohms(B) AB
Q2 (X2} } oder( 91Z25C1815 {25C0456P, 25C1815, 25C2308) (25C945P, 25C1815, 25C2308) VR102 RVR-BO240AFZZ Drehzahlfeineinstellung, 50 kOhm (B} Réglage fin vitesse, 50 kohms {B) AD
ou \91Z228C2308
03{X3), } 91Z2SA733AP Verstirker Amplificateur
04 {X4) oder ,81Z225A844 {2SA733AP, 25A844, 25A1015, {28A733AP, 25A844, 25A1015, SPULEN BOBINES
ou [ 91225A1015 25A641, 25A640) 25A841, 25A640)
91Z25A641 L101 RCILBOB0QAFZZ Schwinger {200 kHz) Oscillateur {400 kHz) AD
91Z28A640 L201 912705720-1 Tonarmpasitions-Erkennung Détecteur du bras
a5 (X5}, 91Z25A733AF ... . - 1.202, 203 9127067201 Tonarmantrieb Entrafnement du bras
Qs (X8}, oder ,91225A844 Positionsarkennung Détecteur de position
a7 (xn, ou 91225A1015> ‘;;’;ff‘;;;éiﬁf“' 25A1015, (2231.%13;32:,'@3?44' 25A1015, TRANSFORMATOR TRANSFORMATEUR
Q8 (X8} 91ZZSA641 ’ ! : :
91Z25A640 T T ZR TS franstarmatar, . . Transformatedr.dalimnentation:
Q9 (X9), 91Z225D667C
Q10 (X10}, oder ; 91Z225C2236\ Spulenantrieb Entrainement de bobine
Q11 (X11}, ou 91 225D468 ) {25DB77C, 28C2236, 25D468, 25D471) (28DB77C, 25C2236, 25D468, 25D471) REF. REF,
Q12 {X12) 91225D471 NR. TEIL NR. BESCHREIBUNG KODE| NR. TEIL NR. BESCHREIBUNG KODE
Q101 \VS2SCO45AP/-1 Stroboskopantrieb (2SCB45AP} Entrainement de stroboscope (25C945AP} AB N° DE N° DE LA PIECE DESCRIPTION CODPE| N° DPE N° DE LA PIECE DESCRIPTION CODE
Q102 VE828C2236Y /-1 Konstantspannung {28C2238Y) Tensian constante {25C2236Y) AD REF. REF.
Q103 VS25A966-Y/-1 Konstantspannung {25A966Y) Tension constante (25A966Y) AE ) :
Q104, 105 VS28C1959Y /-1 Tauchmagnetantrieb {25C1959Y) Entrainement de solénoide {25C1959Y) AC ‘ELEKTRCLYTKONDENSATOREN c14, ) RC-EZT476AF1E 47MFD, 25V, +20%, pollos
Q106 VS2SCH45AP/-1 Motorsteuerung (2SC945AP) Commiande du moteur (2SCO45AP) AB CONDENSATEURS ELECTROLYTIQUES C15 {Nan-polaire) :
Q107 V528C1969Y/.1 Tonarmantrieb (25C1950Y} Entrainement du bras (2SC1959Y) AC ' c101 RC-EZ3106AF 1H 10MFD, 26V, +20% AB
Q108 VS25A562-Y/-1 Tonarmantrieb {2SAB62Y) Entrainement du bras {25A562Y) AC C1, c102 RC-EZS168BAF1E 1500MFD, 25V, +20% AF
Q109 V525C945AP/-1 Einschalt-Rickstellung {2SC945AP) Remise & zéro allumage alimentation [2SCS45AP) AB c2 ] RC-EZS226AF1A 22MFD. 10V, £20% AB €103,
Q110, 111 _ ) c3 VCEAAUIEW47SY  4,7MFD, 26V, +50 —10% AB | ci04 } RC-EZSI0BAFIE  1000MFD, 26V, £20% AE
} VHPPT-350//-1 Phototransistor (PT350) Phato-transistor (PT350) AH :
0112 c4 VCEAAUTHWI05A  1MFD, 50V, +75 —10% AB | C105, } RC-EZS477AF1C 470MED, 16V, +20% AC
ce VCEAAUTEWI07Y 100MFD, 25V, +50 =10% AC C106 ! '
C11 VCEALUTHC474M ATMFD, 50V, +20% AC | C109 RC-EZSD16AF1H 1MFD, 50V, £20% AB |
2,1‘ - _ . 22 - .

ERSATZTEILLISTE
LISTE DES PIECES DE RECHANGE

“BESTELLEN VON ERSATZTEILEN"
“COMMENT COMMANDER LES PIECES DE RECHANGE"

Um Ihren Auftrag schnell und richtig ausfiihren zu kénne, bitten wir um die foigenden Angaben.
Pour que votre commande soit rapidement et correctement remplie, veuillez fournir Jes renseignernents sujvants,

1. MODELLNUMMER 2,

NUMERC DU MODELE

REF, NR.
NUMERO DE HEFERENCE

REF. NR. TEIL NR.
N° DE REF. N° DE LA PIECE
D1 91215953

°de" 91215563

TEILLISTE
LISTE DES PIECES DE RECHANGE

BESCHREIBUNG

DIODEN

Temperaturausgleich {15953, 15553}

DESCRIPTION

DIODES

Compensation de température (15953, 15553)

KODE
CODE




REF.

NR. TEIL NR.

N° DE N° DE LA PIECE
REF.

TEILLISTE
LISTE DES PIECES DE RECHANGE

BESCHREIBUNG
DESCRIPTION

C111 RC-EZT105AF1H 1MFD, 50V, £20%, pollos
{Non-polaire}
Ci112 RC-EZS105AF1H 1MFD, 50V, +£20%
c113 RC-EZT105AF1H 1MFD, 50V, £20%, pollos
{Non-polaire)
c118 RC-EZS105AFt1H 1MFD, B0V, +20%
c119, 1MFD, 50V, £20%, Pollos
c120 l RC-EZT108AF1TH {Non-polaire)
KONDENSATOREN
CONDENSATEURS
gg' ] VCOQYKUTHM103K Q1 MFD, 50V, £10%, Mylar
c7 VCOQYKUTHM223K  022MFD, 6OV, 210%, Mylar
cg VCOYKUTHM104K  ,TMFD, 50V, £10%, Mylar
Cc10,
c12, | vekzpuiHFazsz  O47MFD, 5OV, 480 —20%,
c13 Keramik {Céramique)
C16 VCKZPUTHF1032Z L1MFD, 50V, 480 —20%,
Keramik {Céramique)
c17 VCKZPUTHF4722 L0047MFD, 50V, +80 —20%,
Keramik (Céramique)
c18 VCKZPUTHF1032 LO1MFD, 50V, +80 —20%,
Keramik {Céramique)
c107 VCQYKU1HM472)  ,0047MFD, 5OV, £5%, Mylar
c108 VCKZPUTNB104M JAMFD, 12V, £20%,
Keramik {Céramique}
C110 VCKZPUTHF102Z A01TMFD, 50V, +80 —20%,
Keramik (Céramique)
C114 VCKZPUINE154M L1BMFED, 12V, £20%,
Keramik (Céramique)
C115, 01MFD, 50V, +80 —20%
C1186, VCKZPU1THF1032Z ! ' o :
c117 Keramik {Céramique)
AC121 RC-KZ067CAFZZ L01MFD, 400V, +100 —0%,

Keramik {Céramigue)

WIDERSTANDE
RESISTANCES

{Falls nicht anders angegeben, handelt es sich bei allen Widerstinden

um dig Kohlgschicht-Ausfiihrung mit 1/4W, £5%)

{A moins de spécification contraire, les résistances sont de

1/4W, £5%, type au carbone)

A1 VRD-STZEE102J
R2 VRD-ST2EES64J
R3 VRD-ST2EE1056J
R4 VRD-ST2EES61d
R5 VRD-ST2EE104d
R6 VRD-ST2EE184J
R7 VRD-STZEE102J
RS,

RO ] VRD-ST2EE101J
R10,

R11 ] VRD-ST2EE102J
R12,

A13 } VRD-STZEE183J
R14 VRD-ST2EE393J

1 kOhm (1K ohm}

560 kOhm (560K ohm)
1 Megohm {1 Meg ohm)
560 Ohm {560 chm)
100 kOhm {1Q0K ohm)
180 kOhm {180K ohmj
1 kOhm (1K ohm)

100 Ohm (100 ohm)
1 kOhm (1K ohm)

18 kOhm (18K ohm}
33 kChm (39K chm)

KODE

CODE

AC

AB
AC

AB
AC

AA

‘AB
AB

AA

AA

AA

AA

AB
AB

AA

AB

AA

AG

AA

23—

REF.
NR.
N° DE
REF.

R15,
R16
R17,
R18
R19,
R20
R21
R23
R24
/101
R102
R103

wR104,

R105
R108,
R107
R108,
R109
R110
R111
R112,
R113,
R114
R116
R116,
R117,
R118,
R119,
R120,
R121
R122,
R123,
R124
R125
R126
R127
R128
R129
R130
R131
R132
R133
R134
R135
R136
R137
R138
R139
R140
R141,
R142
R143
R144
R145,
R148,
R147,
R148,
R149,
R150
R1i51
R152

|

|
}
!

TEIL NR.
N° DE LA PIECE

VRD-5T2EE102J

VRD-ST2EE4A71]

VRD-ST2HE4R7J

VRD-5TZ2EES64J
VRD-5T2EE393J
VRD-ST2EE223J
VRD-ST2EE472)
VRD-5T2EE123J
VRD-5T2EE271J

VRS-PT3AB101K

VRD-ST2EE102)

VRD-ST2EE473J

VRD-ST2EE332)
VRD-ST2EE102)

VRD-ST2EE103J

VRD-ST2EE151J

VRD-ST2EE103J

VRD-ST2EE225)

VRD-ST2EE222)
VRD-5T2EE473)
VRD-STZEE223J
VRD-ST2EE102J
VRD-ST2EE273)
VRD-ST2EE102)
VRD-ST2EE473)
VRDST2EE101J
VRD-STZEE103)
VRD-ST2EE225)
VRD-STZEE474)
VRD-ST2EE103J
VRD-ST2EE471J
VRD-ST2EE103J
VRD-ST2EE155
VRD-ST2EE103J

VRD-ST2EE223J

VRD-ST2EE474d
VRD-ST2EE222)

VRD-ST2EE103J

VRD-ST2EE155J
VRP-ST2EET03J

BESCHREIBUNG
DESCRIPTION

1 kOhm (1K ohm)

470 Ohm {470 ochm)

4,7 Ohm, 1/2W, £5%, Kohle
(Carbone)}

560 kOhm (560K ohm)

39 kOhm {39K ahm)

22 kOhm {22K ochm)

4,7 kOhm {4,7K ahm}

12 kOhm (12K ohm}

270 Ohm (270 chm)

100 Ohm, 1W, £10%, Metali
{Métal)

1 kChm 1K ohm}

47 kOhm (47K ohm)

3,3 kOhm {3,3K ohm)
1 kOhm (1K ohm)

10 kOhm (10K ohm)

1860 Chm {150 ohm}

10 kOhm {10K ahm)

2,2 Megohm {2,2 Meg chm}

2,2 kOhm {2,2K ohm)

47 kQhm (47K ohm}

22 kOhm (22K ohm}

1 kOhm (1K ohm}

27 kOhm (27K ohmi}

1 kOhm (1K ohm}

47 kOhm (47K ohm)

100 Ohm {100 ohm}

10 kOhm {10K ohm}

2,2 Megohm {2,2 Meg ohm)
470 kOQhm (470K ohm)

10 kOhm {10K ohm)

470 Ohm (470 ohm)

10 kOhm {10K ohm)

1,5 Megohm {1,6 Meg ohm}
10 kOhm {10K ohm)

22 kGhm (22K ohm)

470 kChm (470K ohm)
2,2 kOhm {2,2K ohm)

10 kOhm {10K ohm}

1,6 Megehm {1,5 Meg ohm)
10 kOhm {10K chm)

KODE
CODE

AA

AA

AA




TEILLIST

E

LISTE DES PIECES DE RECHANGE

REF. NR. TEIL NR. KODE
N° DE REF. N° DE LA PIECE BESCHREIBUNG DESCRIPTION CODE
SONSTIGE TEILE DIVERS
01 912848194 Gehéuse (RP-5200H) Coffret (RP-5200H)
912848194-1 Gehéuse (RP-5200HE) Coffret (RP-5200HB}
02 9126200814 Plattenteller Plateau
03 912852357 Abdeckhaube Housse
04 e 912871956 ... .. . .. Gummimatte, Plattentelier ., .. Tapis de_caoutchouc, plateau
05 81Z2910589- - Tonarmstiitzeneinheit - Ensemble dusupportdu bras - - - -
06 912852358 Tonarmeinheit Ensemble du bras
06-1 91ZMWEIGHTE200 Hauptgewicht mit Gegengewichtsring Poids principal avee contre-poids
06-2 RCTREBOBBAFSA Tonabnehmersystem Celtule
06-3 91ZHSHELL5200 Tonabnehmertriger Coque de téte
06-4 HMZSTY-115 Nade! Aiguille
06-5 91ZHARICOVE200  Schutzabdeckung, Nadel Couvercle, aiguille
07 917899888 Antiskatingvorrichtungseinheit Dispositif anti-skating
08 917899681-1 Tonarmliftwel lenginbeit Ensemble de I'arbre du léve-bras
09 912910073 Feder, Tonarmlift (grof) Ressort, l1&ve-bras (grand)
10 912287680 Feder, Tonarmlift {klein) Ressort, |dve-bras (petit)
11 912910520 Tonarmfift Léve-bras
12 017896268 Mutter, Tonarmlift Ecrou, léve-bras
13 912899985 Scheibe Plagjue en disque
14 LHLDWI1075AFZZ Nylonband Bande de nylon AA
15 912631947 Sporn, Tonarm Pignon droit, bras
16 912894205-1 Ausgangsleistungen Fils de sortie
17 91Z899990-2 Tonarmrotoreinheit Ensemble du rotor du bras
18 917896588-4 Stift, Schlitzplatteneinsteflung Goupille, réglage plague fandue
19 91Z899957-2 Schlitzplatte Plague fendue
20 912899903 Halterung, Tauchmagnetbefestigung Patte de fixation, retenue de soléncide
21 912809958 Hebel, Tonarmlift Levier, |éve-bras
22 912899994 Feder, Tonarmlifthebel Ressort, levier du léve-bras
23 912887682 Gummi, Tauchmagnetanschlag Caoutchouc, butée de solénoide
24 912910295 Abstandshalter, Schaiter flir Tonarmabhebung Entretoise, commutateur de levée du bras
25 91Z808529-2 Spiegel, stroboskopische Drehzahlanzeigen Miroir, témoins stroboscopique de vitesse
26 PSPASOOBOAFSA Abstandshalter, Ein-Aus-Schalter Entretoise, commutateur d'alimentation AB
{RP-6200H) (RP-5200H)
PSPASOQ0B0AFSB Abstandshalter, Ein-Aus-Schalter Entretoise, commutateur d‘alimentation AB
(RP-5200HB) {RP-5200HB}
27 912887736 Abstandshalter, Steuerschalter {RP-5200H} Entretoise, commutateur de commande (RP-5200H)
91Z897736-2 Abstandshalter,; Steuerschalter Entretoise, commutateur de corimande
{RP-5200HB} (RP-5200HB)
28 912896614 Knopf, Drehzahlfeineinstellung {RP-52004)  Bouton, réglage fin de la vitesse {RP-5200H)
912896614-2 Knaopf, Drehzahlfeineinstellung {RP-5200HB} Bouton, réglage fin de la vitesse (RP-5200H B}
29 212910008 Platte, Abschirmung Plaque, blindage
31 912899956 Halter, Tonarmpositionsdetektor Suppoert, détecteur position bras
32 912631946 Motoreinheit : Ensemble du moteur
32 - JKNBMO297AFSA Knopf, Ein-Aus-Schalter (RP-5200H) . Bouton, commutatuer d'alimentation (RP-5200H} AD
JKNBMO297AFSB Knopf, Ein-Aus-Schalter (RP-5200HB) Bouton, commutateur d'alimentation {RP-5200HB) | AD
34 9172857683 Taste, Abspielen/Unterbrechung, Boutan, lecturef/retranchement, mise en pile/pause
. . Tonarmlift/Pause-und Wiederholung et lecture par.répétition (RP-5200H)
(RP-5200H}
91Z2897683-2 Taste, Abspielen/Unterbrechung, Bouton, lecture/retranchement, mise en pile/pause
Tonarmlift/Pause und Wiederholung et lecture par répétition (RP5200HB) - -
(RP-5200HRB)
35 912897684 Taste, Schallplattengrélen- und Bouton, sélecteur taille disque gt sélecteur vitessa
Drehzahlwahlschalter {RP-5200H) [RP-B2Q0H)
91Z897684-2 Taste, Schallplattengrifien- und Bouton, sélecteur taiile disque et sélecteur vitesse
Drehzahlwahlschaiter {RP-5200HB) (RP.5200HB}
36 9172910591 Hebel, Ein-Aus-Schalter Levier, commutateur d’alimentation
37 912872970 Halterung, Drehzahlfeineinstel lungs- und Patte de fixation, commutateur de commande de
Steuerschalter rég. fin vit. et commande
38 912910586 Fenster, stroboskopische Drehzahlanzeigen Fenétra, témoins stroboscopigues de vitesse
39 2ZE-242020 Gummiunterlagscheibe, Transformator Rondelle de caoutchouc, transformateur
40 91Z898146 Schraube mit Flansch, Transformator Vis avec bride, transformateur
41 917852362 Bedenplatte Panneau, base
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REF. NR.
N° DE REF.

42
43

44
45
46
A47

A4g
49
50
51

CNP1
CNP101
CNP102
CNP103
CNP104
CNS1
CN$101
CNS102
CNS103
ASO10
$OL101
SW101
sSw102
SW103
SW104,
SW105
SW106
ASW107
F1071

TEILLISTE

LISTE DES PIECES DE RECHANGE

TEIL NR.
N°® DE LA PIECE

912892227
912852361
9128523611
912910603
91Z890876
PSPAZQOBOAFZZ
QACCLO0S2AFZZ
QACCVO001AGZZ
QACCRO054AF09
912898550-1
QLUGPO166AFZ22
F1ZB92975

- 912910604

9129106041
QOCNCM132FAFZZ
QCNCM43BEAFZZ
QCNCM400DAFZZ
QCNCM437DAFZZ
QCNCM216EAFZZ
QCNCW103FAFZ2Z
QCNCW321EAFZZ
QCNCW306DAFZZ
QCNCW320EAFZZ
QSOCEO0S71AFZZ
912899995-1
QSW-ZO051AFZ2
QSW-ZOO51AFZ2
QSW-ZOO51AFZ2Z

QSW-PO303AFZZ

9128993996
QSW-P9T32AFZZ
9128937911
QFSHD2051AFZZ
TINSLO178AFZZ
91282741
912852359
91Z852360
212862360-1

DUNTX0044 AF02

BESCHREIBUNG

Bein, Gummi

Bedienungsplatte (RP-5200H}

Bedienungsplatta {RP-6200HB)

Scharnier, Abdeckhaube

Mittelstick fiir 45 U/min-Schallplatten

Abstandshalter, {LED 101)

Netzkabel

Netzkabel

Netzkabel

Halter, Netzkabel

Qsenklemme, Leiterplatte

Use, Erdung

Schild, Fabriknummer (RP-5200H)

Schild, Fabriknummer (RP-5200HB}

Stecker, 6-polig

Stecker, 5-polig

Stecker, 4-polig

Stecker, 4-polig

Stecker, 5-polig

Buchse, 6-palig

Buchse, 5-polig

Buchse, 4-polig

Buchse, 4-polig

Buchse, Spannungswahler

Magnetschalter

Schalter, Abspielen/Unterbrechung

Schalter, Tonarmlift/Pause

Schatter, Wiederholung

Schalter, Schallplattengrélen- und
Drehzahiwahi

Schalter, Tonarmabhebung

Schalter, Netz Ein-Aus

Sicherurig, T1A

Halter, Sicherung

Bedienungsanleitung

Polyéthylenfolie, Gerat

Polster, VVerpackungskarton

Verpackungskarton (RP-5200H)

Verpackungskarton (RP-5200HB!}

Siehe TABELLE 1

LEITERPLATTENEINHEIT
(Kein Ersatzteil)
Haupt,
L B . Metz,
Kombinierte Einheit Schalter,
LED.

—25-

DESCRIPTION

Pied, eaoutchouc

Panneau, commandes {RP-5200H)

Panneau, commandes (RP-5200HB}

Charniére, Housse

Adaptateur, 45 tours

Entretoise, {(LED101}

Cordon de secteur

Cordon de secteur

Cordon de secteur

Support, cordon de secteur

Barne a cosse, PM|

Cosse, terre

Plague, N° de série {RP-5200H)

Plaque, N? de série (RP-5200HB)

Prise, 6 broches

Prise, 5 broches

Prise, 4 broches

Prise, 4 broches

Prise, 5 broches

Douille, § broches

Douille, 5 broches

Douille, 4 broches

Douille, 4 broches

Dauille, sélecteur de tension

Solénoide

Commutateur, lecture/retranchement

Commmutateur, mise en pile/pause

Commutateur, lecture par répétition

Commutateur, sélecteur taille disque et
sélecteur vitesse

Commutateur, levée du bras

Cormmutataur, alimentation

Fusible, T1A

Support, fusible

Mode d’emploi

Feuille de polyéthyléne, appareil

Coussinet, carton d’emballage

Carton d‘emballage (RP-5200H )

Carton d’emballage (RP-5200HB)

Vair Table 1

ENSEMBLE DE PMI

(N'est pas un article de remplacement)

Principal,
Alimentation,
Commutateur,
LED

Ensemble combing

KODE
CODE

AA
AL
AL

AA

AB
AB
AB
AB
AB

AG

AC
AC

AH
AG

AA
AL
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