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DA‐20 MKIl

1.SPECiFiCAT10NS

rype     Rotatingヽ lad ditttal a■ dio tむ e recorder

Tape speed                     SPi815 mm/sec

LP i4076 mm/sec

Rooording time             SPi120 miェ utes llax

LP1240 mi■ utes lnax

Number of channeis               2 ● Jェannels ster●。

Numし er of quant12at Oi bits      16 bits,lineaI(SP)

12 心Its no■linear(LP)

Sampi ng frequencies     481rHz(recordin=, Plarback)

仕様

型式  回 転ヘ ンド方式テレタル オ
ーディオ テ プレコーダー

テープスピード     815mm setlSP, 4 07311lIIザ sec(LP)

採吉時間 (標準 120分 テープ使用時■     SF I最 大 120分

LP i最 大240分

テiン ネル教             2+■ ンネル ス テレオ

ニ子化とット数  …         16ビ ット リ ニア (SP)

12ヒ ット  ノ ンリニア (LP)

サンプリングロ波数           48kH2(録 吉 F丁′1:)

(SCMS搭 載)             44 1kHz(録 古 再生)

32kHz(SPiデ ジタル録吉のみ 再生)

32kHz(LP:録 吉 ド「生)

誤 り訂正方式 … ダブルエンコーチッド リ ードッロモンコード

変調方式     ―      …         8-10変 換

エンラァンス            ア ナログ鑑青 【OFF固 定

再生 1自動切誉

ヘッド               AT構 造セングス トヘット

景再周波数特性          SP i 20Hz～ 20〔Hz=0 5dB

LP,20Hz～ 145■Hz=0 5dB

SN比                                  91dB以 上

ダイナミックレンシ             9 1 d B以 上

全高調波歪挙                 00045%以 下

ワウ フ ラックー    測 定限界 (!0001%W PEAk)以 下

■ アナ ロク入  出 力端子

ライン入力端子    RCA!1ネ 花

規定Aブリレベル ,-6dど■(500111V)

1人カインビ ダ ンス ,27k9)

ライン出力芸子    RCA il系 統

親忙出カレベル |-6dBV(500mV)

(出カインピーダンス:lr O)

(最小負荷インピーダンス 110■9)

ヘットホン出力も子      ス テレオ標キジャック5,mm

(25mW、負位インピーダンス320)

(PЮ Vded scMS)

Vヽow andf:uter

44 1rHz(recordirl=, plaFback)

32kHz(SP i digit出  =。cording or1lJ

playbd●lt)

32FHz (し P i recording

playback)

Erャor oorrect oⅢ巾ethOd           Do■ ble eェcoded

Ro●住Soloいo■ ●。de

Modulat on system                 B 10 c。 ェversioェ

Emphasls                Recording i riェ ed at OFF

P'aFbacヤ i Switcied auiomatic■ 1lv

Hoad                  AT● 。ristIHctio工 Sendlst head

Reoordingァ playbaok fャ oquenoy resPonse

SPモ 20HZ~20(Hz =0 5dB

LP 1 20Hz-14 5kHz ■ 0 5dB

Signalio‐ Noise ratio              91 dB or【 retlt er

Dynamモ ●rango                  91 dB or【 retrttr

Total harmo● lo distortio■    00045% ol less tl l■ 21

し

W
below ェ〕easurable timit

(i0001%W PEAK)

■ Analog input10utput Termina,s

Line inPutiaC`S     RCA PIN:ェ ominal in,ut levol :
-6dBV(500mV)

(1。,■t in「 edanc。 127 に 0)

RCA PIN inomhal oui「 ut l●立ol lLine outputiaCkS

-6dBV(500mV)

(。utput in,edance,1 ■ 0)

(Min lodd impedaェ●ol10 kO)

Headphone o口 tPut iact         ster.。  staェ↓ard jact,

6 1■m dlこ 1■et●r

( 1 0 m W  V o l u l n e  m a x  l o a d  i m p●d a n c e  8  9 )

■ Digital input70utput Terminais

Coaxtat inputに rminal          RCA PIN105 Vpp

(1■,ut impedance i 75〔 2)

Coaxtat outputterminal      一   RCA PIN,05 Vpp

(。■tplll l工ipedanl● 1750)

■ Power Supply and Other Specificatlons

Power sourcc       usArCANADA:AC 120V 60Hz

EUR/UK ,AC 230V 50H2

Power oonsumptton                     21W

Welght                                 78 kg

Dimensions       482(W)ン 133(H)x379(D)mln

X Changes in speclficatio■ s and fostures maF be made

witho■1 ェotice or obligation

ロデジタル入 ・出力端子

同軸 入力端子  ―           RCA PIN X l105VPP

(入カインピ ダ ンス 175Q)  ゃ

同輸出力端子            RCA PIN*1,05Vp「

(出カインピータンス ! 7 5 0 )

■電源部その他
電源… …                AC100V 50 60Hz

消費電力                      16W

外形寸法                    4骸  (l)X133(11)X379(D)I1lm

本体重畳                       7 8kg

■ 付lfおよび外観↓よ 予 告なく変吏する場合かあります。

じ



2.REMOVAL OF THE DAT MECHANISM ASS'Y
DATメ カニズムの外し方

W
l ReD10Ve ibで  bon■ ei case

2 Remove the す lexiblo P C 8o‐ d of CN03 CN04 ■ nd CN05

and th●  ●oinectors CNCS CN07  a■ ad CN08 oF the

rv40THER unk and the coAneCtOr CN02 of the RF un正

3 Remo▽ e the fiv●  screws O and remove the loading

mechanisn sectio■   (Rerer to Fi= 2-1)

4 Remove tho lwo nettble P c Board a■ d the coェ ェector

wttes fiom tI甑ot of●●ctttrl ①(Refer to F埴2抄
5 Remove the four screws ②  and the four mechanisn

Dlounting s,ru gs  and rerlove the DAT moohansm

assombけ from th●  Cassete iIIstallation tulit

(ReFer to Fig 2-2) き°1lnO cN。2
帥
↑

Con

Frexible
PC Bo,「0
フレキ雪五

Cord C ampo「 “o「J02)

Screw ①
Cord C arnPo「

「o「CN07)

S。に"① 魁し CattHo

nstョ,略ucn unt

′ヽ一フ=コ ニ=ク ト
CN07

CN06

ScにwO

MounHぃ OS,市 内9
メカ8」ヤ ■ヽ

tは商い。 M

敦=〔わn

=― デイングアカヨ

Ｏ
　
　
　
ｍ

勝

〕
が

So「ew o

ｍＡｍ

れ
ば　　タ

『的　　町
●子cnt Panel

F i g  2  1

Preparations Before Mechanicai System

Adiustment

l R● nove the cassette instさ ■atio■ ■nit from the product

and Ⅲ move th●  、■lru g ndio■ lal of tho DAT巾 ∝ han sm

a栄●m6け from the MOTHER uni

2 Remove the DAT meohansm ttsemby fron the o西 sett●

inslaレ■もnu● 〔

3 Place  the  DAT mechan sm assomby  s。   。 nto  the

mecharusm stay that the moto■  ,ulley at the lower

surface ts ■ ot in coIItact with aェ 了thing, a■d fix the

守むold case of the DAT mochahom assomby、 Fith a Scre、T

(Roそr to Fig 2-3)

4 1nsert the ttre matona of the DAr moohan sm ttsemby

into the MOTHER unに  (Adlustment of the tjAT mooha

nism ossembly is done in this conditioェ )

メカ調整前の準備
1上 記に徒って、DATメ カASSYを 外す。

2 0ATメ カASSY下 面のモーターブーリーが他に触れないように

メカステイの上にのせ、DATメ カASSYの シールトケースをネ

ジそ□定する。(図2-3参 Hl)

3  D A Tメ カA S S  Yの郷 オをM O T H E R  U N子 にとす。(この状態で

D A「メカA S S Yの 調整が行たます)

DA口20 MKI

1本 ンネットを外す。

2 MO「 HER UNI子 のCN03、 CN 04、CN05の フレキ込板、CN06、

CN07、 CN08の コネクク お よびRF UN Tの CN02を 外す。

3ネ ジ05本 を外して。一ディンクメカ部を外す。(図2-1参 照)

4フ レキ基板2本 とコネクタのIIP材1本 を Al」 !のおから外す。

(国22参 照)

5ネ ジ②4本 とメカ取付けノ`ネ4本 を外して、ハーフ空岩ユニッ

トからDA「 メカASSYを 外す。(図2-2参 照)

toading Mochanism So●ヽo■

(CasSOite insta‖aたon UDl)

0-テ ィングツカ部
(ハーフ奎着■ニット)

OAT M● 。いonsm Asstmじ v

F19 23
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31 HOW TO REPLACE THE MAIN PARTS OF THE MECHANiSM
メカ部主要部品の交換

3‐l To reptace the drum(RerertO Fig 3‐ 1)

くTo remove>

l Cul lhe binding with nippers and 」】「lu= coll■ector

C N 0 1

2 Romove the thr∝ 喪rews O and。 ■e screw O then pu■

out thc rotary dr_ 西 smbly

Not●!Bo car●Ful ■ot to touch thc outer suttace of the

drum wib your hコ d

くTo inata‖ ,

Fo■ow the revelse procedu=e fo■  removing

Not●●i

*Be careful abo■ t the order whoェ tighiehng the l、ree

screws 0 4nd tho screw た o■quo Tho screw torcue is

l■8・em As deschbed in the dttre start fiom the ①
,osition and  move  co■ ■tercloctwise to tightel、  a■

scro、,s

X Be sure to ad)ust the tape path and TACH as w111

as the recolding current after re,lacement

Bind ng

バ イ ン ト

3Ⅲ ド ラムの交換 (図31参 照)

く外 し方 >

1本 ィンドをニッパでカットし、コネクタCN01を 外す。

2ネ ジ03本 とネシ② l本を外して、回転 ドラムAss yを外す。

と〉トラムの外同商に素手で触れないように庄意すること。

く取付け方 >

外し方の手順の逆を行ってください。

た)

水ネジ03本 の締めイJけ順序および薪め付けトルクを必ず守るこ

と。柿め付けトルクはlrg em。 柿め付けllF序は、図のように

① の位置から反時|十同りに新め付けること。

キ交換後は、必ずテープボス調整、TACH調 整 :ビ錦電流調整を

イヤうこと。

一し

Fig 3」



DAコ20 MK工

3‐2 To replace the capstan DD motor unlt

(Reterto Fig ュ2 through Fig 3セめ

くTo remove>

l Detach the =ubber beit(Fi= 3-2)

2 Rmove the tllree screws (Fi= 3-3) and ,■ ■

caPstaュ DD nolol nit

くTo instatt>

Follow the reverse procedw e tor renlonag

3 2キ ャプスタンEIDモータ ・ユニットの交換
(図32～ 34参 照)

<外 し方 >

1ゴ ムベル トを外す。

2ネ ジ3本を外して、

(図3-3)

(取 付け方 >

(図3 - 2 )

キャブスタンDDモ ータ ユ ニ ントを外す。o■t the

円 32

外し方の手順のとを行ってください。

Ca,stan DD Moler Unt

キ ャブ ス タ ンD Dモ ー タユ ニ ント

?S―

[

t
, , ,テ

′イ

F19 3-3

●

Fig 34



DAH20 MKI

←3 To replace the pinch rciler(Rerer to Flg 争5)

(To r● movo>

Remove th● oolyヤslld●「 、マ秀her froIII tte top tt the phch

Юller ustng the tip of a preciJo■Ilathcad scre■vhv“ etこ

Note,Be sure not to doお HI the puch rollc assemb〕 v

at thts tiI●.e

くTo lnsla31)

Insert tlle pinch 的 1峰I Ilto the plnch arm attcl bly a■ 6

111seri the ,oty―sllder 、マa勧でr flon above

Not● i Be caretu tt koep dust (especla■ y IEattejc dust)

froai stickl■g to th● pinCh roller AlsO be sure to

usc a ェ o、I Polγ―SIIder 、マaSher 、マho■ insta■ing

et4 To re,lace the power motortRerertO Flg 3●j

くToャemove>

1 ■oosen the clamper and discoIIcrt the ヽ mre cable

2 1oosen the 、 crew O and iemove the motorわ ,ctet

Fron the chassis

3 Remove tho pol】  slider 、,容her e 、 lth a tool such as

a rlatheac scre、 ,dttwr aュ d P迎  oHi de woTH =0な

4 Removで  thc tFo screws O価 d p』  oHi the "下 er

molo「

打 o in範 't>

Fo‖ow ihe i● ヤerse procedure br remom=

Not● :Al、Tays use a new Dlolor gear when replコ ■■g tie

motor Be Sure to tighten the clampei screW h tic

right directioE

Poly‐sh3er Washer

ポ リスライダワ ″シ ■

Pそndl R●1け

ビンチ ロー ラ

Pinch Am a“予
ビンチアームA s e  v

3‐3ビ ンテローラの交換 (図35参 照)

く外 し方 >

ピンチローラト部のポリスライダワッラiを 綺密マイナスドライ

パの先などで取り外す。

と)こ のとき、ピンチアームAss yを変形させないようにするこ

と。

く取付け方 >

ピンチアーム凡ざFに ピンチローラを入れ、にからポリスライグワ

ッシャを斥人する。

と,こ のとき、ビンチ0-ラ にほこり (特にはtL粉)'(付やしな

いように 卜分注意すること。

また、交換後は新しいポリスライグワッシャを使用すること。

34パ ヮーモータの交換 (図38参 照)

く外 し方 >

1ク ラシ末―を緩めて線材を外す。

2本 ジ01本 を外してモータブラケットをシャーシから外す。

3マ イナスドライア`などでポリスライグワッシャを外し、ウォー

ム■アを抜く.

4ネ ジ②を外して末ワーモータを外す。

(取 付け方 >

外し方の手寝の逆を行ってください。

と〉そ―夕交換時は、必ず新しいモータイアを,I入すること。

クランパーのネジdiめ方向に注意すること。

Clamper

クランパー

Motor B匹 恵

モータブラケッ

Povs高 or Wtther

ポ リスライダワッシャ

Po″ or Mot●ャ

Screw O

′`ワーモータ

Molor Cttr

モータギヤ

Wom Goar

ウ ォームギ ヤ

Fig 3-6Fig 3-5



●

3・5 To rePlace the plunger sokttDロ

(RerertO Fig 3‐7)

くTo remove>

l  D e s d d e r  s e伍o■① 胡諭 制 雌 t h・邸 ― P C B

wth the Rcel Sonsor PC巳

2 Remove the screw ① and Pull tui d■Ead― ntI

Mdt and remove the s61der n“ 】n ta● s●・―  ■Иd・ Il

the End Sensor PCB to rellove tt ml― d 駈

3 Remove the two 車 ぃ の to RIBl17C the plu■ 「

solenoid

(To insL8,,

Foll●w the r● verse prOcedure For rerFto-5

Note:Be sure to hseri the sole■ old iead LntO the hook

o■ the end sensor braclet

Erd Sonsor PCB

エ ン トセンサー基板

SoreH O

tteck

フラク胡

sOmH□

ツレ′イ トIJ一r

… S―
~   ブ
ランシャツレノイ

的 3 7

DA口20 MKI

ユ5プ ランジャーソレノイドの交換 (図37参 照)

<外 し方 >

lエ ンドセンサー基板とリールセッサーユ板をつないている半日

付け ()を なかして半田を取り除きます。

2ネ ジ01本 を外してエンドセンサー基板を外します。エンドセ

ンサー基榎に半田付けされているソレノイドリートの半円を溶

かして、半田を取り除きエンドセンサー基板から外します。

ユネジの2本 を外してブランシャーツレノイドを外します。

く取付け方 >

外し方の手順の出を行ってください。

i)取 付け後、ツレノイドリードをエンドセンサーブラケットの

フッタ部に押し込むこと。

End Son∞ r Bttket

エントセンサーブラケ フ

Ree Serl的rPCB

リールセ ンサー基板



DA‐20 MKIl

3・O To remove and insta1lthe reei base assem01y

(Referto Figs 3-3 and● ‐0)

3‐6リ ールベースAssヤの外 し方、取付け方
(図3‐8 3‐9参 照)

(外 し方 >

1モ ードをアンスレッディンク状館にする。

2ゴ ムベルトを外す。

3エ ンJ― グを 上めているネブ01本 を外す。

4ネ シ②4本を外して、リールヘースAss■を外す。

く取付け方 >

外し方の手担頂の逆を行ってくださt、

と)

ヽリールヘースAss yをシャーシに取付けるとき、そ―ドプレート

を一番右側に寄せておくこと。(図31惨 照)

■エンコーダを取付けるとと エ ンヨーダ軸の凸部が相手側の凹

H4Fに合うようにすること。

(To remove>

l Set to the unthreadhg mode

2 Remove the rubber bett

3 Remove the screv O seCuring

4 Rem"c the foビ screws ②  alld

assembly

(To insta‖ >

Follow the reverse ,rocedure すor

Noto● :

X Vヽhen installhど  the rool base assembly on the chassis

set tlle mode plate to the teft positl。 ■ wren vioNod

from tlle back ば  the chassis (Refer to Flg 3-11)

 ヽWhen install■ = the ell● oder, be s,re to match ino

co■vex Part of the encoder shart to the c。 ■cave part

of the gear to be attached

the encoder

,uJ out the recl base

removing

Rool Base A●sy

リールヽ―スAs eヤ

明
ｌ
ｄ

Rubb●r BoR

ゴムベル ト

Serew O

Fig 3 8 Flg 3 9
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3‐7 Toad〕uSt ihe Oear position

Line up the ,ositio■  marks on each gear

Not● : Line up the gears h the unthreadiェ g

37ギ ヤの位置合わせ

各ギヤのマークの位ドに気を付けてギヤを合わせてくださ 、ヽ

と)ア ンスレッディングモードにてギヤ位ド合わせを行うこと。mode

F193コ 0

Adrustinent ofthe interval gear posl【lon インターバルギアの位置合わせ

into●val Goar

イ ンタ ーバル ギ ヤ

Ｕ

◎
。

皿 ○□

◎

◎

3‐3 impoHant Ncte

Be careflll ェot to こpply more

、マheェ tighteIIng the screw of

― me mOde ph● ● the ttgo and sollhe nolch oithe nにwa

g― oo山 e oc― drde oftho enoodor

そのは モードブレートを増に寄せて イ ンターバルギアの切大き部
をエンコーダを中心とした同心円上にセットしておく。

38特 記事項

スイッチのネジを新め付ける際は lk= cm以 卜の トルクをかけ

ないようにとますること。

峰 確

モードブレート

Luno口,い o marks
マークを合わせる

阜}ユ 11

thar l kgo cE1 0f tOrOuc

the sittcL

芸 二ヽ=二 考!

Fig 3ヽ 2
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4.ADJUSTMENTS

B Ad〕ustment condtions
l CleaJ、 【|、e head aIId tape tra■sit surfa●o (tape gtidoi

dr■In capstal、 shaFt and pttch Ю ller)

2 Befo「 e making adjustments w出 … HP the set ror a Few

minutes

3 Use an osc■ loscope 、rith a 101 l probe

調整

■調整条件
1ヘ ッドおよびテープ走行よ (テープ"イ ド、 トラを、、キャプス

タツシャフト、ピンチローラ)のヤH押が行われていること。

2調 整の前に、セットを数分博エーラングすること。

3オ シロスコープのプローブは10 , 1の物を使用すること。

● Tcst ta,o

Tracking 〔 ape

しo、el iape

Torque mot● r FWD

Blank tape

Function tapc

iSONY TY字 251

1 SONY TY7111(TY 711lX)

:SONY N-7131

:SOさ 庫 TY 311S(■ Y30Ⅸ )

iSONY TY 7551

● テストテープ

トラッキングテープ

レベルテープ

トフレクメータ酎〕D

ブランクテープ

ファンタションテーブ

:市 7251 lSO対 抑

:市 7111(TY 71,lX)(SONY製 )

:TW子 131(SOヽヽ製)

:TY 308(TY 308X)(SONY ttj

:TY 7551(SOヽゝ製)

Note l lす the levol tape ts a■ew tipe(TY 711lX)ithe ne r

tttPe blanl tapo(TY 30SX)■ lso shollld bo 、lsed

口 To e n t e r t h e  t e s t  m o d e

Tヽherl ●nte ing eacl、 こdi11■iment ,■ode 【t is nlcessary lo

●ェter the tesi nlolte ftrsi

● Test mode

Tcmporarilv short― circuit conicctoI CN Ⅲ2 6(XTES,with

CN,25(DGND)oェ i thC MOTHER UNIT

At this timo “PGM‐  blinks in the dis,14丁

●1 5TP TACH●d,uStment made
l PFss the COUNTER RESET key Ln the test mode

At this tirneⅢ  ⅢTACH"  ap,cars O■  the displaF

2 Sct the TIMER switch to“ OFF"

● l  S T P  2●w a v e f o r r n  m o d e

l Press the COUNTER RESET key in the test mode

At this timo,  TACH" appears o■  lhe displz】

2 Set the TlMER switth to “ PLAY

3 fl、o osoilloscoPe W‖ l displar a 2/3 waveform in tho

PLAY nlode lf ti、 e tiacring is .。 ( proper17 adjuSted,

adJISt ti eヽ tracking by plで ssing the AUDiO ID key and

tlェ●CHARACTERよ eF (The waveForm (loos ェ 。t haVe

td roach 2/3)

● E r r o r  r a t。。h e o k  m o d e

l ln the tesi modc PIcss the OPEN′ CとOSE kel wi、 1lo

dヽding 6own tho REC MUT[■ er

At this time  “ EA0000" alld  “ EB0000"  appear in

tum in t陀  ●o■nter Tca ば  ille d■,Play

2 Set th●  Hocに lo play m曲 ,then press the MARC,N

RESETに ey to s,art collntl■ = erЮ rs

(“=一 ――――
Ⅲ
  a,pcarS)

The errors aro ● ounted for 10 seconds 、 Th‖e the deck

displays tho error rato value from tho A and B heads

i:、 1■in Tヽ ● 。rror rate is disPlayed in the sane

mannei as the ctrrent error rate counte=

3 Press tho MARGIN RESETと o】 agdi■ to restdit

● Recording ourrent adlustmeni mode

Press the COUNTER 180DE ko】 1, 1卜e test mode

At this timol Ⅲ3b" apすoals in the progrm ェumbei area

oす【he display

注)レ ベルテ ブ が新クイプのTY 711lXの場合は、ブランタテ
ーブも申FタイプのTY30BXを使用してくださ(、

■テストモードの入り方
各〕司整モードに入るためには ます

Ⅲ
PG M "が 点双する状態のテ

ストモートに人る必要があります。

● テス トモー ド

MOTHER UNITて,コ ネ ク タ CN12 6+XTEST) と  CN12 5

(DGND)を 一時的にショートする。このとき、'ィ スプレイに
hPG M"が

点滋する。

● 1 5TP TACH調 整モー ド

lテ ストモードの状態で COUNTER ftESETキ ーを,「す。こ

のとき デ ィスブレイのカウンタ 表 示部に
Ⅲ
TACH"を 表示

する。

2■ MERス イッチを
“
OFFⅢ !=する。

● 15TP 2/3波 形モー ド

1テ ストモートの状態で、COUNTER RESETキ ーを押す。こ

のとき デ ィスプレイのカウンター表示」“こ
い
TACH"を 表示

する。

2 TIMERス イッチを
“
PLAY"に する。

3 ,生 1大態にすると ほ ぼ2/3■ 形になるが トラッキング状態

が良くない場合はAUTCI Dキ ーとCHARACTERキ ーを押し

て調整する。(必すしも2+3波 形までならなくても真い)

● エラーレー ト測定モー ド

1ラ ス トモー トの状態て REC MuTEキ ーを押 しなか ら

OPEN● LOS[キ ーを抑すtこ のとき、ディスブレイのカウ

ンター表示郎に
HEAOoOo・

と
“
EB0066Ⅲを交■に表示する。

2F141状態にし、MARG[N RESETキ ーを押すとエラーレート

のカウント状態に入る。1表示は
‐
[―  ― ‐―

市
)

カウント8寺博は10秒で、エラーレート値をAへ /ド/Bヘ ノ

ド交工に表示する。

エラーレート値表示は 従 来のエラーレートカウンターを使

用した場合の表示と同様である。

3 い度スタートさせる場合は、MARGIN RESET■ ―をもう

度押す。

● 紀録電流調整モード

テス トモ ー トの状態で、 C O U N T E R  M O D Eキ ー
を押す。 この と

き デ ィスプレイのプログラムサン′`一表示部に
“
dbⅢを表示

する。

1 0
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● lniH a n z a t i o n  m o d e  u n t i a‖zat i o n  O f t h e  m e m o r y , C )

In the test mode press the lEI MODE key wヽ 】o holdh【

down the REC MUTE rey At thls tllno  い lN T  blink5

in tlle couェter alea of the displa了

Noto,

The l ACH adjustment valte tェ ot iltarea de efOre

TACII doで s lot need to be re― adltsted evell if yoH

initi,112et thC memorF IC VhO■  replachg the mentlry

IC(DISPLAY A DttT IC lml),al_yn perfom TACH

adlustment afte= 皿 tializllg the menorF IC in the

i■itiュlizatio■ mode

● To cancelthe tesi mode

To cancel the test mode, pttss the CHECK key on the

remote conireller or tuin the mt OFF角 = a short time

4-l Mochanical system adjustment

l Torque adi口 Stment

e Pur。 。se i

To stabi5ze the tape s contact 、 vith tile rotatill=

dr、lln

e sJl.,tcms Of mproper ddj■ stm●nt t

しarge takeヤ up torquc

■ Tape trtl■sit is uェstabl●

Smaモl tare一up to■quc

→ The tape can■ ot tte retound and stoPped

automatic」 ly or the casette is elected with

tatt sticklng out of the castttte

L‐ gc back tensio, torcue

→ Tape or ヽ e2d lS 飾 “ 事二

SmaJ ba■  to●豆o■ 【け que

‐ Tape t,Jsit ls ぃ |=5至

l Set ihe test mod。   (〔アMge 10'

2 11cuェ t the iorque tteter FWD (TW 7131ド

(Rゴer to Fi【 4-1)

3 PIess the PLAY key  and chock that 」 に  loHlu●  五

theplar mode iS Wittth the ttnge軒 縛住&規 u● ri

「ake―up iorquo: 13と 4 g 。 "

Bock tension to,quo1 8± 1 5 9  。ぃ

4 1f the take―■p torque is ■ot ttthn tre sp自 宮nにd理 ●

replace the drive gear assembly (rr page弱 ヽα17)

If the bact teぃ おn isェ ot wimh trte speclted ralge

change the ,osition of the sprhg lloo■ s

(Refer to Fig 4-2)

5 Pless the PLAY key then press the REW re■  to enter

the reFieW mode Co■ trm tre tolque is I■ 8Ji tt range

specified below

「oko一 up iorquo: 13と 4 g cm

Bock ten笥 o内 十orquo l ill± 2 g  om

6 1f ihe iaFe― ■p to■que is ■。t ミithh tho sPecifled range,

rePlace the drive gear assembly  (o pago 36 No17)

If the bacr t。 コsioA is ■ ot 、■thi■ the specined range

change the ,ositio■  of the sp=ing hools

(Refer to Pig 4-3)

● 初期化モード (メモリー Cの初期化)

テス トモ ー トの】末皆て、REC MUTE■ ―を1,しなが ち D

MODEキ ーを押す。このとき デ “スプレイのカウンタ
ー
表示

部に
“
N「
"か
点Jtする。

こ)fACH調 牲値についてはイニブャライズしないのて メ モ

リーICを初剃化 してもTACHttll韮 の必要はありません。

メモリーIC(DISPI AT A UNIT IC1501)交 j・時には初

期化モードでメモリーICを初期イしした後 必すTACH調 整

を行 うこと。

● テス トモー ドの解除

テス トモードを解珠するときは リ モヨンのCHECK■ ―を押

すか、電源を ■ OFFに する。

41メ カ系の調整

1 ト ルク調整

● 日的 :テープをい転 ドラムのヘッドに安定的にタノすさせる。

● 調整不良時のlI状 :

テイクア ンプトルク人 ■ テープ走行か不安定になる。

テイクアップトルタ小 ウ テープを取れすイートストップ

する、またはテープがカセ ント

からはみ出したままインェクト

される。
フ`ックテンショントルク大 ■ テープグメージ ヘ ットダ

メーブ。
水ッタテンショントルク小 ‐ テープ走そiが不安定になる。

1テ ストモードにする。(Cr 19ページ)

2ト ルクメータFWD(硝 =131)を 主岩する。(図4-1参 Xt)

ユ PIAY■ ―を押し、PLAYモ ード時の各 トルタが下この値てあ

ることをにヨする。

テイクアフブトルク :13主 49 oぃ

′(ラクテンショントルク :3± 159 om

4テ イタアクブトルクが規格内に入らない場今は ド ライブギア

よざ,(036ペ ージ No 17)を 変換する。
′`フタテンショントルクが規格内に入らない場合は 図 4-2の

末ネ0け 部の位置を調整する。

5 PLAYキ ーを押した後 REW■ ―を押し REVEWモ ードにし

て各 トルクが下記のlFであることを
rt認
する。

テイクアップ トルク 113■ 4g cm

′(ックテンショントルク :10■ 2。 cm

6テ イタアップ トルクが視杵内に人 らない場合は、 トライブギア

Ass■ (036ペ ージ No 17)を 交l●する。
′`ックテンショント,レクが規格内に人らない場合は、凶4-3の

バネ掛け部の位Fを 調十する。

1 1
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E n t呼 o」o  R oⅢ。「Ou d e

大口1● ―ラー方イ ト
Exた o日e Ro‖er 6口Oo  M。 1。r BttcにlS。l Serew

出,mD― う―ガィド    モ
~夕 ~ブラックット上めネツ ヽ

十
≡
　

一

'u“ o価 Aggv

ブルアームA●●V

Fig 4 3

T内 0「コ(o SO「ng
TRブ レーキⅢⅢ

SpⅢn9 Hook,u「 t

0′
fA‖け部

i ~

′

|`〕

十っ

~

F94H F19 42

2 rape path。 。nfirmation

● Purposc i

To co■ firm tllat tr e tape is correctltt ali=Ied 、mth

the drum assenЫ y Joad

● Symptoms 。 す imploPcr adiustmont,

Sound is interrI「ted, ■oise is g。ェeratedす or so■■C

qu●lity ts pooI

I Con■ ●ct the oscilloscope s CHl bet、 F●●n CN121(ENV)

and CN12 5(D6ND)on tllo MOTHER unt and conェ 。ct

the oscilloscope s cコ ヮ between CN12“  (SWP) alld

CN,25(DCNDl (Refer to Fig 4-4)

テープバス確認

目的 tドラムASSYの リードにテープがこしくおっていること

を章認する。

●

● 調整不良時のlE状 :腎がときれる ノ イズが出る、村竹が恵く

なる。

1 ,シ ロスコーブのCHlを MOTHER UNFTの CN12 1〈ENV)と

CN12 5(D6ND)R』 に、 CH2を CN12 4(S VヽP)と CN12 5

(DeND〕 PP5に接続する。(関4-4参 照)

―

‐
　

　

（
０

宅括岳す
。
↑
^

聯e↓森Ⅲ

川〃蛇 ll培格糧e
トルク強

1 2



DA口20 MKI

F。 4“

2 ヽ4ounl lヽ o lr211:二 = :■言=  ■Y7251

8 Plai lhe 12予 = :工 〔|= :こ i= = う  ☆ =■oど,:コ mode

(・r page te

4 ChecR i卜 t i、■■tftri at ihts lime on the oscllloscope

and l■aよ= strt t京 al【卜● d●g● ● of iamess is icast 80%

I Ref●= io ,ho【 o 4-1 4-2 4-3)

キDoま ●● of flatness=B/A X 190 (%)

5 if the degre●  oイ て1をiness ls loss th加 80% perfo■ m the

p●。(edure described h  Ⅲ  3 Tapo path adjustneni "

on pa=o 14

2 トラ ,■シ,テ ープ TY 7251 を とキする全

3 15TP 2 3五 杉モードてテープを ll生する。(019ペ ージ)

4こ のときの注形をオラロスコープで確どし ヤ すu度が80%以 L

あることを確認する。「写真4-14-24-3参 ul)

ヤマ担F_‐B/A X 190(%)

5平 坦度が80%以 下のときは 「3テ ープパスJH■J(014ペ ー

ジ)を 行う.

Pholo 4Ⅲ

Normal

正常時

Faur on tne Entry Sido

人口nl不良

Fauion tho Ext Side

出口側不良

oscmoscope

_'                CNll

10ヨ は    ,

こ 0的 1

Phい o42 Pho0 4々
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3 TaPo P21th adiustment

l RoH=h adjusiment of guides

l)Turn the entⅢ 、ide/oxi side rollor =uides clockwise

■siェ= the p:町face scre、7diVα  uIItt they tthtly iouch

the end and thon tコin then bacF abo立  one lotation

2)Tm the gHitt nange on the pullarm assy untll the

top sHIね oe of the flango is tali=ned with the top

arm shaft (Reた r to Fig 4-5)

2 FllF adjustnent of rolloェ  召■ide heiぶ t

l)Connect the oscillos● oゃoすS CHl bohTeen CN12 1(ENV)

a■d CN12‐ 5(D6ND)on the MoTHER unR ttd connect

the oocillos●oっo S CH2 betweo■  CN12 4(Sヽ VP)and

CN12-5(DGND) (Refer to Fig 4-4)

2)Mount the trackintt tape (TY7251)

3)Play the tape on the 15TP 2/3 、 7aVefOIIn mode

(O page 10)

〔ExR sido租 lustmentl

4)IIspoct the RF wavefo■ m lf it iesembles the

、ravoわ rIII sho、vェ in P)o〔o 4-7i tighteェ the o■it―side

101ler guido (Fig 4-6)(dboHt 1/8 rOtatio■ ) If it

resemttles the rヽaveform sho、In lII Photo 4-9 1。。sen

the exit side roler guide (about 1/8 ■otatio■)

[Eぃ(け s dO adiuStmonJ

5)ins,ect  the RF waveforn  if i r● 費mbl●s the

FヽaVeすOrm sho‐  Pholo 4-6 tittten the mt,side

roller gHido(Fig 4-6)(abtut 1/4 rotato■ ) If it

resenbles the 、vavefolm sho巾 コ ■l Photo 4-3 1oosen

the exit side roller guide 〈 abo■1 1/4 1otato■ )

6)Oboolve the RF ‐ vefoコュ 加 d repeat Steps 4)and

5)until the 、 7aVerOn■  i。。rs Lke the 。 ■e showm in

Photo 4-5

7)Press the OPEN“ 3LOSE koy and once he tape has

been ejected  rewat tllo procedures desc工 bed h
“
 2 Tape path confiコ matioェ

" o■
 Page 12

3テ ープ六ス調整

1各 ガイトの粗調整

1)人 '側 /出 「I側のローラガイ ドをカニメ ドライ六で 時 ち十「

りに艦く央さ当たるまで回した後、約 1日H=戻す。

2)プ ルアーム応 sYの ガイドフランジ上面がプルアーム中前の上

輸と一致する所までガイ ドフランジを回す。(国45参 照〕

2ロ ーラガイ ド高さ彼調整

1)オ ンロスコープのCHlを MOTHER UN[Tの CN12 1(ENV)

とCN12 5(DGND)十胡に、Cコ2を CN124(SAP)と CN 2ヽ-5

(DOND)間 に接続する。(図44参 照)

2)ト ラッキングテープ (TY 7251)を 芸者する。

3)15T2/3波 形モードでテープを再生する。(010ペ ージ)

[出日側調整]

4)RP波 形をrq plし、写真4-7の ようであれば出向t10-ラ づ

`ド (図4-6)を tlめ込み (1/8回 転程度)、写真49の よ

うであれば出向tRロ ーラガイ ドを授める (1/8 Hl転程度)。

[入口側調整]

5)R「 た形を観測し、写真4-3の ようであれば人口nlロ ーラガ

イ ト (図4-6)を 新め込み (1/4回 転に度)、写真4-8の よ

うてあれば人口側ローラガイ トを緩ある (1/41略 程度)。

6)RF波 形を観測し !■呉4-5の ようになるように上記4)、5)

を繰り返 し行う。

7)OPENrcLOSEキ ーを押 し、 旦 テープをイブェク トした

後 ● 度 「2テ ープパス確認」(Cr 12ペ
ージ)を 4Tう。

し

Ex i side Roいor Guide

出日Ⅲ10-ラ"イ ト

引腺蚊督y

子op surface。 ヤ6 ui3o Flon 9o

方イ トフランブ姉

FuH arm Assy

ブルアームAssッ

Top of PuH arm Shart

ブルアーム1距 常

Set 6 uld。

固定方ヤト

Hoight adiuSlmont Spr ne

t,じⅢ6uじ e Adiustment spttng)

高さ親動 ネヽ (ブルガイ 1護 本■ |

Cassetie wvoighi

カセットウェイト

Cosso(lo Tapo

カセットテープ

Fig 4 6

』…

En(,y sido RoHor Guia。

入0例□―ラ方イト い″oそoャ Brac(et Set scre、v

モータブラケット上めイツ

1 4

Fig 4 5
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● osm oscope Range:50mVldiv l ms13,v

Phoモo4Ⅲ  Mttim um RF Outputにve

RF出 カ レベル最大

Pholo 4-S  Enttt S do Guido Ro‖er Too High

入回線1ガイドローラ上げすぎ

Phoし 43  E巾 trr S do 6u de RoⅢerTooい 、

入日側ガイドローラ下すすぎ

β` ●:●45  23 RF Ou(puiし。v。|

■=工 方ウペル 2 3 (調 整完)

'ハ=モ●■7  Exi Sido Ouido Ro‖or Too High

出日u!ガイドローラ上げすぎ

Pho〔o4-9  ExR S de 6uide RoⅢ er Too Low

出日制カイドローラ下げすさ●

15
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3 F!Ae Ftd卜 lStment of pull guide

l)Play the beginning of a commerci。 1 120 min iape

and 、 et the CUEれ Ode by holdlng down the F ttVD

key

2)Check for i、 visting of the tape betwoen the pinch

ro■er and the pull guide by observing the !mage

of the m。 1。i bracket setscで w head reneCted on the

magnetic  surface of th●   tape  The  lelationshi,

bet、reen the renected ttge of tlle ttrew l cad and

the height of ille puJ印 血 e nallge is shown h F`

4 7

3)Slowly llghten the puJ tthde flange,turIImg it 180

3ogrees from is rough adJusted posilon,and condコ ぃ

that the aprarallcoば the rsa●●ted i■a=● coDimJOus!y

changes from (c)to (■ ) duri■ = this proccss

4)The■   、711ile loosening the pull guide Flange 180

degrees, co■ fin■ that tho こ ppearallcc oモ  the reflocted

inage conti■ uousty changes froコ  (a)to (c)

5)Tighten the pu■  gdde fl■ ■ge until lhe tllp edge of

the tape curis sligitiF and the scre、 マ ullage resenbles

ihe sha,e shown i■  (b) and the■  loose■ the fla■ g。

90 desrees

6)Set the REViE■ v mode bI Pressing and holdi■ g down

tho REW lrey Co■ fIIm that the tape does 、 ot curl

at P01AiS A and B h Fig 4-8

7)AFter coAfよ ■ing that the tapeム ■ot twttttt ai Poini

C in Fi3 4‐ 9 cneck the tape for ● 口、ung or bulttng

at Point D  (Nom al b ug●  , 的  ItOre man o5 mm)

3)Press the OPEN′ CLOSE ier and eject the tape Re,lay

the tape and ko● p■ng the FFWD■ ●y pr●苺ed down

observe the renected image of the screw heaC and

●onfirn that it has the stte appearance as sho、 7n

in(c)

9)Press and hold do、 ■n the REWVと ov and ●o●■nn that

tho tape ts freo from curling or t、 7iSting at Points

A to D

10)App17 ●  100■1■= adhesive to tho 6oす oW O■  top of

ti、e pu■  gtide r12■ ge and locl the screw

3ブ ルガイド微調整

1)市 はの120分 テープをPFl:し 巻 き始めてFFWDキ ーを抑

し続けてCuEモ ードにする。

2)ピ ンチローラ～ブルカイド剛のわじれ状態を、テ ブ 感性m

に映っているモータブラケットを にめているネツの頭の後

より観Rlする。(このときのネジの国の反射惚とブルガイド

フランジの高さの関係は、図4-7の ようになります)

3)|‖司笠した位置からブルガイドフランジをゆ,く りと100°

ltめ込み、その過程で反射像が。からaへ と述統的に変化し

ていく様子を確認する。

4)次 に180°緩めながら反対像がaか ら●へと連続的に変化し

ていく様子を確認する。

5)テ ープの上エッジが但かにカールするbの状態まてブルガイ

トフラツシを締め込んでいき、そこから的
・
緩める。

6)REWキ ーを押し続けてREViEWモ ードにし、は4-3の A rj

B辛卜にカールの知いことを確認する。

7)そ して図4-9の C部 でテーブのね じれの無いことを竹紹 した

後 D部 でのねじれ お よびふくらみ状態をn「ぷする。

(通‖105m■ 1以卜)

8)OPEN′ CLOSEキ ーを,「し、 ■ テープをイジニクトする。

次にれ度テープを再生 し、F FADキ ーを押 し続けてネツの

頭の反射像を観測 し 。の状態てあることを崎紹する。

9)再 4J こ R[Wキ  を 押し杜け、A～ D各 」;のカール、および

貿3しれか無いことをにどする。

101ブ ルガイドフランジエ面のネジ部にネツタイトをつけてネ

ウ0ッ タする。

V hen Ⅲ 9ヽ 十ヽo● 11octol o■ 1いo so的 wヽ ho lm● go o'

いヽo so● w appedる o内 tいo(ape

光わヤ十ラt,■ (卜 と言りいなテープ トに強る。

F19 47

⑥

|ド

―◎
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PuⅢ arm Asttmb y

ブルアーム^、ッ6uido FlanOo

ガイヤンランラ

PuⅢ o「市 Assembけ
ブルアーA Assv

局g 4 8

4 2 Electttcal system adiustment

l TACH adiuStment

Exl olde RoWer Suide

出日側B―ラガイド

42電 気系の調整

ヽ 主
ヽ

Fig 4 9

● Purpose t To match the recording oosltloェ  with tho

t∞● fOrIェat

● SImPtoms。 す improp∝  adjustment,

TaPes  recorded  o■  other nFtChnes  ヽ ュマ●

1ェle■1迪ttent sound or noise increases and the

卜lUT, comcs o■   (Tapes iecordoJ 。 ェ this

unit peiform witllout problems)

i Co■■ect iho oscilloscope S CHl betwo● n CN12 1(ENV)

and CNⅢ 2 5(DOND)on the MO¬ lER unに and co■ ■eci

the oscilloscop● s cH2 畦 t、veen CN12-4(SWP)and

CN12-5〔E16ND) (Rettr io Ft 4-10)

TACH調 整

自的 :キ=録位置をテープフォーマットに合わせる。

調整不良時の定状 イ也機で録首したテープで首切れ、ノイズが

大きくなりlv4UTEがかかる。(向ユ録再で

は問題な ,ヽ

1

●

●

1 ,シ ロスコープのC H lを M  O T H E R  U N子の C N 1 2  1 ( E N V )と

CN12 5rD6NO)間 に  CH2を CN124(S,VP)と CN12 5

(DGND)間 に接続する。(図4-10参 hl)

↓
F「。nt

0 -― P●

A12               cN,Ⅲ

l     i

℃503 □
c50,

Fig 4■ 0



A・20 Mk

2

3

4

Sol tho 1 5TP TACH adlllstDlent m配 o (Er page 10)

Play the trackhg tapo(TY 7251)

Piess the SKlP key〈 “い屯研 「BH)to atttlSt So tllat tlAo

RF 、7aveforn ma lKer poま tもn bocmes 650″ s=20″ s

flon the droっ  ば  the SWP watetorm

(Refer to Phot0 4‐ 10)

5 Press the EXECUTE key to store the adJustmeIIt daia

ln the memory

2 15TP TACII調 整モードにする。(ET 10ページ参照)

3 トラッキングテープ (TY7251)を 再生する。

4 SWP波 形の立ち下が りからRF渡 形のマーカーの位置が

650/s=26″ sになるようにSttPキ ー(HHま たは,H)を

押して調整する。(写真4-10参 照)

5 EXECUTEキ ーを押して、メモリーに書き込む。

注)TACH調 整はマイコンによる調整て、調整データをメモリー

に記憶させる構成になっており、調整核は、必すEXECU花

キーを押してメモリーすること。Note i

Th● TACH adj■ stnent is Perfoコned

and the attuStDle工t data is stored

performing the adlustDlmt,be sure to

ker to S{。 re the datd in memorF

by nllcroProcessor

in memorF  After

press the EXECUTE

Oso“los∞po Parlgo:

CHl:AC500加 Vd立 0 1 msld立

CH2:DC5V円 予 sヽ ggerl

M●rk●r

650″ s=20″ ゃ

|

C141

ENV

CH2

TACH

ISVVP,

lTr 99o「】

Drol ofthe SWP wavoわ 「In

SWPの 立ち下が り

Phole 4‐10

18
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2 AT reoording current atlustment

● PHrpose t To obt‐ the id復 コモordulg cllrrent vttuc

● SImptoms of imDroper adlustmenti

Sound is モ ntettttttt(tECkHlg can■ oi be

obtai■ed)or ioseお geno,礎 住

l Co■ ェect the oscmoscopes cEl beween CN12‐ 3てPLENVl

and CNⅢ 2 5(6ND)o■ the Mtl■ lER umt ana CKIu eci th●

oscilloscope s CBtt betw∝ n CN12‐ 4 1SWPl anKI CN12‐ 5

(D6ND) (ReFer to Fttg 4-11)

2 Set the recordhg cuFent 4dlコ Smstlt rЮ de

(1了page 10)

3 Play the leveluse test tape (TY‐ 7111)aコ d recorKl the

voltage vaHe at PollSts(a)and (b)on tlle wavef● Im

(Refer to Photo 4-11)

4 Co■ film that the blank tape(TY_308)htt IIot becr

used or has a■  岬 used Pomo■ Press the REC ic7 and

then the PAuSE keェ RecOal勧 ● 笥ごュ江 士om the nts

buIIi n trans■ ■tter o■ the tape for 30 1o 60 seco■ 3ミ

5 Stop the recordng alld rewIId thc recorded pomcII

of thc tape Co「 fiHn tlldt い o l●vels ば  tllo r●prodllced

wavefom ar● nith血 1/2■ '5/-20%ofぶ 、L(う ald

(b)recorded accordir【  的  the Frocedure dcschbed in

Step 3  (Refer to Photo 4-12)

6 Wie■  thc rdues drF o lt豆 礎 tho starldarこ sIIntly tum

VR305 (Fig 4-11)on tho RF unlt ttr A head or VR302

for S head, and record thc S=■ att a=al■l o■ all uF uSed

PortioE of tape ConfmH tte le口 t遺 基 de― boこ II StoP 5

7 Repeat Ste「  5 抑 d 6 抑 d mak adlllsmellis uIItil the

valucs are withn tIIe sta■ dard

Note t

rょ。u=h vR306 and VR301 (Fi= 4-11)on the RF unt are

the PCM「 ecordェ 【 ch eni 4djぃ IEttt ioFtmO的 rAr● ad

and B ヽ ●ad adjustme■ 〔 占  轟  ■●c― h ヽ 一 連→ it ts

already set for i工 e si燕 ●Id "● nt

2 ATF記 録電流調菫

● 目的 【記録電抗を最適値に合わせる。

●調整不良時のlL状:子がときれる(トラッ■ングがとれない)

ノイズ (プツプツ音)が 出る。

1オ シロスコーブの CHlを MOTrsER UN Tの CNⅢ2 3(PLENV)

と CNiみ S(DeND)間 に、CH2を CN12イ (SWP)と CN12 5

(DGND)阿 に接続する。(図4-11参 照)

2記 録電流調整モードにする。(010ペ
ージ)

3レ ベル舟,テス トテープ (TY 7J Ⅲ)を す■ し、波形のa、b部 の

電圧値を記録 しておく。(写真 4-11参 照)

4ブ ランタテーブ (市 も03)が 大使用、または未使用部分である

ことをnE忍し、RECキ ーに続きPAuSEキ
ーを押 して30～60秒

田、本機内蔵の発振器でテープ上に信号を録市する。

5録 吉Ⅲ止後、録首 した部分を巻き友 し、Ⅲt波 形のレベルが L

だ3で rlnし てぉぃたレベルa、もの1/2■ 25/-20%以 内て

あることを確認する。(写真 4-12参 hl)

6期 のときは、Aヘ ットはRF UNJ「の VR305(凶 4 11)、 8

ヘ ッドはVR302を 少 し同してからブランクテ
ープの末使用f12

分にF渡 録市 し、 L L5を 確就する。

■ 上足5、6を 、規格内に入るまで繰 り返す。

二)RFUN T内 にあるVR30S、 VR301(図 4-11)は Aヘ ッド、B

ヘッドのPCM記 録電流調整】〕ボリュームですが、標準電流に

赳筆済のため特に担警は不要です。

↓
FЮ nt

的  [的 Pe

セ             仰 1 1

F4n口
cml

取 411
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【 ]Reに rence参 考

● OscH oscope Range   CHl !05Vア div

[CHl1l V/dV〕
CH2:5Vtt v

1鉾〕
CHl

CN12 3

PLENV

CH2

お中ｍ「〕　帥いｍ　　ｃＨ２碑ｍ

1′2bと盗
e/6(ATF)

20
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3エ ラーレー ト確認

● 目的 :正しいデータのP,■

● 不良晴め症状 :首釘飛び、ノイズが出る、メーターが張れな

い 。

1エ ラーレート測定モードにする。(Hr 10ページ)

2フ ァンクションテーブ 〈TY 7551)を再生し、エラーレートを

確認する。

ユ Eror● l●oheck

● Puoset To ● eprmuce th●  ●●rrect dati

e sP・ ptoms oF llEprOper eror rate:

Unts shわ s dunng pla7baCk, n● ls。 ヽ

generated or tleter dOes n。 こ 。sclllat0

l Enter the error rate checi modo (o pa【 o 10)

2 PLy the flIIction tape〈 TY 7531)ar.d Check the oす or

rate

NoL:

The cttr rate count は es 10 seconds to conPIcte To

check aml,pゃ s the MARelN RESET key

EGulds t●  工o的r Rate]

If the"丁 rate,o■ ,verag●.is航 せ血 崎o dlgIほ there

is ■o problem

lf it is within tAree diats,the eror is cKIIIPletely corrected

and doos not prod■ ce noise

lf it is foコr digits or nore,ェ oise may occur

と)エ ラーレートカウントは19移で終了します。

再度測定を開始するときは、MARetN RESETキ ーを押して、

おスタートさせてください。

[エラーレート色の目安]

通常エラーレート■は、J殉 して2ケ タ以内に人っていればまった

く円癒ありません。

3ケ タ以内であれば、エラーは完合に:J工されノイズとなりませ

ん。

4ケ タになると場合によってはノイズが発■することもあります。
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5,SELF=DlAGNOSiS,ERROR HiSTORY DiSPLAY FUNCT10N
自己診断/エ ラー履歴表示機能について

The s● 1す―dia印lostic fHEctioェ  dlsplays erttr codeS in the

PNo area oi the displar ヽ Then the MARG,N RESET trey is

Pr●5Sed after aュ  error 。 ●cHIs

Bocau、 e the error data is stored in l■ elnorv“ eiror coむ es

ca■ be recalJed ev● ェ if the power ● 。rd is dis● ono●●ted

bi following the pro●odure described bebw (Erio■hsioェr

diSPlaF fullctio■)

l S●l the test modo  (g Pag。  10)

2 13ress the P● ■lr key on tlle remote controlle= io ente=

the error history disrjldF mode

TIle disPlay in the error history disPiay mode is as

il■strated belo、 T !

E rЮr h  sЮt t  N o (い
一, E l  h o x o d o o  m aけ

(OA and l A are disptayeむ容 0_and l_)

エラー履歴No(01～ lE 16遣 致)

“Eし6A lAは0_ _ヽと表示されます)

Microoom mode

whon tho orЮ r occurro3

エ ラー時のマ イコンモ
ー ト

自己診断機能は、エラー発′に時にMARC N RESETキ ーを1口すこ

とによリ エ ラー祀号をデクスプレイのプロクラムナンア`一夫ホ

刊すに友ホさせる機能です。

エラーデーターはメモリー記にされるので、エラー発生後、「[加

コートをコンセツトから拡いても 以 卜のjl作をイiうことにより、

キ度エラー記号を表示させることができます。(エラー履群表示機

古ヒ)

1テ ストモートにする。(α 10ベージ)

2リ モコンのPeMキ ーをすドしてエラー履圧表示モードにする。

エラー履歴表示モートでは 以 卜の□のようにディスプレイに

表示されます。

SP′[P mode

when the orrt r occurreK

エラー時のS P  L P

Fs(kHz)

when tho orror o●●u rred

エラー時のF s ( k H z )

Error code

ェラー記号

Moohanteai modo

when the error o● ourrod

エラー時の メカモ
ー ド

X When tiェ ore is no ddia in the errer llistorF (if no errOr

has o●cwred at all) “ NOERRⅢ  blinksす ol three socoェ dS

and the errer hisiory mode is not ellteled

The d● ●■ dis,lays Crrors startllェζ With the most rece■ 1

o■c 、rien the deck is in the cllor hisiory noむ e

Refer to tic follo、 villg table for crror cedes mochanic述

modes and microcom modes

エラーほ圧にデ タ がflい解とき (エラーが 度 も発として

いないとき)は “NOERR"と 3秒切点茂表示するたけて エ

ラーE性 表示モートには人りません。

エラー)d柱表示モ ト に人ったときは  呑 最初のエラーか

らよ小されます。

エラー:せ号 メ カモード マ イコンモードについては 以 ド

の表を参‖1して 下さt、

※

―●●  ● 000   お    的 0● ●  ●  ■  oヽ 立 内 l tl― ・>・ iAtti O

Wnl予 = ●>● にIP ロ

〔内^●= ●】 ●NO  〔 コ
知Ⅲ O い 0"A口

ⅢrⅢⅢし, t r m ,  I tロロ匝m田 口,

「口1,■ 1ロロ「口m口 ,Ⅲ口twwEDl

m 印 口 l H t t “ … 印

白■ ― … 1‐ ― H B ●的■,

ヽ ヽ
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u   . M e c h a n  c a i  m o d。

〕打echanicaI

Inode
Coェtents

01 STADBY

02 STOP

03 Foぃ ,‐ d Pし Yヽ

04 Rovelsc PLAY

05 CUE

06 REVIEヽ V

07 Folward Pと AY/Lヽ USE

08 Roverse PLAY/PAUSE

09 「F

0 RE予 ▼

OB REC

OC ItEC/hヽ USE

OD いF REC

OE Emer=e■ cy

OF Reset

● メカモードについて

メカモート 内 容

スタンアヽイ

02 S iOP

03 フ十ワードPLAY

04 リン`一スPLAY

05 CUE

06 REVIBヽ iヽ

07 フ ■ワー トPLAY/PA u並

饉 サフ` 一ス PLAY/PAUSE

∞ FF

e REW

O B REC

∝ REC/PAUSF

OD AF REC

OE エマージェンシー

OF Jセ ット

3Ⅲ ■h  t h e  S K I P宝●丁 ( H k o r引 H  Ⅲ i t  i s  p O S s i b l e  t o  cヽc c (    3  S K Pキ ー ( H Hま たは料 )によリエラー般 4 rをとった,  さ
111● error llistofF br advancing or going bacr thi。 ■4h       ル 'ヽ)1まったりしてよ′I(させることル(てきます。 エ ラー1担雄 N。

t h e  h i s t o r l  d i s P l a r  E r r o rヽi s t o、N o  l  i s  t卜●。l d e s t     “ 1 " か`止 も世「いエラーて 数 か火きくなるに従→て け 近のエ

o l r o r  a I I d  t h e  l a t t e s i  n u m t t r  t t  t h e  m o s t  r e●e■t  l h e     ラ ーを志l lしています。工,一 F l  l■は止人3 0 1 Pはて|せ■するこ

deck● an sめ re■ p t。 31 e可 OrS                    と がてきます。

4 どrror history can be cleTed conpletelγ (soュ o errer    4 REC MUTEキ ーを押しなからID MODEキ  を 押すことにより
hlstory is present at aJ)by pressing the 10 MODE    エ ラーE歴 をオールクリア (エラー[lIIデ ータか↑くJHい状態)に
束oy whilc holdhg do、 コ the REC MUTE keF            す ることがてきます。

5  T h c  e r i o r  h i s t f r i  m o d oとq u l t  w h e n  o t h e r  t e s t  m o d e s    5他のテス トモード ( T A C Hヨ日整など)に するか、 リモtヨンの

a r e  e■i e r e d  o r、h o●出e C H E C K  k e y  oェt h e  r e m o t e      C H E C K■―を押すと、エラー曜陛表示は終了します。
controller is pr● ssed
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● Micro6om mode

4ヽ1crocol、

1、、ode
Processed contents

lllicroてて,■

1■od●
Plocossed co■ lentヽ

「ticro(om

ぃode
Process■d てoIェLol tヽS

10 STOP 十 江ヽS Po、「―r●cording of Start lD

1 1 PALY 一MS 41 !osi―recording or Skl, lD

12 R●iersc PLAY 所。さこ【■ nu11lber ttarch Start,Siゎ  IEl αasurc

13 CtE ATtt search EIId D ertture

14 REVlEヽ , 2 4
Nコmttcal input Jl the STOP

mode
“ End ID re・ ordin=

15 FF
Numeical input irl the PLAY

/PAUSE mod●
45 Post―recorllェ= modo iransitioェ

16 REVV Progan checX R●●ording

17 PAuSL Elld searcll REC ヽ ■UT■

TaPe end 28 STOP→ REC ttuse REC PAUSE

Tape to, Post―reCording of Start D 鶴 Posi―recolJing of Starl lD

1 Tray closc 2 Post―recording of Skip D 8 4 Post―recording 。す Skip ID

lB 1la】 oP●ェ 2B Start,Ski, ID erasHIo ind ID erasHIe

lC Ca,setie lodang 2C End E erasure 鶴 STOP― RiC pdlse

lD Cttsette e3ect 2D E■6 1El recordin8 REC moお ior

lE TaP● め reattg 2E PB Inode transtilo■ 8 0 REC m。 使  irmsFlioA

lF PぃIcr―oII ‐ t1411ZatSon 2F Emergency

● マイコンモー ドについて

マイコン

モ   ド
処 理 内 容

マイコン

モード
処 弾  内  容

マイ= 1ン

モード
処 理 内 容

10 S■3P理 ■MS処 理 4 0 スタートDア フターレコーディング

11 Ph工i処 理 一 Sヽ処 理 スキップDア フターレコーディング

12 り′ヽ一スPLAY処 理 曲希号サーチ処理 スタートIEl、スキッブDい 去

13 CUE処 理 ATIMEサ ーチ処理 43 エンドID油 去

14 REVIEW処 理 24 S■OPU争の数年入力 44 エンド[D記録

15 FF lzL型 あ PLAV!PAUSE]↓ の数字入力 アラターレコーデイングモ ド ll移

16 RFW処 理 プロクラムチニ′ク延理 婦音処理

17 取 UヽSL処 理 エンドす―チ処理 31 REC ヽ 何 TE女 Jせ

13 テーブエンド処理 S■OP→ RECポ ーズ 32 REC PAU買 煙

19 テーブト′プ処理 スタートDア フターレコーディング スタ ト Dア フターレコーディング

1 トレイクローズ処理 2 スキッブDア フターレコーデインダ 34 スキップIDアフターレコ デ ィング

lB トレイオープン処理 2, スタートD、 スキノブlD消去 エントID消 去

lC セ々ットローディング処理 2C エントID消よ S■OP >RECポ ーズ

とD カセットイジェクト処理 2 D エントD;せ掌 87 RECモ ニター廻叫!

JE テ プ スレディング処抑 2E PIモ ーhtt移 鶴 RECモ ード推移

lF パワーオン初期化処理 2F エマーンエンシー

24



● Error codes

EIror

Codes
Error Condton Posstbie rcttsol、

1

Abnorinal drHm

rotati。■ error

Tヽhen staning 〔o rotate t eヽ div:■ :卜● Sヽヽ P

si印劇 芭 noi pr砲」c由 すo=? 章 ぐo,低

DI!:■ does no( rotate

● ユd■●reコ=で of the tapゃ  boc`usc of colldensation

e coHi=t: d.す “t ai Cヽ 3 or til中 tとpe is ca、1=ht

● Hじ モor ttr● I tefect

● Entrant● of f。:■i=■ 5ubsittl、C0 0r dof●●1 コヽ the

dコ m moio●

● D●feci n the dttm FG m,11■ er circui【

2
SWP ttal と  n。 ( preduced す or 0 43

s印伽低 ■■t h e  F F / R E V  m o d e (く lる O n l )

Ab lorl■al decr_. h the mm roiatioA Sp● ●d

● Excess loこ d oE い O ia辞

3

The d uII servo lo● k is unlcckod br 0 12

seco■ds 、Ih‐n the drum is iotathg at tho

standard ゃ eed

The drum seno is coコ i■= apart
● Excess load on the tape

● A曲 。rence of the tape

● Noise oェ the drun FC

4

Abnormal reol

rotation error

h the PLAY/REC/CUE/REVEW 〈 く

16X) mode n。 11■er re。1 ,trise ls ploduoed

for 5 seconds

Reel table does not rotat●

● Defoct in the mo● hュェ15m

● DeFect in the reci p■ lse goIェerati。1l ctrclllt

5

}n the 16X― speed CUE/Rじ VIEW modo

neither  reel  pは。  is  produced  for  1 25

seccnds

6
In the FF/REW mode neither reol ,ulse

is produced fo■  15 seconds

7

Caド tan eror h the コlaF rDOde the callstan FC ,uls● is
not produced for 2 seconds

Capsttt motor d9es ■ ol rotale

e contactは ゴ∝t at CN4

● Defect lll ille m。 lor driver

● E■tra■ce J a folnagIJ obl∝ t or a dcた ct in t丘

capsta〕 motor

e Detttt h the capstan FC al■ ,lifier ctrcuit

―
「
―
―
―
―
―
―
―
―
―

0

J

I DA口20 MKI

D

J

J

●エラー記号について

エラー

記号
内  容 発 1` 条  件 播到される原四

1

ドラム回は泉有エラー ドラム団HF立ち ■プ時、SWPイ=,が 2秒問発生
しない場合

トラムが回転しない

● 塔岳などによるテーブ張り付吉
● C 3ヽ接触不良 テ ープ巻き込み
● モータトライ末―不良
● 異物混入、 ドラムモーター不良
● トラムFGア ンプ何蜂不典

2
FF/REW時 、SttP信号がO f3砂PHH発′!:しな(

場合 (てIあっm)
ドラム回転数の異常低 F
● テーブ資市が大きい

3

トラム定連回転■  ド ラムサー■oン タう`012

砂間はすれた場合

トラムサーポはずれ

● テープ負荷が大きい

0テ ープが張り付いた
0ド ラムR3に ノイズが来っている

4
リール回転異常エラー PLAY/REC,C旺 ′RE ■ヽEW(く x16)時  ど

ちらかのリールバルスが5秒い〕発生しない場合

リール台うヽ回転 しな(ヽ

● メカ不史

● リールパルス■成回路不良

5
16信速度のCUE/REVEW口 ,にどちらかのリ
ール末ルスが125秒間発化しない場合

6
FF/REV時 にどちらかのリールバルスが15秒

間発生しない場合

7

キャブスタン異常エラー PLAY時 にキャブスタンFCパ ルスが2秒閣発

生しない場合

十■プスタンモーターカH●trしない

● CN4芸 触ネ良
● モータードライツ`一不長
● 共物混人、キャプスタンそ―ター不貞
● キャブスタシFCア ンブ同24不真

2 5
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S,GNAL PRCCESSlNG SECT10N

信号処理ブロック図
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サーボ系ブロック図
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SYSTEM CONTROL SECriON

システムコントロールプロック図
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DAH20MKII

PARTS L:ST SECT:ON

む

J
N C 8い｀

●PC b6ad6gh印 加 印●― ― 離 土

●Ptt m8,日 輸 Ⅲr●qu●●b確 ― 色h

●A● 印 配 s th口'韓統 rB arjd串 田Lb8ほ ― a

CBgrgm● ●●mttnd h thtt marjua    ‐

●△ 随施 m a r b d  w t h  t hもヨg n  3●中 ―
T h●y  m t t  L  t t p L 6 6 d  W R h間o陶 ― ‐ⅢⅢ ・

the apP内的 的 1敵and e lHj‐― いい申印中止

●PaRg net shewn in ho Psm険 に o,PBh噂 申 ,

hawng ne四 値 numbers.■ ぃ 口Ot ttem純 自 ぃ い 軸 口 げ

PaRg            ‐

●Pat丁 口m歌 ●att b●uB●」oⅢ Ⅲ8曲。Ve●bn由的的

[」コJAPAN[US/C卜USA/CANADA[E]:EUROP[〔UK]」上K

注 意

●プリントヨ壊回は部品面が示されています。

●,印のヨこに輸鯛か若干かかります。

あらかじめご7承 ください。

●寄準ogEhコ ンデンサーは省略してあります。

回路国セ●照してください。

●△印は安全工車部品です。

支機する時は必すティアック指定の部品を使用してください。

●リストされていない部品は原則としてす―ビス性裕部品として

取扱っていません。

●tn先

[」卜JAPAN[USれ]:usA/CANADA[E〕EURCPE[Uk』uK
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7=EXPLODED ViEWS AND PARTS LiST
分解図とパーツリスト

EXPLODED VlEW-1

趣卜
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DA・・20 MKII

EXPLCDED ViEW‐ 1

REF N0 PARIS N0 DESCRIPT10N

l- 1
-ヽ 2

1 - 3

1 - 4

1- 5

1 - 6

〕
一

1 -

1 -

1 - 1 0

1 - 1 1

1 - 1 2

1 - 1 3

1 - 1 4

i - 1 5

1 1 6

, - 1 7

1 - 1 8

1 - 1 9

1-20

1-21

〕-22

1-23
1-24

1-25

,-26

1 27

1 28

1-29

1-30

1-3,

1-32

1-33

,-34

1‐35

,-41

1-42

1-43

1-44

1-45

,-46

Ⅲ9六〇5555100
Ⅲ9A05553600
■9105552300
49A06597400

な9A06597500

,9A06597600

△ 9105557900

A 9100205200

△ 9A05558200

△ 9105559200

△ 9A01964500
△ 9A05551300
,9A05555200

9A05551800
,9A06600000

△ 9A05553400

△ 9A05558600

△ 9A06598800
,9A06592800
Ⅲ9A05554500

中9A06599900

△ 9A05556300

△ 9A05558900

Z  ヽ9A05560100
Ⅲ9A06593800

Ⅲ9A05550400
49A05548700

,9A05554400
Ⅲ9106599800

Δ 9105553500

△ 9A06535700
19106599抑 0
■9六〇5552900
,9106596500

RAC( AN6[[ し

SPAC[R

BOH‖EI ASSY
REAR PAttEL(F〔) [J〕
REAR PANEL(FE) [uS/c]

REAR PANEL(FE) [Ei UK]

STRAI世 RELIEF [E UK〕

STOPPER CORD 〔」 uS/c]
POH[R CORD 7/PLU6 [E]

PO中[R COR0 1/PLUG 〔UK]

AC CORD [」]
PO‖ER CORD [uS/c』

RACk A田6L[ R
P9VER BUTTOH

PO平ER S7 u田T

CAPACITOR SLEEVE A [E UK〕
FuSE (2 5A) 〔E uK]

FuSE (2A) 〔J uS/e3

SPACER
8ASE PCB

TRANS UNIT

POWER 「RANSFORMER tUS/C]
PO‖ER TRANSFORMER 〔E UKJ
PttER TRANSFO附 ER[↓ ]

OAT ttECHA ASSY

CASSET子[ |‖STALAT10N UNlT

STRAIH RELIEF

MEC‖A STAY

Po中[R ulll「
FuSE (1 6A) 〔E uK3

Fu軍 961):」 ●/Ci

的子‖ER UHiT

cusHloH R

SPACER(A)

HAl日 Cld iS(F〔 )

Bl常DER(軍 3 90H)

TAPE〈【〕

LE6 CAP

SCRE‖ COVER

COHNEC10R 酎  5P

HEADP‖OftE U出IT

ROTARY K村OB

DISC 6UAR0

PLATE 6HD

HP HO[DER

SCRE中

SCRE‖ B8T30P080FCC

SCRE‖ lBZ30P060FCC

SCREW〈F[)

SCRE叫 8B130P060FCe

SCnE7

,9105556900

,9A06596600

9A05551000

*9A06590500

とOA06597300

■9A06600100

9A05551900
*9A06595000

19A05554800

,9A05554600

中9106590900
な9A04i88400
,9A00941700

Ⅲ9105552400
Ⅲ9102151500
,9A00930300

31
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DA・B20MK

EXPLODED VlEW‐ 2

REF 田0 PARIS出は DESCR,阿i口

，

２

３

４

５

　

６

７

３

９

０

２．
２．
２．
２．
２．
　

２．
み

２．
２．
２．

49A06599810

9A05551900
,9A06598710

9A055S1600
■9A15555400

49A06600200
=9A05553000

■9A05552000
Ⅲ9A65555300
,9A05552100

49AOSS55500

,9A66654900

■91055550t0
,9Alb55261 0
■9m66558t0

39A05773310

9A1573201
49A06595100

■9105556700
本9A05555300

埼720254101
●9105555600

910S651700
■9A05552200

DlSPLAY A U門[T

80TARY 【日08
D l S P L A Y  O  U 8 1 i

8PERAT,0日 BUTO日

m S L

VR u‖II

cus‖lo日cR SPOlte[)
Ft F,LTER

PAlrEL STAY

Fと LEttS

SERS9R LttS

COPPER F91L TAPE(じ

COPPER F01L IAPE(ゆ

SPR,16(STEEL)
醐  ESCUI‖EO‖

mR STAB,Ll ZER
mR

mO‖ PAN[LaLl

PLAT= GH9

LED LEドS l

HAに PLttE,TA壁赳 (S)
LOWER H9LD

VR RHOB

LOVER PAHEL

2-1,

2-12

2-13
2-14

2-15

2-16

2-17

2-18

2-19
2-20

2-2,
2‐22

2-23

2-24

■9105550800   SCRE‖
■9100930500   SCRE‖
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EXPLODED VlEW‐ 3

REF N6 PARTS N0 OESCR,PT10N RttRKS

3  1

3‐2

) 3

3- 4

3- 5

■3A05547300

■9A05547800
を9A05547的0

9A05547300
■9A05543抑0

■9105543400

9195543800

9A05550000
■9A05548900
■9A05549000

■9A05549300
Vacant

9A05543400

910554eS00
49105549600

49105549700

49A05549800

Ⅲ9A05549900
49A05550200

承9A05550300

9A05550100

ネ9A05546300

■9A055,2000

■9105546900
■9102916700

=9105547000

■9A05547100
49A05550500

Ⅲ9A01250600
Va●ant

9A05551200

9A05552500

9101923100

V3●Ont
■9A95548700
49A05550700

よ9A05547600
本9105547700
米9A05548200

*9A05548500

*9105548600

1t9人05548000

Vacont
Ⅲ9A05547200
=9A06593800

,9A05550600

WTOR PULと Y(PIH)

FLAP SPRI‖6(FE)

CASSET「[ OAMPER

BELT(RU8B[R)

GEAR S10PP[R

CO出TAIN[R P[AIE

COllNECTING S‖AFT

TRAY(ABS)

FLAP(ABS)

CONTAINER

MA I付 RACK PLAT[

2-T,"ES GEAR

SEAR A
PULLY 6[AR

SHAF「 出0[DER

MAIN RACK PLATE

CASSETTE HOLD[R
SIDE PLAttE L ASSY

SIDE PLAttE R ASSY

PUSH SWiTCH

SCRE‖

SCR=‖

S C R E常

SCRE‖ BBZ26P060FMC

SCREけ
FLAR6E ‖ASHER SCREW

IASHER

‖SllEF

FLOAi Sい国

SPRl幅 にCHA ttLttR

的FOヽと00【コ6

SIfLAl日 REL[[F

8:出0[R(S【8-90BK〕

CASSmE Pに SSuER SP

TRAY SPRI常6

00ftNE付1出6Sは FT

TOPE PLAT[

REAR STAY

CONNECTOR ASSY SP

TAPE

DAr 'にCHA ASSY

とEAD Uft'I SHD

3 - 1 1
3-12

3-〕3

3-14

3-15

3-16
3-17

3-18
3 1 9

8-20

3-21

3-22

3-23

3 22

3-25

3-26
3-27

3-28
3‐29

3-30

3-31

3-32
3-33

334

9‐35
3-38

3-101

3-102
3‐103

3-104

3-108

3-106

3-107

3-103
3・i09

3-110
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EXPLODED Vに W4

REF N0 臥RTS N0 OESCR IPI10N REF N0 PARTS N0 DESCRlPT10N

米9A05526100

9A05523700

■9A05515600

9A05523600

9A0852調00

9A06417200

9A05525700

9A05528000
49A05525900

49A05525800

,9A05526500

9A96593700
,9A05524000

Ⅲ9A05524300
49A05524200

4F9A05524300

9A05524400

9A05524500
本9A05524600
ネ9A05524700

と9A05525100

9A05525200
と9A05513300

,9A05520800

と91055'9500

ま9105522500
■9A05522600

9A05522700
Ⅲ9A05522800
1F9A05522900

i9A05523000

■9A03523100
Ⅲ9A05523200

9A05520300

9A05520400

9A05520500

9A05520600

9405520700

9105521000
■9A05521100

Ⅲ9A05521200
と9A05521300

9A05521400
承9105521500
X9A05521600

CLHPER

S,iTCほ

COHft[CTOR

S'l CItt

EHC00〔R

mTon

SOLEROID

R=CL SEllSOR

END SENSOR PCB ASSY

TOP SEllSOR PCB ASSY

CARBOll ttESiSTOR

DRuM ASSY

BRACkET ASSY

Att ASSY

ARtt ASSY

AR‖ASSY

DRIVE GEAR ASSY

ARM ASSY

BASE ASSY

TAPE GUIDE

BRACKET ASSY

BAND ASSY

PLATE

DRACXE子

STABLIZER

4 1 1

4-12

4-13
4-,4

4 1 5

4 1 6

4-17

4-18

4-19

4-20

4-21

4-22

4‐23

4-24

4-25

4-26

4-27

4-23

4-29

4-30

4-31

4-32
4-33

4-34

4-35

4-36

4-37

4-38

4-39

4-40

4-4Ⅲ

4-42

4-43

4-44

4-45

4-46

4-47

4-48

4-49

4‐50

4-51

4-52

4-53

4-54

4-55

■9A0551 9700   LEVER

9ヽA0551 9800   BRARE
lr9A05520000   ARM

9A05522300   GEAR

9A05522400   HUD

6EAR

WHEEL

6EAR

ARM

LEV[R

PLATE

LEVER

9RAKE

GEAR

6EAR

中HEEL

GEAR

CAH

6EAR

M00E PLAIE

8RA【C

ARM

6:AR

ARM

ARM

lF9A05521 700   LINK

と9A05521800   LINK
,9A0552,900   SL10ER

Ir9105522000   SLIDER

910551 9100   PIHCH ROとし[R

⑤

37

4-56

4‐57

4-58

`-59

4-60

4-61

4-62

4-63

4-64

4-66

4-86

4-67

1-68

4-69

4-70

4‐71

4-72

4-78

4-74

4-75

4-78

4-77

4‐78

1-79

4‐30

と-81

4-82

4‐83

4-84

4-85

4-86

4-87

4-38

4-89

4-90

4-91

4‐92

4ャ93

4-94

4-101

4-〕02

4-103

4‐104

4-105

4‐106

4-107

4-108

910551 9200   DEL子
承9105517600
な9A05517300
=9A955'5200

9A05S,3500

9A055,S700

9AC551 3500
49A055,9300
,9AC5523400

な9A055,9400

9A05525400
Ⅲ9A95515000
■9AOSS1 4700
49A055,3600
Ⅲ9A055,3700

TAPE GUIDE

TAPE 6UIDE

EARTH SPR,出6
中AS‖[R

SHE『

F[[T

DAMPER

TAPE 6UIDE

BARAKE SHOE

MO10R UNIT

SPRIN6

SPRI出6

SPRIH6

SPRI出6

■9A0551 3800   SPRtl16
Ⅲ9A0551 4000   SPRIN6

9A05514100   SPRING
米9A0551 4200   SPRING
IF9A0551 4300   SPRING

を9A0551 51 00   SPRING

9ヽA0551 4400   SPRIN6
Ⅲ9A0551 4500   SPRI出6

,9A055,4600   SPRI出6
本9105S14300   SPRI‖6

Ⅲ9A0551 4900   SPRIH6
本9A9531 2900   SCREW
率9A0551 3000   SCREW
ネ9A05526400   SCREW

ホ9A05526200   SCREW

9A05527000   常ASttER

,9A03443100   WASH[R

49A05526900   中ASHER
,9A05526700   中ASH[R

9A05526600   幣ASHER

9A05526800   ‖ASHER
49A0551 3200   SCREW

,9A0551 3300   VASHER

,9A06593600   RF UNl千

Ⅲ9105515300
■9A06417300
Ⅲ9A055'S400
本9A05518700
■9A05525000

な9A05524800
Ⅲ9105519000
,9A05546400

CABLE

CONN[C10R

CABLE
REEL SE‖SOR PCB ASSY

CHASSiS ASSY

3RAC(ET ASSY

LEVER

LO‖[R S‖ILED CASE(FE)
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8.PC BOARDS AND PARTS LiST
基板図とパーツリスト
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D洋 20 MKII

MOTHER UNIT

REF N0 PARIS N0 DESCRlPT10N REF ド0 'ARIS N0 DESCRIPT10N

C583

CN003 004

CN005

Ctt006

CN007

CN008

6N009

CN010

Cl101 2

Cl101 3

CN014

Cl101 5

D501

D502 503

D505

D506

D601

D602

D603 604

9605

D901

F601

F701

F801

F901

1C501

le502

lG503

iC504

lC505

iC506

iC507

iC500

iC509

iC510

10511

lC512

lC514

iC516

1C601

1C802 803

1C604

1C701

1C702

1C801

1C802

10901

1C902

1C907

lC908

lC909

1C910 911

ホ9A06599500
承9A06597800
Ⅲ9A03770500

△ 9A05538500

9A06601800

9A06601700

9A00916700

9A00922000

9A00926200

9A05536500

9A05536400

9A06597200

9A01949800

9A05536400

9A05535800

9A06585500

9A06532500

9A06585500

9A05529100

9A06585500

9105530000

9A06601200

△ 9A06601200

9A06535500

9A05528600

△ 9A05528600

△ 9A05523600

9A06593200

9A05530100

9A06593900

9A06600700

9穴06601000

9A06600900

9A06594900

3A06600800

9A06590000

9A05530100

9A06092300

9A08591900

9A06600700

9A06600700

9AO奄72800

9A05533600

9A06594000

△ 9A06594600

9A08594400

9A06594500

9106S94400

9106594500

9A05527100

9穴06590700

9A06600700

9A06600600

9A06091900

3A06095200

MO「HER UNI千

MOTHER PC8

81ND[R PCB

C LAYER CERAMiC

15P FFC CONN[CTOR

13P FFe CONltECTOR

CONNEC子OR ASSY

CONNEC干OR ASSY

COltNEC「OR ASSY

8P CONttECTOR(2httP)

5P CONNECTOR(2側 P)

CONNEC「OR 6P

CONNEC子OR ASSY 6P

5P CON‖EC干OR(2冊 P)

‖「 CONNEC,OR 5P

CHIP D10DE

C出lP DiODE ARRAY

CHIP D10DE

VARIABLE CAPACi干OR

CHIP Di00E

ZEll[R D10DE

D10DE

Di00E

CHIP Di00E

BBDS FERRITE

BEADS FERRITE

BEADS FERRITE

CHIP BEADS

OP―AllP iC

LOGiC IC

L06iC iC

OP―AMP IC

L06iC IC

SYSTEM CONFROLLER

NAND OAT[ IC

COMPARATOR

OP‐AMP IC

STATIC RAM IC

SIGNAL PROCESSING LSI

L061C iC

L061C iC

iC S-806D―I

MOTOR DRIVER IC

MOTOR―DRIV[R le

RE6ULA10R IC

OP―A‖P le

OP―AMP IC

OP―AMP iC

OP―AMP iC

AD 60NV[RTOR IC

D A CONVER10R IC

L06iC IC

NAND 6ATE IC

L00,C iC(36ATE)

L061C IC

9A06531300

9A06592600

9A05540600

9A05531100

9A08106100

9A05533200

9A06894300

9A05533200

9A05529600

9A06533200

9A05529500

9106594100

9A05533200

9A05542500

9A05533200

9A06599300

9105539200

9A0552500

9A05542300

9A05542500

9A06594200

9A05542700

9A06601400

9A06601600

9A08601400

9A08592900

3A0659attX

tLA1601400

唖 OItHX

9106592900

0A08593'的

9A06601400

9A06593000

9A06601卸0

9A06592900

9A06601400

い06592900

9A06601430

9A05536100

9A06601500

9A06593000

9A08592900

9A05530700

9A05533100

9A05532600

9A06599200

9A06598800

9A05531900

9A06598700

9A05501800

CONNECTOR ASSY 12P

」UMPER ViRE

2P PIN JACK(IND-6ND)

PIN 」ACK 4P

EAttH PttTE

EM十 FILieR 332

RADiAL illDUeTOR

EMI FILIER 332

DUAL iNDUCTOR

EMI FlLTER 332

DUAL INDUCTOR

RADIAL INDUCTOR

EMI FILTER 332

NOIS[ FILTER

EMI FILTER 332

EMI FILTER 101

PULSE TRANSFORMER

NOISE FILT[R

EMI FILTER 470

NOISE FIし干[R

RADIAL IHDUC「OR

EMl FILTER 102

GHIP TRANSI釘OR

P―FET

CHIP TttHSiSTOR

CHIP TRAMSiS「OR

C‖IP TRAMSiS10R

C打IP TttllSiS10R

CHIP TRANSiSTOR

cHIP TPAMsisTOR

D161TA[ TRANSiSTOR

CHIP TRANSiSTOR

CHttP TRANSiSTOR

CHIP TRANSiSTOR

CHIP TRANSiSTOR

CHIP TRANSiSTOR

CHIP TRANSiSTOR

CHIP TRANSiSTOR

TRANSITOR

GHIP TRANSiSTOR

CHIP TMNSiSTOR

CHIP TRAltSiS10R

NONFRAMABLE RESiSTOR

‖印AL OXIDE RESl釘OR

R CHIP

R ti)ド十P

CRYSTlL RESONA千OR

CRYSTAL RESONATOR

CRYSTAL RESONATOR

CRYSTAL RESONATOR

J002

」030

JA503

」A901

KN00,

L501

L502 503

L504-508

L509

L510

L5,1

L5Ⅲ2

L513

L514

L5'5

L516

L517

[518

L519

L521

L901-903

L904

0501

e502

側 ユ翻

蜘 5頭

∞ ■Ij8

的 学5,4

0 5 1 5

0 5 1 6 5 1 7

e518

∝0 1

0o02 803

0504

8605

0666

0607

0608 609

e 6 1 0

0701 801

0901 902

0903

R616

R643 650

R658

R658

X501

X502

X901

X902

△
△
△
　
△

● |
|
|

|
」
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DA‐20 MK正

DlSPLAY Aじ NIT TRANS UN「 F

REF N0 PARIS N0 DESCRIPT10N REF N0 PARTS N0 DESCRIPT10N

iC1 501

1C1503

3017

J023

S1501-1506

Si507 1508

V1501

X1501

承9A06599600
承9A06598000
承9A09765000
承9A05541100

9A05536600

9A08594800

9A05537600

9A05537100

9A05542200

9A05542100

9A05539300

9A05532000

DISPLAY A UHII

DISPLAY A PCB

UNIT IR REC[IVER GPlU58X

FL HOLDER

EEPROM IC

MODE COllTROLLER

PARAとしEL WiRE 7P

PARALLEL ‖lRE 14P

TACi SW

ROTARr SW

FL TUB[

CERAHiC(餓 子研

DlSPLAY B UN「

REF N0 PARIS H0 DESCRl郎 10H

D1601

91602

D1603

」009

S1601-1613

■9A065997oo   91sPLAY B UNIT
,9A065981側    DiSPLAY B

9A06099700   LED(GREEN) Sと R-342M領 31-TS

9末06600300   LED(RED)

9A05543800   LED(YELLOM)

9A05537700   PARALLEL WiRE 8P

9A031 44100   SW TACT RSG1030-B

し   POVVER UNlT

REF N0 PARTS l10 DESCRIPT1011

CN01 7

0401

D402

D403-如6

D407

D408 409

D410-413

9414

H401-404

iC402

1e403 404

1C408 409

J010 014

」027

L402

0401

R401

R403

R404

9A01982500

9106600500

9105540300

9106600500

9A06600400

5761668100

9103146300

9105537900

9A06590600

3A08594700

9A05533200

9A01933500

9A05537500

9六〇6592700

9A055姥500

9A05544800

9A05540200

9106596900

9105540500

lF9A06599800   POWER UNI千

X9A06598200   POWER PCB

子9A05539100   HEAT SiN(

米9A03541 000   HEAT SiHK
米5761865800   [ARTH PLATE VNF-091-A

CONNECTOR ASSY 7P

D10DE

ZENER D10DE

D10DE

BRID6E STACK

D10DE lSS254-I

D10DE 10ELS2-T

ZENER D10DE

FUSE CとIP

RE6URATOR iC

RE6ULATOR IC

iC PROT[CTOR tCP―世20-T

PARAとし[[ ‖IR[ 5P

」UMP[R ‖IRE

NOISE FILT[R

TRANSI ⅣOR

‖0ドFLA 冊ヽABLE REStSTOR

FUSEBLE RESiSTOR

FUSEBLE RESIS10R

△
△

△
△

△

△

　

△
　

△

△

△

△

△

Ci301-1304

抑2 '

測22

[1301

承9A08599900

=9A08598300

△ 9A00525500

9A05537200

9A05537300

9A05542500

TRANS UNI子

TRANS PCB

C CERAMIC CKCYF103Z50-干

PARALとEL ‖IRE 3P

PARALLEL ‖IR[ 8P

N01SE FlLT[R

POWER SW UN「

R〔fR位 PARIS 州0 DESCR IPT10N

=勢晦 ∞蜘
Ⅲ獣06S98400
,螢655407側

C子抑i子203 △ 鎖065的41K

Ⅲ121,1202  tLA崎 59 HX

9A05538700

9A05538900

9A00089700

9A05542000

コ1 9

コ20

L1291

S1201

HEADPHONE UNlT

POIER SW UNIT

PttER tt PC8

LAPPlllG TER‖|‖A[

PO■[R SUPPLY CAPACI千OR

FUSE CLIP

LttD 中IRE uttiT

LEAD ill「lRE UHttT

FILTER [IHE

POWER SWITCH

△

△

REF NO PARIS N0 DESCRIPT10N

CN01 6

1C1001

J028

9ヽA06600100
本9A06598500

9A05535800

9A00904700

9A05540100

」A1001          9A05540800

日0倒」003 △ 9A05542500

L1004 1005     9A05542500

田0071008 △ 9A05540400

VR,001          9A06595200

VR UNlT

‖EADPHONE UNIT

HEADPHON[ PC8

‖T CONNEeTOR 5P

iC BA15213W

EARTH LEAD UNIT

HEADPHO出[S JACk

NOiSE FlL子[R

N01SE FlLTER

FUSEBLE RESiSTOR

HEADPHON[ VOLUM[

REF NO        PARTS N0 DESCRIPT10N

」013
VRl101

VRl102

RF UN『

ま9106600200   VR UlllT
辛9106598600   VR PCB

91055幻000   SHIELD

9A05539600   VOLU‖E

9A05539700   VOLUME

WiRE 6P

50KA(2-GANG)

50KttH(2-6AN6)

REF N0 PARTS N0 DESCRIP110N

CN00,

CN002

1C301

[301

0303 304

VR301 306

VR302 305

■9A06593000

ま9A06593500
ま9105546400

9A06593300

9106593如0

9105546300

9105546200

9穴05546600

9穴05545600

9A05545700

RF UNIT

RF PCB

LOWER SHILED

PH CONNECTOR

ZH CONNECTじR

RF AMP iC

CASE

(S6B―PH―SM3)

(S12B ZR―SM凱)

330U

7K

8K

CHIP iNDUeTANCE

CHIP TRANSiSTOR

CHIP S[Mi VR 4

CHIP S[‖I VR 6
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Spares stock of the capstan motor has become very few.

Before placing the spares order, it is strongly requested to perform a cleaning of the oil-less metal
indicated below. Most problem of the capstan motor can be traced to a mechanical friction between
the metal and the capstan shaft.

Rotor is fixed by the magnetic force and can be removed by pulling it out. Take care of that a small
clear washer is located inside. After the cleaning, apply one drop of oil to the oil-less metal.

DA-30/DA-P20, Capstan Motor

Important Information for Service Stations and Customers

TECHNICAL INFORMATION

Page 1 of 1

No.         9841
DATE  23rd October 1998

Oil-less Metal

Rotor


