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ESPECIFICACOES TECNICAS

SEGOES DO RADIO

» SECAO MW (AM)
FREQUENCIAS DE RECEPGAO: ..
SENSIBILIDADE PRATICA ......
SELETIVIDADE .. .
REJEIGAO DE IMAGEM ..
RELACAO SINAL/RUIDO .

DISTORQAO HARMONICA TOTAI.

AG.C, .

« SECAO FM
FREQUENCIAS DE RECEPGAO...,
SENSIBILIDADE PRATICA ......
REJEICAO DE IMAGEM
RELA(;AO SJNAURUIDO

DISTORCAO HARMONICA TOTAL

SEPARAGAO DE ESTEREO ..

SEGCAO TAPE DECK
- REPRODUGAO

RESPOSTA DE FREQUENCIA (NORMAL)

RELAGAO. SINALIRUIDO
SEPARAGAO ...

B L —

* GRAVAGAO/REPRODUGAO

.. 530 ~ 1610 kHz
.. =54 dB uV/m RELAGAO. SINAL)’RUIDO
e 215 dB SEPARACAO...

> 35dB

e =3,0% SECAQ Aupio
.. =50 dB POTENCIA DE SAIDA .. . 20WATTx2 (THD 10%)
MODO PRESET DO EQUALIEADOR (JAEI ROCK, CLASSIC,

POP)
... 87,9 ~ 107,9 MHz

...=24cdBu  SEGAO DO CD
.. =25dB RELAQAO SINAL,-"RUIDO T i . =60 dB
... =50 dB DISTORCAO HARMONICA TOTAL(! KHZ D dB) .......... =1,0%
=2,0% RESPOSTA DE FREQUENCIA . , 20Hz ~ 20kHz (x 3dB)
. =25dB SEPARACAO DE CANAIS .. ... 230 dB
TEMPO DE PESQUISA ... inenesseenennn B S8QUNAOS

SEGAO GERAL

. 125 Hz ~ 10 kHz
.......... =40dB CONSUMO ...,
.. =25dB DIMENSOES

RESPOSTA DE FREQUENCIA (NORMAL] ...... 125Hz ~ 10 kHz

. =30 diB CROSETALK oorrovin ittt o et b

ALIMENTACAD i

=25dB PESO Liiiiniiidniiig i paianasaiapoiss

o =35 dB
.. =25dB
=25dB

110 ~127/220 V AC, 60 Hz
103 W

245{L) X SIE(A) X 270(P)
. 6,7 kg (sem pilhas)

= As especificacdes acima estdo sujeitas a alteragdes sem prévia notificagdo.
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NIC 9201 - Amplificador de RF KA 9201
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NIC 9201 - Amplificador de Erro de "Focus". KA 9201
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NIC 8309 - "Focus Servo" KA 8309

Os amplificadores RFI-V AMP (1) e AMP (2)
sdo convertidos em tens@o pelo sinal de
corrente de PD1 (A + C) e PD2 (B + D) atraveés
do resistor interno de 58kohm.
Além disso, ela é somada no amplificador
somador de RF; este sinal (A+B+C+D) sai em
RFO (pino 2). A tens@o de saida de RF (baixa
frequéncia) é:

VRF = R3. (iPD1 +iPD2) =

=R3. (V1/R1 + V2/R2) =

=27 k. (V1/10k + V2/10k) =>

=>VRF =27 k. (V1 +V2)

O amplificador de Erro de "Focus' resulta da
diferenca entre as saidas (A+C) do RF I-V AMP
(1) e (B+D) do RFI-V AMP (2). Estes dois sinais
[-(A+C) - (B+D)] s@o aplicados respectiva-
mente as entradas (+) e (-) do amplificador
de erro.

Como resultante de tensdo diferencial, o sinal
de "Focus Error" surge na saida FE (pino 19).
Esta tens@o na saida FE (baixa frequéncia),
torna-se [(A+C) - (B+D)] da seguinte maneira:
VFE = R2/R1 x (V2-V1) = 5,4. (V2 - V1).

A tensdo de FE é direcionada para o circuito
de "focus-servo’, para manutengdo de uma
focalizag@o muito boa o tempo inteiro.

Compensacao

FSED 33K
s NIC 9258

de fase do

Focus". ]

(pino 3)
100K
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Quando FS3 é ligada, o ganho de alta-frequéncia pode ser reduzido criando-se uma constante de tempo
de baixa-freqguéncia por infermédio de um capacitor conectado entre 0s pinos 2 e 3 e oresistor interno. O
capacitor entre o pino 4 e terra (GND) possui uma constante de tempo para elevar a baixa frequéncia,
geralmente na condi¢ao “play-back’.

A fregiéncia de pico da compensa¢ao de fase do “focus’ & inversamente proporcional ao resistor
conectado ao pino 17 (cerca de 1,2 kHz para um resistor de 470 kohm).

O pino de *focus-search" torna-se cerca de + 1,1 Vpp, com a constante acima.

O pico é inversamente proporcional ao resistor conectado entre os pinos 29 e 31. No entanto, quando
este resistor varia, os picos de "track-jump” e "sled-kick" também variam.

A entfrada inversora do comparador FZC é estabelecida para 5,7% de diferenga entre a tensGo de referéncia
Vcec e Ve (pino 1): 5,7% x (Vcc - Vo).

NIC 8309 - Sistema Servo de "Tracking Sled" - KA 8309 B.
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O capacitor entre os pinos 8 e 9 possui uma constante de tempo para diminuir a alta-freqiéncia quando
TG2 é desligada. A frequéncia de pico de compensagdo de fase do "tracking” € inversamente proporcional
ao resistor conectado ao pino 17 (cerca de 1,2 kHz quando o resistor & de 470 kohm).

Para um "tracking jump" nas dire¢gdes "FWD" ou "REW", TM3 ou TM4 sdo ligadas. Nesse momento, a tensdo
de pico alimentada para a bobina de "tracking" &€ determinada pelos valores de corrente em TM3 e TM4
e o resistor de re-alimenta¢do do pino 12. Isso &:

Tensdo de pico de "track jump"= valor de corrente em TM3 (TM4) x valor do resistor de re-alimentagdo.
O “sled-kick" nas diregdes "FWD" ou "REW" & feito ligando-se TM5 ou TM6. Nesse momento, a tfensdo de pico
adicionada ao “sled-motor" & determinada pelo valor de corrente em TM5 ou TM6 e o resistor de re-
alimentac¢cgo do pino 15. Logo:

Tensd@o de pico de "sled jump” = valor de corrente em TMS (TM6) x valor do resistor de re-alimentagdo.
Cada valor de corrente de chave & determinado pelo resistor conectado entre os pinos 29 e 31.
Quando o resistor tem um valor de cerca de 150 kohm, TM3 ouTM4 éde + 11Tpu A e TM5 ou TMé6 € de + 22pA.
Este valor de corrente € quase inversamente proporcional ao resistor, variavel dentro de uma escala de
cerca de 5 a 40pA para TM3..

“STOP" € o sinal de detecd@o "ON/OFF* para chaveamento de limite ou circunferéncia de aproximacdo do
"sled-motor”.
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Guia Para Locdalizacdao de Defeitos

1. Radio & Equalizador

m ( Sem som em AM.)

A tensdo VT

rma elétrico)

(2) (Sem som em FM)

A tensdo VT

FIC1 =Cl de FIl (AM/FM)

Verifique o diodo

estd presente Nao OVD1 (KV12368) e
no test-point P linhade +B.
P4 ?
As tensdes e
ambos os pi- Nao Substitua o Zener
nos do Zener > MZD1 (8.2V).
MZD1 estGo
aplicadas ?
Sim
Verifigue as
tensdes em Nao Substituao FIC 1*
FICT (consul- > (LA 1851 N).
tar o Esque-

esté aplicada
a HR7?

Ha oscilagdo

>

Substitua o Transis-
tor HR1, ou FM
Pack.

no Jumper de
FIl (JW212)7

Ambos os pinos
do Zener MZD1

>

Substitua o HIC1
(Cl sintetizador de
freqléncia LM7000).

estGo G 8,2V 7?7

Substitua o FIC1.

16

y o

Substitua o Zener
MZD1 (8.2V).




3) (Nao liga.

O display
(16BFO15) es-

>

té aceso?

O Zener RID1

Veiifigue as tensdes no trafo-de-forga.

Verfique a conexao de RCN2.

Verifique o contato entre fusiveis e respectivos conectores
(FCN 1 ~ 4). ?

(+5.6V) esta
com mais do
que 5V7?

O LED VR esta aceso
quando a tecla

Nao

power esta
acionada?

()] (Display Inoperante)

Os conecto-
res estdo cor-

Nao

Substitua UIC2 (LCB66224 -

RZD1 (5.6V/TW). 5495).

Verifique se ha tensao
aplicada a RR11=10k (5V).
Acione power.

Verifique as tensoes.

retamente
encaixados?

O Display (16BF015)
em Tuner estd com

Nao

Encaixe-os corretamente
(RCN2).

4,5V (AC) ?

©Q pino 23 do Zener

* Fio vermelho (frafo de forga) = 4.5V

Nao

iconectando o fio vemmelho do
_)

Verifique a fensao no pino 4

trafo.

RID2 esta com 36V ?

Substitua FCN1 [conector
‘wafer’).

17

>

Verfique a tensao no pino 4
conectando o fio vemnelho
do trafo.




2. Secdao do Tape-Deck
(1) Tabela para Localizagao de Defeitos:

(2) Problema com High-Speed Dubbing:

3. CD Player
4))

erifique as formas
de onda nos pinos
76 & B0 do CI 5990
(DSP) posigdo NIC

Verifique a forma
de onda no pino 20
do C.I. 0316.

Verifique a forma de
onda nos pinos 2 e 19 do
CI 9270 (filtro de dudio).

dlimentagdo do DSP*
e se ha curto entre os

* DSP = Processador de Sinal Digital

alimentagdo do Cl
0316 (DAC)* e se ha
curto entre os pinos,

* DAC = Conversor Analégico - Digital

alimentagdo do Cl
9270 & o potencial no

Verificar Alimentagao Verificar o microcontrolador (UIC1) & fransistores
Verificar o conector de alimentagdo P PHo/HEx o I | Nor/xb
d T PTE ) .
o Verificar as tensdes em RQ7 e RIC 2: ! 48 UICT) H" (alto) I'L" (baixo)
RQ7 {entrada=21V ; RIC2 {entrada =21V 2 cQ2 conduz | corta
{saida =21V {saida = 12V 3 caQl corta | conduz
Y
Verificar o "Reset” do Microcontrolador (UICT) (3) Problema na Gravagao (REC):
sy R Verificar o microcontrolador (UICT) & transistores
/ Aﬁ o Passo Pino/Funcao REC
1 37 (UIC 1) "L* (baixo)
Y 2 L3 corta
3 JQb corta
Verificar a operagao do motor & solendide 4 LQAL/LQAR Y
Funcao cQ3 cQs cQ4 5 4(DIC D ‘L" (baixo)
operacao
play-back conduz =|_|— (4) Problema na Cépia (Dubbing):
operacao _I_I_
record/play | conduz Verificar o Cl de Dolby (DIC1) & transistor
Y Passo Pino/Funcao Dubbing
Verificar os conectores/fiacéo do Deck 1 4@IC D H' (alto)
- : 2 JQ5s conduz
e Verificar conector de 11 pinos (play-back) (Normal)
« Verificar conector de 13 pinos (rec/play)

Verifique a
Substitua o DSP*,

pinos.

Verifique a 2
Néao
Substitua o DAC*,

Verifique a Nao

Substitua o CI 9270.
pinoc 4 (Mute).
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Inoperante.

@ [ Fungdo "C.D." j

Verifique o Display.

Verifique a operagdo da chave
LIMIT SW* e a conexdo NCW 501.

Verifigue a rotagdo do disco.

Verifigue a conexdo NCW 201.

Efetuar os ajustes
para o CD Player.

3 ( Nao liga.

Verifique a conexdo do
Cabo AC.

Conecte o cabo AC.

Verifique a dlimentagdo
para o microcontrolador a
parao CD.

Verifique a linha de alimentagao
parao CD.

Verifique a saida do
Cl 6296 (9258) - driver,
no pino 5.

Verifique a soldagem de terra
(GND) e a trilha de 5V.

Né&o

Substitua o NQSO1 (Transistor
KSBS564A).




4)

Sem Rotagado.

QO sistema de rastreio

Nao

opera/sled motor funciona.

Verifique o potencial no
pino 16 do CI 8309
(altc — baixo).

Verifique a focalizag&o.

>

Verifique a existéncia de
Laser.

Verifigue a tensdo no
pino 35 do CI 8309 (5V).

Verifique no Cl 6296 (Driver KA §258), as
tensbes dos pincs 11 (SP+) e 12 (3P-).

Verifique a tensdo no pino 14 do C.1. 8309 (KA8309).

Verifigue a oscilagdo do cristal NXF201 (16MH2).

Verifigue a tensdo no pino
5do Cl. 9201 (KA 9201).

arifique a solda do diedo-
Laser da pick-up (abra).

2]

Verifique a solda do N&401 (chip-
transistor KSAB12) e circuito.

Substitua a pick-up.




2. Mecanismo do CD Player
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